MASTER EN INGENIERIA MECATRONICA

Asignatura

[ACTUADORES ELECTRICOS AVANZADOS

CONTROL DEL MOVIMIENTO

DISENO ELECTRONICO AVANZADO

FISICA AVANZADA PARA MECATRONICA

INICIACION A LA TRANSFERENCIA DEL CONOCIMIENTO
MECANICA AVANZADA

MODELADO Y CONTROL DE SISTEMAS MECATRONICOS Y ROBOTS
METODOS MATEMATICOS AVANZADOS PARA LA MECATRONICA
PROGRAMACION EN MULTIPROCESADORES

ROBOTS MOVILES

ROBOTICA COGNITIVA

SENSORES Y ACTUADORES INTELIGENTES

SIMULACION NUMERICA DEL FLUJO ALREDEDOR DE VEHICULOS
SISTEMAS DE CONTROL INTELIGENTE

SISTEMAS DE DOCUMENTACION Y ELABORACION DE TEXTOS CIENTIFICOS
SISTEMAS DE PERCEPCION

SISTEMAS MECATRONICOS TOLERANTES A FALLOS
TELEOPERACION Y TELERROBOTICA

TIEMPO REAL PARA SISTEMAS MECATRONICOS

TRABAJO FIN DE MASTER
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