
 

PROFESORADO DEL PROGRAMA DE DOCTORADO. 
 
Robotics and Intelligent Control Systems.  Robótica y Control Inteligente. 
Alfonso José García Cerezo.  
Antonio Javier González Jiménez 
Juan Antonio Fernández Madrigal.  
Jorge Luis Martínez Rodríguez.  
Francisco Javier Fernández de Cañete Rodríguez 
Víctor Fernando Muñoz Martínez.  
Anthony Mandow Andaluz.  
  
Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures. Mecánica de Fluidos, Materiales y 
Estructuras Inteligentes. 
Ramón Fernández Feria.  
Joaquín Ortega Casanova.   
Carlos del Pino Peñas.  
Francisco José Rubio Hernández.  
José Antonio Gómez Ruiz 
Antonio González Herrera.  
Luis Parras Anguita 
  
Smart Electrical and Electronic Systems. Sistemas Eléctricos y Electrónicos Inteligentes. 
Francisco  Perez Hidalgo 
Juan Ramón Heredia Larrubia.  
Fernando Vidal Verdú.  
Alicia Triviño Cabrera.  
Juan Carlos Rubio.  
 
High Performance Computing. Computación de Altas Prestaciones. 
Nicolás Guil Mata.  
Oscar Plata Gonzalez.   
Emilio López Zapata.  
Eligius M.T. Hendrix 
Rafael Asenjo Plaza.  
Luis Felipe Romero.  
Francisco Javier Hormigo Aguilar.  
 
 
PROYECTOS ACTIVOS 2011-2015: 49; 
 
PUBLICACIONES INDEXADAS 2011-2015: 173; 
 
TESIS 2011-2015: 43;  



 

PROYECTOS: 
 

1. Sistema multi-robot para cooperación con equipos de rescate de primera respuesta 
humanos y caninos en escenarios de catástrofe. Investigador principal: ALFONSO 
JOSE GARCIA CEREZO /Anthony Mandow Andaluz. DPI2015-65186-R. 2016-2018. 

 
2. RED ESPAÑOLA DE ROBOTICA Y MECATRONICA DPI2015-71957-REDT 

Investigador principal: ANIBAL OLLERO BATURONE (1915-1917) 
 

3. Equipamiento para el laboratorio de aero-hidrodinámica de vehículos no tripulados 
(LAHVNT). Investigador principal: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. UNMA13-
1E-1949.  2015 

 
4. Navegación autónoma de un robot móvil 4x4 en entornos naturales mediante GPS 

diferencial y telémetro láser tridimensional. Investigador principal: Jorge Luis 
Martínez Rodriguez. JUNTA DE ANDALUCÍA-PROYECTOS DE EXCELENCIA. 
P10-TEP-6101. 2013 - 2016 

 
5. Sistema móvil de información aplicado a la movilidad urbana. Investigador 

principal: Jesús Fernández Lozano. Consejería de Obras Públicas y Vivienda, Junta 
de Andalucía. 2011-2013.  

 
6. VICTORIA (Vehicle Initiative Consortium for Transport Operation and Road Inductive 

Applications). Investigador principal: Jesús Fernández Lozano CDTI. 
INTERCONNECTA.  2013-2014.  

 
7. RAMBLER: HACIA LA AUTONOMIA EN ROBOTS DE EXPLORACION DE LARGO 

ALCANCE EN ESPACIOS NATURALES. Investigador principal: ALFONSO JOSE 
GARCIA CEREZO. DPI2011- 22443. 2012-2014 

 
8. Compra pública precomercial de tres proyectos de investigación de índole 

biomédica: Robot Quirúrgico. Investigador principal: VICTOR FERNANDO 
MUÑOZ MARTINEZ. JUNTA DE ANDALUCIA. 2012 - 2015 

 
9. ATICA (All Terrain Intelligent Compact & Autonomous Vehicle) Investigador 

principal: ALFONSO JOSE GARCIA CEREZO. CDTI. 2012-2015. 
 

10. GIRAF +: Combining social interaction and long term monitoring for promoting 
independent living. Investigador principal: Javier Gonzalez Jimenez. ICT Call 7 FP7-
ICT-2011-7. 2012- 2014.  

 
11. Enabling SoCial Interaction Through Embodiment. Investigador principal: Javier 

Gonzalez Jimenez AAL (Ambient Assisted Living) Program (UE). 2010 -2013.  
 

12. PROMOVE: Avances en robótica movil para promoer la vida independiente de 
personas mayores. Investigador principal: Javier Gonzalez Jimenez. DPI2014 2015-
2017. 

 
13. Nuevos desarrollos hacia un robot en casa. Investigador principal: Javier Gonzalez 

Jimenez DPI2011. 2012-2014.  
 

14. Mejora de la capacidad sensorial y autónoma de robots mediante olfato. Investigador 
principal: Javier Gonzalez Jimenez Proyecto de excelencia TEP2012-530 . 2014- 
Enero 2018. 

 
15. Robotic Gas Localization System for the FOXIRIS Team within the ARGOS 

Challenge. Empresa: Investigador principal: Javier Gonzalez Jimenez GMV 
Aerospace and Defence S.A.U. 2015- 2017. 

 



 

16. GLORIA: Global Robotic telescope Intelligente Array Investigador Investigador 
principal: Víctor F. Muñoz Martínez. Seventh Framework Programme: FP7-
INFRASTRUCTURES-2011-2. GA: 283783 2011-2014  

 
17. Plataforma Robotizada Para La Asistencia En Técnicas Notes/Sils. Investigador 

Investigador principal: Víctor F. Muñoz Martínez. Entidad financiadora: CICYT. 
Ministerio de Innovación y Ciencia (DPI2010-21126-C03-01) 2011-2013  

 
18. Desarrollo del Robot Quirúrgico BROCA Investigador Investigador principal: María 

José Requena, Arantxa Rentería Bilbao. Entidad financiadora: Fondo Europeo de 
Desarrollo Regional (FEDER- Compra pública pre-comercial). Entidades 
participantes:  Hospital Reina Sofía, Universidad de Córdoba, Tecnalia, Idom y 
Universidad de Málaga 2013-2015  

 
19. ROBOTIZED HALS-ROBOT COLABORATIVO PARA CIRUGIA LAPAROSCOPICA 

ASISTIDA POR LA MANO Investigador Investigador principal: Víctor F. Muñoz 
Martínez. Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Economía y Competitividad 
(DPI2013-47196-C3-1-R) 2014-2016. 

 
20. Estudio hidrodinámico de estelas tras álabes y velas para la optimización de 

sistemas de extracción de energía de corrientes de marea y para la reducción de su 
impacto ambiental. Proyecto del Ministerio de Ciencia e Innovación, número 
ENE2010-16851. 1/10/2010-30/6/2014.  

 
21. Estudio de la interacción aerodinámica de alas batientes al modo de una libélula para 

su uso en microvehículos aéreos. Proyecto del Ministerio de Economía y 
Competitividad, número DPI2013-40479-P. 1/1/2014-31/12/2016.  

 
22. Equipamiento para construcción de modelos y medición del campo de velocidad del 

flujo en un túnel aerodinámico, Laboratorio de Aerohidrodinámica de Vehículos no 
Tripulados de la Universidad de Málaga. Investigador principal: Jesús Fernández 
Lozano. FEDER, Ministerio de Ciencia y Tecnología, código UNMA10-1E-1239.  

 
23. Equipamiento para para el Laboratorio de Aerohidrodinámica de Vehículos no 

Tripulados de la Universidad de Málaga. Investigador principal: Alfonso García 
Cerezo. FEDER, Ministerio de Economía y Competitividad, código UNMA13-1E-
1949. 

 
24. Modelado numérico del comportamiento del oído humano sano y con una 

audioprótesis artificial. Investigador principal: Antonio González Herrera. P10-TEP-
6604. Junta de Andalucía, Proyectos de Excelencia. 2013- 15  

 
25. Sistema híbrido de generación eléctrica compuesto por paneles solares, 

aerogenerador y pila de combustible con electrolizador. Ministerio de Ciencia e 
Innovación. Investigador principal: Perez-Hidalgo, Francisco M. 2011-2013.  

 
26. DESARROLLO DE UNA PLATAFORMA TECNOLÓGICA DE UNA MICROGRID. 

Investigador principal: Perez-Hidalgo, Francisco M. et  Al. 2012-2013.  
 

27. Instrumentación Táctil y Asistencia a Dependientes. Investigador principal: Fernando 
Vidal Verdú TEC2012-38653-C02-01. Convocatoria 2012. Plan Nacional de 
Investigación Científica, Desarrollo e Innovación Tecnológica. 2013-2015 

 
28. Diseño y Aplicación de Sensores Inteligentes Basados en Principios Piezoresistivos. 

Investigador principal: Fernando Vidal Verdú. TEC2009-14446-C02-01. Plan 
Nacional de Investigación Científica, Desarrollo e Innovación Tecnológica. 2010-
2013. 

 
29. FerroSmartGrid. Investigador principal José A. Aguado Sánchez. Ministerio de 

Industria Turismo y Comercio Tipo de entidad: Interconnecta. 2012-2014 



 

 
30. Seguridad desde el Diseño en las actividades de construcción de estructuras 

mediante encofrados en obra. Investigador principal: JC Rubio-Romero. Plan 
Nacional de I+D+i. Proyectos de Investigación Fundamental no Orientada. Ref. 
BIA2011-27338. 2012-2014  

 
31. Design and development of an improved system for work at height in MEWP work 

"(SAFE-MEWP). Investigador principal: JC Rubio-Romero. SAFETY-VET. 
Erasmus+. 2014-2016.  

 
32. Design and development of simulation tool for decision making in the management 

of health and safety based Resilience Engineering, to promote a safety culture 
change process, in MSW treatment companies (ASSESS-RE-TOOL) (SAFERA 
Eranet). 2014-2015.  

 
33. Proyecto de Excelencia Motriz RNM 6906. Modelo para la evaluación y optimización 

del impacto en los stakeholders de las decisiones de gestion en las empresas de 
recogida y tratamiento de residuos solidos urbanos. Investigador principal: JC Rubio-
Romero. Consejeria de Innovación. Junta de Andalucía. 2014-2016. 

 
34. Archivator Process: The Solution for Long-Term Archiving of Digital Data. EU 

EUROSTARS EI4683: Duración: 3 años (2009-2012) IP: Emilio López Zapata. 
 
35. Optimización del Modelo de Memoria Transaccional para la Programación de 

Procesadores Multicore JA TIC-4341:. Duración 3 años (2009-2012) Investigador 
Principal Nicolás Guil 

 
36. Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores. TIN2013-42253-

P: Duración: 3 años (2014-2016) IP: Emilio López Zapata. 
 
37. CDTI-INTERCONECTA 00053086/ITC-20111030: IP: Emilio López Zapata. 
 
38. Incremento de la Productividad en Códigos Irregulares”, P08-TIC3500, Consejería 

Innovación Ciencia y Empresa, Junta de Andalucía. Proyecto de investigación de 
excelencia. IP: Rafael Asenjo Plaza. Universidad de Málaga. Del 13 de enero de 
2009 al 12 de enero de 2014 (60 meses).  

 
39. Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores, TIN2013-42253-

P, Ministerio de Economia y Comptetitividad (MINECO), IP: Emilio López Zapata. IP: 
1 de enero de 2014 a 31 de diciembre de 2016 

 
40. HIPEAC-3, “High Performance Embedded Architecture and Compilation”, Unión 

Europea.  ICT 287759 European Network of Excellence. IP (por la Universidad de 
Málaga): Emilio López Zapata. Investigador Responsable: Koen De Bosschere Del 
1 de febrero de 2012 a 31 de enero de 2015.  

 
41. Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores, TIN2010-16144, 

Ministerio de Educación y Ciencia (CICYT), IP: Emilio López Zapata. IP: 1 de enero 
de 2011 a 31 de diciembre de 2014.  

 
42. Supercomputación y e-Ciencia. CSD2007-00050 Consolider Ingenio 2010, Ministerio 

de Educación y Ciencia. IP: Mateo Valero Cortés, UPC. Del 1 de octubre de 2007 a 
31 de septiembre de 2012.  

 
43. HiPEAC-4: High-Performance and Embedded Architecture and Compilation. EU 

H2020 ICT-2015 Contract no. 687698: Duración: 2 años (2016-2018). Investigador 
Responsable: Koen De Bosschere 

 



 

44. ARCHIVATOR: Archivator Process – The Solution for Long-Term Archiving of Digital 
Data. EU Eureka Eurostars E!4683 Duración: 3 años (2009-2012). Investigador 
Responsable: Rune Bjerkestrand. 

 
45. Euro-TM: Transactional Memories: Foundations, Algorithms, Tools, and 

Applications. EU COST Action IC1001: Duración: 4 años (2011-2015). Investigador 
Responsable: Paolo Romano 

 
46. PACIM: Paralelización Adaptativa de Códigos Irregulares en Multicore P11-TIC7176. 

CONSEJERÍA DE INNOVACION, CIENCIA Y EMPRESA, JUNTA DE ANDALUCIA 
Responsable: González-Casado, Leocadio  Fecha inicio: 30/04/2013 Fecha fin: 
29/04/2016 

 
47. APLICACIONES CIENTIFICAS CON ALTA DEMANDA COMPUTACIONAL. 

TIN2012-37483-C03-01.  VI Programa Nacional de Investigación Científica, 
Desarrollo e Innovación Tecnológica 2008-2011, Subprograma de Proyectos de 
Investigación Fundamental no Orientada. Responsable: García-Fernández, 
Inmaculada. Fecha inicio: 01/02/2013. Fecha fin: 31/01/2016 

 
48. Computación de la Visibilidad en Modelos Digitales de Elevaciones de Alta Precisión 

sobre Arquitecturas Avanzadas. P11-tic-8260. Proyecto de excelencia de la Junta de 
Andalucía Responsable: Romero-Gómez, Luis Felipe Fecha inicio: 01/01/2012 
Fecha fin: 31/12/2015 

 
49. Red de Computación de altas prestaciones sobre Arquitecturas Paralelas 

Heterogéneas (CAPAP-H3) Renovación. TIN2010-12011-E. MINISTERIO DE 
CIENCIA E INNOVACIÓN. Responsable: Llanos-ferraris, Diego R. Fecha inicio: 
15/06/2011 Fecha fin: 14/06/2012 

 
 
 
 
 
  



 

ARTICULOS: 
 

1. Fernández-Lozano, J. J., Miguel Martín-Guzmán, Juan Martín-Ávila and A. García-
Cerezo. A Wireless Sensor Network for Urban Traffic Characterization and Trend 
Monitoring Sensors 2015, 15(10), 26143-26169; doi:10.3390/s151026143 

 
2. J. M. García, I. Medina, A. G. Cerezo, and A. Linares. Improving The Static Stability Of A 

Mobile Manipulator Using Its End Effector In Contact With The Ground. IEEE LATIN 
AMERICA TRANSACTIONS, VOL. 13, NO. 10, pp 3228-3234. 2015 

 
3. Gómez-de-Gabriel, J.M.; Mandow, A.; Fernández-Lozano, J.; García-Cerezo, A. "Mobile 

Robot Lab Project to Introduce Engineering Students to Fault Diagnosis in Mechatronic 
Systems" (2015) , IEEE Transactions on Education, vol nº. 99. pp. 187-193 
doi: 10.1109/TE.2014.2358551   Ultimo INDICE DE IMPACTO de la revista: 0.842 
EDUCATION, SCIENTIFIC DISCIPLINES, Numero 23 de 37 revistas. Q3. ENGINEERING, 
ELECTRICAL & ELECTRONIC. Numero 160 de 249 revistas. Q3 

 
4. Victoria Plaza Leiva; Jose Antonio Gomez Ruiz; Antonio Mandow Andaluz; Alfonso Jose 

Garcia Cerezo. Multi-layer Perceptrons for Voxel-based Classification of Point Clouds from 
Natural Environments. Lecture Notes in Computer Science. 9095 - 2, pp. 250 - 261. 2015. 
Disponible en Internet en: <http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-319-19222-
2_21>. 

 
5. Jesús Morales Rodriguez; Jorge Luis Martinez Rodriguez; Antonio Mandow 

Andaluz;Antonio Jesus Reina Terol; Pequeño-Boter, Alejandro; Alfonso Jose Garcia 
Cerezo. Boresight Calibration of Construction Misalignments for 3D Scanners Built with a 
2D Laser Rangefinder Rotating on Its Optical Center. SENSORS. 2014 - 14, pp. 20025 - 
20040. 2014. Disponible en Internet en: <http://www.mdpi.com/1424-8220/14/11/20025>.  
Último INDICE DE IMPACTO de la revista: 1.739, Posición en el JCR por Área: 
INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Numero 14 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 

 
6. Javier Serón, Jorge L. Martínez, Anthony Mandow, Antonio Reina, Jesús Morales And 

Alfonso García-Cerezo. Automation of the Arm-Aided Climbing Maneuver for Tracked 
Mobile Manipulators. IEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS.  VOL. 
61, NO. 7, pp 3638-3647. July, 2014.DOI 10.1109/TIE.2013.2272275     ISSN 0278-0046 
Ultimo INDICE DE IMPACTO de la revista: 5.160 Posición en el JCR por Área: 
AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS Numero 1 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 
ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 4 de 245 revistas. Primer Cuartil 
(Q1) INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Número 2 de 58 revistas. Primer Cuartil 
(Q1) 

 
7. Jesús Morales Rodriguez; Jorge Luis Martinez Rodriguez; Antonio Mandow Andaluz; 

Serón-Barba, Javier; Alfonso Jose Garcia Cerezo.  Static Tip-Over Stability Analysis for a 
Robotic Vehicle With a Single-Axle Trailer on Slopes Based on Altered Supporting 
Polygons.  IEEE/ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS.  Vol 18 - 2, pp. 697 - 705. 
2013. DOI 10.1109/TMECH.2011.2181955 INDICE DE IMPACTO de la revista: 2.865 
Posición en el JCR por Área: AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS Numero 4 de 58 
revistas. Primer Cuartil (Q1). ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 22 
de 245 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, MANUFACTURING Número 1 de 37 
revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, MECHANICAL Número 5 de 122 revistas. 
Primer Cuartil (Q1) 

 
8. Jesús Morales Rodriguez; Jorge Luis Martinez Rodriguez; Antonio Mandow Andaluz; 

Alfonso Jose Garcia Cerezo. Steering the Last Trailer as a Virtual Tractor for Reversing 
Vehicles with Passive On- and Off-Axle Hitches. IEEE TRANS. ON INDUSTRIAL 
ELECTRONICS. Vol  60 - 12, pp. 5729 - 5736.2013.  DOI 10.1109/TIE.2013.2240631 
Ultimo INDICE DE IMPACTO de la revista: 5.160 Posición en el JCR por Área: 
AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS Numero 1 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 
ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 4 de 245 revistas. Primer Cuartil 
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(Q1) INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Número 2 de 58 revistas. Primer Cuartil 
(Q1) 

 
9. Hurel-Ezeta, Jorge; Antonio Mandow Andaluz; Alfonso Jose Garcia Cerezo. Los Sistemas 

de Suspensión Activa y Semiactiva: Una Revisión. REVISTA IBEROAMERICANA DE 
AUTOMATICA E INFORMATICA INDUSTRIAL. Vol 10 - 2, pp. 121 - 132. 2013. Disponible 
en Internet en: <http://www.elsevierciencia.com/es/revista/revista-iberoamericana-
automatica-e-informatica-industrial-331/resumen/lossistemas-suspension-activa-
semiactiva-una-revision-90195906>. 

 
10. Jesús Morales Rodriguez; Antonio Mandow Andaluz; Jorge Luis Martinez Rodriguez; 

Antonio Jesus Reina Terol; Alfonso Jose Garcia Cerezo. Driver Assistance System for 
Passive Multi-Trailer Vehicles with Haptic Steering Limitations on the Leading Unit. 
Sensors.  Vol 13 - 4, pp. 4485 - 4498. 2013. Disponible en Internet en:  < 
http://www.mdpi.com/1424-8220/13/4/4485/>. INDICE DE IMPACTO de la revista: 1.739, 
Posición en el JCR por Área: INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Numero 14 de 58 
revistas. Primer Cuartil (Q1) 

 
11. Hurel-Ezeta, Jorge Luis; Antonio Mandow Andaluz; Alfonso Jose Garcia Cerezo. Kinematic 

and Dynamic Analysis of McPherson Suspension with a Planar Quarter-Car Model. 
Vehicle System Dynamics. 2013. Disponible en Internet en: 
<http://dx.doi.org/10.1080/00423114.2013.804937>. 

 
12. Fernando Vidal Verdu; Barquero-,María José; Julian Castellanos Ramos; Rafael Jesus 

Navas Gonzalez; José Antonio Sánchez Durán; Serón-,Javier; Alfonso Jose Garcia 
Cerezo. A Large Area Tactile Sensor Patch Based On Commercial Force SENSORS. 
Sensors, 11 - 5, pp. 5489 - 5507. 2011. Disponible en Internet en: 
<http://www.mdpi.com/1424-8220/11/5/5489/>. doi: 10.3390/s110505489. (2011)  ISSN 
1424-8220 www.mdpi.com/journal/sensors; INDICE DE IMPACTO de la revista: 1.739, 
Posición en el JCR por Área: INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Numero 14 de 58 
revistas. Primer Cuartil (Q1) 

 
13. Jesus Manuel Gomez De Gabriel; Antonio Mandow Andaluz; Juan Jesus Fernandez 

Lozano; Alfonso Jose Garcia Cerezo.  Using Nxt Lego Mobile Robots With Labview For 
Undergraduate Courses On Mechatronics. IEEE Transactions on Education. 54 - 1, pp. 
41 - 47. 2011. Índice de impacto: 1.021 Disponible en Internet en: 
<http://dx.doi.org/10.1109/te.2010.2043359>.   

 
14. Alfonso Jose Garcia Cerezo; Juan Jesus Fernandez Lozano. Robots to the rescue. 

European Science & Technology. Vol 11, pp. 132 - 132. 2011. 
 
15. Alfonso Jose Garcia Cerezo; Juan Jesus Fernandez Lozano. Mechatronics. European 

Science &  Technology. Vol 11, pp. 133 - 133. 2011. 
 
16. Antonio Mandow Andaluz; Alfonso Jose Garcia Cerezo. Guest Editorial. IEEE 

Transactions on Industrial Electronics. 58 - 12, pp. 5286 - 5287. 2011. Ultimo INDICE 
DE IMPACTO de la revista: 5.160 Posición en el JCR por Área: AUTOMATION & 
CONTROL SYSTEMS Numero 1 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) ENGINEERING, 
ELECTRICAL & ELECTRONIC Número 4 de 245 revistas. Primer Cuartil (Q1) 
INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION Número 2 de 58 revistas. Primer Cuartil (Q1) 

 
17. Jose Ramiro Martinez De Dios; Alfonso Jose Garcia Cerezo; Balaguer, Carlos; Barrientos, 

Antonio; Castellanos, José Ángel; Sanz, Pedro J.; Sanz, Rafael; Zalama, Eduardo.  El Libro 
Blanco De La Robotica En España. Investigación, Tecnologías Y Formación.  COMITÉ 
ESPAÑOL DE AUTOMÁTICA, 2011.ISBN 978-84-615-4583-4 

 
18. García-Caicedo, Jesús; Jorge Luis Martinez Rodriguez; Alfonso Jose Garcia Cerezo. 

MODELADO DEL EFECTOR FINAL DEL ROBOT ALACRANE PARA EL CONTACTO 
CON EL SUELO.  Revista Científica UNET. 23 - 2, pp. 88 - 100. 2011. 
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http://www.mdpi.com/journal/sensors


 

19. J. Briales, J. Gonzalez-Jimenez, "A minimal closed-form solution for the Perspective 
Three orthogonal Angles (P3oA) problem. Application to visual odometry." Journal 
of Mathematical Imaging and Vision, to appear 2016. Impact Factor 2014: 1.552 Position 
23/104 Area: COMPUTER SCIENCE, SOFTWARE ENGINEERING  

 
20. F.A. Moreno, J.L. Blanco, J. Gonzalez-Jimenez, "A constant-time SLAM back-end in the 

continuum between global mapping and submapping: application to visual stereo 
SLAM", International Journal of Robotics Research, 1–21. 2016. Impact Factor 2014: 
2.540  Position 1/23 Area: ROBOTICS  

 
21. J. Gonzalez-Jimenez, V. Arevalo, C. Galindo, J.R. Ruiz-Sarmiento,"An Automated 

Surveying and Marking System for Continuous Setting-out of Tunnels" , Computer-
Aided Civil and Infrastructure Engineering (CACAIE), 2016.  Impact Factor 2014: 4.925.  
Position 1/124 Area: ENGINEERING CIVIL  

 
22. E. Fernandez-Moral, P. Rives, V. Arevalo, J. Gonzalez-Jimenez, "Scene Structure 

Registration for Localization and Mapping", Robotics and Autonomous Systems, vol. 
75 (Part B), pp. 649–660, 2016. Impact Factor 2014: 1.256  Position 11/23 Area: 
ROBOTICS. Currículum abreviado  

 
23. J.R. Ruiz-Sarmiento, C. Galindo, J. Gonzalez-Jimenez, "Scene Object Recognition for 

Mobile Robots Through Semantic Knowledge and Probabilistic Graphical Models", 
Expert Systems with Applications, vol. 42, no. 22, pp. 8805--8816, 2015.  Impact Factor 
2014: 2.240  Position 29/123 Area: COMPUTER SCIENCE, ARTIFICIAL INTELLIGENCE.  

 
24. J.R. Ruiz-Sarmiento, C. Galindo, J. Gonzalez-Jimenez, "Exploiting Semantic 

Knowledge for Robot Object Recognition", Knowledge-Based Systems, vol. 86, pages 
131–142. Sep. 2015. Impact Factor 2014: 2.947  Position 16/123 Area: COMPUTER 
SCIENCE, ARTIFICIAL INTELLIGENCE.  

 
25. J. G. Monroy, J.L. Blanco, J. Gonzalez-Jimenez, "Time-Variant Gas Distribution 

Mapping with Obstacle Information", Autonomous Robots, pp. 1--16, 2015. Impact 
Factor 2014: 2.066 Position 7/23 Area: ROBOTICS.  

 
26. M. Jaimez, J. Gonzalez-Jimenez," Fast Visual Odometry for 3D Range Sensors", IEEE 

Transactions on Robotics (T-RO), vol. 31, no. 4, pp. 809 - 822, 2015. Impact Factor 2014: 
2.432 Position 2/23 Area: ROBOTICS.  

 
27. E. Fernandez-Moral, J. Gonzalez-Jimenez, V. Arevalo,"Extrinsic Calibration of 2D Laser 

Rangefinders from Perpendicular Plane Observations", International Journal of 
Robotics Research, 2015.   Impact Factor 2014: 2.540  Position 1/23 Area: ROBOTICS  

 
28. M. Jaimez-Tarifa, J. Gonzalez-Jimenez, J.L. Blanco, "Efficient Reactive Navigation with 

Exact Collision Determination for 3D Robot Shapes", International Journal of Advanced 
Robotic Systems, 2015.  Impact Factor 2014: 0.526 Position 20/23 Area: ROBOTICS  

 
29. F.M. Schleif, B. Hammer, J. G. Monroy, J. Gonzalez-Jimenez, J.L. Blanco, M. Biehl, N. 

Petkov, "Odor recognition in robotics applications by discriminative time-series 
modeling", Pattern Analysis and Applications, 2015.  Impact Factor 2014: 0.646 Position 
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