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RESOLUCION dg 24 de octubre de 1997, de la Universidad de Miilaga, por la que se ordena la publicacion del plan de estudios conducente a la vbtencion del titulo de Ingericro
en Automdtica y Electronica Industrial,

Homologado por el Consejo de Universidades, por acuerdo de l1a Comision Académica de fecha 18 de septiembre de 1997, ¢l plan de estudios de la Universidad de Malaga conducente a la

966¢€¢€

oblenciln del tftulo de Ingeniero en Automatica y Electrénica Industrial, se ordena su publicacién conforme figura en el ancxo a esta Resolucion.

Mailaga, 24 de octubre de 1997 —EIl Rector, Antonio Diez de los Rios Delgado.

ANEXO 2-A. Contenido del plan de estudios

UNNVERSIDAD
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL TITULO DE

[MALAGA

[INGENIEHO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. MATERIAS TRONCALES
Asignatura/s en las que la Créditos anuales (4) Breve descripcion del Vinculacién a areas
CICLO |CURSO (1) DENOMINACION {2) Universidad, organiza, diver- Totales {Teoérl |Pract. contenido de conocimiento (5)
sifica la_materia troncal (3) cos |clinic
2 1 ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA IN- Accionamientos eléctricos 6 Méquinas y accionamientos eléctricos. ELECTRONICA
DUSTRIAL INGENIERIA ELECTRICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
2 1 ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA IN- Sistemas electronicos de potencia. 6 Electrénica de potencia. Sistemas electrénicos ELECTRONICA
DUSTRIAL industriales. INGENIERIA ELECTRICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
2 1 INGENIERIA DE CONTROL Ingenieria de control 6 Control de procesos por computador. Control multi- [INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
variable y jerdrquico. Control adaptativo. TICA
2 1 INGENIERIA DE CONTROL Control no lineal 6 Control no lineal. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
TICA
2 1 MODELADQ Y SIMULACION DE SISTE-  |Modelado y simufacion de sistemas dindmicos 9 Descripcién matematica de sistemas. Realizacion. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
MAS DINAMICOS Técnicas de modelado. Identificacion y estimacion de [TICA
parametros. Lengualjes y técnicas de simulacién de MATEMATICA APLICADA
sistemas continuos y discretos.
2 1 SISTEMAS DE PERCEPCION Sistemas de percepcion en la automatizacion. ] Sensores. Técnicas de procesamiento. Reconoci- CIENCIA DE LA COMPUTACION E IN-
miento de patrones. Integracién sensorial. TELIGENCIA ARTIFICIAL
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
TICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICA-
CIONES
2 2 SISTEMAS DE PRODUCCION INTEGRA-  |Sistemas de automatizacién en la produccion 6 Diserio y fabricacion asistidos por computador. Siste- |INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
DosS mas integrados de disefio y fabricacién. Automatiza- |TICA
cién de la produccion. Planificacién e integracion ORGANIZACION DE EMPRESAS
de la informacién.
2 1 SISTEMAS ELECTRONICOS DIGITALES | Sistemas electrénicos digitales 6 Técnicas electrénicas digitales. Microprocesadores. |ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA D
Sistemas VLSI. COMPUTADORES
TECNOLOGIA ELECTRONICA
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1. MATERIAS TRONCALES

Asignatura/s en las que la Créditos anuales (4) Breve descripcion del Vinculacién a areas
CICLO JCURSO(1) DENOMINACION (2) Universidad, organiza, diver- Totales |Tedri |Pract. contenido de conocimiento (5)
sifica la_ materia troncal (3) cos |clinic
2 1 SISTEMAS MECANICOS Sistemas mecanicos para la automédtica y la 6 Cadenas cinemdticas. Dindmica de mecanismos ar- INGENIERIA MECANICA
robdtica ticulados y transmisiones.
2 2 OPTIMIZACION Y CONTROL OPTIMO Control 6ptimo 6 Métodos de optimizacion y control dptimo. Programa- |ESTADISTICA E INVESTIGACION OPE-
cién matematica. Técnicas numéricas. RATIVA

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
TICA
JMATEMATICA APLICADA

2 1 SISTEMAS INFORMATICOS ENTIEMPO  |Sistemas Informéticos en tiempo real 6 Computadores, interfases y redes. Lenguajes y ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE

REAL sistemas operativos en tiempo real. COMPUTADORES

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA.- *
TICA
LENGUAJES Y SISTEMAS INFORMATI-
s

2 1 CONTROL Y PROGRAMACIONDE RO- | Robética industrial 6 Modelado, programacion y control de robots. Plani- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-

’ BOTS ficacion de tareas e interaccién con el entorno. TICA

2 2 PROYECTOS Proyectos 6 Metodologia, organizacién y gestién de proyectos. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
TICA
PROYECTOS DE INGENIERIA
TECNOLOGIA ELECTRONICA

ANEXQ 2-B. Contenido del plan de estudios

UNIVERSIDAD
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL TITULO DE

|MALAGA

IINGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

2. MATERIAS OBLIGATORIAS DE UNIVERSIDAD (en su caso) (1)

Créditos anuales

CICLO |CURSO (2) DENOMINACION Totales |Tedricos jPrict. Breve descripcion del contenido Vinculacién a areas de
clinic conocimiento (3)
2 2 MICROCONTROLADORES 6 Arquitecturas. Sistemas basados en microcontroladores. Disefio de JARQUITECTURA 'Y TECNOLOGIA DE COMPUTA-
aplicaciones. JOORES.
ELECTRONICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA

(1) Libremente incluidas por la Universidad ¢n ¢l plan de estudios como obligatorias para el alumno.
(2) La especificacién por cursos es opcional para la Universidad.

(3) Libremente decidida por la Universidad.
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ANEXO 2-C. Contenido del plan de estudios

UNIVERSIDAD
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL TITULO DE

[MALAGA

MGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

Créd.totales para optativas (1)-

3. MATERIAS OPTATIVAS (en su caso) - por ciclo
- por curso
CREDITOS
DENOMINACION (2) Totales | Tedri | Pract. Breve descripcion del contenido Vinculacion a areas de
cos | clinic conocimiento (3)
AMPLIACION DE INGENIERIA DE CONTROL 6 Analisis avanzado en descripcién interna y externa. Implantacion de sis- [INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
temas de contro! por computador. Aplicaciones industriales.
METODOLOGIAS AVANZADAS DE PROGRAMACICON 6 Programacién avanzada. Programacion orientada a objetos. LENGUAJES Y SISTEMAS INFORMATICOS
AUTOMATISMOS INDUSTRIALES 6 Tecnologias. Autématas de alto nivel. Sistemas hibridos. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
SISTEMAS DISTRIBUIDOS PARA CONTROL Y AUTOMATIZACION 6 Tecnologias de control de sistemas jerarquizados y descentralizados. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
SUPERVISION Y CONTROL DE PROCESOS 6 Imonitorizacion. Supervisién de sistemas de control. Técnicas de planifi- |INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
cacién y control de procesos.
CONTROL AVANZADO 6 Control robusto. Control predictivo. Contro! borroso y neuronal. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
AMPLIACION DE ROBOTICA INDUSTRIAL 6 Dinamica de robots. Técnicas avanzadas de control Generacién de INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
trayectorias. Robots redundantes.
ROBQOTS MOVILES 6 Modelos de robots méviles. Planificacién y control. Navegacién. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
PERCEPCION AVANZADA EN AUTOMATIZACION 6 Sistemas sensoriales para navegacion. Vision estereoscépica, flujo INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
optico, fusién multisensorial.
TECNOLOGIA DE LA AUTOMATIZACION 6 Instalaciones automatizadas. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
ADMINISTRACION DE EMPRESAS 6 Mercadotecnia. Administracion de empresas. Aplicaciones informdticas |COMERCIALIZACION E INVESTIGACION DE MER-
de gestion. CADOS.
ECONOMIA APLICADA
ORGANIZACION DE EMPRESAS
REDES DE COMPUTADORES 6 Arquitectura de redes. Modelos de referencia. Arquitecturas de protoco- JARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADO-
los. Interconexion de redes. Redes industriales. RES.
DISENQ DE COMPUTADORES 6 Sistemas basados en microprocesadores. Configuracion y disefio. ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADO-
RES.
ELECTRONICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
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Créd.totales para optativas (1)-

3, MATERIAS OPTATIVAS (en su caso) - por ciclo
- por curso
CREDITOS
DENOMINACION (2) Totales | Tedri | Pract. Breve descripcion del contenido Vinculacion a dreas de
cos | clinic conccimiento (3)
ARQUITECTURAS ESPECIALIZADAS [ Microcontroladores. Procesadores ospecificos para el tratamiento de ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADO-
sefial. Controladores integrados de periféricos. Disefio de sistemas digi- |RES
tales complejos. ELECTRONICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES
INGENERIA TELEMATICA
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
INSTALACIONES ELECTRICAS 5} Instalaciones de media y baja tension. Sistemas de proteccidn. INGENIERIA ELECTRICA
BIFURCACIONES Y CACS 6 Conceptos. Bifurcaciones. Mecanismos de generacién de caos. Anali- CIENCIA DE LA COMPUTACION E INTELIGENCIA
sis de sistemas cadticos. Casos practicos. ARTIFICIAL
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
EQUIPOS Y SISTEMAS DE TRANSMISION DE DATOS 6 Sistemas de transmision digital. Procesadores y periféricos para comu-  JAHQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTA-
nicaciones. DORES
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES
DISENO DE SISTEMAS INTEGRADOS 6 Técnicas de disefio de circuitos integrados de tipo especifico y semies- |ELECTRONICA
pecifico. TECNOLOGIA ELECTRONICA
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES
CONTROL DE SISTEMAS COMPLEJOS Y DE GRAN DIMENSION 6 Sistemas de gran dimension. Sistemas jerarquizados y descentraliza- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
dos.
ROBQTICA AVANZADA 6 Generacién automatica de planes. Evitacion de obstaculos. Planifica- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
cién de movimientos.
SISTEMAS INFORMATICOS DE CONTROL 6 Implantacion de sistemas de control en microcomputadores y microcon- |INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
troladores. Interfases industriales.
SISTEMAS DE CONTROIL. EN BIOINGENIERIA 6 dModelado y control de sistemas biomédicos. Sistemas de monitoriza- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
cién en bioingenierfa. Equipos terapéuticos y protésicos.
ORGANIZACION INDUSTRIAL 6 Organizaci6n industrial. Sistemas productivos. COMERCIALIZACION E INVESTIGACION DE MER-
CADOS
ECONOMIA APLICADA
ORGANIZACION DE EMPRESAS

(1) Se expresard el total de créditos asignados para opfativas y, en su caso, el total de los mismos por ciclo o curso.
(2) Sc mencionard entre paréntesis, tras la denominacién de la optativa, el curso o ciclo que corresponda si el plan de estudios configura la materia

como optativa de curso o ciclo.
(3) Libremente decidida por la Universidad

LLg wnu 308

1661 SIGUIBIAOU G| SO02IRIN

666€EE



ANEXO 3: ESTRUCTURA GENERAL Y ORGANIZACION DF1_PLAN DE ESTUDIOS

| s N

|. ESTRUCTURA GENERAL DEL. PLAN DE ESTUDIOS

UNIVERSIDAD:

1. PLAN DE ESTUCIOS CONDUCENTE A LA OBTENCION DEL TITULO OFICIAL DF,

‘ ) INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL &

2. ENSENANZAS DE SEGUNDO

3. CENTRO UNIVERSITARIO RESPONSABLE DE LA ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS

((3) ESCUELA TECNICA SUPERIOR INGENIERIA INDUSTHIAL.BOJA.‘I/BISQ

| ccom

5. SE EXIGE TRABAJO Q PROYECTO) FIN DE CARRERA, O EXAMEN O PRUEBA GENERAL NECESARIA
PARA OBTENER EL TITULO [z} 16).

6. [X] SE QTORGAN, POR EQUIVALENCIA, CREDITOS A:
{7} [SL PRACTICAS EN EMPRESAS, INSTITUCIONES PUBLICAS O PRIVADAS, ETC.
TRABAJOS ACADEMICAMENTE DIRIGIDOS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE ESTUDIOS
ESTUDIOS REALIZADOS EN EL MARCO DE CONVENIOS INTERNACIONALES SUSCRITOS
POR LA UNIVERSIDAD
[ST] OTRAS ACTIVIDADES

28/6/96.
7. ANOS ACADEMICOS EN QUE SE ESTRUCTURA EL PLAN, POR CICLOS: 9

- 1°CICLO l:l ANOS
- 2°CICLO IZI ANOS

raeiNimos.
C..de Ia U.M.A.

ooove
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4. CARGA LECTIVA GLOBAL 150 CREDITOS {4) 8. DISTRIBUCION DE LA CARGA LECTIVA GLOBAL POR ANO ACADEMICO.
Distribucion de los créditos —
ANO ACADEMICO TOTAL (*) | TEORICOS PRACTICOS/
CUNICOS
cIcLo CURSO MATERIAS MATERIAS MATERIAS CREDITOS | TRABAJO FIN | TOTALES
TRONCALLS |OBLIGATORIAS| OPTATIVAS LIBRE DE CARRERA
CONFIGURA- PRIMERO 75
CION {5) —
|
! SEGUNDO 75
1cIcLo PR
1
1 57 12 6 75
p— 20 9 ' 75 (*) No se diferencian los créditos tedricos de los prdcticos al no haberse efectuado
2 24 6 de esta forma_incluso en el R.D. de Directrices Generales Propias, No obstante
| c irdn Jos limites maximos contemplados en el R.D. de Directrices Genarales
\ | Propias.
| (6) Si o No. Es decision potestiva de la Universidad. En caso afirmativo, se consignaran los créditos en el

(1) Se indicar4 lo que corresponda.

{2) Seindicara lo gue corresponda segin el art. 4.° dei R.D. 1497/87 {de 1.% ciclo; de 1.%y 2.° ciclo; de sdlo 2.° ciclo}
y las previsiones cel R.D. de directrices generales propias del litulo de que se frate.

(3) Se indicara el Centro Universitario, con expresion de la norma de creacion det mismo o de 1a decisidn de la
Administracion correspondiente por fa que se autoriza la imparticion de las ensefanzas por dicho Centro.

{4) Dentro de los limites establecidos por el R.0. de directrices generales propias de los planes de estudios del titulo
de que se trate.

(5) Al menos el 10% de la carga lectiva “globat™.

precedente cuadro de distribucion de los crédilos de la carga lectiva global.

(7) Sto No. Es decision patestativa de la Universidad. En el primer caso se especificara la actividad a la que
se otorgan créditos por equivalencia.

(8) En su caso, se consignara “materias troncales”, “obligatorias”, “optativas”, “trabajo fin de carrera”, etc.,
asi como la expresion del numero de horas atribuido, por equivaiencia, a cada crédito, y el caracter teorico
o practico de éste,

(9) Se expresara lo que corresponda segan lo establecido en la directriz general segunda del R. D. de
directrices generales propias del itulo de que se trate.
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l. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS

1. La Universidad deberd referirse necesariamente a 1os siguientes extremos:
a) Régimen de acceso al 22 ciclo. Aplicable sélo al caso de ensefianza de 22 ciclo ¢ al 22 ciclo de
ensefianzas de 1% y 27 ciclo, teniendo en cuenla lo dispuesto en los articulos 52 y *2.2 del R.D. 1497/87,

b) Determinacion, en su caso , de fa ordenacion temporal en el aprendizaje, fijando secuencias entre
materias o asignaturas o entre conjuntos de ellas (articulo 92,1 R.D. 1497/87).

¢) Perlodo de escolaridad minimo, en su caso (articulo 92,2 , 42 R.D. 1497/87).

d) En su caso, mecanismos de convalidacion y/o adaptacién al nuevo plan de estudios para los alumnos
que vinieran cursando el plan antiguo (articulo 11 R.D. 1497/87).

2. Cuadro de asigancién de la docencia de fas materias troncales a &reas de conocimiento. Se
cumplimentara en el supuesto a) de la Nota (5) del Anexo 2-A.

3. La Universidad podré afiadir las aclaraciones que estime oportunas para acreditar el ajuste del plan de
estudios a la previsiones del R.D. de directrices generales propias del titulo de que se trate (en especial,
en lo que se refire a la incorporacién al mismo de las matcrias y contenidos troncales y de los créditos y
areas do conocimiento correspondientes segln los dispuestos en dicho R.D.), @si como especificar
cualquier decisién o criterio sobre la organizacién de su plan de estudios que estime relevante. En todo
caso, estas especificaciones no constituyan objeto de homologacion por ¢l Consejo de Universidades.

ORDENACION SECUENCIAL.AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL (2¢ CICLO)
CURSO 12

ASIGNATURA N2 DE CREDITOS CAPACTER

MATERIAS TRONCALES

Accionamientos Eléctricos 6 12 Cuatrimestre
Sistemas Electrénicos de Potencia 6 12 Cuatrimestre
Ingenieria de Control 6 2 Cuatrimestre
Control no lineal 6 12 Cuatrimestre
Modelado y Simulacién de Sistemas Dinamicos 9 2 Cuatrimestre
Sistemas Electrénicos Digitales 6 12 Cuatrimestre
Sistemas Mecanicos para la Automatizacion y

la Robética 6 22 Cuatrimestre
Robdtica Industrial 6 2?2 Cuatrimestre
Sistemas de Percepcidn en la Automatizacion 6 2?2 Cuatrimestre
MATERIAS OPTATIVAS

Optativas de 22 ciclo 12 1% y 22 Cuatrimestre

CURSO 2¢
ASIGNATURA

MATERIAS TRONCALES

Control Optimo

Sistemas Informaticos en Tiempo Real
Sistemas de Automatizacién en la Produccion
Proyectos

MATERIAS OBL!GATORIAS
Microcontroladores

MATERIAS OPTATIVAS

Optativas de 22 Ciclo

PROYECT IN DE ERA

[~ XN N~

30

2 Cuatrimestre
12 Cuatrimestre
"

? cuatrimestre
22 Cuatrimestre

12 Cuatrimestre

1° y 22 Cuatrimestre

LLT wnu 308

[661 SIqUBIAOU G S300I13IN

LoOvE



