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2. DIRECCION A EFECTOS DE NOTIFICACION

en el presente apartado.

A los efectos de la préactica de laNOTIFICACION de todos | os procedimientos relativos ala presente solicitud, las comunicaciones se dirigiran ala direccion que figure

DOMICILIO CODIGO POSTAL MUNICIPIO TELEFONO

Escuela de Doctorado. Pabell6n de Gobierno. 29071 Mdaaga 671534416

Universidad de Méaga. Plazadel Ejido §/n

E-MAIL PROVINCIA FAX

cipd@uma.es Méaga 952137098
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3. PROTECCION DE DATOS PERSONALES

De acuerdo con lo previsto en laLey Organica 5/1999 de 13 de diciembre, de Proteccién de Datos de Carécter Personal, se informa que los datos solicitados en este
impreso son necesarios para la tramitacién de la solicitud y podréan ser objeto de tratamiento automatizado. La responsabilidad del fichero automatizado corresponde
al Consegjo de Universidades. Los solicitantes, como cedentes de los datos podran ejercer ante el Consejo de Universidades |os derechos de informacién, acceso,

rectificacion y cancelacion alos que serefiere el Titulo |11 delacitada Ley 5-1999, sin perjuicio de lo dispuesto en otra normativa que ampare los derechos como

cedentes de |los datos de carécter personal.

El solicitante declara conocer los términos de la convocatoriay se compromete acumplir los requisitos de la misma, consintiendo expresamente la notificacion por
medios teleméticos a los efectos de lo dispuesto en el articulo 59 de la 30/1992, de 26 de noviembre, de Régimen Juridico de las Administraciones Publicas'y del

Procedimiento Administrativo Comun, en su version dada por la Ley 4/1999 de 13 de enero.

En: Mdaga, AM 12 de diciembre de 2012

Firma: Representante legal de la Universidad
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1. DESCRIPCION DEL TiTULO
1.1. DATOSBASICOS

NIVEL DENOMINACION ESPECIFICA CONJUNTO [CONVENIO CONV.
ADJUNTO
Doctorado | Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica | No Ver anexos.
por la Universidad de Mdaga Apartado 1.
ISCED 1 ISCED 2
Electrénicay automatica Ingenieriay profesiones afines
AGENCIA EVALUADORA UNIVERSIDAD SOLICITANTE
Agencia Andaluza de Evaluacion dela Calidad y Acreditacion Universidad de Mdaga
Universitaria (AGAE)
1.2 CONTEXTO
ALEGACIONES AL INFORME PROVISIONAL
Criterio |. Descripcion del programa de doctorado ALEGACIONES
Modificacion 1. Ladenominacién del programa de doctorado debere- = Aln cuando Tecnologia de la Produccion y Mecatrénica
ferirse alaslineas de investigacion descritas, tanto en In-  tienen una amplia relacion, que de hecho se comprueba
genieria Mecatronica como en "tecnologia de laproduc-  por la participacion desde hace muchos afios de un buen
cion”. Se debe modificar € titulo de manera que se mani- numero de los investigadores en proyectos del PLAN
fieste coherente con dichas lineas, expresadas en lajusti- - NACIONAL en Disefio y Produccién Industria (y pro-
ficacion, y no induzca a error sobre su contenido. Nose  gramas similares anteriores), asi como en proyectos del
hace una adecuada justificacion en lamemoriasobrela = programa Andaluz de Investigacion en la Ponencia TEP
"Tecnologiade laProduccion”, y los referentes principa- (Tecnologia de la Produccion), a objeto de clarificar y
les que se incluyen son sobre robética, procesosy siste-  no inducir a ningdin error sobre su contenido se ha optadd
mas complejos, computacion, mecanica de fluidos, entre | por eliminar “TECNOLOGIA DE LA PRODUCCION®
otros, solo incidentalmente sobre manufacturing. El dlti-  de la denominacién, quedando finalmente la denomina-
mo referente de programa de doctorado de la Universidad cion PROGRAMA DE DOCTORADO EN INGENIE-
solicitante sobre Tecnologia de la produccion concluyd ~ RIA MECATRONICA POR LA UNIVERSIDAD DE
en 2007 y no ha habido continuidad en los dltimoscin- ~ MALAGA. Se harevisado los|SCED documento In-
co aflos, mientras que se ha centrado en IngenieriaMeca- ternational Standard Classification of Education ISCED
trénica. Lajustificacion del titulo en relacion con latec- 2011, Sin embargo la aplicacion del Ministerio solo nos
nologia de produccién debe hacer referenciaal contexto, — permite seleccionar los &mbitos teméticos de |os preesta-
latradicion y lapotencialidad de launiversidad, y mos-  blecidos dentro de un desplegable en donde los més cer-
trar el debido grado de internacionalizacion en estatemé&  canos a nuestra temética son: -Electrénicay Automética
tica. No se describe tampoco ningunalineade investiga-  -Industria Manufactureray Produccién -Ingenieriay Pro:
cién que justifique esta parte del Titulo propuesto. De- | fesiones afines No existe en la aplicacion otraopcion ni
ben revisarse los ISCED, consultando el Anexo IV del se puede introducir manualmente. Por ello se opta por se;
documento International Standard Classification of Edu- = leccionar: -Electrénicay Automética-Ingenieriay Profeq
cation ISCED 2011 (Se debe identificar los Codigos|S- = siones afines. Evitando asi inducir a error sobre su conteq
CED1 e ISCED2: Estos cédigos son utilizados paraiden- nido en tecnologiade la produccién. Seincluyen lasli-
tificar 1os @mbitos teméticos en los que se agrupaun de- = neas del programa en la propiajustificacion del programd
terminado titulo. Lainformacion sobre estos codigosse | de acuerdo con lo sugerido, en el parrafo correspondientd
puede localizar en: (http://www.uis.unesco.org/Educa a Lalnvestigacion en Mecatrénica. Interés Cientifico y
tion/Pages/default.aspx), optando por los descriptores |S- Estratégico. Se hamejorado laredaccion del apartado
CED fields of education: que correspondan (ver Scien-  correspondiente ala descripcién de los referentes nacio-
ce, 48 y Engineering 52 6 54), alos efectos de identifica- nales e internacionales. El parrafo nuevo seincluye sim-
ciéninternacional. Lajustificacion del Titulo también  plificando los enlaces web. En cuanto ala presentacion s
es confusaen relacion alalngenieria Mecatronica. Debe  haintentado mejorarla dentro de lo posible dadas las li-
completarse con referencia explicitaalas|ineas deinves- mitaciones de la aplicacion proporcionada por el ministef
tigacion propias del Programa propuesto (traer alaJusti-  rio. El editor que contiene estAmuy limitado y lo visua-
ficacion las lineas de investigacion incluidas en € aparta- lizado no coincide con el formato definitivo en pdf. Se
do6.1). Resultafarragosaladescripcion delosreferen- | han corregido las diversas erratas relativas ala denomi-
tes nacionales e internacionales, y se recomiendamejorar nacion, sustituyéndolas por la denominacioén indicada an
su redaccion y presentacion.  Finalmente, debe revisarse  teriormente: DOCTORADO EN INGENIERIA MECA-
lamemoria para describir € titulo del programadeuna = TRONICA. En cuanto alos enlaces WEB, |os que existep
formaUnica. En diversos lugares, por eiemplo el aparta- = referidos a programalo son en todo caso al actual pro-
do 6.1, se denomina"DOCTORADO EN INGENIERIA = grama verificado segiin RD 1393/2007, nunca a este, ya
MECATRONICA E INGENIERIA DE LA PRODUC-
que laWEB no se hara publica hasta que se proceda ala
CION", con un enlace web ala memoria que también tie- verificacion del mismo.
ne el titulo del programa alterado.
Modificacion 2. Se debe revisar la oferta de plazas de nuevo ingreso (a  La estimacion del numero se basa en los indices mos-
tiempo parcia o completo) para adecuarlaalosrecursos  trados en la Ultima evaluacion paralamencion hacia
humanos'y materiales ya que lacifrade 20 por afio no se  laexcelencia, en donde el Rendimiento en Tesis leidas
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Recomendacion

Recomendacion

Recomendacion

Recomendacion

Criterio I1. Competencias

Modificacion

Criterio I11. Acceso y admisién de doctorandos

Modificacién

Recomendacion

Identificador : 355328719

justifica adecuadamente, tampoco por €l histérico numé-
rico aportado de los Ultimos cinco afios, que es inferior

1. Serecomienda que el programa de doctorado cuente
con los convenios de colaboracién actualizados en e mo-
mento de ofertar ¢ titulo. (g. Tartessos)

2. Serecomienda corregir la errata contenida en la Guia
de buenas précticas (pég. 6), ya que indica que "Un doc-
torando podra causar baja en el programaen el caso de
que deje de abonar |as tasas de matricula, 0 no supere

las evaluaciones parciales tal y como se contemplaen el
apartado X1 del presente documento.” Sin embargo, €l
apartado X|| serefiere alas acciones de movilidad. Debe
referirse a gpartado X1, no a XII.

3. Serecomiendaintegrar en el programa colaboraciones
internacional es de relevancia en “tecnologia de |a produc-
cion”.

4. Se recomienda tener en cuenta la modificacion del
apartado 5 del articulo 11 del Real Decreto 1002/2010, de
5 de agosto, sobre expedicion de titulos universitarios ofi-
ciales «5. Asimismo, en el anverso del titulo de Doctor o
Doctora podré figurar la mencion “Doctor internacional”,
siempre que concurran las circunstancias establecidas a
efecto en su normativa reguladora.»

1. Se deben revisar las competencias CE1 a CE6 (en lo
relativo atecnologia de la produccién) ya que no estan
suficientemente justificadas.

1. Se deben revisar los complementos de formacion pa-
ra hacerlos més entendibles a los estudiantes yaque tal y
como estan redactados en la memoria, adquieren un exce:
sivo protagonismo comparados con la descripcion de las
actividades formativas que es mucho més escuetay que
requiere mejoras sustanciales. Asi, se reproducen en com-
plementos formativos competencias'y contenidos, con
procedimientos de evaluacién, etc. De asignaturas de es-
tudios de Méaster, para ofertar aquellas que el estudiante
quieraelegir, con dos obligadas. Esta prolija descripcion
de las asignaturas de unactitulacién de ciclo inferior, de-
be reescribirse para que la descripcion de los complemen-
tos formativos sea realmente Util al candidato al progra-
ma de doctorado, vinculando los contenidos a las posibles
procedencias y carencias formativas, introduciendo los
enlaces web necesarios alos lugares donde se describen
las materias, pero no reproduciendo contenidos de mane-
ratan extensay literal. Tal como se hace en lamemoria,
desorienta més que ayuda, y confunde dada la descrip-
cién también de competencias, horarios de clase, etc.

1. Serecomiendajustificar el aumento del nimero de
alumnos previsto. EI nimero histérico maximo acredita-
do es de 17 alumnos frente alos 20 que se proponen.

4/50

(Se calculapor €l cociente entre el numero de Tesislei-
das frente alade Tesis Inscritas) fué de 0.4. (Rendi-
miento calificado como NOTABLE en laevaluacion de
ANECA, ver apto 8), evaluado sobre 8 profesores. Ha
ciendo una extrapolacién para el nuevo programa sobre
los resultados de los tltimos 5 afios, los datos actuales
nos sitlia en torno a 60 alumnos (Total de tesisinscritas
y leidas) en 5 afios, o que da un minimo de 12 alum-
nog/afio. La aportacion en los Ultimos afios hasido infe-
rior porque también erainferior e nimero de Profeso-
resen el programa, (Se ha pasado de 17 a 25. Por ello se
aceptd el nimero méximo de 20 propuesto inicialmente.
No obstante no parece razonable ofertar menos de 18 pla;
zas (que equivaldrian aladireccién de 2 tesis por profe-
sor cada tres afios), carga que no excede la capacidad def
grupo.

Lamayoria de |os convenios contienen clausulas de re-

novacion automética (salvo solicitud explicita para su ex
tincion). Otros como el de Tartessos, estén preparados a
laespera de la concesion de la verificacion del programal
para poder renovarse.

Se ha procedido ala correccion de laerrata.

Se haeliminado del programa lareferenciaala Tecnolo-
giade laProduccion por lo que yano es preciso.

Se hatenido en cuenta. En la actual normativa de docto-
rado ya estaincluida esta opcion.

ALEGACIONES

Se haeliminado del programa lareferenciaala Tecnolo-
giade laProduccion, por lo que ya no se hace preciso.

ALEGACIONES

Completamente de acuerdo, aunque se sigui6 indicacio-
nes de la Universidad en cuanto alaintroduccion de la
ficha completa de las materias. Se ha eliminado el apar-
tado y redactado de nuevo incluyendo el listado de asig-
naturas, su enlaceweb, y las condiciones para su selec-
cion. Asimismo se facilitard alos aumnos materias alter

nativas que podran cursar de manera alternativaalas pro
puestas, tras su evaluacién por la comision académica

Y a se ha contestado como MODIFICACION en Criterio
1.
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Recomendacion

Recomendacion

Criterio IV. Actividades formativas

Modificacion
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2. Serecomienda revisar |as disponibilidades presupues-
tarias reales para atender algunos aspectos de las activi-

dades formativas programadas, especial mente la movili-
dad.

3. Serecomienda enfocar la difusion del programa de
doctorado hacia aquellos paises con alumnos con unafor-
macion cientificay técnica con menos carenciasen lo re-
lativo a una formacion previa requerida de complementos:

formativos para orientarse hacia un programa de doctora-
do de estas caracteristicas.

Se deben revisar las actividades formativas.

Las acciones de movilidad se describen de
manera poco Util para el estudiante del programa de doc-
torado, tanto lageneral como las especificas de algunas
actividades formativas. Se ha optado en la memoria por
no dejar en blanco las acciones puntuales de movilidad,
pero lo que se indica es insuficiente para conocer las ca
racteristicas de laaccion concretay valorar €l grado de
coherencia con el perfil delaformaciény competencias &
adquirir. Lamemoriaremite aladecision de la Comisién
Académica, tras una propuesta del solicitante informada
por su director detesisy por su tutor, lo que se considera
insuficiente. Se deben describir la prevision y programa-
cidn de las actuaciones concretas, no hacer una declara-
cion genérica de intenciones, y los criterios de movilidad
que llevard acabo el programa de doctorado asi como su
organizacion para garantizar la consecucion de las com-
petencias por parte de los doctorandos, vinculandolas a
las acciones puntuales programadas. Debe ponerse de
manifiesto que |as acciones de movilidad concreta man-
tienen una coherencia con los objetivos del programay su
planificacion. Por gjemplo: indicar larelacion de centros
de movilidad, qué equipos de investigacion disponen de
fondos para financiar acciones de movilidad y con cargo
aqué proyectos, en qué lugares; debe aclararse con de-
talle el alcancerea delasiguiente oferta: "ademés de la
financiacién de los propios equipos de investigacion del
programa de doctorado ...", etc, yaque en ese caso hay
que especificar procedimientos de solicitud, fondos dis-
ponibles, lugares de destino, etc., paraque las concesio-
nes se realicen de acuerdo con la normativa que les sea de
aplicacion, y en condiciones de libre acceso y concurren-
cia, etc. Lo mismo cabe decir de la financiacion propia
delaUniversidad. En el apartado "organizacion”,

lamemoriaindica que cada doctorando debe realizar una
estancia continuada de tres meses en un centro extranje-
ro, y los que tienen dedicacion parcial, dos estancias de
mesy medio: esta programacion formativa debe llevar a
ladescripcion de las actividades formativas en lamemo-
ria, completdndola como se indica anteriormente, con re-
ferencia explicitaalafinanciacion.

Conferencias: Se habl Mrﬁ@meﬂte de estudiantes de
primer y segundo curso, y del resto. Debe cambiarse es-
ta denominacién. No hay ta primer o segundo curso en

doctorado. La temética de las conferencias debe especi-

Ladisponibilidad presupuestaria esté fijada por la que
dispongan |os organismos publicos y privados que esta-
blecen las convocatorias de movilidad, entendiendo por
estas |as de carécter competitivo, que son las Unicaste-
nidas en cuenta por el ministerio en convocatorias de ex:
celencia, ademés de |as establecidas por otras fuentes de
programacién como |o programas propios de las Univer-
sidades, y desde hace escasas fechas la disponibilidad
econémicadel Centro de Posgrado y Doctorado. Desde
sus origenes, los sucesivos programas de doctorado siem:
pre han tenido los recursos para la financiacion de sus
actividades a través de | as citadas convocatorias, concu-
rriendo ademés a las ayudas asociadas a las menciones d
calidad y menciones de excelencia en su caso.

Completamente de acuerdo. Los programas en Mecatré-
nica son frecuentes en Iberomericay también en Europa.
Por ello, en los convenios firmados puede verse el interé
de formalizar acuerdos con paises de iberoamerica, y los|
centroeuropeos, con muy amplia tradicion en este cam-
po. Enlaactualidad la universidad de Mé&laga est4 esta-
bleciendo acuerdos generales de COTUTELA con distin
tas Universidades y Asociaciones de Universidades |be-
roamericanas.

ALEGACIONES

Completamente de acuerdo. Se ha reestructurado las ac-
tividades siguiendo lasindicaciones. Act. 1. Presenta-
cién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatré-
nica. Act. 2. Movilidad en centros de investigacion. Act.
3. Conferencias relacionadas con las Lineas de Investiga;
cién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatré-
nica. Act. 4. Seminarios relacionados con las Lineas de
Investigacion del Programa de Doctorado en Ingenieria
Mecatrénica. Act. 5. Cursos breves relacionados con las
Lineas de Investigacién del Programa de Doctorado en
Ingenieria Mecatrénica. Act. 6. Cursos técnicos de actua
lizacion relacionados con las herramientas paralainves
tigacion. Act. 7. Asistenciaa Congresos. Act. 8. Asisten-
ciaaladefensadetesisdoctorales. Act. 9. Presentacio-
nes de proyectos de investigacion. Act. 10. WorkShops
en IngenieriaMecatronica. Act. 11. Desarrollo de textos
cientificos (En Inglés). Act. 12. Presentaciony Evalua-
cion de Resultados. En la actividad Presentacion
del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatronica, y|
en laactividad Movilidad en centros de investigacion se
siguen todas estas indicaciones. Com-
pletamente de acuerdo. Aunque en la actualidad las acti-
vidades de movilidad estan sufriendo ciertaincertidum-
bre (Retrasos en las convocatorias, cambios de progra-
mas, etc), se dispone de la informacién bésicade las di-
ferentes convocatorias para organizar estas. En la activi-
dad de Movilidad en centros de investigacion, seindican
las principales linesas de financiacion de movilidad, y

se haincluido también enlaces alas vias de financiacion
delaUMA, en particular d Nuevo PLAN DE AYUDAS
PARA LOS ESTUDIANTES DE DOCTORADO DE
LA UNIVERSIDAD DE MALAGA, y aalamodifica-
cién del 111 Plan propio de la Universidad de Mélaga, cu

yos planes estén disponiblesen:  http://www.uma.es
centro-internacional-de-posgrado-y-escue-
la-de-doctorado/navegador_de_ficheros/Doc-
torado/descargar/AyudasDoctoradoUMA.pdf
http://www.uma.es/media/tinyimages/fi-
le/Modificacion_llI_Plan_Propio_de_Investigacid
En cuanto alas estancias, en lamemoria se dice expli-
citamente “ que se procurard, dentro de lo posible”, pero
en modo alguno obliga, no dice “debe”. El incentivar est
esta directamente ligado alos indicadores de las convo-

catorias de mencion de calidad o de excelencia de progra

mas de doctorado, condicion alaque el programa aspira

n_1.pdf
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del programa, asi como la proporcién que se asignaa ca

con las directrices que emanan de |as actuales convocato
dalinea. Aclarar el sentido de laobligatoriedad y su al-

rias de Becas, se hamodificado el texto para compatibili
cance, ya que de lo que se trata es de completar el docu-

zarlo con las convocatorias de las ayudas paralos alum-
mento de actividades formativas paralareaizacion de

nos, y especialmente parael alumno atiempo parcial,
latesis. Seindica que las conferencias proporcionan for-

pasando laredaccién de:  En el caso del Programa de
macion tedrica: deberia ser tedricay cientifica. No sejus-

Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA E INGE-
tifica por qué se excluye de |as conferencias otras tipo-

NIERIA DE LA PRODUCCION se procurarg, dentro de
logias formadoras (formacion metodol 6gica o aplicada,

lo posible, que todos |os doctorandos a tiempo completo

etc.). Diferenciar claramente las conferencias de los semi-

realicen a menos una estancia de 3 meses continuados eff
narios, y de los cursos breves, que si indican algo més de

un centro extranjero, y que los doctorandos a tiempo par
informacién, aunque también se valora como incompleta:

cial realicen al menos 2 estancias de entre un mesy mes
los profesores que coordinan son...pero no seindican cué:

y medio, por |o menos, en centros de investigacion ex-
les son los seminarios, ni si son ellos quienes los dirigen

tranjeros. A lasiguiente: Se procurard, en funcién dela
0 imparten, contenidos teméticos, implicaciones paralos

financiacién disponible, que los doctorandos realicen es-
estudiantes con dedicacion parcial, etc. Tampoco se en-

tancias en un centro de investigacion de reconocido pres-
tiende la escueta e incompleta descripcién de los cursos

tigio de otro pais desarrollando temas de investigacion
técnicos y debe mejorarse su justificacion.  Laactividad

relacionados con su TesisDoctoral.  Encuanto alas
formativa del inglés académico no se justifica adecuada-

conferencias, completamente de acuerdo. Se hareescrito
mente. Ademas, hay una carencia formativa en cuanto a

siguiendo sus indicaciones. No se hatenido intencion de
lacompetencia de redactar articulos cientificos que pue-

restringir el carécter de las conferencias, y solo se debe g
dan ser publicados en revistas de calidad contrastada de

que se entendié que debia resumirse estas descripciones
las lineas de investigacion del programa. La participacion

més que hacerlas excesivamente largas. Las conferenciag
en congresos nacionales es poco relevante, recomendan-

podran proporcionar formacion tedricay aplicada, en
dose poner énfasis en |a participacion en congresos inter-

areas cientificay técnica, sin excluir formacién metodo-
nacionales, con comunicaciones y ponencias evaluadas

l6gica, de carécter trasversal, etc. De acuerdo también
por revisores, y redactadas en |as lenguas propias cienti-

en diferenciar claramente |as conferencias de [os semina
ficas. Teniendo en cuenta que el Programa se imparte en

rios, y de los cursos breves, en lamedida que serviré par
castellano y en inglés, los estudiantes deben haber acredi-

aclarael concepto a alumno. Se haredactado de mane-
tado un nivel suficiente de inglés para ser admitidos, y la

ra completamente nueva las actividades indicadas. Se ha,
actividad formativa vinculada al idioma debe ser de més

redactado de manera completamente nueva la actividad
alcance y exigencia que el propuesto. Deberia controlarse

cursos técnicos, clarificando objetivos, su organizacion

justificacion. Respecto al Inglés, se hamejorg
su eficacia por la Comisién Académica, no por el proce-
dimiento que seindica. do laredaccion de laactividad ingles académico, que es

una actividad transversal impartida por el servicio de for

macién del PDI de la universidad de Md8aga. Asimismo,

siguiendo sus indicaciones el cumplimiento de |os objeti

vos de la actividad se verificard por parte de la Comision|

Academica. En cuanto ala carenciaen la competencia dg

redaccion de articulos, enlamemoria se indicalamate-

ria“ Sistemas de Documentacion y Elaboracion de textos

cientificos” como complemento de formacién”. Dado que

no podria haber algiin alumno que no lo haya cursado, sg

ha optado por introducir la actividad de formacion “Ela-

boracién de textos cientificos’ que ademés se imparte

eninglés. Como seindico en el apartado anterior, se di

pone de lamateria “Sistemas de Documentacion y Ela-

boracién de textos cientificos’ en complementos de for-

6/50 macion, y que también se ha afiadido como actividad del

programa. En cuanto al nivel del inglés, el programa se

imparte fundamental mente en espafiol, lo que no impide

que haya ciertas actividades que estén en ingles cuando

son impartidas por conferenciantes extranjeros. El nivel

exigible de inglés paralos actuales titulos de licenciado
eIngeniero, asi como la de los nuevos gradosy méste-
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3. Sedebe indicar expresamente en lamemoria de qué
manera se desarrollaran las actividades formativas para
los doctorandos a tiempo parcial.

4. Sedebeincluir el procedimiento de control que garan-
tice la adquisicion de competencias de los doctorandos.

5. Se debe detallar |as acciones de movilidad teniendo en
cuenta, alos estudiantes atiempo parcia, si es adecuada

y coherente con los objetivos del programa propuesto ela
borando una programacién temporal completaen laque

seincluyan los centros de destino, nimero de plazas, con-
vocatorias, plazos, etc.

1. Se recomienda establecer mecanismos en el procedi-
miento de asignacion de tutoresy directores de tesis para
que no existan acusadas desproporciones entre el nimero
de doctorandos asignados a los diferentes profesores del
programa. El nimero méximo de 20 alumnos por profe-
sor, criterio general dela Universidad, es excesivo para
un programa con una of erta de 20 nuevos por afio, dado
el nimero de profesores. Deberia establecerse un nimero
minimo de alumnos en tutoria, siempre teniendo en cuen-
talaslineas de investigacion vinculadas.

2. En laprogramacion de | as estancias se recomienda es-
tablecer centros, lineas de investigacion cotutelasy gru-
pos de acogida, con indicacion de menciones europeas,
garantizando de manera explicitala posible financiacion
que vaaaportar cada proyecto de investigacion, los fon-
dos propios'y en su caso, €l acceso alas convocatorias
competitivas, que corresponderia ponerse en primer lugar
como objetivo explicito paratodos los doctorandos

1. Deben existir lineas de investigacion cuya vinculacion
aTecnologia de la Produccion esté explicitamente justi-
ficadas, por lo que al no constar el término se debe elimi-

nar del titulo, objetivos, competencias, etc., afin de evitar

confusiones, o justificar adecuadamente su inclusién den-
tro de las lineas de investigacion.

2. Sedebe incluir en cadaunade las lineas de investiga-

cion lastesis en proceso y las dirigidas de los Ultimos cin-

co afos.

Criterio V1. Recursos materiales y apoyo disponible para los doctorados

1. Se debe garantizar |os medios de financiacion y plani-
ficarlos para que las actividades de formacién no queden
indeterminadas.

7/50

Por las mismas limitaciones que en el caso anterior Se hg
recurrido aindicarlo en lanueva Actividad “ Presentaci o1
del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatronica

y hacer referenciaaestaen el resto de actividades que as}
lo precisen.

Seintroduce el procedimiento en cada actividad.

L as actividades de movilidad son importantes, pero no
obligatorias. El estudiante atiempo parcia dispondria po
tencialmente de menos posibilidades que uno atiempo

completo, pero eso no significa que no puedarealizar es-
tancias cortas, que aungque menos provechosas que una

estancialarga, no son ni mucho menos desdefiables. Con
lanueva redaccion de laactividad “Movilidad en un Cen
tro de Investigacion” queda resuelto el detalle que se pref
cisa. Lanaturaleza de |as convocatorias précticamente li-|
mitarialas vias de financiacién alos Planes propios de fi
nanciacion de los que dispone laUMA, pero garantizarig
laposibilidad de financiar estancias cortas, asequibles po
los alumnos de tiempo parcial.

ALEGACIONES

Suponemos que esto se deberd auna errata. En el Regla-
mento de Doctorado de laUMA seindica en su articulo
4 que: “ Salvo excepciones justificadas y aprobadas por 13

Comision de Posgrado, a cada investigador se le asignarg
un méximo de dos direcciones de tesis nuevas por afio.”

Estainformacién se incluye en la descripcién de la activi
dad formativa sobre Movilidad que se ha modificado de;
acuerdo con las indicaciones.

ALEGACIONES

Como ya se indicé anteriormente se ha optado por elimi-
nar “TECNOLOGIA DE LA PRODUCCION* de lade-
nominacioén, por lo que ya no resulta preciso.

Se afiaden en el anexo “cv programa en Ingenieria Meca
tronicaver 28 04 2013.pdf” lastesisen proceso, yaqui
las dirigidas ya figuraban en la version anterior de este
anexo. Los nimeros correspondientes a estas tésis en pro
ceso por linea, tambien se han afiadido en las tablas resu-
men.

ALEGACIONES

Seincluye en el apartado la siguiente informacion: Ade-
més de |as ayudas especificas de carécter Estatal, dela
Comunidad Auténomay de la Unién Europea: compren-
didos en los actuales planes nacionales, la nueva Estrate-
gia Espariola de Cienciay Tecnologiay de Innovacion
2013-2020 y el Plan Estatal de Investigacion Cientifi-
cay Técnicay de Innovacion 2013-2016, el Horizonte
2020 de la Uni6n Europea (Programa Marco parala Fi-
nanciacion [+D+i) y otros programas de movilidad finan
ciados dentro delaUnion , el Plan Andaluz de Investige
cién, Desarrollo e Innovacién (PAIDI) (2008-2013), y &
vias de financiacion de fundaciones de carécter privado,

Para garantizar |os medios de financiacion y planificar-
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2. Se debe indicar con detalle |os medios disponibles de
proyectos de investigacion (si los hay) para atender las
actividades formativas del nimero de alumnos previsto

por afio. Slo se garantiza unaayuda ala edicion y gastos

de encuadernacion de latesis. Sin embargo, debe garan-
tizarse que cada alumno dispondréa de |os medios necesa-
rios para acceder a las actividades formativas, que inclu-
yan costes. Por gjemplo, en el apartado 4.1.3. Movilidad
(asf como en los restantes donde se prevén acciones de
movilidad), se indica que "Paralafinanciacion de esta ac-
tividad se recurrird alas convocatorias de Ministerio para
becarios FPI, FPU, las de la Juntade Andaluciay las pro-
piasdelaUMA", dando a entender que en Ultimo caso
seralaUniversidad quien atenderialafinanciacion de las
acciones de movilidad necesarias, caso de no alcanzar el
alumno a obtener las becas correspondientes. Correspon-
de especificar con detalle si ese es el acuerdo de la Uni-
versidad, y si dispone de medios para atenderlo en todo
caso sea cual seala condicion de los alumnos matricula-

dos, y seglin su “Plan Propio de Investigacion” como in-
dicalamemoria
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los adecuadamente alo largo del afio, se dispone de un
PLAN DE AYUDAS PARA LOS ESTUDIANTES DE
DOCTORADO DE LA UNIVERSIDAD DE MALAGA
(Aprobado en el Consejo de Gobierno delaUniversi-
dad de Ma@agade 18 de Abril de 2013) que sustituye las
escasas ayudas del Plan Propio de Investigacion dedica
das a este fin. Cubren los tres aspectos basicos siguientes
a) Realizacion de tesis b) Obtencién de mencién de Doc-
tor Internacional en tesis defendidas en la Universidad df
Maélaga. c) Realizacién de Tesis en régimen de cotutela
En este plan se establecen las siguientes ayudas: -Ayudas
por publicacion de contribuciones de calidad: -Ayudas
por defensa de tesis: -Ayudas por tesis en colaboracion
con empresas: -Ayudas por tesis CEl Andalucia Tech: -
Ayudas por defensa de tesis en tres afios: -Ayudas para
laMencion de Doctor Internacional (estancias de hasta 3
meses) -Ayudas parala Realizacién de Tesis en Régimer]

de Cotutela (estancias > 9 meses) A estas hay que afadif

las que para el persona de investigacion en formacion,
establece laModificacion del 111 plan Propio de Investi-
gacioén delaUniversidad de Mélaga, en el que se contem
plan ademds, las siguientes acciones: A.- Ayudas alos
Investigadores A.1.- Asistencia a Congresos Cientificos
A.2.- Estancias en Centros de Investigacion de Caidad
A.3.- Estancias de Investigadores de Centros Extranjerog
enlaUMA A .4.- Realizacion de Proyectos de Investiga
cién Precompetitivos en laUMA A .5.- Proyectos Puen-
teenlaUMA A.6.- Preparacion de Proyectos I nternacio-|
nales A.7.- Congtitucion de Redes Teméticas A.8.- Or-
ganizacion de “Workshops” internacionalesen laUMA
A.9.- Organizacion de Congresos Cientificos A.10.- Pre-
paracién de Proyectos de Investigacion en A-TECH B.-
Ayudas alos Departamentos B.1.- Conferencias Cienti-
ficas C.- Ayudas al Personal Investigador en Formacion
C.1.- Actividad Investigadora Productivadel PIF Am-
bos Planes han sido aprobados en el Consejo de Gobiern
delaUniversidad de M&aga de 18 de Abril de 2013. L og
documentos pueden verseen: http://www.uma.es/
centro-internacional-de-posgrado-y-escue-
la-de-doctorado/navegador_de_ficheros/Doc-
torado/descargar/AyudasDoctoradoUMA .pdf
http://lwww.uma.es/media/tinyimages/fi-
le/Modificacion_Ill_Plan_Propio_de_Investigacid

En la contestacion anterior, se han indicado |as fuentes
de ayuda propias de laUniversidad de Médlaga, y que se
contemplan en los Planes paraayudas al Doctorado y el
Plan de Investigacion, aprobados en el Consgjo de Go-
bierno de la Universidad de M&aga de 18 de Abril de
2013. Respecto aindicar con detalle los medios disponi-
bles de proyectos de investigacion, en este apartado se
hace un extenso listado del material disponible parasu
uso por parte de los doctorandos, y que es en su mayo-
riamateria inventariado adquirido en distintos proyec-
tos de investigacion o resultado directo de ellos, material
adquirido en convocatorias especificas de Infraestruc-
turacientifica, etc. Los mayoria de los proyectos dein-
vestigacion indicados en el curriculum del programatie-
nen una beca FPI vinculada, siendo el ministerio el que
realizala convocatoria publica, en condiciones de publi-
cidad e igualdad de oportunidades que establece su co-
rrepondiente normativa.  Sin embargo, respecto a otro
soporte como movilidad, |as ayudas asociadas alos pro-
yectos de Investigacion no permiten lafinanciacion de
becas 0 movilidad para personas no contempladas en el
equipo investigador.  Las ayudas que son concedidas po
el Ministerio de Economiay Competitividad en el mar-
co del actua Plan Nacional de I+D+i deben ser justifica-
das de acuerdo con lo establecido en laLey 38/2003, de
17 de noviembre, General de Subvencionesy en el Re-

glamento de laLey General de Subvenciones aprobado

n_1.pdf
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1. Se recomienda estimar la proporcion de doctorandos
que serén capaces de obtener ayudas parala financiacion
de las acciones de movilidad y otras, asi como la pre-
visién de medios que el programa debe conseguir para

atender al resto, de tal modo que todos puedan acceder a
las acciones formativas previstas.

Criterio VII1. Revision, mejoray resultados del programa de doctorado

1. Se debe desarrollar un procedimiento estructurado que
asegure €l correcto desarrollo de los programas de movi-
lidad (relaciones con instituciones y/o empresas, estable-
cimiento de convenios con las mismas, selecciony segui-
miento de | os estudiantes, evaluacion de los mismos, etc.)
y de los resultados esperados respecto a los elementos an-
teriormente descritos especificando |os procedimientos de
seguimiento, evaluacion y mejora de los mismos e indi-

cando los responsables de estos procedimientos y lapla-
nificacion de los mismos (quién, cdmo, cuéndo).

9/50

por Real Decreto 887/2006, de 21 de julio. Cada convo-
catoria establece unos procedimientos propio s. Asi, se-
gun establece por ejemplo la Orden de Bases de 7/3/2009
(BOE de 8 de marzo) y Resolucion de 20/12/2010 (BOE
de 21 de diciembre), Subprograma de Proyectos de Inveq
tigacion Fundamental no orientada aplicable alos actua-
les proyectos en activo, se indica especificamente: “ Se

recuerda que no se podran imputar becas de formacién

con cargo alapartida de personal. “ “* OTROS GASTOS}
Vigjesy dietas: deberan corresponder a personal con de-
dicacién al proyecto cuya participacion en el proyecto se

justifique en losinformes de seguimiento..... .... Seinclu
yen los gastos que correspondan a seminarios'y conferen
cias de carécter cientifico y las estancias cortas del per-
sonal adscrito a proyecto en otros laboratorios para rea-
lizar tareas relacionadas con el mismo. Respecto alas
ayudas de Movilidad, la financiacion basica sigue sien-
do la procedente de |as convocatorias oficiales de orga-
nismos publicos y privados en concurrencia competiti-
va, como las del MINECO de tipo FPI, FPU, las equi-
valente anivel autonémico (Proyectos de Excelencia),
en este caso de la Consgjeriade Innovacién, lade algu-
nos Organismos Privados, y otras de carécter Internacio-
nal, como financiacién através de Programas Erasmus,
Becas Marie Curie, y otras. Respecto aotro tipo de ayu-
das, la Universidad de M aga dispone de un PLAN DE
AYUDASPARA LOS ESTUDIANTES DE DOCTO-
RADO DE LA UNIVERSIDAD DE MALAGA. El textd
del Plan estadisponible en http://www.uma.es/cen-
tro-internacional-de-posgrado-y-escuela-de-doc
torado/navegador_de_ficheros/Doctorado/des-
cargar/AyudasDoctoradoUMA.pdf Ademésde las|
ayudas propias de Doctorado se dispone para el Perso-
nal de Investigacion en Formacion, de |as correspondien
tesa laModificacion del 111 plan propio delaUniversi-
dad de M&aga, tambien aprobado en el Consgjo de Go-
bierno de la Universidad de Maaga de 18 de Abril de
2013, como el Plan de ayudas para estudiantes de doc-
torado. http://www.uma.es/media/tinyimages/fi-
le/Modificacion_Ill_Plan_Propio_de_Investigacid

Aunque con la situacion actual es dificil predecir como
van a evolucionar las convocatorias de becas, se puede
estimar en torno a un 25% el nimero de alumnos que es-
tén en condiciones de acceder a ayudas para movilidad ef
concurrencia competitiva. Podria haber hasta un 30% de
alumnos con dedicacion atiempo parcial que por su natu
raleza no tendrian la facilidad para acceder a este tipo de|
convocatorias, que ademés por ley implican estancias no
menores de 2 meses. Los actuales mecanismo de finan-
ciacion de la Universidad de Mélaga permitirian financig
atodos aquellos alumnos que no hayan podido acceder al
estavia, siempre de acuerdo con los requisitos establ eci-
dos en las correspondientes ayudas.

ALEGACIONES

Dado que esta modificacion afecta a acuerdos adopta-
dos por el Consejo de Gobierno delaUMA, atendien-
do alamisma, se han incorporado tanto en la Guiade
Buenas Practicas de los Programas de Doctorado de la
laUniversidad de Mé&aga (Capitulos XII “Movilidad y
Estancias Doctorales’ y XI1I “Tesis en Cotuteld’) co-
mo en el Sistema de Gestion de la Calidad de los Pro-
gramas de Doctorado de lala Universidad de M&aga
(“Procedimiento para el andlisis de los programas de
movilidad") la descripcion de los procedimientos pa-
rael desarrollo de los programas de movilidad, las ayu-
das para su financiacion, asi como los procesosy me-
canismos para el seguimiento, evaluacion y mejorade
losmismos. Dichos documentos actualizados estén dis-

ponibles, respectivamente, en http://www.uma.es/
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1. Serecomienda detallar como podran participar en la
CGC otros agentes implicados en el programa de docto-

rado: tutores, directores de tesis, doctorandos, responsa-
bles académicos o personal externo.

2. Se recomienda que |os mecanismosy procedimientos
de seguimiento, evaluacion y mejorade la calidad res-

pondan a unos objetivos de calidad (estandares) previa-
mente establecidos.

3. Serecomienda en el procedimiento paravalorar el pro-
greso y andlisis de los resultados del aprendizaje” incor-
porar indicadores intermedios y no finalistas que permi-

tan laevaluacion del proceso formativo antes de la defen-
sadelatesis doctoral.

4. Serecomienda que en el "PROCEDIMIENTO PARA
LA GESTION DE LAS SUGERENCIASY RECLAMA-
CIONES" ademés del enlace del Sistemade Quejas, Su
gerenciasyFelicitacionesdelaUniver
sidaddeM &l aga: http://dj.uma.es/quejasysugeren-
ciag/" incorpore otro enlace que permita el acceso directo
al Reglamento delaUMA sobre el procedimiento general
de quejas, sugerencias y felicitaciones, aprobado en Con-
sejo de Gobierno de 21 de julio de 2011, de manera que
los colectivos implicados puedan visuaizar alastareas a
desarrollar en laapertura, € tratamiento y el cierre delas
Quejas, Sugerenciasy Felicitaciones, asi como su control
y seguimiento.

5. Se recomienda mejorar lainformacion previstaen el
"PROCEDIMIENTO PARA LA DIFUSION DE LA IN-
FORMACION" haciendo publica aguellainformacion re-
lativa a resultados obtenidos y previstos, asi como la sa-
tisfaccion de los colectivos implicados en el programay
lagenerada por el resto de procedimientos del SGIC. Se
recomienda asi mismo, en este procedimiento, especificar
el modo en que se utilizara lainformacion generada en la
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doctorado/navegador_de_ficheros/DocDocto-
rado/descargar/guiabuenaspracticasdoctora-
douma-v12.pdf y http://www.uma.es/doctora-
do/navegador_de_ficheros/DocDoctorado/des-
cargar/sgc-programasdoctoradosuma-v12.pdf
Ambos seran elevados para su aprobacion por parte del
Consegjo de Gobierno de la Universidad de Mdaga tan
pronto sea posible, sustituyendo alos actualmente en vi-
gor.

Agradecemos estas recomendaciones del evaluador, que
consideramos suponen una mejora importante para el
SGC de los programas de doctorado de laUMA. Por
ello, hemos recogido tales recomendaciones para amplia
el documento del Sistema de Garantia de Calidad. Di-
cho nuevo documento modificado seré elevado a Con-
sejo de Gobierno préximamente para su aprobacion.

El mencionado documento esta disponible en: http://
www.uma.es/doctorado/navegador_de_ficheros,
DocDoctorado/descargar/sgc-programasdocto-
radosuma-v12.pdf. Parareflgjar estacircunstanciase
haincluido un péarrafo al final del apartado 8.1 delame-
moria (subrayado)

Agradecemos estas recomendaciones del evaluador, que
consideramos suponen una mejora importante para el
SGC de los programas de doctorado de laUMA. Por
€ello, hemos recogido tales recomendaciones para ampliar
¢l documento del Sistema de Garantia de Calidad. Di-
cho nuevo documento modificado seré elevado al Con-
sejo de Gobierno préximamente para su aprobacion.

El mencionado documento esta disponible en: http://
www.uma.es/doctorado/navegador_de_ficheros
DocDoctorado/descargar/sgc-programasdocto-
radosuma-v12.pdf. . Parareflgjar esta circunstancia g
haincluido un péarrafo al final del apartado 8.1 delame-
moria (subrayado)

Agradecemos estas recomendaciones del evaluador, que
consideramos suponen una mejoraimportante para el
SGC de los programas de doctorado de laUMA. Por
€ello, hemos recogido tales recomendaciones para ampliar
el documento del Sistema de Garantia de Calidad. Di-
cho nuevo documento modificado seré elevado a Con-
sejo de Gobierno proximamente para su aprobacion.

El mencionado documento esta disponible en: http://
www.uma.es/doctorado/navegador_de_ficheros
DocDoctorado/descargar/sgc-programasdocto-
radosuma-v12.pdf. Parareflgjar esta circunstancia se
haincluido un péarrafo al final del apartado 8.1 delame-
moria (subrayado)

Se haafladido la URL correspondiente detrés del enlace
del Sistemade Quejas.

Agradecemos estas recomendaciones del evaluador, que
consideramos suponen una mejoraimportante para el
SGC de |os programas de doctorado de laUMA. Por
ello, hemos recogido tales recomendaciones para ampliar
el documento del Sistema de Garantia de Calidad. Di-
cho nuevo documento modificado seré elevado al Con-
sejo de Gobierno préximamente para su aprobacion.

El mencionado documento esta disponible en: http://
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revisién y mejoradel desarrollo del programa de doctora-
do.

6. Serecomienda en el "PROCEDIMIENTO PARA ME-
DIRY ANALIZAR LA INSERCION LABORAL" iden-
tificar més indicadores que permitan valorar otras dimen-
siones alas tres ya sefial adas, ademés de detallar como se

utilizarédn 1os resultados obtenidos paralarevision y me-
joradel programa de doctorado.

7. Se recomienda aportar 1a estimacion de los indicadores
(resultados previstos) paralos 5 afios posteriores alaim-
plantacion del programa, valorando su adecuaciony jus-
tificando la existencia del programa, teniendo en cuenta
el dmbito del mismo: - Tasa de éxito alos tres afios: por-
centaje de doctorandos respecto a total que se diploman
en el programa (defienden y aprueban latesis doctoral)
en tres afios. - Tasa de éxito alos cuatro afios: porcenta-
je de doctorandos respecto al total que se diploman en el
programa (defienden y aprueban latesis doctoral) en cua-
tro afios. - Tesis producidas: nimero de tesis defendidas y
aprobadas. - Tesis cum laude: nimero de tesis con la cali-
ficacion cum laude. - Contribuciones cientificas relevan-
tes: nimero de contribuciones cientificas relevantes que
se espera que se deriven directamente de |as tesis defen-
didas

CIRCUNSTANCIAS QUE JUSTIFICAN EL PROGRAMA

www.uma.es/doctorado/navegador_de_ficheros

DocDoctorado/descargar/sgc-programasdocto-
radosuma-v12.pdf. Parareflgjar esta circunstancia se
haincluido un péarrafo al final del apartado 8.1 delame-
moria (subrayado)

Agradecemos estas recomendaciones del evaluador, que
consideramos suponen una mejora importante para el
SGC de los programas de doctorado de laUMA. Por
€ello, hemos recogido tales recomendaciones para ampliar
€l documento del Sistema de Garantia de Calidad. Di-
cho nuevo documento modificado seré elevado al Con-
sejo de Gobierno préximamente para su aprobacion.

El mencionado documento esta disponible en: http://
www.uma.es/doctorado/navegador_de_ficheros
DocDoctorado/descargar/sgc-programasdocto-
radosuma-v12.pdf. Parareflgjar estacircunstanciase
haincluido un péarrafo al final del apartado 8.1 delame-
moria (subrayado)

Esdificil hacer predicciones en ese sentido salvo las co-
rrespondientes al nimero de Tesis que se prevee aumen-]
tar a participar en el programa méas profesorado (de 17 a
25), por lo que se preveen a menos 30, manteniendo el

indice de éxito (a5 afios) mostrado anteriormente.Se es-

pera un promedio de tres publicaciones relacionadas con
laTesis.

El programa de Doctorado en Ingenieria Mecatronica es la continuacién de los programas de Doctorado que con nombre similar se han venido impar-
tiendo con continuidad en la Universidad de Malaga desde 1994, y que han obtenido los reconocimientos sobre su calidad en las distintas convoca-
torias que han ido surgiendo a lo largo de este periodo. Asi por ejemplo el programa obtuvo la referencia de Programa de Calidad en la temprana y
aislada convocatoria de 1995. Posteriormente obtuvo la MENCION DE CALIDAD en 2006, MCD2006-00114 para el programa Ingenieria Mecatréni-
ca aprobado de acuerdo al RD 778/1998 y vigente para los cursos 2006-2007 a 2009-2010. Durante 2009 se imparte el Programa de Doctorado en
INGENIERIA MECATRONICA, verificado como programa de doctorado con periodo docente no perteneciente a ningin MASTER, de acuerdo con el
RD. 1393/2007. En 2010 se verifica el actual Master Universitario en INGENIERIA MECATRONICA, que constituye el periodo docente del PROGRA-
MA DE DOCTORADO en INGENIERIA MECATRONICA verificado segin RD 1393/2007. Este programa, que es el que esta vigente en la actualidad,
ha obtenido en 2011 la MENCION HACIA LA EXCELENCIA (MEE 2011-0108) con validez para los cursos 2011-2012 a 2013-2014.

El programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica viene impartiéndose en la Universidad de Malaga con diferentes denominaciones pero con un
perfil y objetivos similares desde el bienio 1995-1996:

- Técnicas de modelado y computacionales y de andlisis en ingenieria Bienios 1995-1996, 1996-1997 (Menc. Calidad), 1997-1998

- Técnicas de andlisis y disefio en ingenieria 1998-1999

- Ingenieria de los procesos de produccioén Bienios 1999-2001, 2000-2002, 2001-2003,2002-2004

- Ingenieria de Sistemas (especifico para Venezuela) 2001-2002

- Ingenieria de los procesos de produccion: Ingenieria Mecatrénica Bienios 2003-2005, 2004-2006

- Ingenieria de los procesos de produccién 2005-2007

- Ingenieria Mecatrénica Bienios 2006-2008, 2007-2009, 2008-2009 Doctorado con Mencién de Calidad

- Ingenieria Mecatrénica 2009-2010 Verificado RD 1393/2007 Periodo docente especifico (60 ECTS)

- Ingenieria Mecatrénica Bienios 2010-2011, 2011-2012, 2012-2013 Verificado RD 1393/2007 Master (90 ECTS) y Doctorado Mencién de Excelen-
cia

Estos programas han aglutinado la gran mayoria de los estudiantes de doctorado en el entorno de la Ingenieria Industrial, los estudios en Ingenieria
en Automatica y Electronica Industrial, Informatica Industrial, e Ingenieria Electrénica en la Universidad de Méalaga, estando su matricula anual en el
rango entre los 10 a 18 alumnos.

Con la propuesta del nuevo programa, ademas de los directores de Tesis que proceden del actual programa, se ha integrado nuevo profesorado,
miembros de los diferentes equipos de investigacion. El profesorado tiene una alta cualificaciéon, como se muestra en el apartado 6 (recursos huma-
nos), y que triplicara la capacidad de produccion de tesis dentro del programa. Asimismo se ha integrado también a profesores extranjeros de forma
permanente, y mediante los correspondientes convenios, a otros profesores de diferentes universidades europeas.

En cuanto al alumnado, cuyo perfil se detalla en el apartado 3.2 (Requisitos de acceso y Criterios de Admisién) se pretende tenga una dedicacion a
tiempo completo al desarrollo de su investigacién, aunque admitiendose hasta un 30% de plazas de nuevo ingreso coon dedicacién a tiempo parcial,
sin menoscabo de la adquisicion de las competencias basicas, generales y especificas planteadas en el programa.

Introduccién.

El término "Mecatrénica" fue acufiado en la década de los 70 por la industria japonesa, en relacién con el desarrollo de los primeros robots industria-
les. Robética ha pasado a ser considerado como un término genérico, y sin embargo, desde un punto de vista formal podria considerarse un subcon-
junto de Mecatrénica. En muchos aspectos la Mecatrénica es heredera de los denominados "Sistemas electromecénicos” o de los “Sistemas de Con-
trol y Automatizacion".

Es una eleccién natural para explicar un proceso que tiene como propésito, desde su origen, la creaciéon de productos avanzados y sistemas de inge-
nieria que estan indisolublemente vinculados por la combinacién sinérgica de tecnologias mecénica, electrénica, control e informatica.
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Mecatrénica, en primer lugar, debe considerarse que representa la integracion de la tecnologia y no simplemente una combinacién de las principales
disciplinas. De hecho, la fusién de mecanica, electrénica, control e informéatica sélo puede alcanzar su funcionalidad deseada a través de un proceso
de integracion sistematica de todas las disciplinas inherentes. La sola agregacién mecanicos, electrénica o informatica no proporciona en si misma
la solucion de un sistema completo.

La Mecatronica abre enormes posibilidades tecnolégicas, como ya se ha evidenciado en los Ultimos afios por la aparicion de nimeros productos muy
sofisticados de estas caracteristicas (como por ejemplo videocdmaras o discos duros). Estos nunca habrian existido de la simple adopcién de una so-
la disciplina o mediante enfoques tradicionales combinados. Una simple evaluacién de sectores de interés en los campos de la industria del automé-
vil, aeroespacial, naval, fabricacion, electrénica, robética, biotecnologia, etc, muestra el importante interés cientifico y estratégico de esta propuesta

Como se indica en la presentacion de la seccion de mecatrénica de la “Institution of Mechanical Engineers”, IMechE-UK, “... la Mecatrénica no es
un tema, ciencia o tecnologia per sé ...es su lugar debe considerarse como una filosofia ...una forma de ver y hacer las cosas, y que por su propia
naturaleza, requiere un enfoque unificado...”

Consustancial a este enfoque de la Mecatrénica, es que éste tipo de soluciones de ingenieria requieren el uso de equipos integrados de ingenieros
que trabajen hacia una meta comun. El ingeniero en Mecatrénica se identifica con una sistematica, pretende optimizar una " solucién de ingenieria”,
en donde la calidad esté implicita en la forma en que se buscan las soluciones, y las metodologias utilizadas para su realizacion.

N (eatnterés.Cientifico.v Estratégico.

El |nteres delas-actividades de Investlgacnon en-Mecatrénica seven espemalmente reﬂejadas en Ias hneas de actuamon delos dlversos planes na-

La Investigacién en Mecatrénica. Interés Cientifico y Estratégico.

El interés de las actividades de Investigacién en Mecatrénica responde a las necesidades sociales y muestra el interés cientifico y estratégico de la
investigacion en las 4 lineas del programa: Robética y Control Inteligente (RCI), Mecanica de Fluidos y Materiales y Estructuras Inteligentes (MF-
MEI), Sistemas Eléctricos y Electronicos Inteligentes (SEEI) y Computacién de Altas Prestaciones (CAP).

En las cuatro lineas existe una importante interdisciplinariedad consustancial al concepto del programa, y con importantes colaboraciones entre los
equipos participantes. Estas se han establecido a nivel docente, tanto en los antiguos programas de doctorado como en los actuales Master Oficial
en Ingenieria Mecatrénica RD-1393/2007, Doctorado en Ingenieria Mecatrénica RD 1393/2007, International Summer School on Mechatronics (Ed.
2007, 2009, 2010, Universidad de Méalaga y Universidad de Dresden) e International Summer School on Mechatronics Erasmus IP-Intensive Program-

me (Universidad de Malaga, Universidad de Dresden, y Universidad de Brnd), como a nivel investigador, existiendo diversas propuestas de proyectos

de investigacion en las que han participado miembros de distintos equipos, tanto en proyecto con financiacién publica competitiva como en contratos
con organismos y empresas.

Es de particular importancia la colaboracién en el establecimiento de infraestructuras comunes, como es el caso del “Centro de Computacién Picas-
s0” 0 el “Laboratorio de Aerohidrofluidodindmica de Vehiculos no Tripulados”, entre otras iniciativas, y en el que han participado miembros de todos
Ios'equigos de investigacion pertenecientes a este programa. ) o ) .
Estas lineas se ven especia mente reflejadas en las Ultimas | ineas de actuacion de |os diversos planes nacionales y europeos, como es
el Plan Naciona de Investigacién Cientifica, Desarrollo e Innovacion Tecnol égica 2008-2011 o €l Seventh Framework Programme

(FP7) de la European Commission.

Las actividades de investigacion y desarrollo contempladas en la Linea Instrumental de Proyectos de I+D+l, especialmente en el Programa Nacional
de Proyectos de Investigacion Fundamental y Programa Nacional de Proyectos de Investigacion Aplicada, contempla ambitos ya considerados en los
programas del Plan Nacional de 1+D+| 2004-2007, como “Disefio y Produccién Industrial” cuya temética se adapta especialmente bien al concepto de
Ingenieria aqui contemplada, ademas de otros &mbitos cercanos como el de “Tecnologia Electrénica y de las Comunicaciones” o “Tecnologias Infor-
maticas” .

El plan nacional también contempla cinco Acciones Estratégicas. “Accion Estratégica de Salud”, “Accion Estratégica de Biotecnologia”, “Accion Estra-
tégica de Energia y Cambio Climatico”, “Accién Estratégica de Telecomunicaciones y Sociedad de la Informacién”, “Accién Estratégica de Nanocien-
cia y Nanotecnologia”, “Nuevos Materiales y Nuevos Procesos Industriales”.

Particularmente en esta Ultima se establece el siguiente objetivo general:

“... Mejorar la competitividad de la industria espafiola mediante la generacién de cambios sustanciales en un amplio rango de sectores a través de
la implementacion de conocimiento y el desarrollo de nuevas aplicaciones gracias a la convergencia de diferentes tecnologias y disciplinas, entre las
que destaca la Nanociencia, la Nanotecnologia, la ciencia y tecnologia de materiales y las tecnologias de proceso (automatica industrial, electrénica,
mecanica, TIC, etcétera). La Accidn Estratégica esta presidida, en sintonia con la politicas europeas en materia de 1+D, por la evolucién en cuanto a
la reduccion de la escala de sintesis, manipulacion y transformacién de los materiales que posteriormente acaban constituyendo la base de nuestras
economias, desde el nivel macro al micro y nano. ..."

Dos de las lineas de la citada Accién Estratégica estan claramente ligada a la Ingenieria Mecatrénica:

Linea 6: Desarrollo y validacién de nuevos modelos y estrategias industriales.Sublineas: (...Desarrollo de componentes con capacidad de autoajuste,
autodiagndstico y concepcion modular. Herramientas para la integracion, automatizacion y control avanzado de procesos. Sistemas de adquisicion y
emision de datos, sensores y actuadores. Desarrollo de herramientas para el andlisis y simulacién de prototipos fisicos y virtuales de productos, ser-
vicios y procesos. Nuevos procesos. Inspeccién y control. Sistemas de percepcion. Vision artificial, tratamiento de imagenes y reconocimiento de for-
mas. Robética. Robots: auténomos; de servicio personal, social y profesional; de rehabilitacion, asistencial y ayuda médica; con alto grado de movili-
dad; de exteriores; para aplicaciones en defensa y seguridad; asistencia a la robética industrial; sistemas multirobots; telerrobética; comportamiento
cognitivo y aprendizaje. Sistemas de ingenieria en entornos colaborativos y distribuidos. Logistica y gestién de cadenas globales de suministro. ...).

Linea 7: Explotacion de tecnologias convergentes. Sublineas: (...Sistemas mecatrénicos inteligentes. Desarrollo de equipamiento para la produccion
(fabricacién y montaje) de productos miniaturizados con interconexiones a escala nano y micro. Desarrollo de nuevos procesos de fabricacién avan-
zados y/o procesos hibridos, adaptados a nuevas necesidades del producto y/o materiales mas sostenibles, de mejores prestaciones etcétera. Cogni-
tion based control. ...)

Ademas de los planes nacionales cabe sefialar las distintas iniciativas Europeas. En el Seventh Framework Programme (FP7) ICT - INFORMATION
AND COMMUNICATION TECHNOLOGIES cabe destacar el Challenge II: Cognitive Systems, Interaction, Robotics, Objective ICT-2009.2.1: Cogni-
tive Systems and Robotics, cuyo objetivo “(...aims to extend systems engineering to the design of systems that can carry out useful tasks (eg, ma-
nipulation and grasping, exploration and navigation, monitoring and control, situation assessment, communication and interaction), autonomously or
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in cooperation with people, in circumstances that were not planned for explicitly at design time...)" se acerca a los fines del programa, asi como el
Challenge 3: Components, systems, engineering (“..Embedded systems, computing and control: Inexpensive networking, sensing and sophisticated
control is moving decision-making to the point-of-action, and value-added functions in software are driving the diffusion of embedded systems in an
ever broader range of applications. ... Computing systems are moving to multi-core and polymorphic architectures where radical rethinking of systems
software, programming paradigms and abstractions is needed to overcome complexity. Engineering large distributed systems increasingly requires
cooperative networked control systems, and optimization and decision support methods and tools which are used to modernize physical infrastructu-
res, to control complex processes in manufacturing, or to monitor and control systems performance...)", que establece la Investigacion en este campo
como uno de los retos para fomentar la cooperacién internacional en sistemas de fabricacion inteligentes (IMS). Las tecnologias desarrolladas en vir-
tud de este desafio se espera que sean claves para satisfacer las necesidades econémicas y sociales.

También se muestran lineas de interés en el programa NMP - NANOSCIENCES, NANOTECHNOLOGIES, MATERIALS AND NEW PRODUCTION
TECHNOLOGIES particularmente en el area “New production and Integration”

El interés cientifico y estratégico de la Mecatrénica en Europa se refleja también en los diversos organismos y redes como la: International Network
of Mechatronics Universities. http://www.mechatronics-net.de/ Institution of Mechanical Engineers, UK (IMECHE). http://www.imeche.org/indus-
tries/mic/about/mechatronics-working-group/

o en sociedades como el IFAC: International Federation of Automatic Contro.|l http://www.ifac-control.org/ o el IEEE: Institute of Electrical and Elec-
tronics Engineers. http://www.ieee.org, esta Ultima una de la mayores instituciones cientificas y profesionales a nivel mundial, manteniendo entre las
dos sociedades hasta 4 diferentes conferencias internacionales en Mecatrénica y las mas relevantes revistas indexadas en el area.

Referentes externos e internos.

Los referentes externos de estudios en Mecatronica son frecuentes en el &mbito Internacional, abordando estudios de niveles de Grado, Méaster y
Doctorado. En este estudio se haran referencia tanto a los programas de doctorado vigentes como a los programas de postgrado mas relevantes que

habilitan para acceder al Programa de Doctorado.

Referentes Nacionales: En Espafia cabe destacar el Programa de Doctorado Ingenieria Mecatrénica de la Universidad de Castilla la Mancha, http://
www.uclm.es/mecatronica/ _asi como el Programa de Doctorado Ingenieria Mecatrénica de la Universidad de Malaga, http://www.isa.uma.es/me-

catronica_ambos programas con Mencion de Excelencia. Asimismo hay que considerar el “Erasmus Mundus Master in Mechatronic and Micro-Me-
chatronic Systems (EU4M)” formado por tres socios Europeos: Universidad de Oviedo (Espafia), ENSMM: Ecole Nationale Supérieure de Mécanique
et des Microtechniques de Besancon, (France), HSKA: Hochschule Karlsruhe Technik und Wirtschaft, Karlsruhe, (Germany ) http://www.eu4m.org/
Existen también programas muy cercanos en contenidos, aunque con otras denominaciones, como los siguientes: Universidad Politécnica de Madrid:
“Programa de Postgrado en Automatica y Robética”. Universidad Carlos |1l de Madrid: “Master / Doctorado en Robética y Automatizacion”. Universi-
dad de Sevilla: “Méster / Doctorado en Automatica, Robética y Telematica”. Universidad Politécnica de Catalufia, “Méaster / Doctorado en Automatica
y Robética. Universidad de Alicante y Universidad de Elche. Universidad de Valencia “ Programa de Postgrado de Automatica, Robética e Informatica
Industrial”. Universidad de Valladolid, “Ingenieria de procesos y sistemas”

Referentes Internacionales. La mayoria de las Universidades de prestigio Europeas disponen de educacion de Postgrado en Mecatrénica, con mas-
teres que permiten continuar luego el periodo investigador (Doctorado).

-K.U.Leuven. Master con Itinerario en Mecatrénica

-University of Twente. Drebbel Institute of Mechatronics. Master on Mechatronics.
-University of Paderborn. Master of applied mechatronics

-KTH The Royal Institute of Technology. Master on Mechatronics

-University of Stuttgart — ISW bachelor y Master

-Loughborough University. Master on Mechatronics

-FH Aachen Aachen University of Applied Sciences. Mechatronics Diploma y Master.
-FH Bochum. Mechatronics Diploma y Master

-TU Dresden. Mecatronics Bachelor and Master.

-Warsaw Technology University. Mecatronics Bachelor and Master.

-Brno University of Technology. Mecatronics Bachelor and Master.

-TU Hamburg. Hamburg International master’s programs: Mechatronics.

-TU Miinchen. Bachelor and Master.

-FH Ravensburg-Weingarten. Mecahtronics Master.

-King’s College London. Master Centre for Mechatronics & Manufacturing Systems.
-New Castle University. UK Master of science in Mechatronics.

-Sheffield University. Mecatronics Bachelor and Master.

-Evora University (Portugal) Engenharia Mecatronica.

-Tallinn University of Technology, Estonia. Mecatronics Bachelor y Master
-University of Southern Denmark

-University of California, Berkeley

-Foshan University, China. School of Mechatronics ,

-University of llinois, Urbana. College of Engineering, Robotics & Automation Laboratory
-University of Washington, Seattle. Robotics, Controls, and Mechatronics ,
-University of Waterloo (Canada). UW Engineering.

Los enlaces a los correspondientes programas pueden consultarse en http://www.isa.uma.es/C7/C8/Referentes%20Externos/default.aspx

Procedimientos de Consulta externos e internos.

Esta propuesta surge de la Comisién Académica del Programa de Doctorado con Mencién hacia la Excelencia “Ingenieria Mecatronica” de la Univer-
sidad de Malaga. En la citada Comision participa todo el profesorado del programa, un miembro del sector administracién y servicios y alumnado
del programa (25% de la comision). Los departamentos representados en la comisién son: Dpto. de Ingenieria de Sistemas y Automatica, Dpto. de
Electrénica, Dpto. de Ingenieria Eléctrica, Dpto. de Mecéanica y Mecénica de fluidos —Area de Mecanica de fluidos-, Departamento de Arquitectura de
Computadores, y Departamento de Fisica Aplicada Il —Area de Fisica Aplicada-.

Se han utilizado los documentos de trabajo correspondientes a: Red de Excelencia del VI Framework Programme (FP6) IST-EUMECHA-PRO
(2005 —2007) “European Mechatronics and Intelligent Manufacturing” http://www.eumecha.org/about.htm., Los Documentos de trabajo corres-
pondientes a la Red de Excelencia del VI Framework Programme (FP6) IST-EURON-II (2006-2008) “European Robotics Research Network” http://
www.euron.org/ y de EURON-3 (desde Marzo de 2008); Los Documentos de trabajo de la red MANUFUTURE-EU http://www.manufuture.org/ Ma-
nufuture: Andrea Gentile DG RTD Directorate Industrial Technologies, European Commission Seventh Frameworth Programme Vertical Actions: Me-
chatronics and Intelligent Manufacturing (Belgium/Greece). http://www.manufuture.org/documents/ Manufuture%20SRA%20web%20version.pdf;
Informes de la Comisién Europea: “MECHATRONICS: Key Technology for the factory of the future in Europe” EUROPEAN COMMISSION DG Re-
search ChristosTOKAMANIS. G2 «New GenerationProducts».; Informes y objetivos de la “International Network of Mechatronics Universities” http://
www.mechatronics-net.de/ Esta red persigue intercambiar experiencias de educacion e investigacion en Mecatrénica, de la que participan mas de
100 instituciones de todo el mundo. La intencién de la red es promover el intercambio de estudiantes, de conocimientos, las colaboraciones en in-
vestigacion, y el desarrollo del “Annual Workshop on Research and Education in Mechatronics” http://www.mechatronics-net.de/?part=main&site=
InternationalAnnual ; Los trabajos e informes del DLR — Institute of Robotics and Mechatronics, Prof. Gerd Hirzinger, Gerhard Grunwald, Wesling —
Germany www.robotic.dIr.de ; También se ha utilizado el Informe Leonardo Da Vinci WP 130 State of the art Report “Education and training in me-
chatronics in Europe and access for deaf people” Country reports from Austria, Czech Republic, Italy, Spain, Lithuania and United Kingdom. Centra-
do en la accesibilidad de estos programas a personas con discapacidades auditivas; Los informes del grupo de Trabajo en Mecatrdnica de la “Institu-
tion of Mechanical Engineers”, (IMechE) United Kingdom: http://www.imeche.org/industries/mic/about/mechatronics-working-group/ ; Los infor-
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mes, publicaciones y Journals de las sociedades de “Robotics and Automation, (RAS)”y de “Industrial Electronics (IES) del "EEE: Institute of Electri-
cal and Electronics Engineers http:/lwww.ieee.org y del IFAC: International Federation of Automatic Control http://www.ifac-control.org/

INTEGRACION EN LA ESCUELA DE DOCTORADO DE LA UNIVERSIDAD DE MALAGA Y CON SU ESTRATEGIA DE I+D+i

La Universidad de Malaga aprobé en reunién de Consejo de Gobierno de fecha 25/6/2012 y posteriormente en la reunién de su consejo social de fe-

cha 27/6/2012 el documento que describe la “Estrategia en Materia de Formacién Doctoral de la Universidad de Malaga”
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/junio_2012/Anex003.pdf

asi como la creacion de la Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga (en adelante, ED-UMA). Dicha escuela de doctorado cuenta con un

reglamento de régimen interno, aprobado también en esa fecha, en donde se describe su visién y organizacion, estructura, miembros, funciones y

demas aspectos de funcionamiento. Dicho documento esta disponible en  http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/ju-

nio_2012/Anexo05.pdf

La Escuela de Doctorado de la Universidad de Méalaga es la unidad competente para:
- Définir, articular y gestionar |as actividades propias de las ensefianzas de los Programas de Doctorado que desarrolle.
- Planificar la oferta de actividades de formacion en investigacion para garantizar que el personal investigador en formacion pueda
alcanzar los conocimientos y competencias académicas y profesional es de sus programas.
- Organizar otras actividades de formacion en investigacion de interés general.
- Cualquier otra competencia establecida en la hormativa vigente y en su desarrollo reglamentario.

Tal y como se recoge en el Reglamento de Régimen Interno de la ED-UMA, todos los Programas de Doctorado de la Universidad de Méalaga seran
asociados por defecto a la Escuela de Doctorado de la Universidad de Méalaga, previo informe de la Comisién de Posgrado. Su estrategia estara ali-
neada con la de la ED-UMA, y esta a su vez con la de la Universidad, con lo cual se trata de garantizar que las estrategias de los Programas Doctora-
do de la Universidad de Méalaga sean coherentes y estén todas alineadas con la estrategia en materia de I+D+i de la Universidad.

La ED-UMA es asi mismo la encargada de planificar la oferta necesaria de actividades inherentes a la formacién y desarrollo de los doctorandos ins-
critos en los Programas de Doctorado adscritos a ellas, siempre de acuerdo a la estrategia de investigacion de la Universidad http://www.uma.es/
secretariageneral/normativa/propia/consejo/junio_2012/Anexo003.pdf

Promover el desarrollo profesional de las personas tutoras es una responsabilidad institucional de la Universidad de Malaga, tal y como se describe
en su estrategia, ya sea proporcionando una formacién reglada o a través del intercambio de experiencias con otros tutores. El desarrollo de una cul-
tura de supervision compartida por tutores, directores de tesis y doctorandos debe ser una de las prioridades de las instituciones responsables de los
Programas de Doctorado, y en este caso la Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga es la responsable de estas labores.

Para ello la Escuela organizara, con caracter anual, diferentes seminarios y jornadas de formacion de tutores y directores que permitan un entorno de
colaboracién y de intercambio de experiencias y opiniones, una posibilidad de formacién continua, y un foro de debate sobre lo que constituye la for-
macion doctoral en la Universidad de Mélaga.

Igualmente, la Escuela de Doctorado de la Universidad de Méalaga organizara anualmente un conjunto de jornadas dirigidas tanto a los potenciales fu-
turos doctorandos como a las empresas, instituciones y organismos que puedan estar interesadas en la futura inserciéon de doctores de la Universi-
dad de Mélaga o en la formacion doctoral de sus empleados.

Todas las personas integrantes de una Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga deberan suscribir su compromiso con el cumplimiento del
Cddigo de Buenas Préacticas adoptado por la Escuela (dicho documento esta disponible para su descarga en http://www.uma.es/secretariagene-
ral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo07.pdf

Tal y como se estipula en la seccién XIV de la Guia de Buenas Practicas de los Programas de Doctorado de la Universidad de Malaga, http://
www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anex008.pdf la ED-UMA tratara de garantizar un liderazgo y una masa
critica suficiente de doctores profesores y doctorandos en los &mbitos de conocimiento en los que centren su actividad.

Aparte de las estructuras propias de le vienen impuestas por el RD 99/2011, la ED-UMA también define en su reglamento de régimen interno una se-
rie de estructuras de apoyo:

LA COMISION PERMANENTE: La Comisién Permanente del Comité de Direccion de la ED-UMA estara integrada por el Director, que la presidira,
un coordinador de Programa de doctorado de la Universidad de Malaga o coordinador de la Universidad de Malaga de un programa de doctorado in-
teruniversitario y un doctorando. Estos Ultimos seran miembros del Comité de Direccién y elegidos por éste. Corresponde a la Comisién Permanente
la resolucién de los asuntos de tramite que establezca el Comité, y aquellas otras cuestiones que, por delegacion, el Comité le encomiende expresa-
mente. Todos los acuerdos de la Comisién Permanente serén informados, a la mayor brevedad posible, al Comité de Direccién de la ED-UMA.

EL COMITE ASESOR INTERNACIONAL: La ED-UMA tendra un Comité Asesor Internacional constituido por miembros de prestigio reconocido en las
ramas de conocimiento relacionadas con sus programas de doctorado y/o en aspectos de transferencia tecnolégica. La propuesta de nombramientos
de los miembros del Comité Asesor Internacional corresponde al Director de la ED-UMA, oido el Comité de Direccion de la misma. El Comité Asesor
Internacional de la ED-UMA realizara una evaluacion anual de las actividades académicas y las lineas de actuacion de la Escuela, asi como cuantos
informes puntuales le sean requeridos por el Comité de Direccion.

La Escuela de Doctorado esta actualmente en proceso de desarrollo, tras haberse aprobado su creacion y Reglamento de Régimen Interno por parte
del Consejo de Gobierno y el Consejo Social de la Universidad de Méalaga.

Inicialmente la sede de la ED-UMA esta ubicada en el Edificio del Pabellén de Gobierno de la Universidad de Malaga, sito en la Plaza el Ejido s/n,
Cédigo Postal 29013 Malaga.

Tal y como se recoge en su reglamento de régimen interno, la Escuela de Doctorado tendra un funcionamiento descentralizado, por lo que aparte de
en las dependencias de su sede central, desarrollara sus actividades académicas y de gestion administrativa en las instalaciones de los Centros de la
Universidad de Malaga responsables de los programas de doctorado.

En cuanto a los recursos humanos y materiales, al director de la Escuela le asiste el personal de administracién y servicios que le corresponda, asi
como el personal de gestién de estudios de doctorado de la Unidad Administrativa del Centro Internacional de Posgrado y Escuela de Doctorado
(CIPD), en funcién de las necesidades existentes.

La direccién en donde se recoge toda la informacién relacionada con los estudios de doctorado, incluyendo la relativa a la Escuela de Doctorado, es-
ta disponible en http://www.pop.uma.es/ . En esta direccién se encuentra

- El reglamento interno de la ED-UMA, que describe el Comité de Direccién, sus funciones y composicion.

http://lwww.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/junio_2012/Anexo05.pdf
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- El compromiso documental de supervision que han de firmar todos los doctorandos, y que establece entre otros aspectos, los derechos y deberes
de los doctorandos, de los tutores y de los directores de tesis,

http://lwww.pop.uma.es/images/cipd/compromisodocumentalsupervision.pdf

- El Cédigo de Buenas Practicas de la Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga, que han de suscribir todas las personas que la integran.
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo07.pdf

- El Reglamento de Estudios Doctorado de la Universidad de Méalaga, que define la operativa de los estudios de doctorado de la universidad, los pro-
cesos asociados al desarrollo y defensa de la tesis, la composicién y funciones de las comisiones académicas de los programas de doctorado, asi co-
mo los procesos y mecanismos para la puesta en marcha, modificacién y supresion de los Programas de Doctorado de la Universidad de Malaga.
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo01.pdf

- El Sistema de Garantia de Calidad de los Programas de Doctorado de la Universidad de Malaga, que describe el Sistema de Garantia de Calidad
definido para ellos.
http://lwww.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo09.pdf

- La Guia de Buenas Practicas de los Programas de Doctorado de la Universidad de Malaga.  http://www.uma.es/secretariageneral/normati-
va/propia/consejo/octubre_2012/anexo08.pdf

El programa de doctorado en INGENIERIA MECATRONICA se integra por tanto en la ED-UMA, pasando sus miembros por tanto a formar parte de la
Escuela. El programa se integra ademas dentro de la estrategia de I+D+i definida por la Universidad de Malaga en materia de doctorado, siendo ade-
mas la presente propuesta aprobada por la Comision de Posgrado de la Universidad de Malaga y por su Consejo de Gobierno antes de ser mandada
para su verificacion.

ESTUDIANTES CON DEDICACION A TIEMPO PARCIAL O A TIEMPO COMPLETO

Se pretende que la mayoria de los estudiantes de doctorado lo sean a tiempo completo. No obstante, teniendo en cuenta que un numero potencial-
mente importante de alumnos puede venir del sector empresarial, se estima necesario ofertar un porcentaje de plazas de nuevo ingreso con dedica-
cién a tiempo parcial, y que sera del 30% sobre el total ofertado. La limitacion de su nimero y la adecuada tutorizacion de los alumnos a tiempo par-
cial permitira la adecuada adquisicién de las competencias.

LISTADO DE UNIVERSIDADES

CODIGO UNIVERSIDAD

011 Universidad de Mélaga
1.3. Universidad de Malaga

1.3.1. CENTROSEN LOSQUE SE IMPARTE

LISTADO DE CENTROS

CODIGO CENTRO
29013226 Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial (MALAGA)

1.3.2. Escuela Técnica Superior de IngenieriaIndustrial (MALAGA)
1.3.2.1. Datos asociados & centro
PLAZAS DE NUEVO INGRESO OFERTADAS

PRIMER ANO IMPLANTACION SEGUNDO ANO IMPLANTACION
18 18
NORMAS DE PERMANENCIA

http://www.pop.uma.es/images/ci pd/normasdepermanenci adoctoradouma. pdf
LENGUASDEL PROGRAMA

CASTELLANO CATALAN EUSKERA

S No No
GALLEGO VALENCIANO INGLES

No No Si

FRANCES ALEMAN PORTUGUES
No No No
ITALIANO OTRAS

No No

1.4 COLABORACIONES

CODIGO| INSTITUCION DESCRIPCION NATUR.
INSTIT
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1 TECHNISCHE UNIVERSITAT 99/2004 Convenio colaboraciion en Docencia e Investigacion. Pablico
DRESDEN
2 BRNO University of Technology: 1033/2005 Convenio de Colaboracion en Docenciae Plblico
Investigacion.
3 Wroclaw University of Technology: 3850/2010 Convenio de colaboracion en Docenciae Pdblico
Investigacién
4 CATEC: Centro Avanzado de 4691/2010 Convenio Marco de colaboracion en Investigacion Pdblico
Tecnologias Aeroespaciales con laUniversidad de Malaga.
5 FIVE (Fundacién parala INvestigacién def Imparticion de programas de Doctorado en Venezuela Privado
Venezuela)
6 UNEXPO (Universidad Politecnica Imparticién Programas de Doctorado Pulblico
Antonio Jose de Sucre, Venezuela)
Universidad de la Guajira (Colombia) Imoarticcion programas de Docotorado Pablico
8 ISTEC Docenciae Investigacion en e ambito de la Electronica, Privado
Robrioticay Control.
9 SENACIT (Secretaria Nacional de Investigacion y Desarrollo Pdblico
Cienciay Tecnologia, Republica del
Ecuador)
10 TARTESOS Technology / Optimi. Formacion del personal Investigador de Optimi Privado
11 Universidades de Guayaquil, ESPOL, 4377/2010 Actividades Académicasy Cientificas. Pdblico
UNEMI, UPSE, ESPE-L delaReptblica
del Ecuador

CONVENIOS DE COLABORACION

Ver anexos. Apartado 2

OTRAS COLABORACIONES

Otras colaboraciones: Se mantienen relaciones de colaboracidn con centros de investigacion nacional es e internacionales que pue-
den facilitar laMovilidad de Profesorado como: Universidad de Orebro (Sweden), Universidad de Lund, Carnegie-Mellon Univer-
sity, MIT, Univ.. de Reading, Univ. Helsinki, ESA-ESTEC, LAAS, ... entre otros.

2. COMPETENCIAS

2.1 COMPETENCIASBASICASY GENERALES

BASICAS

CB11 - Comprension sistemética de un campo de estudio y dominio de las habilidades y métodos de investigacion relacionados con
dicho campo.

CB12 - Capacidad de concebir, disefiar o crear, poner en précticay adoptar un proceso sustancial de investigacion o creacion.

CB13 - Capacidad para contribuir ala ampliacion de las fronteras del conocimiento a través de unainvestigacion original.

CB14 - Capacidad de realizar un andlisis critico y de evaluacion y sintesis de ideas nuevasy complejas.

CB15 - Capacidad de comunicacion con la comunidad académicay cientificay con la sociedad en general acerca de sus ambitos de
conocimiento en los modos e idiomas de uso habitual en su comunidad cientifica internacional.

CB16 - Capacidad de fomentar, en contextos académicos y profesionales, el avance cientifico, tecnoldgico, social, artistico o
cultural dentro de una sociedad basada en €l conocimiento.

CAPACIDADESY DESTREZAS PERSONALES

CAO01 - Desenvolverse en contextos en los que hay poca informacién especifica.

CAOQ2 - Encontrar las preguntas claves que hay que responder para resolver un problema complejo.

CAO03 - Disefiar, crear, desarrollar y emprender proyectos novedosos e innovadores en su ambito de conocimiento.

CA04 - Trabgjar tanto en equipo como de manera auténoma en un contexto internacional o multidisciplinar.

CAO05 - Integrar conocimientos, enfrentarse ala complgidad y formular juicios con informacién limitada.

CAO06 - Lacriticay defensaintelectua de soluciones.

OTRAS COMPETENCIAS
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CE1 - Capacidad paratrabajar con los principios cientificos y técnicos necesarios para el desarrollo de trabagjos de 1+D+i en €l
ambito de Ingenieria Mecatrénica, y poseer la capacidad de estudio, sintesisy autonomia suficientes para desarrollar una Tesis
Doctoral

CE2 - Capacidad para disefiar pruebasy experimentosy paravalorar y validar los resultados, en el @mbito de Ingenieria
M ecatronica

CES3 - Capacitar a estudiante paraintegrarse en un grupo de trabajo en proyectos de Investigacion, Desarrollo e Innovacién en
Ingenieria Mecatrénica.

CE4 - Capacidad pararesolver problemas complejos y paratomar decisiones comprometidas en el ambito de lalngenieria
Mecatrénica.

CES5 - Capacidad parallevar acabo lainvestigacion en el &mbito de la Ingenieria Mecatronica utilizando eficazmente 10s recursos
modernos de informacion y tecnologias, asi como 10s recursos e infraestructuras de investigacion disponibles.

CE6 - Capacidad para reconocer y apreciar los problemas inherentes a un sistema en el ambito de la Ingenieria Mecatrénica, y
demostrar |a capacidad de sintetizar, y proponer métodos de evaluacién y generar las estrategias de solucién alternativa.

3. ACCESO Y ADMISION DE ESTUDIANTES

3.1 SISTEMAS DE INFORMACION PREVIO

Sistemas de infor macion previa

Los Programas de Doctorado que ofrece la Universidad de Malaga, se encuentran accesibles a través de la WEB en la direccion http://
www.pop.uma.es. En esta direccién puede consultarse la relacién de Programas de Doctorado ofertados, y mas concretamente:

a) Estructura y objetivos de los Programas de Doctorado.

b) Requisitos de acceso y admisién. Proceso de matriculacion.
c) Informacién sobre becas y ayudas.

d) Normativa del doctorado.

e) Informacion sobre el proceso de lectura y defensa de la tesis.

Desde la perspectiva del alumno es muy importante tratar de identificar una linea de trabajo de las incluidas en alguno de los programas, apropiada
a sus intereses profesionales e investigadores. En este sentido, es muy interesante tratar de recopilar informacién sobre los equipos de investigacién
asociados a dicha linea, consultando las paginas web relativas a sus proyectos, sus publicaciones, su plantel de investigadores, etc.

El Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénca contard con su pagina web a la que se podra acceder a través de la WEB de la direccion del
UMA http://www.pop.uma.es (actualmente se encuentra en proceso en proceso de desarrollo. Se hara publica una vez verificado el programa). La
péagina_proporcionard la siguiente informacion:

a) Informacién general y presentacion del doctorado.

b) Las universidades involucradas (en el caso de Programas de Doctorado interuniversitarios)

c) Las lineas de investigacion que forman parte del programa, y los profesores asignados a ellas
d) Los profesores del programa, organizados en equipos de investigacion.

e) Los requisitos especificos de admisién o acceso al doctorado.

El perfil de los estudiantes y las competencias que deben conseguir los estudiantes.
g Toda la informacién sobre las fechas de preinscripcion y sobre la matricula, especifica para cada universidad (también es especifico de ca-
da universidad los complementos de formacion).
h) Todos los avisos y noticias relacionados con las actividades formativas: calendario de matricula, fecha de seminarios o talleres, etc.
i) El sistema de garantia interna de la calidad de los estudios de doctorado.

Esta pagina se ajustara a las directrices que se fijen para el seguimiento y acreditacién de los estudios de acuerdo con las respectivas convocatorias.

Este esquema ya ha estado presente en el disefio de la WEB del actual programa de doctorado en Ingenieria Mecatrénica (verificado segin RD.
1393/2007) que sigue las indicaciones de la normativa de seguimiento de Master en su periodo docente (Master Universitario en Ingenieria Meca-
trénica) y las usualmente utilizadas en los Seguimientos de las Menciones de Calidad / Menciones de excelencia para el periodo investigador http://
www.isa.uma.es/mastermecatronica/

Canales de difusion para informar a los potenciales estudiantes (sobre la titulacién y sobre el proceso de matriculacién).

Los principales canales de difusion lo constituyen: la propia pagina Web del Programa de Doctorado; el portal Web de la Universidad de Méalaga; y
un conjunto de actividades de informacién y difusién que la Universidad realiza todos los afios sobre los estudios que pueden realizar los alumnos:

La Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga (ED-UMA) ofrecera ademas sesiones informativas anuales sobre el doctorado. Estas se anun-
ciaran de forma publica e irén dirigidas a todos los estudiantes interesados en matricularse en alguno de los programas que se ofertan por parte de la
Universidad de Mélaga.

Asimismo, el Programa de Doctorado también realizara sesiones informativas sobre sus actividades, fundamentalmente dirigidas a los alumnos de
aquellos masteres que imparten materias directamente relacionadas con las lineas de investigacion del programa.

1) Portal Web: Aparte de la pagina Web del Programa de Doctorado, la Universidad de Malaga mantiene un portal Web ( http://www.pop.uma.es
) destinado a alumnos potenciales de doctorado, que incluye informacion sobre acceso los Programa de Doctorado de la UMA, normativas aplicables
a los doctorados y becas emntre otros aspectos resefiables

2) Programa de Orientacion y apoyo a los estudiantes: Este programa incluye un conjunto de actividades dirigidas a proporcionar a los alumnos uni-
versitarios una informacién exhaustiva sobre las distintas titulaciones oficiales de postgrado ofrecidas por la UMA. Este programa se ejecuta una vez
cada afio. Las actividades principales desarrolladas por el programa de orientacién son las siguientes:

2.1) Jornadas de puertas abiertas La Universidad de Malaga celebra cada primavera las Jornadas de puertas abiertas “Destino UMA”, de Orienta-
cién Universitaria. En dichas jornadas cada centro prepara un “stand” con un docente responsable y alumnos voluntarios que son los encargados de
orientar a los futuros universitarios. Por su parte, los servicios centrales cuentan con “stand” informativos que prestan orientacién al alumno sobre Ac-
ceso, Matricula, Becas, Cultura, Deporte, Red de Bibliotecas, etc. Asimismo se programan charlas de orientacién sobre pruebas de acceso a la Uni-
versidad por cada una de las titulaciones impartidas en la UMA. Estas jornadas estan coordinadas por el Vicerrectorado de Estudiantes. Aunque las
puertas abiertas estan enfocadas a un publico preuniversitario, la asistencia de un alto nimero de estudiantes universitarios ha llevado a incluir como
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colectivo de orientacién a los estudiantes universitarios. Por ello, los servicios de postgrado, doctorado y de titulaciones propias de la Universidad de
Malaga informan de las diferentes opciones formativas de la universidad. Ademas, los diferentes centros de nuestra universidad informan y asesoran
a los estudiantes universitarios sobre su oferta académica de doctorado.

2.2) Jornadas Doctorales. La Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga, tal y como se contempla en su Reglamento de Régimen Interno,
organizara con caracter anual diferentes actividades de difusién, incluyendo seminarios, charlas, coloquios, jornadas de puertas abiertas, jornadas
con la industria, actividades de internacionalizacion, etc. Entre ellas, la Escuela de Doctorado de la Universidad de Malaga organizara anualmente un
conjunto de jornadas dirigidas tanto a los potenciales doctorandos de la Universidad, como a las empresas, instituciones y organismos que puedan
estar interesadas en la futura insercién de doctores de la Universidad de Méalaga o en la formacién doctoral de sus empleados.

2.3) Patrticipacion en Ferias nacionales e internacionales: La Universidad de Méalaga, a través de los Vicerrectorados de Ordenacion Académica, Es-
tudiantes y Relaciones Internacionales, participa en ferias de orientacién en lugares de procedencia de su alumnado, especialmente en el seno de

la Comunidad Auténoma Andaluza (ferias locales en Lucenay Los Barrios), y en Madrid (Aula). Asimismo, la Universidad de Malaga participa en fe-
rias internacionales donde se promueve la oferta académica general de la Universidad [NAFSA, ACFTL en Estados Unidos, ICEF China Workshop,
etc...] y también la especifica de posgrado, sobre todo en Latinoamérica (Europosgrado Chile, Europosgrado Argentina,...) siendo un miembro activo
de la Asociacion de Universidades Iberoamericanas de Posgrado (AUIP).

3 ) Revistas y folletos de orientacién dirigidos a estudiantes potenciales. El Centro Internacional de Posgrado y Escuela de Doctorado (CIPD)

de la Universidad de Malaga edita anualmente un folleto informativo dirigido a estudiantes potenciales de posgrado (incluyendo los Masteres Uni-
versitarios y Programas de Doctorado). Sus contenidos en formato electrénico, también se encuentran disponibles en la Web del CIPD: http://
www.pop.uma.es .

4 ) Puntos de Informacién: La Universidad de Malaga mantiene 3 puntos de Informacién, uno en el Campus de Teatinos, otro en el Campus de El
Ejido y un tercero en el Rectorado, en los que se ofrece informacion al universitario. Asimismo, cuenta con pantallas de informacion general reparti-
das por todos los centros desde donde poder informar sobre las noticias, novedades y oferta formativa de la Universidad de Malaga de forma conti-
nuada. El programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica también cuenta con una pantalla de informacion especifica situada en el Edificio de la
Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales. Esta pantalla ofrece informacién continua sobre la estructura del programa e informa sobre di-
versas novedadesdel programa: Conferencias, Seminarios, Workshops, Convocatorias de Becas, ofertas de contratos, colaboraciones y contratos
en proyectos de investigacion, etc.

5 ) Atencion personalizada. A través del coordinador académico del programa se puede solicitar una cita y evaluar la adecuacion de los intereses
del doctorando con los de los equipos de investigacion y los trabajos que se realizan en ellos, e identificar los equipos y profesores tutores en caso
de estar interesado en cursar el Programa de Doctorado.

SISTEMA DE ACOGIDA
La Comisién Académica del Programa de Doctorado asignara un tutor que introducira al doctorando en todos los tramites iniciales a realizar y le ayu-
dara a identificar a un posible director de tesis.

PERFIL RECOMENDADO

El perfil recomendado es el de una persona con estudios en carreras técnicas o cientificas con conocimientos de las tecnologias fundamentales (Me-
canica, Electricidad, Electrénica, Control, Informatica....) y con interés en la Integracién y las nuevas tecnologias. Este perfil es el propio de la mayo-
ria de las Carreras Técnicas Espafiolas, asi como en algunas especialidades de los estudio de Fisica.

3.2REQUISITOSDE ACCESO Y CRITERIOS DE ADMISION

REQUISITOS DE ACCESO Y CRITERIOS DE ADMISION

El Proceso concreto de acceso y matriculacion a los Programas de Doctorado de la Universidad de Méalaga se describe en el Reglamento de Docto-
rado de la Universidad, disponible en

http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo01.pdf

En primer lugar, los aspirantes a participar en un Programa de Doctorado deberan estar en posesién de los titulos oficiales espafioles de Grado, o
equivalente, y de Master Universitario (salvo titulaciones exentas) o los supuestos contenidos en el articulo 6 del R.D. 99/2011, y reunir los requisitos
exigidos por la Comisién Académica del Programa de Doctorado correspondente.
El nivel exigible de inglés paralos alumnos de doctorado, sera el que, de acuerdo con lalegislacién actual, alcanzan los alumnos
egresados de las nuevas titulaciones de grado, es decir B1, o nivel equivalente.

El Programa de Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA define siguientes perfiles de acceso

1) Alumnos con acceso directo al doctorado : Constituido por aquellos alumnos provenientes de Masteres Universitarios en Inge-
nieria Mecatronica y otros Masteres con formacion similar con perfil investigador. Dichos alumnos no habrén de cursar comple-
mentos especificos de formacion.

2) Méasteresen Ingenieria Industrial, Ingenieria Informatica, Ingenieria de Telecomunicacion, Ingenieria de Caminos, Ingeniero
Aeronautico, Ingeniero Naval, Ingeniero de Minas, otros masteres de Ingenieria que den acceso a las profesiones con atribuciones,
y otros Méasteres en Ingenieria, en funcién de la adecuacion del Master cursado a la temética de este programa de Doctorado. En
caso que €l Master cursado no tenga perfil investigador en su formacion, los alumnos deberan cursar los complementos especificos
definidos para este programa, tal y como se recogera mas adelante.

3) Doctores, Licenciados e Ingenieros dentro de los supuestos contenidos en €l articulo 6 del R.D. 99/2011 en areasdelasInge-
nieriasy las Ciencias no incluidos en los puntos 1) y 2). En caso que los estudios cursados no tenga perfil investigador, los alumnos|
deberan cursar los complementos especificos definidos para este programa, tal y como se recoge mas adelante en esta memoria.

La aceptacion en € Programa de Doctorado de los solicitantes sera decidida por la Comisién Académica del Programa de Docto-
rado en INGENIERIA MECATRONICA en funcion de la adecuacién de la titulaciones cursadas a la tematica de este programa de
Doctorado. Dichos alumnos habran de cursar los complementos especificos de formacién segin se especifica en €l apartado 3.4
4) Alumnos extranjeros : En el caso de aquellos solicitantes en posesion de un titulo obtenido conforme a sistemas educativos ex-
tranjeros, sin necesidad de su homologacién, previa comprobacion por la UMA de que éste acredita un nivel de formacion equiva-
lente ala del titulo oficial espafiol de master universitario y que faculta en el pais expedidor del titulo para el acceso a estudios de
doctorado, seles aplicara los criterios generales de admision. Esta admisién no implicara, en ningn caso, la homologacién del ti-
tulo previo del que esté en posesién el interesado ni su reconocimiento a otros efectos que el del acceso a ensefianzas de Doctorado.
La seleccion de los candidatos se realizara por la Comision Académica del Programa de Doctorado atendiendo a criterios de meri-
toy capacidad. A los citados alumnos se les aplicara |os complementos de formacion aplicables segiin su afinidad a los perfiles 1)
2) o0 3) anteriormente indicados.

SELECCION DE CANDITATOS

En el caso de que el nimero de aspirantes sea superior al maximo fijado para el Programa de Doctorado, la Comisién Académica seleccionara a los

aspirantes en funcién de un baremo previamente establecido y aprobado por la Comisién de Posgrado de la Universidad de Méalaga.

18/50

csv: 103147015054649029747784


http://www.pop.uma.es
http://www.pop.uma.es
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo01.pdf

[ 4 Identificador : 355328719
ol i ¥ GOBERNO MINISTERIO:

g"q DE ESPAMA  DE EDUCACION, CULTURA

1 '3 ¥ DEPORTE

El baremo contemplara el expediente académico del Grado y/o del Master conducente a Programa de Doctorado (en caso de ser requisito indispen-
sable la realizacion de este Ultimo). La valoracion del expediente académico debera ser de al menos un sesenta por ciento de la puntuacién global.

Ademas, los criterios comprenderan los siguientes aspectos:

La idoneidad de los estudios que le permiten el acceso al tercer ciclo, en relacién con el objeto de investigacion en la que
desea elaborar su tesis doctoral.
El curriculo del aspirante.

El interés para la Facultad, Escuela o Centro de Investigacion, de la linea de investigacién en que la persona aspirante
desea llevar a cabo su labor, mediante informe de los Departamentos, Centrosy directores de tesis correspondientes.
La coherencia del tema de tesis previsto, en su caso, con las lineas de investigacion del Programa de Doctorado.

Otros méritos relacionados con la investigacion

La disponibilidad de personal investigador con vinculacion permanente a la Universidad de Mélaga y experiencia investiga-
dora acreditada, para tutorizar la tesis en €l area de investigacion que solicita €l aspirante.
La disponibilidad de medios necesarios para la labor de investigacion que pretende desarrollar el aspirante.

Los requisitos de admisién y la posterior baremacién quedaran recogidos en la pagina Web del Programa de Doctorado.
PREINSCRIPCION

Las solicitudes de preinscripcion en el Programa de Doctorado deberan presentarse en la secretaria del Centro responsable del Programa en los pla-
zos establecidos por la Universidad de Malaga.

La Comisiéon Académica del Programa de Doctorado resolvera las solicitudes y enviara su resolucién a la Unidad Administrativa correspondiente de
la Universidad para la formalizacién de la matricula, en los plazos establecidos por la Universidad de Malaga.

Los alumnos podran efectuar la preinscripcién priorizada en mas de un Programa de Doctorado de la Universidad de Malaga siempre que cumplan
con los requisitos exigidos en cada uno de ellos. En caso de que ninguno de los Programas elegidos pueda impartirse por no alcanzar el nimero mi-
nimo de alumnos, éstos dispondran de un plazo suplementario de diez dias para optar por otro Programa y podran ser aceptados cuando cumplan
los requisitos del mismo y en igualdad de condiciones con el resto de los solicitantes.

MATRICULA

Los alumnos admitidos y matriculados en un Programa de Doctorado tendran la consideracion de personal investigador en formacién y se matricula-
ran anualmente en la Universidad de Méalaga.

PLAZAS VACANTES

Una vez concluidos los plazos de preinscripcién y matricula se podran atender nuevas solicitudes siempre que existan plazas vacantes y se cumplan
las condiciones de acceso al Programa descritas anteriormente.

ESTUDIANTES A TIEMPO PARCIAL Y A TIEMPO COMPLETO

La duracion de los estudios de doctorado sera de un maximo de tres afios, a tiempo completo, a contar desde la admision del doctorando al progra-
ma hasta la presentacion de la tesis doctoral. Si transcurrido el citado plazo de tres afios no se hubiera presentado la solicitud de depésito de la tesis,
la Comisién Académica podré autorizar la prérroga de este plazo por un afio mas, que excepcionalmente podria ampliarse por otro afio adicional si la
Comision lo considerara oportuno y justificable en casos de fuerza mayor.

El Programa de Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA contempla también la posibilidad de realizar los estudios de Doctorado a tiempo parcial,
siempre que la Comisiéon Académica del programa lo autorice. En este caso tales estudios podran tener una duracién maxima de cinco afios desde
la admision al programa hasta la presentacion de la tesis doctoral. En el caso de estudios a tiempo parcial la prérroga podra autorizarse por dos afios
mas que, asimismo, excepcionalmente, podria ampliarse por otro afio adicional.

Tal y como se recoge en los reglamentos de la Universidad de Méalaga, y mas concretamente en la seccion Ill de la Guia de Buenas Practicas de los
Programas de Doctorado, se entiende por doctorando a tiempo parcial aquel que realiza un trabajo o actividad (sea remunerada o no) que le impide

dedicar mas del 60% de su tiempo a la consecucién del doctorado. Para solicitar la admision a tiempo parcial en un Programa de Doctorado, el can-
didato debera acreditar esta situacion, que debera ser evaluada y autorizada por la Comisién Académica del Programa de Doctorado.

De modo general, el porcentaje de alumnos que realizan el doctorando a tiempo parcial en este programa de doctorado no deberia superar el 30%
del total de alumnos matriculados.

La modalidad escogida por cada estudiante se recogera en el modelo de compromiso firmado por el doctorando, el director y el tutor (véase http://
www.pop.uma.es/images/cipd/compromisodocumentalsupervision.pdf ) y podra ser cambiada si asi lo exigieran las circunstancias. En este ca-
so, el doctorando debera solicitar el paso de la modalidad de tiempo completo a tiempo parcial. Dicha solicitud debera ser dirigida y justificada ante la
comisién académica responsable del programa, que se pronunciara sobre la procedencia de acceder a lo solicitado. Los cambios deberan ser autori-
zados por todas las partes que firman el compromiso documental de supervisién, y seran recogidos en dicho documento.

Un cambio permanente en las condiciones laborales o de ocupacion de un doctorando a tiempo parcial que ya no le impidan realizar el doctorado a
tiempo completo debera ser comunicado al tutor, quién procedera con los tramites para el cambio de modalidad del doctorando. Asimismo, el docto-
rando podra solicitar su baja temporal en el programa por un periodo maximo de un afio, ampliable hasta un afio més. Dicha solicitud debera ser diri-
gida y justificada ante la comisién académica responsable del programa, que se pronunciara sobre la procedencia de acceder a lo solicitado.

ESTUDIANTES CON NECESIDADES EDUCATIVAS ESPECIFICAS

La Universidad de Malaga considera que la atencién a las necesidades educativas de los estudiantes con discapacidad es un reconocimiento de los
valores de la persona y de su derecho a la educacién y formacion superiores. Por esta razén y con los objetivos de: a) garantizar la igualdad de opor-
tunidades y la plena integracion de los estudiantes universitarios con discapacidad en la vida académica y b) promover la sensibilidad y la concien-
ciacion del resto de miembros de la comunidad universitaria, la Universidad de Malaga cuenta con una oficina dirigida a la atencién de sus estudian-
tes con discapacidad: el Servicio de Apoyo al Alumnado con Discapacidad (SAAD). Dicha oficina es la encargada de prestar los servicios de apoyo y
asesoramiento adecuados, que evaluaran la necesidad de posibles adaptaciones curriculares, itinerarios o estudios alternativos de los doctorandos.
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Este servicio se dirige a orientar y atender a las personas con un porcentaje de minusvalia similar o superior al 33%, que deseen ingresar o estén
matriculados en la Universidad de Méalaga, tratando de responder a las necesidades derivadas de la situacion de discapacidad del estudiante, que di-
ficulten el desarrollo de sus estudios universitarios y le puedan situar en una situacion de desventaja. Estas necesidades varian dependiendo de la
persona, el tipo de discapacidad, los estudios realizados, y su situacién socio-econémica, por lo que sera preciso llevar a cabo una valoracion y aten-
cién individualizada de cada alumno.

A continuacion se citan ejemplos de recursos. Estos son orientativos, ya que, dependiendo del estudiante con discapacidad, pueden surgir nuevas
medidas o variar la naturaleza de las actualmente existentes:

Orientacién y Asesoramiento académico y vocacional a alumnosy padres.

Adaptaciones curriculares en coordinacion y colaboracion con el profesorado competente.
Ayudas técnicas de acceso curricular: grabadoras, cuader nos autocopiativos, emisoras FM.
Reserva de asiento en aulas y aforos de la Universidad.

Intérprete de Lengua de Sgnos.

Adaptacion del material de las aulas: bancos, mesas, sillas.

Adaptacién del material de clase: apuntes, préactica.

Ayuda econémica para transporte.

Alumno/a colaborador/a de apoyo al estudio.

3.3ESTUDIANTES

El Titulo esta vinculado auno o varios titulos previos

UNIVERSIDAD TiTULO

Universidad de Malaga Programa Oficial de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica (RD
1393/2007)

CURSO N° Total estudiantes N° Total estudiantes que provengan de otros paises

Afio 1 16.0 1.0

Afio 2 15.0 5.0

Afio 3 17.0 8.0

Afio 4 16.0 5.0

Afio 5 14.0 20

3.4COMPLEMENTOS DE FORMACION

Los estudiantes que accedan al programa de doctorado y que precisen complementos de formacién por su acceso, dispondran de unos complemen-
tos de formacion que se estableceran por la comisién académica del programa de acuerdo con su expediente y curriculum, hasta un maximo de 30
créditos ECTS a elegir de entre las siguientes materias obligatorias ofertadas por la Universidad de Malaga:

-Sistemas de Control Inteligente.

-Métodos Matematicos Avanzados para la Mecatrénica.
-Modelado y Control de Sistemas Mecatrénicos y Robots
-Sensores y Actuadores Inteligentes.

-Actuadores Eléctricos Avanzados.

-Tiempo Real para Sistemas Mecatronicos.

Todas estas materias estan actualmente impartidas en el Master Universitario en Ingenieria Mecatrénica. Si el master del origen del alumno no fuera
un master con competencias en investigacion, se deberan cursar de manera obligatoria al menos 10 créditos ECTS de formacion especifica para in-
vestigacion, dentro de la oferta a nivel de master de la Universidad, y en particular las materias

-Sistemas de Documentacion y Elaboracion de textos cientificos.
-Iniciacién a la Transferencia del Conocimiento.

que también se imparten en el Méaster Universitario en Ingenieria Mecatrénica.

Asimismo, en caso de no imparticion del master, la Comision Académica estableceria, de entre las asignaturas de master con competencias simila-
res impartidas por la Universidad, los complementos de formacién adecuados. Los doctorandos que necesiten realizar estos complementos especifi-
cos deberan completarlos antes de finalizar el primer afio del Programa Doctorado, o los dos primeros para los alumnos a tiempo parcial.

A continuacién se muestra una introduccion a las materias:

Sistemas de Control Inteligente
Los objetivos son: la formacién del alumno en Sistemas de Control basados en Légica Borrosa y Redes de Neuronales, la formacién en técnicas de
Modelado con sistemas de control Borrosos, Neuroborrosos y Neuronales y su aplicacion al control de sistemas dinamicos.

Métodos Matematicos Avanzados para la Mecatrénica
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Objetivos: Técnicas avanzadas de Optimizacién. Resolucion de ecuaciones diferenciales en derivadas parciales. Casos de interés en ingenieria me-
catrénica.

Modelado y Control de Sistemas Mecatrénicos y Robots
Objetivo: modelado de sistemas mecatronicos, y sus estrategias de control. En particular se abordan los modelos cinematicos directos, la cineméatica
diferencial, e inversa, los modelos dindmicos y las estrategias de control de movimientos en sistemas mecatrénicos.

Sensores y Actuadores Inteligentes.
El objetivo fundamental de este curso es el estudio de sensores inteligentes y actuadores no convencionales para la mecatrénica. Como caso de es-
tudio se hace hincapié en las interfases tactiles.

Actuadores Eléctricos Avanzados.
El objetivo de este curso es el estudio de los modelos de maquinas eléctricas especiales asi como de los convertidores y métodos de control de las
mismas.

Tiempo Real para Sistemas Mecatronicos.
Los objetivos de este curso son: la formacién en sistemas mecatrénicos de tiempo real, con especial énfasis en los sistemas empotrados de tiempo
real duro (unidades de proceso, periferia de acceso al entorno, sincronizacién con el mismo).

Sistemas de Documentacion y Elaboracién de textos cientificos.
Los objetivos de este curso son la formacion del alumno en la basqueda, seguimiento, evaluacion en base a sus indicadores de calidad y la propor-
cionar al alumno las habilidades necesarias para el desarrollo de textos cientificos en publicaciones con indicadores reconocidos de calidad.

Iniciacién a la Transferencia del Conocimiento.

El objetivo fundamental es formar al alumno en la transferencia del conocimiento. Se definiran los conceptos fundamentales sobre 1+D e innovacion.
Asimismo se abordaran cuatro pilares basicos de la transferencia: la proteccién del conocimiento, la cooperacion Universidad-Empresa, los proyec-
tos europeos Yy la creaciéon de EBTs, empresas de base tecnolégica.

La Informacién completa de las mismas se encuentra disponible en el siguiente enlace: http://www.isa.uma.es/C15/C7/Asignaturas/

4. ACTIVIDADESFORMATIVAS

4.1 ACTIVIDADES FORMATIVAS

ACTIVIDAD: Presentacién del Programa de Doctorado en | ngeneria M ecatr 6nica.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 2

DESCRIPCION

DESCRIPCION

El objetivo es presentar al nuevo alumno del programa todos los aspectos relevantes del Programa de Doctorado, motivacion, lineas de investigacion, su organizacion, su planificacién tempo-
ral, proceso de_evaluacién del doctorando, y que se sintetiza a continuacién:

-Ensefianzas oficiales de Doctorado: El Real Decreto 99/2011.

-Reglamento de Doctorado de la Universidad de Mélaga.

-Objetivos del programa.

-Presentacién de las lineas por personal investigador del programa.

-Compromiso documental de supervision.Presentacién de las Actividades y planificacion temporal.
-Documento de actividades. Plan de investigacién. Seguimiento de la formacién y desarrollo de la tesis.
-La Tesis Doctoral.

La actividad sera desarrollada por el personal investigador del mismo, y en particular por el coordinador académico. Se facilitara en la medida de lo_posible el acceso a la actividad a través de
medios remotos siempre que se garantice la interactividad.

Planificacién Temporal:

Dado gue es importante establecer una temporizacién adecuada y evitar simultaneidades que puedan impedir la realizacion de las actividades ofertadas, puede tomarse como referencia es-

ta planificacién basica que se programara anualmente de acuerdo con las fechas exactas de cada una de ellas. Cada doctorando ajustara sus actividades segin su Plan de Investigacion y la
oferta anual (para tres afios los doctorandos a tiempo completo y hasta 5 los de tiempo parcial). La actividad 12, Jornadas de Presentacién de Resultados, se ajustara siempre a la planificacién
individual de las actividades de cada alumno, y en especial a las relativas a la movilidad en centros de investigacion. Esta actividad no se haréan coincidir nunca con ninguna de las otras activi-
dades.

ler Semestre:

-Act. 1. Presentaci6n del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica. Al comienzo del semestre.

-Act. 6. Cursos técnicos de actualizacion relacionados con las herramientas para la investigacién (Los propios del programa, durante el semestre)
-Act. 11. Desarrollo de textos cientificos (En Inglés). Todo el semestre.

-Act. 12. Presentacién y Evaluacién de Resultados. Al final del semestre.

2° Semestre:

-Act. 9. Presentaciones de proyectos de investigacion. Al comienzo del semestre.
-Act. 10. WorkShops en Ingenieria Mecatrénica.

-Act. 12. Presentacion y Evaluacién de Resultados. Al final del Semestre

Durante todo el afio.

-Act. 2. Movilidad en centros de investigacién. (Segun la convocatoria y duracién
-Act. 3. Conferencias relacionadas con las Lineas de Investigacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica. (De acuerdo con la disponibilidad de los conferenciantes, y de la con-
vocatoria de financiacion)

-Act. 4. Seminarios relacionados con las Lineas de Investigacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica. (De acuerdo con la disponibilidad de los participantes externos, y de la
convocatoria de financiacién

-Act. 5. Cursos breves relacionados con las Lineas de Investigacion del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica. (Durante el primer y segundo cuatrimestre)

-Act. 6. Cursos técnicos de actualizacion relacionados con las herramientas para la investigacion (Los externos a la Universidad, de acuerdo con la oferta de las empresas que lo imparten)
-Act. 7. Asistencia a Congresos.

-Act. 8. Asistencia a la defensa de tesis doctorales.

ler Semestre 2° Semestre

Act. 1 Act. 6, Act. 11 Act. 12 Act. 9 Act. 10 Act. 12

Act.2,3,4,5,6,7.8 Act.2,3,4,5,6,7.8

Las siguientes actividades transversales, estan ofertadas por los servicios de formacién del PDI de la universidad de Malaga, y dependen de la planificacién del servicio:
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-Act. 13. Introduccioén a las bisquedas bibliogréficas y recursos generales de informacion.
-Act. 14. Recursos de informacion para Ciencia y Tecnologia.
-Act. 15. Ingles académico

Consideraciones sobre el doctorando a tiempo parcial .

Las competencias que debe adquirir el alumno de doctorado a tiempo completo y parcial son las mismas, y por tanto se estableceran criterios similares en cuanto a la evaluacién de su Docu-
mento de Actividades y la ejecucién de su Plan de Investigacién. No obstante, teniendo en cuenta que la causa de la solicitud de dedicaci6n a tiempo parcial es la imposibilidad de dedicacién
horaria en un porcentaje superior al 60% al programa, el Real Decreto 99/2011 establece hasta 5 afios para la finalizacién de los estudios a los doctorandos a tiempo parcial.

Por ello se flexibilizara la eleccion de las actividades de forma que

-Puedan escogerse en cuaquiera de |os afios de realizacion de los estudios.

-Fijar horarios de las actividades compatibles con |a actividad laboral en lamedidadelo posible (p.gj. dando preferencia a horarios de tarde).

-Facilitar el acceso alas actividades que asi 1o permitan mediante modalidades presenciales, remotas sincronasy virtuales.

-Paralaactividad Presentacion y Evaluacion de resultados, que se considera obligatoria, se facilitard al méximo la adaptacion ala disponibilidad horaria del doctorando.
-Se garantizaré en lamedida de lo posible por parte de la Comision Academica, que la condicion de estudiante a tiempo parcial no impida disponer de igualdad de oportu-
nidades en la realizacion de su doctorado.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Para la consideraci6
sién Académica.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

No se consideran acciones de movilidad en esta actividad.

ACTIVIDAD: Movilidad en Centros de I nvestigacion..

4.1.1 DATOSBASICOS N°DE HORAS 240

DESCRIPCION

DESCRIPCION

Se fomentara la movilidad de los doctorandos como otra actividad formativa con el objetivo de que el doctorando conozca otros ambientes de investigacion y se acostumbre a la internacionali-
zacion de la investigacion. Esta actividad es particularmente importante ya que le permitira al doctorando relacionarse con otros investigadores y desarrollar nuevas técnicas.

Se procurard, en funcién de la financiacién disponible, que los doctorandos realicen estancias en un centro de investigacién de reconocido prestigio de otro pais desarrollando temas de investi-
gacién relacionados con su Tesis Doctoral.

El director de la Tesis, y en su caso el Tutor, deberda remitir un informe razonado a la Comisién Académica del Programa de Doctorado sobre la idoneidad del centro donde realizaré la estancia,
la temaética a desarrollar, el tiempo de la estancia y la financiacién de la misma, y que permitan a la comisién conocer con detalle las caracteristicas de la accion concreta y valorar el grado de
coherencia con el perfil de la formacién del doctorando y las competencias a adquirir.

Las condiciones de disfrute de la movilidad es muy variable en funcién de la convocatoria, por lo que no se establece una planificacion rigida, adaptandose a la convocatoria y a las condicién

del doctorando (tiempo completo o parcial).
Plazos.

Podré realizarse desde el inicio siempre en funcién de la convocatoria. A modo de ejemplo, para las Becas FPI: (BOE 29, 13/02/2012, disposicién 1665) las estancias deben duran entre 2 y

6 meses, y puede hacerse en 2 periodos distintos, no estableciéndose limite de estancias. (Puede solicitarse una por convocatoria). Para las Becas FPU: (BOE 112, 10/05/2012, disposicién
6238), la duracion esta entre 2 y 4 meses, excepto si el destino es espafiol en cuyo caso que puede ser de 1 mes. El maximo son 3 estancias breves y 9 meses de estancias a lo largo de toda
la beca FPU con 9 meses minimo entre estancias. Solo pueden solicitarse a partir de los primeros 12 meses de beca FPU. Existe también una modalidad denominada Traslado Temporal de
hasta 9 meses sélo para la fase de contrato.

Para el Plan Propio de Investigacién de la UMA y el Plan de Ayudas al Doctorado se fijan dos convocatorias anuales dos convocatorias anuales, la primera durante el mes de marzo y la segun-
da durante el mes de octubre.

Destinos de Movilidad.

Los grupos de investigacién mantienen relaciones estables con los siguientes centros, que han sido destino de movilidad durante los Gltimos afios. Se muestran los més frecuentes por lineas.
aungue en modo alguno limita la seleccién de nuevos destinos si el interés del trabajo lo requiere.

Robética y Control Inteligente.

Instituto de biorrobética. Escuela Superior de Santa Anna (Pisa, Italia).

Cornell Robotics. Machines and Organisms Group. Computational Synthesis Lab. Cornell

University. Itaca, Nueva Y ork, EEUU:

Centre for Robotics and Neural Systems de la Universidad de Plymouth, (UK).

Department of Computer Science - Faculty of Engineering at the University of Bristol, (UK)

School of Computer Science - Faculty of Science at the University of Lincoln, (UK)

Lagadic Group - INRIA Sophia Antipalis. Francia

Mobile Robotics and Olfaction Lab (MR&O) at the Centre for Applied Autonomous Sensor Systems (AASS), Orebro University, Sweden
Dipartimento di Ingegneria Meccanica, Chimica e dei Materiali Universitadi Cagliari. ITALIA

Department of Systems & Control Engineering, Faculty of Engineering. University of Malta

Dept. de Engenharia Electrénica e Informética Faculty of Science and Technology. University of Algarve, Faro, PORTUGAL
ESA-ESTEC: European Space Reseach and technology Centre. Noordwijk, the Netherlands

FADA-CATEC: Centro Avanzado de Tecnologias Aeroespaciales. Sevilla, Esparia

Robotics Institute. Carnegie Mellon University. Pittsburgh. EEUU

Mecénica de Fluidos y Materiales y Estructuras Inteligentes.
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Instituto Motori, C.N.R., Napoles, Italia.

Instituto Max-Planck-Gesellschaft, Gottingen, Alemania

Institute de Recherche sur |es Phénoménes Horse Equilibre, C.N.R.S., Marsella, Francia
Aeronautics Department, Imperial College, Londres, Reino Unido.
Universidad de Manchester, Inglaterra

Instituto IRPHE Marsella, Francia.

Universidad de Nottingham, Inglaterra.

Instituto Insean, Roma, Italia.

Universidad de Le Havre, Francia

Universidad de Gottingen, Alemania

Universidad de Arizona, EE.UU.

Instituto Motori, Napoles, Italia

Universidad de Turin, Italia

Universidad de Johanesburg, Africa (contacto: Dr. Laurent Dala)
Imperial College, Londres.

Universided Roviray Virgili

Universidad Politécnica de Catalufia

Universidad de Navarra.

Sistemas Eléctricos y Electrénicos Inteligentes. Computacion de Altas Prestaciones.

University College of Cork (Irlanda).

University of Dresden (Germany).

University of Brnd (Czech republic).

Dipartimento di Ingegneria elettronica. Universidad de Salerno. Italia

CNM-IMSE CSIC. Centro Nacional de Microelectronica. Instituto de Microel ectrénica de Sevilla.
Universidad de L oughborough (UK).

Universidad de Granada.

Polaris Group. Dept. Computer Science dela Universidad de Illinois at Urbana-Champaign, EEUU.
Computer Science Dept. Universidad del 1llinois EEUU.

Cray Inc., Seattle, WA, EEUU.

IBM T.J. Watson Research Center, New Y ork, EEUU.

EPCC (Edimburgh Parallel Computing Center).

Department of Electrical and Computer Engineering de la Universidad de Illinois EEUU.
Eindhoven University of Technology.

Operations Research and L ogistics Group, Wageningen University.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Con posterioridad a la estancia el doctorando, para que conste en su documento de actividades, el doctorando deberé entregar un resumen del trabajo desarrollado en su estancia, asi como
copia de los informes a los que preceptivamente diera lugar la estancia, de acuerdo con los requisitos de su convocatoria de financiacion, asi como un certificado emitido por el responsable del
grupo receptor de la movilidad. Estos documentos seran valorados por la Comision Académica.

Consideraciones sobre el doctorando a tiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Para la financiacién de esta actividad se recurrira a las convocatorias de Ministerio de Competitividad para becas FPI, FPU, Consejeria de Economia, Innovacién Ciencia y Empleo de la Junta
de Andalucia, a través del Plan Andaluz de Investigacién, Desarrollo e Innovacién 2007-2013 (PAIDI), y las propias de la UMA, a través del Plan de Ayudas para los Estudiantes de Doctorado
de la Universidad de Méalaga, y la financiacién disponible de los grupos de investigacion participantes, ademas de contar con otras fuentes de financiacién publicas (Convocatorias ERASMUS
similares; rivadas competitivas. Todas las lineas de investigacion del programa tienen proyectos de investigacion a los que se le han concedido becas de formacién de personal investigador.

Ademas de las ayudas especificas de caracter Estatal, de la Comunidad Auténoma y de la Unién Europea: comprendidos en los actuales planes nacionales, la nueva Estrategia Espafiola de
Ciencia y Tecnologia y de Innovacién 2013-2020 y el Plan Estatal de Investigacion Cientifica y Técnica y de Innovacién 2013-2016, el Horizonte 2020 de la Unién Europea (Programa Mar-
co para la Financiacién 1+D+i) y otros programas de movilidad financiados dentro de la Uni6n , el Plan Andaluz de Investigacién, Desarrollo e Innovacién (PAIDI) (2008-2013), y las vias de fi-
nanciacién de fundaciones de caracter privado, Para garantizar los medios de financiacion y planificarlos adecuadamente a lo largo del afio, se dispone de un PLAN DE AYUDAS PARA LOS
ESTUDIANTES DE DOCTORADO DE LA UNIVERSIDAD DE MALAGA El texto del Plan esta disponible en_http://www.uma.es/centro-internacional-de-posgrado-y-escuela-de-doctora-
do/navegador_de_ficheros/Doctorado/descargar/AyudasDoctoradoUMA.pdf

Aprobado en el Consejo de Gobierno de la Universidad de Mélaga de 18 de Abril de 2013

Cubre los tres aspectos basicos siguientes:

a) Realizacion de tesis

b) Obtencién de menci6n de Doctor Internacional en tesis defendidas en la Universidad de Malaga.
c) Realizacién de Tesis en régimen de cotutela

En este plan se establecen las siguientes ayudas:

Ayudas por publicacién de contribuciones de calidad:

Ayudas por defensa de tesis:

Ayudas por tesis en colaboracién con empresas.

Ayudas por tesis CEl Andalucia Tech:

Ayudas por defensa de tesis en tres afios:

Ayudas paralaMencion de Doctor Internacional (estancias de hasta 3 meses)
Ayudas parala Realizacion de Tesis en Régimen de Cotutela (estancias > 9 meses)

A estas hay que afiadir las que para el personal de investigacién en formacién, establece la Modificacion del Iil plan Propio de Investigacion de la Universidad de Malaga, en el que se contem-
plan ademas, las siguientes acciones:

A.- Ayudas a los Investigadores

A.1.- Asistencia a Congresos Cientificos

A.2.- Estancias en Centros de Investigacién de Calidad

A.3.- Estancias de Investigadores de Centros Extranjeros en la UMA

A.4.- Realizacién de Proyectos de Investigacién Precompetitivos en la UMA
A.5.- Proyectos Puente en la UMA

A.6.- Preparacion de Proyectos Internacionales

A.7.- Constitucién de Redes Teméticas

A.8.- Organizaci6n de “Workshops” internacionales en la UMA

A.9.- Organizaci6n de Congresos Cientificos
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A.10.- Preparacion de Proyectos de Investigacién en A-TECH
B.- Ayudas a los Departamentos

B.1.- Conferencias Cientificas

C.- Ayudas al Personal Investigador en Formacién

C.1.- Actividad Investigadora Productiva del PIF

http://www.uma.es/media/tinyimages/file/Modificacion_Ill_Plan_Propio_de_Investigacion_1.pdf

ACTIVIDAD: Conferenciasrelacionadas con las Lineas de | nvestigacion del Programa de Doctorado en I ngenieria M ecatr 6nica.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 1

DESCRIPCION

Se refiere aqui a la conferencia en el sentido de disertacion, e impartido por un_especialista en el tema, y con duracién en torno a la hora. El contenido de las conferencias podra proporcionar

formacién tedrica y aplicada, en areas cientifica y técnica, sin excluir formacién metodolégica, de caracter trasversal, etc. y estara relacionada con las lineas de investigacion del programa de
Doctorado. Podran ser obligatorias para los nuevos estudiantes, y se recomendara para el resto de los doctorandos, tanto las de un caracter mas especifico (por linea) como las de un caracter
mas transversal. Se contempla tanto conferencias presenciales como aquellas impartidas de manera remota (por video-conferencia y que permita la participacion activa). La actividad debe ha-
cerse compatible con cualquier otra como la de movilidad para garantizar que el alumno pueda acceder a ella.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Se requiere la asistencia y la presentacién de un resumen para poder ser consideradas.. En cualquier caso, seré la comisién académica quien valore la actividad.
Consideraciones sobre el doctorando atiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Para la financiacién de esta actividad se recurrira a las convocatorias de Ministerio, especialmente a las derivadas de la financiacién de las menciones de Excelencia, las de la Junta de Anda-
lucia, las establecidas en convocatorias especificas de Movilidad como Erasmus o a las propias de la Universidad de Malaga, segin se contempla en su “Plan Propio de Investigacién” y las fi-
nanciadas especificamente por las ayudas estructurales del programa, cuyo presupuesto se aprueba anualmente.

ACTIVIDAD: Seminariosrelacionados con las Lineas de I nvestigacion del Programa de Doctorado en I ngenieria M ecatr 6nica.

4.1.1 DATOSBASICOS N°DE HORAS 4

DESCRIPCION

Un seminario es una reunién especializada que tiene naturaleza técnica y académica cuyo objetivo es profundizar en determinadas materias con un tratamiento que requiere una interactividad
entre los especialistas. El seminario es un grupo de aprendizaje activo basado en la colaboracién. En estos seminarios podran participaran profesorado tanto de universidades espafiolas co-

mo extranjeros y en particular de las universidades que colaboran de forma estable en el programa, particularmente las Universidades de Dresden (Alemania), Brnd (Chequia) y Wrocklaw (Po-
lonia). Los seminarios se organizan anualmente y cubriran las cuatro lineas de investigacién, garantizando la igualdad de oportunidades para un estudiante adscrito a cualquiera de las lineas.

Se facilitard en la medida de lo posible el acceso a la actividad a través de medios remotos siempre que se garantice la interactividad.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Para la consideracion del seminario en el documento de Actividades del doctorando, se requiere la asistencia (en cualquier modalidad: presencial o remota), asi como la elaboracién de un bre-
ve resumen de las ideas, nociones expuestas, discusion y conclusiones, que sera valorado por la Comisién Académica.

Consideraciones sobre el doctorando atiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Para la financiacién de esta actividad se recurrira a las convocatorias de Ministerio, especialmente a las derivadas de la financiacién de las menciones de Excelencia, las de la Junta de Anda-
lucia o a las propias de la Universidad de Malaga, segun se contempla en el actual Plan Propio de Investigacion. (Aprobado en el Consejo de Gobierno de la Universidad de Malaga de 18 de
Abril de 2013

ACTIVIDAD: Cursos brevesrelacionados con las Lineas de | nvestigacion del Programa de Doctorado en Ingenieria M ecatr énica.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 10

DESCRIPCION

El curso breve se establece entorno al concepto de clase magistral, en la cual la actividad se centra en el proceso docencia-aprendizaje. Con una duracién en el entorno de las 10 horas, con-
tendréa formacién cientifico-tecnolégica sobre las lineas desarrolladas en el programa asi como lineas afines. El profesorado que lo imparte se establecera de acuerdo con el contenido, tanto
mediante personal propio de la universidad o del programa como de otras Universidades y Organismos. En este aspecto, se destaca la participacién de profesorado extranjero de forma esta-
ble en el programa, particularmente de las Universidades de Dresden (Alemania) y Brn6 (Chequia).

De entre los cursos que se programan anualmente destacar: “ Modeling of Mechatronic Systems-Introductory Course" impartido por el Prof. Dr. Ing. Klaus Janschek de la Technische Universitét
Dresden (TUD) en el marco del convenio de colaboracién firmado entre la Universidad de Dresden (TUD) y la Universidad de Malaga (UMA) y que es de caracter general para las 4 lineas del
programa. Asimismo se facilitara la impartacion de otros cursos de forma equilibrada entre las 4 lineas para garantizar la igualdad de oportunidades entre los doctorandos.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Para su consideracion en el documento de Actividades del doctorando, se requiere la asistencia al menos a un 90% de las sesiones, asi como la elaboracién de un breve resumen de las ideas
y nociones principales expuestas. Esta actividad sera valorada por la Comisién Académica.

Consideraciones sobre el doctorando a tiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Paralafinanciacion de esta actividad, que af ecta especialmente a la financiacion de los docentes participantes, se recurrira alas convocatorias de |0s planes nacionales
de investigacion, |as de movilidad financiadas por la Comunidad Europea, incluidas ERASMUS o planes equivalentes, las dela Juntade Andalucia, las propiasdela
Universidad de M8 aga, seguin se contempla en su “Plan Propio de Investigacion” (Aprobado en el Consejo de Gobierno de la Universidad de Maaga de 18 de Abril de
2013) y lafinanciacion estructural de la que se disponga en el programa.

ACTIVIDAD: Cur sos técnicos de actualizacion relacionados con las herramientas para la I nvestigacion.
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411 DATOSBASICOS N° DE HORAS 4

DESCRIPCION

El contenido del Curso, de corta duracién, contendra formacién esencialmente de carécter técnico y practico, relacionados con las herramientas necesarias para la investigacién especialmente
si tienen un caracter experimental, el uso de instrumentacion, asi como de software especializado.

Entre estos se incluirdn, entre otros, cursos relacionados con el “Laboratorio de Aerohidrofluidodindmica de Vehiculos no Tripulados”, “Laboratorio de Computacion Paralela”, Herramientas de
programacion FPGAs, Curso de Operacion de Hexarrotores, todos ellos impartidos por profesorado del programa.

Asimismo se incluyen cursos programados por los licenciatarios de Software especializado (Como los WEBInars de Matlab, Mathematica, Libelium, Gambit, Fluent, ...
mas relacionados con los nuevos paquetes, aplicaciones, y actualizaciones.

ue suelen abordar te-

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Para los cursos impartidos por profesorado propio, para su consideracién en el documento de Actividades del doctorando, se requiere la asistencia al menos a un 90% de las sesiones, y la ela-
boracién de un breve resumen de las ideas y nociones principales expuestas. Para los impartidos por personal externo, justificante de su participacién y en su caso, la elaboracién de un breve
resumen. En cualquier caso, la valoracién la haré la Comisién Académica.

Consideraciones sobre el doctorando a tiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Los cursos impartidos por el personal propio no precisan financiacion externa. Tampoco se precisa para la mayoria de los cursos tipo Webinar, de caracter remoto o virtual y que solo precisan
el registro. En su caso, para la financiacion aquellos que puedan requerir recursos asociados a la_movilidad de profesorado invitado, se recurrira a las convocatorias de Ministerio las de la Jun-
ta de Andalucia o a las propias de la Universidad de Malaga, segin se contempla en su “Plan Propio de Investigacion” (Aprobado en el Consejo de Gobierno de la Universidad de Malaga de
18 de Abril de 2013).

ACTIVIDAD: Asistencia a Congresos

4.1.1 DATOSBASICOS N°DE HORAS 24

DESCRIPCION

La asistencia a un congreso nacional o internacional para exponer un trabajo es parte integrante de la formacién de cualquier doctorando. En el contexto de este Programa de Doctorado, se
considerarén preferentemente los congresos de caracter internacional claves para cada una de las cuatro lineas de investigacion del programa.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Para su consideracion en el documento de Actividades del doctorando, se requiere la acreditacion de la comunicacion presentada o de la asistencia, y copia del trabajo en
su caso. Se valorara por la Comisién Académicadel programa.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Para la financiacién de esta actividad se recurrira a las ayudas de movilidad de la Junta de Andalucia, a las propias de la Universidad de Mélaga, segun se contempla en su “Plan Propio de
Investigacién” para el personal de investigacién en formacion, y al PLAN DE AYUDAS PARA LOS ESTUDIANTES DE DOCTORADO DE LA UNIVERSIDAD DE MALAGA.

ACTIVIDAD: Asistencia a la defensa de Tesis Doctor ales

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 2

DESCRIPCION

El objetivo de esta actividad es que los estudiantes asistan a los actos de defensa de las tesis doctoral realizadas en el ambito del Programa de Doctorado. Se pretende que se familiaricen con
el protocolo asociado a un acto de esta naturaleza, desde la presentacion publica del trabajo a la defensa puablica y discusién, en Tesis desarrollada en el propio programa, especialmente si son
de la misma linea de la del doctorando.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

En todos los casos se requeriré la asistencia de los estudiantes, para que cuente como actividad formativa en el Documento de Actividades del Doctorado, y un resumen critico de la tesis y la
presentacion. Se valorara por la Comision Académica del programa.

Consideraciones sobre el doctorando atiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

No hay actuaciones de movilidad asociadas.

ACTIVIDAD: Presentacion de Proyectos de | nvestigacion.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 2

DESCRIPCION

El profesorado que dirige proyectos de investigacion realizaré presentaciones a las personas inscritas en el Programa con €l objetivo de poner en contacto a los doctoran-
dos con el desarrollo de investigaciones reales y en curso para aprender a dominar todo |o relacionado tanto con |os temas objeto de estudio como con el disefio de proyec-

tos, su gjecucion y su divulgacion. La presentaciones se desarrollaran para cada una de las lineas de investigacion con el objeto de que el alumno pueda acceder en igual-
dad de condiciones alainformacién de los proyectos de cualquier linea de investigacion.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION
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La participacion quedaré registrada en el Documento de Actividades de cada doctorando inscrito en el Programa, y seré valorada por la Comisién Académica.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Para la financiacién de esta actividad se recurrird a las convocatorias de Ministerio las de la Junta de Andalucia o a las propias de la Universidad de Malaga, segun se contempla en su “Plan
Propio de Investigacion”
Consideraciones sobre el doctorando a tiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacion del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

ACTIVIDAD: Workshops en Ingenieria Mecatr énica

4.1.1 DATOSBASICOS N°DE HORAS 5

DESCRIPCION

Los Equipos de investigacion que participan en el programa organizaran Workshops en el que intervendran grupos afines tanto a nivel nacional como internacional, y en el que se presentaran
los principales trabajos desarrollados por los grupos participantes.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Resumen de las intervenciones y Certificados de asistencia al Workshop. Se valorara por la Comisién Académica.

_Consideraciones sobre el doctorando a tiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

Para la financiacién de esta actividad se recurrird a las convocatorias de Ministerio las de la Junta de Andalucia o a las propias de la Universidad de Malaga, segun se contempla en su “Plan
Propio de Investigaciéon”

ACTIVIDAD: Elaboracién de Textos Cientificos.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 30

DESCRIPCION

DESCRIPCION

Esta actividad desarrollara |as técnicas necesarias para €l desarrollo de textos cientificos como base necesaria para poder publicar en revistas de prestigio. Se estudiaran
las principales Bases de datos internacionales de interés en las lineas del programa, el concepto de evaluacion de la actividad cientifica, indicadores bibliométricos, e indi-
cadores de calidad de la actividad cientifica. El proceso de bisqueda de informacién. Seguimiento de lalinea temporal en publicaciones cientificas. Establecimiento del
estado del arte. Tipos de textos cientificos. Caracteristicas, requisitos y limitaciones generalesy particulares. Estructuras generales. Estructuras sintécticas particulares de
los textos cientificos. El informe técnico. Lacomunicacién a congreso. El articulo en revista. El capitulo delibro. El libro. Publicaciones en internet (open). Dado que la
mayoria de las publicaciones de interés dentro del programa se realizan el inglés, esta actividad se desarrolla fundamentalmente en estalengua.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Para su consideracion en el Documento de Actividades del doctorando, se requiere la superacion de una prueba o presentacién de un trabajo. Se imparte por profesorado del programa, que
remitira la calificacion a la Comisién Académica del programa.

Consider aciones sobr e el doctorando a tiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “ Presentacion del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica’.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

La actividad se imparte integramente por profesores del programa, por lo que no hay actuaciones de movilidad asociadas.

ACTIVIDAD: Presentaciéon y Evaluacién de Resultados.

4.1.1 DATOSBASICOS N°DE HORAS 10

DESCRIPCION

DESCRIPCION

Cada persona admitida en el Programa deberé hacer una presentacién en tres momentos de su formacién como futuro doctor: al inicio del Programa presentado un estado de la cuestion del
roblema de investigacion y un disefio de la planificacién de su proyecto, al segundo afio (tercer afio para los alumnos a tiempo parcial) del desarrollo de la investigacion indicado la marcha de
la misma y al concluir la investigacién y con anterioridad a la presentacion publica de la tesis doctoral.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

La participacion quedara registrada en el Documento de Actividades académicas de cada persona inscrita en el Programa y sera evaluable cada afio, de acuerdo con el procedimiento estable-
cido en el articulo 16. (Seguimiento de la formacién y desarrollo de la tesis) del reglamento de doctorado de la Universidad de Malaga.

Consideraciones sobre el doctorando atiempo parcial: Ver lo indicado en la actividad “Presentacién del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica”.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

No hay actuaciones de movilidad asociadas.

ACTIVIDAD: Introduccion a las busquedas bibliografica y recur sos gener ales de infor macion.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 10

DESCRIPCION

Es una actividades transversal con una duracién de 10 horas. La blsqueda bibliogréfica es un aspecto fundamental de la formacién de cualquier investigador y un aprendizaje reglado es siem-
pre més eficiente que un aprendizaje autodidacta, como generalmente sucede. Esta actividad se imparte en espafiol. Se recomienda su realizacién en el primer afio.
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4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Este curso seré impartido por el Servicio de Formacién del PDI de la Universidad de Mélaga, que seré el encargado de su emitir un informe por cada alumno, que sera valorado por la Comisién
Académica.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

No hay actuaciones de movilidad asociadas.

ACTIVIDAD: Recursos de informacién para Cienciay Tecnologia.

4.1.1 DATOSBASICOS N° DE HORAS 10

DESCRIPCION

Es una actividad transversal con una duracién de 10 horas. La bisqueda bibliografica es un aspecto fundamental de la formacién de cualquier investigador y un aprendizaje reglado es siempre
maés eficiente que un aprendizaje autodidacta, como generalmente sucede. Esta actividad se imparte en espafiol. Se recomienda su realizacién en el primer afio.

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Este curso sera impartido por el Servicio de Formacién del PDI de la Universidad de Malaga, que sera el encargado de su emitir un informe por cada alumno, que sera valorado por la comisién
académica.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

No hay actuaciones de movilidad asociadas.

ACTIVIDAD: Ingles academico.

411 DATOSBASICOS N°DE HORAS 100

DESCRIPCION

La formacién complementaria en la lengua inglesa es un aspecto muy relevante de la formacién préctica de un investigador; en este sentido se propone esta actividad para que el doctorando
adquiera las competencias necesarias en esta lengua. Se recomienda su realizacién en el primero o segundo afio en caso de que el doctorando no tenga conocimiento profundo de esa lengua.

Es una actividades transversal con una duracién de 100 horas que imparte la Universidad de Malaga en tres con diferentes tres modalidades:

Presencial (100h
Semipresencial (50 presenciales y 50 no presenciales), y
Online 100 horas (no presenciales).

4.1.2 PROCEDIMIENTO DE ADAPTACION

Este curso sera impartido por el Servicio de Formacién del PDI de la Universidad de Mélaga, como parte del desarrollo del plan estratégico de la Universidad de Malaga en su linea, LE3.3.
Desarrollar e incrementar el conocimiento de idiomas, accién A3.3.2 Implantacion de cursos gratuitos de idiomas para cada uno de los sectores de la comunidad universitaria. El centro de Pos-
grado emite un informe por cada alumno. Se requerira la valoracién por parte de la Comisiéon Académica del programa.

4.1.3 ACTUACIONES DE MOVILIDAD

No hay actuaciones de movilidad asociadas.

5. ORGANIZACION DEL PROGRAMA

5.1 SUPERVISION DE TESIS

La Universidad de Malaga, a través del CIPD, ha definido la La Guia de Buenas Practicas de los Programas de Doctorado de la Universidad de Méalaga (disponible en
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo08.pdf ),

que sirve de referente comun a todos los Programas de Doctorado de la Universidad de Malaga.

La Guia de Buenas Practicas debe ser considerada junto con los reglamentos vigentes de la Universidad de Malaga, especialmente aquellos relativos a los estudios de doctorado, y establece
recomendaciones y criterios para la direccion y seguimiento de las actividades formativas del doctorando y de su tesis doctoral.

SUPERVISION DE TESIS DOCTORALES

En el seguimiento del doctorado es imprescindible la figura del director (o directores) de la tesis. Por esta razén, la eleccion de dicha figura recae en la Comisién Académica del Programa de
Doctorado de acuerdo, principalmente, con el perfil de ingreso del estudiante, sus preferencias, y la disponibilidad de investigadores que puedan actuar como directores.

Fomento de la direccion y tutela de tesis

Es un objetivo de este programa de doctorado que todo su profesorado dirija al menos una tesis en cada momento, y defienda al menos una tesis cada 5 afios. Para fomentar la direccién de
tesis doctorales, la Universidad, segun consta en su nuevo Plan Propio de Investigacion, asignara una cantidad a todos los directores de tesis por cada tesis defendida, con el objeto de poder
cubrir algunas de las necesidades asociadas a la defensa de la tesis (encuadernacion, gastos de protocolo), asi como para otros gastos de investigacién que el director pueda requerir. Esta
cantidad, anteriormente asignada a los departamentos, pasa a asignarse a los directores, que podran hacer uso de ella mediante la justificacién de las correspondientes facturas y recibos. La
cantidad, en el entorno de los 1000 €, dependeré de si la tesis tiene 0 no mencién internacional, la cantidad y calidad de las publicaciones que avalen la tesis, etc.

Asimismo, la Universidad ha definido en su Plan de Ordenacién Docente un reconocimiento de 25 horas por realizar labores de direccion y tutorizacién de tesis.
Codireccion de tesis

Cada estudiante del doctorado tendré&, ademas del tutor, uno o dos directores. En la medida de lo posible se hara coincidir la figura del tutor y del director, salvo que el director no forme parte
del profesorado asignado al Programa de Doctorado, o cuando el director no sea de la Universidad de Méalaga.

De acuerdo a la estrategia en materia de doctorado de la Universidad de Malaga, la codireccién es especialmente interesante en los siguientes casos:

1. Cuando la tesis plantea una tematica interdisciplinar que requiere la participacién de directores de areas o de ramas diferentes.
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2. Para potenciar la internacionalizacién, mediante la codireccién por parte de investigadores internacionales siempre que sea posible y beneficioso para el doctorando.

3. Igualmente, se recomienda la codireccion por parte de investigadores de empresas o institutos de investigacion, con el objeto de potenciar la relacion con el tejido productivo e industrial.

En cualquier momento durante el proceso de elaboracién de la tesis, el doctorando puede pedir, si existen razones motivadas y justificadas, un cambio tanto de director como de titulo de la te-
sis. La demanda la debe solicitar el doctorando al coordinador del Programa de Doctorado correspondiente, quien la transferira a la Comisién Académica para su consideracion.

Cotutela de tesis

En consonancia con la estrategia en materia de formacion de doctorado de la Universidad de Malaga, se fomentaran los acuerdos de cotutela con otras Universidades de ambito internacional
para potenciar la interaccién con grupos internacionales y para que los egresados obtengan ademas titulos de doctor por ambas universidades.

La Universidad de Malaga potenciara este tipo de actividades dentro de lo que sea posible, y en concreto mediante ayudas provenientes bien de su Plan Propio de Investigacion, y mediante
becas y ayudas concertadas con otros organismos como puede ser, por ejemplo, la Asociacion Universitaria Iberoamericana de Posgrado (AUIP).

En esa linea, el Programa de Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA fomentara la cotutela de tesis a través de la firma de convenios con otras Universidades para facilitar a sus doctoran-
dos estas acciones.

Participacién de expertos internacionales

El Reglamento de Doctorado de la Universidad de Malaga recoge la posibilidad de contar con expertos internacionales en las comisiones de seguimiento, elaboracién de informes previos y en
los tribunales de tesis. Si bien esto es requisito imprescindible en algunos casos, como por ejemplo en las tesis que opten a mencién de Doctor Internacional, se recomienda que siempre que
sea posible se cuente con este tipo de expertos en todas las tesis, de acuerdo a la estrategia de la Universidad de Malaga en materia de formacion doctoral, y en particular en lo relativo a la
internacionalizacion del Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatriénica y de sus doctorandos, y al incremento de la calidad de sus tesis y de las publicaciones que se derivan de ellas.

El programa de doctorado cuenta ya con las acciones adecuadas para fomentar la direccién de tesis, la presencia de expertos internacionales en las comisiones de seguimiento tanto para la
elaboracién de informes previos como para su participacion en los tribunales de tesis doctorales.

Esto ya ha sido asi en el programa actual y anteriores, (mas de 14 tesis con mencién Europea en los ultimos 5 afios), a lo que también habria que afiadir la participacién de nuestros Profesores
en como expertos y miembros de tribunales en otras Universidades extranjeras, fundamentalmente Europeas.

5.2 SEGUIMIENTO DEL DOCTORANDO

TUTORES

El Real Decreto 99/2011 introduce la obligatoriedad de asignar un tutor al doctorando. Tal y como indican los “Principios de Salzburgo”, la supervision de los doctorandos juega un papel crucial.
La supervision debe ser un esfuerzo colectivo que implique no sélo al tutor, sino al director de tesis, a la Comisién Académica, al propio doctorando, al grupo de investigacion y a la institucion
(escuela de doctorado, centro, universidad, etc.). Por ello, una vez realizada la matricula, la Comisién Académica del Programa de Doctorado asignara un tutor, quien sera la persona de guiar
al doctorado durante todo el periodo que dura la formacién doctoral.

De forma general, y tal y como se recoge en el Reglamento de Doctorado de la Universidad de Malaga (
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo01.pdf

y en la Guia de Buenas Précticas de los Programa de Doctorado de la Universidad de Malaga (
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo08.pdf )

las Comisiones Académicas asignaran un tutor de forma inmediata, aunque cuentan con un plazo méaximo de tres meses desde la formalizacion de la matricula por parte del alumno. El tutor,
aparte de introducir al doctorando en todos los trdmites iniciales a realizar, le ayudara a identificar a un posible director de tesis. La Comisién Académica del Programa de Doctorado habra de
asignar un director antes de los primeros seis meses.

Las Comisiones Académicas de los Programas de Doctorado seran las encargadas de la asignacion de los tutores. El procedimiento que se seguira para ello es el siguiente:

a) En el caso en el que el alumno sugiera un director para su tesis en el momento de la inscripcion en el programa, y ese director esté de acuerdo y en condiciones de aceptar alumnos de doc-
torado ese curso académico, la Comisién asignara como tutor y director del doctorando a dicha persona. (Por regla general, a un profesor de un Programa de Doctorado no se le deben asignar
mas de dos nuevos doctorandos por curso académico).

b) Si el alumno sugiere un director para su tesis en el momento de la inscripcion en el programa, pero esa persona no puede aceptarlo para dirigirle la tesis por algin motivo, éste podra ser
nombrado como tutor para ayudar al doctorando a encontrar el director mas apropiado para su proyecto de tesis.

c) Si el alumno sugiere a un director externo al Programa de Doctorado y un tutor del programa, y estan ambos de acuerdo, la Comisién procedera a nombrarlos si el tutor del programa esta en
condiciones de aceptar a nuevos doctorandos como tutelados (por regla general, un profesor de un Programa de Doctorado de la Universidad de Mélaga no debe tutelar a mas de 10 doctoran-
dos simultdneamente).

d) En otro caso, la Comisién Académica escogera como tutor al profesor del Programa de Doctorado cuya linea de investigacion sea la mas apropiada para tutelar al doctorando, y que esté en
condiciones de servir como tutor.

EL COMPROMISO DOCUMENTAL DE SUPERVISION

Tan pronto el alumno disponga de tutor y de director, se procedera a la firma del Compromiso Documental de Supervisién. Dicho documento sella el compromiso entre todas las partes y esta-
blece, entre otras cosas, los derechos y deberes de los tutores, directores y doctorandos, los procedimientos resolucién de conflictos, los aspectos relativos a los derechos de propiedad intelec-
tual o industrial que puedan generar las tesis, y los criterios que van a ser usados para evaluar al doctorando. El modelo de dicho documento esta en
http://www.pop.uma.es/images/cipd/compromisodocumentalsupervision.doc .

EL PLAN DE INVESTIGACION Y EL PROYECTO DE TESIS

Todos los doctorandos deben elaborar, antes de la finalizacién del primer afio, un Plan de Investigacion, que debera contar con el aval del tutor y del director de tesis y el visto bueno de la Co-
misién Académica del programa. El Plan de Investigacion de este Programa de Doctorado debe incluir los siguientes apartados:

. Los objetivos que se pretenden alcanzar en el trabajo de investigacion.

. La metodologia.

. Las competencias que se pretenden desarrollar

. Los medios necesarios y planificaciéon temporal estimada para el desarrollo del trabajo
. Un Proyecto de Tesis.

ARWNE

El Proyecto de Tesis es un documento que permite evaluar si el estudiante posee 0 no un plan de trabajo concreto para la consecucion de la tesis El proyecto se realiza bajo la supervision del
director de la tesis y debe contener, al menos, los siguientes contenidos:

1. La definicién de un claro problema de investigacién que se pretende abordar con el trabajo de tesis, o una cuestién que se pretende resolver.

2. Una hipétesis o contribucién objetivo que se plantea para tratar de resolver el problema.

3. Un breve estudio sobre el estado del arte en el tema objeto de la tesis que demuestre un conocimiento suficiente de la literatura relevante para comenzar el trabajo de elaboracion de la tesis.
4. Un plan de trabajo y cronograma para tratar de abordar la investigacion con éxito, junto con un plan de diseminacion de los resultados (publicaciones, congresos, etc.).

5. Una lista de los resultados esperados tras concluir la tesis, incluyendo tanto los cientificos como los académicos (por ejemplo, competencias desarrolladas).

El Plan de Investigacion debera ser aprobado por la Comisién Académica del Programa de Doctorado, que lo incorporara al Documento de Actividades del doctorando.
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EL DOCUMENTO DE ACTIVIDADES

El Documento de Actividades recogera el registro individualizado de control definido en el articulo 2.5 del R.D. 90/2011 para cada doctorando. En €l se inscribiran todas las actividades de inte-
rés para el desarrollo y evaluacion del doctorando. Los registros realizados por el doctorando seran autorizados y certificados por el tutor y el director de tesis. También quedaran registrados
los informes anuales que realicen su tutor y director de tesis, asi como las evaluaciones anuales realizadas por la Comisién Académica. El Documento de Actividades de todos los doctorados
sera creado, actualizado y mantenido de forma electrénica, utilizando para tal efecto la aplicacién informatica que disponga la Universidad de Malaga. Dicha aplicacion estara disponible para
todos los doctorandos desde la pagina web http://www.pop.uma.es, y accesible a través de claves personales de seguridad.

SEGUIMIENTO DE LA FORMACION Y DESARROLLO DE LA TESIS

La Comisién Académica del Programa de Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA nombrara periédicamente un tribunal para realizar el seguimiento de los doctorandos. Dicho tribunal esta-
ra formado por tres profesores del Programa de Doctorado, uno de los cuales actuara como Presidente y otro como Secretario. Se nombraran suplentes para ellos.

Salvo que la Comisién Académica de un Programa de Doctorado estipule otra cosa, el tribunal estara inicialmente formado por el investigador con mas sexenios del programa del doctorado,
que actuara como presidente; el que mas tesis haya dirigido, que actuara como vocal; y el mas joven, que actuara como secretario. En caso de igualdad entre dos posibles miembros, se decidi-
ra por sorteo entre ellos. Como suplentes se escogeran los miembros del tribunal que hayan formado parte del mismo en su anterior composicion.

En caso de que alguna de las figuras coincida (por ejemplo, que la persona que tenga mas sexenios también sea el que haya dirigido mas tesis), se escogera al inmediatamente siguiente de
acuerdo al orden que se establece para cada figura (nimero de sexenios, nimero de tesis y edad). En caso de igualdad entre dos posibles candidatos, se decidira por sorteo entre ellos.

Los tribunales se nombraran por un periodo de tres afios, transcurrido el cual se renovaran en su totalidad, quedando los miembros salientes excluidos del proceso de seleccién de los siguien-
tes.

El tribunal convocara dos sesiones de evaluacion al afio, aproximadamente cada seis meses, a las que los alumnos podran presentarse para ser evaluados. Los miembros del tribunal no po-
drén juzgar a los alumnos que tutorizan o dirigen la tesis, para la cual actuara el correspondiente suplente.

Los criterios de evaluacion utilizados por el tribunal serén los definidos por la comisién académica del Programa de Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA para cada uno de los tres
afios de desarrollo de la tesis, que habrén de haber sido aprobados también por la Comisién de Posgrado de la Universidad de Malaga. La informacion sobre dichos criterios sera publica, es-
tara recogida en la pagina Web del Programa, y formar parte del compromiso documental que suscribe el alumno al inscribirse (véase el documento http://www.pop.uma.es/images/cipd/
compromisodocumentalsupervision.pdf ). Dichos criterios han de garantizar que los doctorandos progresan adecuadamente para la consecucion de los méritos exigidos en cada Programa
de Doctorado para la defensa de la tesis.

El tribunal evaluard, a partir del Documento de Actividades de cada doctorando, asi como los informes que a tal efecto deberan emitir el tutor y el director de tesis, al menos los siguientes as-
pectos:

Progreso de la tesis con respecto al Plan de Investigacion propuesto

Produccién cientifica hasta el momento (resultados, publicaciones, etc.).

Estancias realizadas, visitas a otros centros, asistencia a congresos, reuniones, etc.
Realizacion de actividades y complementos de formacion.

Cualquier otra actividad o tema considerados relevantes.

Valoracién general.

En la evaluacion del primer afio también se valorara y aprobara si procede el Plan de Investigacion y el Proyecto de Tesis presentado por el doctorando. Si el tribunal rechaza el proyecto, el
estudiante tiene una segunda oportunidad para modificarlo y presentarlo a los seis meses. Si el proyecto se rechaza por segunda vez, el estudiante debe solicitar de nuevo la admisién en el
programa.

La evaluacion positiva por parte del tribunal sera requisito indispensable para continuar en el programa. En el caso de una evaluacién negativa, que sera debidamente motivada, el doctorando
debera ser nuevamente evaluado en el plazo de seis meses, a cuyo efecto elaborara un nuevo Plan de Investigacion. En el supuesto de producirse una segunda evaluacion negativa, el docto-
rando causara baja definitiva en el programa, que podré ser recurrida ante la Comisién de Posgrado de la Universidad de Malaga.

Sera mision del tribunal, ademas de juzgar la marcha del doctorando y el desarrollo del plan de investigacion, el realizar recomendaciones y sugerencias que permitan mejorar el trabajo de te-
sis y la evolucién del doctorando.

El tribunal redactara un informe con la evaluacion, que quedara registrado en el Informe de Actividades del Doctorado.

MOVILIDAD Y ESTANCIAS DOCTORALES

La movilidad y la realizacién de estancias de los doctorandos en universidades y centros de investigacion internacionales forman parte de la estrategia de la Universidad de Mélaga en materia
de formacién doctoral. Es por ello por lo que todos los Programas de Doctorado deberan favorecer e impulsar dichas acciones de movilidad, y en particular las que vayan dirigidas a la consecu-
cién de tesis con mencién de Doctor Internacional, o aquellas que se desarrollan en régimen de cotutela.

La Universidad de Malaga, a través de su Plan Propio de Investigacion, dispone de un conjunto de ayudas anuales para la realizacion de estancias de diversa duracion en centros extranjeros,
precisamente para incentivar este tipo de acciones. Igualmente, la Universidad de Malaga participa y colabora con diversas instituciones y organismos para el fomento de la movilidad y la inter-
nacionalizacién: AUIP, Universia, etc. Finalmente, el Plan Propio de Investigacion de la Universidad de Malaga ofrece una serie de ayudas para la asistencia a congresos y seminarios, con el
objetivo de favorecer e impulsar este tipo de actividades entre los doctorandos de la Universidad de Malaga.

Desde la pagina web de la Escuela de Doctorado se mantendra informacion actualizada sobre las distintas convocatorias. Ilgualmente, los Programas de Doctorado pueden conseguir y ofrecer
diferentes tipos de ayudas para la movilidad, estancia o asistencia a congresos, apoyandose en los convenios que puedan tener firmados con sus entidades colaboradoras o con otras universi-
dades en el caso de Programas de Doctorado interuniversitarios.

d "
estancias-de-entre-un-mes-y-mes-y-medio; porto-menos;en

| 2 d
centro-extranjero, y que-los doctorandos-a tiempo-parciat realicen-al-menos Atros-k

extranjeros:
En el caso del Programa de Doctorado en INGENIERIA MECATRONICA se procurara, en funcion de la financiacion disponible, que los doctorandos realicen estancias
en un centro de investigacién de reconocido prestigio de otro pais desarrollando temas de investigacion relacionados con su Tesis Doctoral.

5.3NORMATIVA PARA LA PRESENTACION Y LECTURA DE TESISDOCTORALES

La normativa para la presentacion y lectura de tesis viene detallada en el Reglamento de Doctorado de la Universidad de Malaga, en particular en los Titulos 4 a 7 de la misma, que exponemos
aqui:

Titulo 4. La tesis doctoral
Articulo 18. La tesis

1. La tesis doctoral consistira en un trabajo original de investigacion elaborado por el doctorando sobre una materia relacionada con el campo cientifico, técnico, humanistico o artistico del Pro-
grama de Doctorado realizado.

Articulo 19. Control de calidad de las tesis doctorales

1. La Comisién Académica de cada uno de los Programas de Doctorado establecerd, con el visto bueno de la Escuela Doctoral en la que esta adscrito el programa, y de la Comision de Posgra-
do, criterios de calidad minimos para que una tesis doctoral pueda iniciar el tramite de evaluacién y defensa.
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2. Con cardcter general, y respetando los modos de operar en las distintas ramas del saber, debera exigirse que, durante el proceso de elaboracion de la tesis doctoral, el doctorando haya ge-
nerado aportaciones de calidad directamente relacionadas con su trabajo de tesis, cuya puntuacién total sea igual o superior a 1 punto segun los criterios utilizados por la Agencia Nacional de
Evaluacion de la Calidad y Acreditaciéon (ANECA) a la hora de evaluar los Programas de Doctorado con Mencién hacia la Excelencia. Estas publicaciones son las que avalan el trabajo de tesis.

3. Se entiende por aportacion de calidad a aquella publicacion o mérito susceptible de ser evaluado con al menos medio (0.5) punto segun los criterios utilizados por la Agencia Nacional de
Evaluacion de la Calidad y Acreditacion (ANECA) a la hora de evaluar los Programas de Doctorado con Mencién hacia la Excelencia.

4. En aquellos casos en donde la ANECA no establezca con detalle puntuaciones inferiores a 1 punto, sera la Comisién Académica del Programa de Doctorado la que defina las puntuaciones
correspondientes a las aportaciones del &rea, que permitan asignar a cada aportacion un valor de 0.0, 0.5, 0.75 6 1.0 punto. Dichos criterios de evaluacién seran publicos y accesibles desde la
pagina web del Programa de Doctorado.

5. Son requisitos para las contribuciones que se presentan para avalar una tesis:

a. Que estas contribuciones hayan sido presentadas, publicadas o aceptadas para su publicacién con posterioridad a la fecha de inscripcion del proyecto de tesis.
b.  Que en las contribuciones conste la Universidad de Malaga, a través de la afiliacion del director y/o del doctorando.

c.  Que el doctorando conste como primer o segundo autor de todas ellas.

6. S6lo en casos realmente excepcionales, la Comisién de Posgrado de la Universidad de Malaga podra autorizar que en una contribucién que avale una tesis, el doctorando figure en una posi-
cién posterior a la segunda, a la vista de las justificaciones presentadas y con el visto bueno de la Comisién Académica del Programa.

7. Una misma aportacion de dos o mas autores solo podra avalar una tesis.
Articulo 20.- Formato de las tesis doctorales

1. La tesis doctoral debera constar, como minimo, de una introduccién al tema de estudio y un resumen del estado de la cuestion, los objetivos que se pretenden conseguir, la metodologia, una
exposicién de la investigacion realizada, la discusion de los resultados obtenidos —si procede--, las conclusiones y la bibliografia referenciada. Podra constar de cuantos anexos se consideren
oportunos.

2. En la portada de cada ejemplar ha de constar que se trata de una tesis doctoral, el titulo, el autor, el director, el programa de doctorado, el Centro (Facultad, Escuela, o Escuela de Doctora-
do), la Universidad y el afio. En caso de tesis con méas de un volumen, se ha de indicar claramente el nimero del volumen.

3. La tesis se redactara en espafiol, o bien en alguna de las distintas lenguas oficiales de la Union Europea en caso de Doctorado Internacional. Cuando la tesis no esté redactada en espariol
deberé incluir un resumen de la misma en dicho idioma, de al menos cinco mil palabras.

4. Las tesis doctorales elaboradas en los &mbitos de las filologias o de traduccién y de interpretacién se podrén presentar en las lenguas correspondientes.

5. Las tesis podran presentarse tanto en formato de monografia como por compendio de publicaciones.

Articulo 21. Tesis por compendio de publicaciones

1. Podran presentarse para su evaluacién como tesis doctoral un conjunto de trabajos publicados por el doctorando directamente relacionados sobre el tema de la tesis doctoral.

2. Las tesis presentadas como compendio de publicaciones deberan constar de una introduccion en la que se presenten los trabajos y se justifique la unidad tematica de los mismos para con-
formar una tesis, un resumen global de los resultados, la discusién de estos resultados —si procede--, las conclusiones finales y una copia de los trabajos que forman parte integrante de la te-
sis. La introduccion debe ser lo suficientemente extensa y debe incluir el estudio del estado de la cuestion, preliminares y aquellos detalles que no se han podido incluir en las publicaciones que
avalan la tesis por limitaciones de espacio.

3. Para la presentacion de tesis por compendio de publicaciones seré necesario que esté compuesta por un minimo de tres publicaciones (articulos, capitulos de libro o libros). Dichas publica-
ciones son las que se tendrén en cuenta para avalar la tesis.

4. La suma de las puntuaciones de las publicaciones que forman parte de una tesis presentada como compendio de publicaciones ha de ser igual o superior a 1 punto, segun los criterios utili-
zados por la ANECA o los elaborados por las diferentes comisiones académicas de doctorado, siempre en cumplimiento con los criterios de la ANECA.

Articulo 22.- Menci6n internacional en el titulo de Doctor.
1. En el caso de que un doctorando quiera obtener la mencién de Doctor Internacional es necesario que se den las siguientes circunstancias:

a.  Que durante el Periodo de Investigacion el doctorando haya realizado una estancia minima de tres meses fuera de Espafia en una institucion de ensefianza superior o centro de investiga-
cion de prestigio, cursando estudios o realizando trabajos de investigacion. La estancia ha de ser avalada por el tutor de la tesis y se incorporara al Documento de Actividades del doctorando.
Dicha estancia no tiene que ser en un periodo consecutivo de tiempo, ni realizada en un mismo centro o institucion.

b.  Que parte de la tesis doctoral, al menos el resumen y las conclusiones, se redacte y presente en una de las lenguas habituales para la comunicacién cientifica en su campo de conoci-
miento, distinta a cualquiera de las lenguas oficiales en Espafia. Esta norma no sera de aplicacién cuando las estancias, informes y expertos procedan de un pais de habla hispana.

c.  Que la tesis cuente con el informe previo de un minimo de dos expertos doctores pertenecientes a alguna institucion de educacién superior o instituto de investigacién no espariol.

d.  Que forme parte del tribunal de la tesis al menos un experto perteneciente a alguna institucién de educacién superior o centro de investigacién no espafiola, con el titulo de doctor, y distin-
to del responsable de la estancia mencionada en el apartado (a).

Articulo 23.- Tesis en cotutela con universidades extranjeras.

1. La tesis doctoral podra ser cotutelada entre la Universidad de Malaga y otra universidad extranjera, con el objetivo de crear y desarrollar la cooperacion cientifica entre equipos de investiga-
cion de ambas instituciones y fomentar la movilidad de los doctorandos.

2. Se entiende por cotutela la elaboracién de una investigacion original dirigida por dos investigadores pertenecientes a dos universidades distintas, cuya memoria se somete finalmente a su
defensa en una de las dos universidades, obteniéndose el titulo de doctor por ambas universidades.

3. El procedimiento de cotutela ha de cumplir los requisitos siguientes:

Cada cotutela de tesis se desarrollard en el marco de un convenio especifico entre las dos universidades interesadas, suscrito entre sus rectores, conforme al prin-
cipio de reciprocidad. En virtud del convenio, cada institucion reconoceré lavalidez de latesis doctoral defendida en ese marco y se comprometera a expedir el
titulo de Doctor.

El doctorando se matriculard en cada una de las dos universidades.

Los requisitos de admisién a Programa de Doctorado serén los que se exijan en ambas universidades. Los alumnos que hayan realizado total o parcialmente estu-
dios de Doctorado en una universidad extranjera podran acceder a Periodo de Investigacion del Programa de Doctorado siempre que cumplan |os requisitos aca
démicos de acceso y admision establecidos en este reglamento. Para ello, la Comision Académicadel Programa de Doctorado debera acordar, en su caso, €l reco-
nocimiento de los estudios realizados, pudiendo exigir complementos de formacion en los casos que procedan.

El doctorando tendrg, a menos, un director de tesis en cada una de |as universidades interesadas.

El tiempo de preparacion de latesis se repartira entre las dos universidades interesadas. La estancia minima en cada una de ellas no podré ser inferior a nueve me-
ses. Dicha estancia podra realizarse de una sola vez o en varios periodos.
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Latesis se redactara en unalengua aceptada en una de |as dos universidades. En todo caso, hade incluir el resumen y las conclusiones redactados en una de las
lenguas oficiales de la Unién Europea.

Unavez elaborada, €l doctorando depositara latesis en las dos universidades interesadas. L os requisitos de depésito, publicidad y defensa de latesis doctoral se-
rén los que rijan en ambas universidades.

Latesis serd objeto de una defensa Unica en cua quiera de las dos universidades. Esta disposicion deberé ser objeto de una clausuladel convenio firmado por las
dos instituciones. El pago de los precios publicos de |ectura se efectuara en la universidad en la que tenga lugar la defensa de latesis.

El tribunal ante el que deba defenderse latesis seré designado de comin acuerdo entre las dos universidades, y su composicion seguird la normativa de la univer-
sidad en que tenga lugar €l acto de defensa, garantizandose siempre que se cumplen los requisitos minimos exigidos por el R.D. 99/2011.

El archivoy ladifusion de latesis se llevara a cabo en las dos universidades interesadas, conforme alos procedimientos especificos de cada una.

4. La Comision de Posgrado llevaré a cabo el control de las tesis doctorales en cotutela.
Articulo 24.- Autorizacion para la presentacion formal y el depésito de la tesis.

1. Finalizada la elaboracion de la tesis doctoral, el doctorando solicitara a la Comision Académica del Programa de Doctorado autorizacion para su presentacion y depésito. La solicitud se
acompafara de la siguiente documentacion:

a. Dos ejemplares de la tesis, uno en soporte papel y otro en soporte electrénico.

b.  Curriculum vitae del doctorando, en el que se especifiquen las actividades cientificas realizadas en el Periodo de Investigacion.
c. Elresumen de la tesis en formato electrénico.

d. Larelacion de las contribuciones que avalan la tesis.

e. Laautorizacion para la lectura del director y del tutor, incluyendo un informe del director de la tesis donde que las publicaciones que avalan la tesis no han sido utilizadas en tesis anterio-
res.

f.  Copia de los articulos, de los capitulos de libro, del libro o de los libros que avalan la tesis doctoral.
2. En la solicitud de la presentacién de la tesis por compendio de publicaciones se debe incluir también:
a. Informe del director de la tesis donde se indique la idoneidad de la presentacién de la tesis por compendio de publicaciones.

b.  Laaceptacion por escrito de los coautores de las publicaciones de que el doctorando las presente como parte de la tesis y, en su caso, la renuncia de los coautores no doctores de dichos
trabajos a presentarlos como parte de otras tesis doctorales en la Universidad de Malaga o en cualquier otra universidad.

3. Si se aspira a la mencién de Doctor Internacional, sera preciso presentar también:

a.  Solicitud de mencién de Doctor Internacional.

b.  Acreditacién de la estancia segun lo sefialado en el articulo 22 del presente reglamento.
Titulo 5. El tribunal de lectura de la tesis doctoral

Articulo 25. Sobre el tribunal

1. Una vez autorizada la defensa de la tesis doctoral, la Comisién Académica del Programa de Doctorado, oido el director o directores de la tesis y, en su caso, el tutor, formulara una propues-
ta de tribunal de evaluacién, con indicacion de miembros titulares y suplentes, que sera elevada a la Comisién de Posgrado de la Universidad, acompafiada de la justificacion de los méritos co-
rrespondientes.

2. La Comision de Posgrado, tras acordar la autorizacion de la defensa y evaluacion de la tesis, designar, a propuesta de la Comisién Académica del Programa de Doctorado, los miembros
titulares y suplentes del tribunal y, de entre los mismos, a un Presidente y un Secretario.

3. La composicién del tribunal que ha de evaluar la tesis habra de efectuarse de acuerdo a los siguientes requisitos:

Estaré constituido por tres miembrosttitularesy tres suplentes, todos ellos doctores, esparioles o extranjeros, vinculados a universidades u organismos de ensefian-
zasuperior o deinvestigacion, y con experienciainvestigadora reciente acreditada.

S6lo podra haber un miembro titular perteneciente ala Universidad de Mdaga, que, si no es el Presidente, actuara preferentemente como Secretario.

El Presidente del tribunal debera pertenecer alos cuerpos docentes universitarios, siendo el miembro de mayor rango académico.

Al menos uno de los miembros suplentes debera pertenecer alos cuerpos docentes de la Universidad de Mdaga

4. Los profesores pertenecientes a los cuerpos docentes universitarios podran formar parte de los tribunales de tesis doctorales aunque se encuentren en cualquiera de las modalidades de la
situacion de excedencia o jubilados.

5. Los seis miembros que compongan la propuesta del tribunal deberan tener experiencia investigadora en la tematica de la tesis doctoral a evaluar (acreditada a través de la participacion en
proyectos de investigacion y/o publicaciones relevantes), o haber dirigido previamente una tesis doctoral de la materia.

6. En ninguin caso podran formar parte del tribunal que evalle la tesis los directores o el tutor de la misma, ni aquellos que hubieran sido coautores de las publicaciones que avalan la tesis.
7. En caso de renuncia por causa justificada de un miembro titular del tribunal, el Presidente procedera a sustituirle por el suplente correspondiente.

8. Cuando la tesis defendida opte al titulo de Doctor con Mencién Internacional, al menos uno de los miembros titulares del tribunal y uno de los suplentes deberan pertenecer a una universidad
extranjera u organismo de ensefianza superior o de investigacion.

9. Una vez designado el tribunal, la Comisién de Posgrado comunicara el nombramiento a cada uno de los miembros del mismo, que deberan manifestar por escrito su aceptacién expresa a
formar parte del tribunal. La aceptacién por parte de los miembros suplentes pertenecientes a la Universidad de Malaga implica la aceptacion de estar disponible, si fuera preciso, para poder
participar en el tribunal que ha de juzgar la tesis el dia sefialado para la defensa.

Articulo 26. Informes sobre la tesis.

1. Junto con la propuesta de tribunal, la Comisién Académica del Programa de Doctorado, oido el director o directores de la tesis y, en su caso, el tutor, formulara una propuesta de tres docto-
res evaluadores externos a la Universidad de Malaga (preferentemente internacionales) y con experiencia investigadora reciente acreditada, que sera elevada a la Comisién de Posgrado de la
Universidad, acompafiada de la justificacién de los méritos de cada miembro relativos a los tltimos cinco afios. Dichos evaluadores externos no podran coincidir con los miembros propuestos
para actuar como titulares o suplentes del tribunal de la tesis, ni ser coautores de alguna de las contribuciones que avalan la tesis.

2. La Comision de Posgrado, tras acordar la autorizacion de la defensa y evaluacion de la tesis, designara a dos de los evaluadores propuestos para que realicen un informe pormenorizado de
la tesis en el plazo de un mes. Dichos expertos deberan manifestar por escrito su aceptacion expresa a realizar los informes, en los términos descritos en la solicitud.

3. El Presidente de la Comisién de Posgrado, a través de la Unidad Administrativa responsable de Doctorado de la Universidad de Malaga se encargaré de la solicitud de dichos informes, asi
como de su recepcion en el plazo estipulado.
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4. En el caso de que la tesis opte al titulo de Doctor con Mencién Internacional, los dos evaluadores externos que han de realizar los informes previos deben pertenecer a instituciones de edu-
cacion superior o institutos de investigacién no espafioles, y no coincidir con el investigador responsable de la estancia realizada por el doctorando.

5. Los informes emitidos sobre la tesis incluiran una revisién pormenorizada de la misma que incluird comentarios y posibles sugerencias de mejora, asi como una calificacion, similar a la utili-
zada en los procesos de revisién por pares de articulos cientificos: Aceptar, Aceptar con cambios menores, Aceptar con cambios mayores y Rechazar.

6. La calificacién otorgada dependera del tipo de comentarios realizados por el evaluador y del tiempo que considera el experto que el doctorando necesita para llevar a cabo los cambios suge-
ridos: menos de 1 mes para cambios menores, menos de 3 meses para cambios mayores. En el caso en que el evaluador considere que el doctorando necesita mas de 3 meses para incorpo-
rar los cambios sugeridos, la evaluacién debe ser negativa (Rechazar).

7. Los miembros del tribunal de la tesis, tanto los titulares como los suplentes, seran también invitados a realizar este tipo de informe si asi lo deseasen, al serles comunicado el nombramiento.
Dispondran, al igual que los revisores externos, de un plazo de un mes desde la recepcion de la tesis.

8. Recibidos los informes, tanto los externos como los de aquellos miembros del tribunal que hayan decidido hacerlos, la Comisi6n de Posgrado los enviara al doctorando, a su tutor y al director
de la tesis, con copia a la Comisién Académica del Programa de Doctorado correspondiente. Dichos informes acompafiaran la documentacién asociada a la defensa de la tesis durante todo el
proceso.

9. En caso de que alguno de los informes sea negativo (Rechazar), el tutor y el director o directores de la tesis habran de decidir por unanimidad si contintian o no con el proceso de defensa de
la tesis. Si declinan continuar, el proceso se considerara concluido y ser& necesario comenzar de nuevo.

10. Si deciden continuar con el proceso de defensa de la tesis, podran presentar a la Comisién de Posgrado una nueva version de la tesis, que incorpore aquellas modificaciones que conside-
ren oportunas a raiz de los informes recibidos, asi como un informe con el visto bueno de su director sobre cémo ha resuelto los cambios sugeridos por los revisores en sus informes.

Titulo 6. La lectura de la tesis
Articulo 27. Deposito de la tesis doctoral y periodo de exposicién publica
1. Una vez aprobada la composicién del tribunal, y recibidos los informes y toda la documentacién asociada a la tesis, la tesis se considerara oficialmente depositada.

2. La tesis quedara depositada durante un periodo de 15 dias naturales contados a partir del dia siguiente de la recepcion de la documentacién por la Comisién de Posgrado. Durante este tiem-
po, cualquier doctor podra examinar la tesis en depoésito, y remitir por escrito a la Comisién de Posgrado las consideraciones que estime oportuno formular.

3. Tanto el Programa de Doctorado como la Escuela de Doctorado a la que esté adscrito el programa, a través de sus paginas web, haran difusion de las tesis que estén en depdsito en cada
momento, indicando su titulo, autor, director y Programa de Doctorado en el que se ha realizado.

4. Cuando la existencia del principio de confidencialidad y proteccion de los derechos de los pacientes, convenios de confidencialidad con empresas, o la posibilidad de generacion de patentes
o registros de la propiedad, regidos por la existencia de la confidencialidad que ampara al acto médico, de convenios de confidencialidad con empresas que lo requieran y de la existencia de
patentes o registros de la propiedad en tramite, la Comisién Académica del Programa de Doctorado y previa aprobacién de la Comisién de Posgrado de la Universidad habilitara procedimientos
para respetar las condiciones de publicacién de resultados contempladas en los mencionados convenios de confidencialidad con empresas, o derivados de la posibilidad de generacién de pa-
tentes o registros de la propiedad.

5. En caso de recibirse observaciones a una tesis durante el periodo de exposicién publica, seran comunicadas a la Comisién Académica del Programa de Doctorado, al director de la tesis y al
doctorando, para que, a la vista de su contenido, manifiesten por escrito a la Comision de Posgrado su opinién sobre la necesidad de continuar o paralizar el proceso, disponiendo para ello de
un plazo de 7 dias desde la finalizacién del periodo de depésito. En cualquiera de los casos, el doctorando podra enviar un informe a la Comisién de Posgrado en donde responda a las obser-
vaciones realizadas sobre la tesis.

Articulo 28. La defensa de la tesis

1. Tras la remision de la tesis doctoral a los miembros del tribunal, el acto de defensa de la misma se celebrard, convocado por su Presidente, en plazo maximo de tres meses a contar desde la
finalizacion del proceso de exposicion publica. Este plazo podra ser ampliado por la Comision de Posgrado en circunstancias excepcionales debidamente acreditadas.

2. El Presidente del tribunal acordara la fecha, lugar y hora de celebracion del acto de defensa de la tesis previa consulta con los demas miembros, titulares y suplentes.

3. El Secretario del tribunal habréa de notificar dicho acuerdo, con la fecha de defensa de la tesis, a la Comisién de Posgrado de la Universidad de Mélaga, mediante escrito presentado en regis-
tro general de la Universidad y con una antelacién minima de quince dias naturales a su celebracién. Asimismo, deber& comunicar la fecha, lugar y hora de celebracién del acto de defensa al
Coordinador del Programa de Doctorado, al Director del Centro responsable del Programa, a la Escuela de Doctorado a la que esté adscrito el Programa, al doctorando, al director de la tesis y,
en su caso, al tutor.

4. Tanto la Escuela de Doctorado a la que esté adscrito el Programa de Doctorado como el Centro responsable del mismo deberan dar publicidad adecuada al acto de defensa de la tesis,
anunciando con al menos siete dias de antelacion la fecha, lugar y hora de celebracién del mismo.

5. El acto de defensa de la tesis tendré lugar en sesién publica, durante el periodo lectivo del calendario académico aprobado por la Comisién de Posgrado.
6. El tribunal se constituird previamente al acto de defensa de la tesis doctoral con la presencia de sus tres miembros titulares o, en su caso, de quienes los sustituyan.

7. Si el dia fijado para el acto de defensa de la tesis no se presentara alguno de los miembros del tribunal, se incorporara a los suplentes. Si esto no fuera posible, el presidente del tribunal ha-
bra de suspender el acto de lectura y fijar una nueva fecha, una vez consultados los restantes miembros del tribunal, el doctorando y el Coordinador del Programa de Doctorado, comunicandolo
ala Comision de Posgrado.

8. En circunstancias excepcionales o de fuerza mayor, y cuando los medios técnicos lo permitan, si no se presentara alguno de los miembros del tribunal y ninguno de los suplentes pudieran
incorporarse al tribunal, la presencia de uno de los miembros titulares podré efectuarse mediante conferencia virtual. La defensa de cualquier tesis en donde uno de los miembros participe de
forma virtual deberé ser expresamente recogida en el acta y debidamente justificada.

9. La defensa de la tesis doctoral consistira en la exposicion oral del doctorando, apoyada por los medios técnicos que estime necesarios para la defensa de la labor realizada. Durante la mis-
ma, debera describir la metodologia, los contenidos y las conclusiones, haciendo especial mencién de las aportaciones originales del trabajo.

10. Cuando la tesis opte al titulo de Doctor con Mencion Internacional, el doctorando debera efectuar parte de la exposicion oral (al menos, la descripcion de resultados y de conclusiones) en
una de las lenguas habituales para la comunicacion cientifica en su campo de conocimiento, distinta a cualquiera de las lenguas oficiales en Espafia. Esta norma no sera de aplicacién cuando
las estancias, informes y miembros del tribunal procedan de un pais de habla hispana, o asi se acuerde por unanimidad por los miembros del tribunal.

11. Concluida la exposicién oral, el presidente hara un resumen oral con los aspectos mas relevantes expresados en los informes externos que recibio la tesis, y del informe del doctorando que
detalla su respuesta a estos informes. El doctorando podra responder a los aspectos destacados por el presidente en cuanto a los informes externos y las posibles observaciones.

12. A continuacion, los miembros del tribunal deberén expresar su valoracion sobre la tesis presentada y podran formular cuantas cuestiones, observaciones, sugerencias y objeciones estimen
oportunas, a las que el doctorando debera responder.

13. Los doctores presentes en el acto plblico podrén formular cuestiones en el momento y forma que sefiale el Presidente del tribunal.
Articulo 29. Valoracion de la tesis

1. Finalizadas la defensa y la discusion de la tesis doctoral, cada miembro del tribunal debera elaborar un informe razonado de valoracioén que incluya las evaluaciones tanto del trabajo escrito
como de la exposicién y defensa oral efectuadas por el doctorando, en documento normalizado que se incorporaré al expediente.

2. El tribunal emitira la calificacion global concedida a la tesis en términos de “Apto” o “No Apto”, previa votacién en sesion secreta. En la calificacion, ademas de los informes y opiniones de los
miembros del tribunal, se tendran en consideracion los informes externos, las posibles observaciones recibidas durante el proceso de exposicion publlca los informes de la respuesta del docto-
rando a cada uno de ellos, asi como la informacién aportada en el Documento de Actividades del doctorando, este Ultimo a efectos de evaluacion cualitativa exclusivamente.
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3. La calificacién global concedida por el tribunal sera recogida en el acta que han de firmar todos sus miembros, comunicandole al doctorando, en la misma sesién, la calificacién obtenida.

4. El Tribunal podra proponer la mencién “cum laude” si se emite en tal sentido el voto por unanimidad. Para ello, cada miembro del tribunal introducira su voto, finalizado el acto de defensa de

la tesis, en un sobre que quedara cerrado y firmado en la solapa por todos ellos. Sera el secretario del tribunal, o bien el miembro del tribunal que pertenezca a la Universidad de Malaga, el en-
cargado de entregar el sobre, junto con todo el expediente de la tesis, a la Comision de Posgrado. La apertura del sobre y el escrutinio de los votos se realizara en el momento de la entrega del
expediente de defensa de la tesis en la Unidad Administrativa responsable de Doctorado. En caso de que los 3 votos sean favorables, la mencién “cum laude” se hara constar en el expediente.

5. En todo caso, la calificacién que proceda se haré constar en el anverso del correspondiente Titulo de Doctor.

6. La calificacion final obtenida sera comunicada por el secretario del tribunal al director, a la Comisiéon Académica del Programa de Doctorado y a los miembros del tribunal, en el plazo maximo
de 5 dias desde la realizacién del escrutinio.

7. El secretario del tribunal seré responsable de la documentacién correspondiente a la defensa de la tesis doctoral, debiendo entregarla a la Comisién de Posgrado en el plazo maximo de 5
dias habiles contados desde la fecha de defensa, bien en mano o bien a través del miembro del tribunal que pertenezca a la Universidad de Malaga.

8. En caso de que la tesis opte a la mencién de Doctor Internacional, seré el secretario el encargado de certificar que se han cumplido los requisitos (b) y (d) del articulo 22 del presente regla-
mento.

9. Cuando la tesis doctoral haya obtenido la calificacién de “Apto”, la Universidad de Malaga se ocupara de su archivo en formato electrénico abierto en un repositorio institucional y remitira, a
los efectos oportunos, un ejemplar de la misma al Ministerio de Educacion en formato electronico, asi como toda la informacién complementaria que fuera necesaria.

10. En circunstancias excepcionales, determinadas por la Comisién Académica del Programa de Doctorado correspondiente y previa aprobacién de la Comision de Posgrado, la Universidad de
Malaga habilitara procedimientos para respetar la existencia de convenios de confidencialidad con empresas, o la posibilidad de generacién de patentes o registros de la propiedad, que asegu-
ren la no publicidad de estos aspectos en el repositorio institucional.

El Reglamento de Estudios de Doctorado fue aprobado en Consejo de Gobierno de la Universidad de Méalaga de fecha 9 de octubre de 2012, y esta disponible de forma publica en http:/
www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo01.pdf

6. RECURSOSHUMANOS

6.1LINEASY EQUIPOSDE INVESTIGACION

L ineas de investigacion:

NUMERO LiNEA DE INVESTIGACION

1 Robotics and Intelligente Control Systems. Robéticay Control
Inteligente.

2 Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures. Mecéanica de
Fluidosy Materialesy Estructuras Inteligentes.

3 Smart Electrical and Electronic Systems. Sistemas Eléctricosy
Electrénicos Inteligentes.

4 High Performance Computing. Computacidn de Altas
Prestaciones.

Equipos de investigacion:

Ver anexos. Apartado 6.1.

Descripcion de los equipos de investigacion y profesor es, detallando la inter nacionalizacién del programa:

PROGRAMA DE DOCTORADO EN INGENIERIA MECATRONICA

Equipos de Investigacion:
- Robética y Control Inteligente (RCI).
- Mecénica de Fluidos y Materiales y Estructuras Inteligentes (MFMEI).
- Sistemas Eléctricos y Electronicos Inteligentes (SEEI).
- Computacién de Altas Prestaciones (CAP).

Lineas de Investigacion:
- Robotics and Intelligent Control Systems. Robética y Control Inteligente .
- Fluid Mechanics, Smart Materials and Srructures. Mecanica de Fluidosy Materiales y Estructuras I nteligentes.
- Smart Electrical and Electronic Systems. Sistemas Eléctricos y Electrénicos I nteligentes.
- High Performance Computing. Computacién de Altas Prestaciones

Los equipos de investigacién estan organizados en torno a las lineas de investigacion, que por la naturaleza del programa supone una importante interdisciplinariedad, que es consustancial

al concepto del programa, produciéndose ya desde hace muchos afios importantes colaboraciones entre los equipos participantes. Estas se establecen tanto a nivel docente, (Master Oficial

en Ingenieria Mecatrénica RD-1393/2007, Doctorado en Ingenieria Mecatrénica RD 1393/2007, International Summer School on Mechatronics, (Ed. 2007, 2009, 2010) y International Summer
School on Mechatronics_ (Ed. 2007, 2009, 2010, Universidad de Malaga y Universidad de Dresden) y International Summer School on Mechatronics Erasmus IP-Intensive Programme (Univer-
sidad de Mélaga, Universidad de Dresden, -Alemania-, y Universidad de Brné -Rep. Checa-), como a nivel investigador, existiendo diversas propuestas de proyectos de investigacion en las que
han participado conjuntamente miembros de los distintos equipos, tanto en proyectos con financiacién publica competitiva como en contratos con organismos y empresas. Es de particular im-
portancia la colaboracién en el establecimiento de infraestructuras comunes, como es el caso del “Laboratorio de Aerohidrofluidodindmica de Vehiculos no Tripulados” en el que han participado
miembros de todos los equipos de investigacion pertenecientes a este programa, como el centro de Computacién de la ETSII (Picasso) en el que también han participado activamente.

Se destaca la participacion de profesorado extranjero de forma estable en el programa, particularmente de las Universidades de Dresden (Alemania) y Brné (Chequia), y
que participan en laimparticion de cursos, seminarios, y otras colaboraciones en el ambito de la docencia e investigacion. Los profesores que coordinan estas actividades

Electrical Engineering & Information Technology. Technische Universitét Dresden. Germany. Prof. Dr. Ludek Zalud. Department of Control and I nstrumentation. Brno
University of Technology. Czech Republic, ademés del profesor Eligius M.T. Hendrix, ya adscrito a programa.

Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica e Ingenieria de la Produccién.

Lineas de investigacion: 4
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Equipos de Investigacion: 4
Total Investigadores: 25
Total Tesis: 38
Total Publicaciones: 161
Proyectos Activos : >21

Linea de investigacién: Robotics and Intelligent Control Systems.

Equipo de Investigacién (RCI): Robéticay Control Inteligente:

Total Tesis dirigidas: 10; Total Tesis en Proceso: 18; Total Publicaciones: 38; Proyectos Activos: >6
N° de Doctores: 7; Sexenios: 18; Doctores con Sexenios activos: 6

Linea de investigacién: Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures.

Equipo de Investigacién: (MFMEI) Mecanica de Fluidos y Materiales y Estructuras Inteligentes.
Total Tesis dirigidas: 9; Total Tesis en Proceso: 12; Total Publicaciones: 41; Proyectos Activos >4

Ne de Doctores: 6; Sexenios: 15; Doctores con Sexenios activos: 6

Linea de investigaciéon: Smart Electrical and Electronic Systems.

Equipo de Investigacion: (SEEI) Sistemas Eléctricos y Electrénicos Inteligentes.

Total Tesis dirigidas: 8; Total Tesis en Proceso 12; Total Publicaciones: 35; Proyectos Activos >5
N° de Doctores: 6; Sexenios: 8; Doctores con Sexenios activos: 4

Linea de investigacién: High Performance Computing.

Equipo de Investigacién: (CAP) Computacion de Altas Prestaciones.

Total Tesis dirigidas: 11; Total Tesis en Proceso: 12; Total Publicaciones: 53; Proyectos Activos >6
Ne de Doctores: 7; Sexenios: 18; Doctores con Sexenios activos: 6

Roboticsand I ntelligent Control Systems.  Robéticay Control Inteligente .

Total Tesis 10
Total Publicaciones 38
Proyectos Activos >6

Equipo de Investigacion

Alfonso José Garcia Cerezo. Categoria CU. Num. Sexenios, 4 .Afio del tltimo sexenio, 2007. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 8. Num. Tesis defendidas (5 afios), 3. Con mencién
Europea, 1. Proyectos de Investigacion, 9.

Antonio Javier Gonzalez Jiménez. Categoria CU. Num. Sexenios, 3. Afio del Gltimo sexenio, 2011.Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 21. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con men-
cién Europea, 1. Proyectos de Investigacion, 8.

Juan Antonio Fernandez Madrigal. Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del dltimo sexenio, 2008. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 15. Num. Tesis defendidas (5 afios), 1. Con
mencion Europea, 1. Proyectos de Investigacion, 1.

Jorge Luis Martinez Rodriguez. Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del dltimo sexenio, 2006. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 7. Num. Tesis defendidas (5 afios), 1. Con mencién
Europea, 1. Proyectos de Investigacion, 1.

Francisco Javier Fernandez de Cafiete Rodriguez. Categoria TU. Num. Sexenios, 3. Afio del tltimo sexenio, 2011. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 5. Num. Tesis defendidas (5
afios), 2. Con mencién Europea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

Victor Fernando Mufioz Martinez. Categoria CU. Num. Sexenios, 2. Afio del tltimo sexenio, 2005. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 8. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con men-
cion Europea, 0. Proyectos de Investigacion, 5.

Anthony Mandow Andaluz. Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del tltimo sexenio, 2006. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 8. Num. Tesis defendidas (5 afios), 0. Con mencién Eu-
ropea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures. Mecanica de Fluidos, Materialesy Estructuras I nteligentes.

Total Tesis 9
Total Publicaciones 41
Proyectos Activos >4

Equipo de I nvestigacion

Ramén Fernandez Feria Categoria CU. Num. Sexenios, 4 .Afio del Gltimo sexenio, 2010. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 11. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con mencién Euro-
pea, 2. Proyectos de Investigacion, 5.

Joaquin Ortega Casanova Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del tltimo sexenio, 2007. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 5. Num. Tesis defendidas (5 afios), 0. Con mencién Euro-
pea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

Carlos del Pino Pefias Categoria TU. Num. Sexenios, 1. Afio del Ultimo sexenio, 2006. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 8. Num. Tesis defendidas (5 afios), 0. Con mencién
Europea, 0. Proyectos de Investigacion, 5.
Francisco José Rubio Hernandez Categoria CU. Num. Sexenios, 4. Ao del tltimo sexenio, 2010. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 10. Num. Tesis defendidas (5 afios), 3.

Con mencién Europea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

José Antonio Gdmez Ruiz Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del tltimo sexenio, 2010.mNum. Contribuciones relevantes (5 afios),3. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con mencion Euro-
pea, 2. Proyectos de Investigacion, 3.

Antonio Gonzalez Herrera. Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del ultimo sexenio, 2011.Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 8. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con mencién Euro-
pea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

Smart Electrical and Electronic Systems.
Sistemas Eléctricosy Electronicos I nteligentes .

Total Tesis 8
Total Publicaciones 35
Proyectos Activos >5

Equipo de I nvestigacion.

Francisco Perez Hidalgo Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del Gltimo sexenio, 2007. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 3. Num. Tesis defendidas (5 afios), 1. Con mencién Euro-
pea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

Juan Ramén Heredia Larrubia. Categoria TU Num. Sexenios,-2 Afio del ltimo sexenio, 2008. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 5. Num. Tesis defendidas (5 afios), 0. Con mencién
Europea, 0. Proyectos de Investigacion, 1.

Fernando Vidal Verdu Categoria TU. Num. Sexenios, 3. Afio del Gltimo sexenio, 2008. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 9. Num. Tesis defendidas (5 afios), 1. Con mencién Europea,
0. Proyectos de Investigacion, 3.

Alicia Trivifio Cabrera Categoria Profesora Ayudante Doctor. Num. Sexenios, -. Afio del tltimo sexenio, -. Num. Contribuciones relevantes (5 afios),6. Num. Tesis defendidas (5 afios), 1. Con
mencién Europea, 0. Proyectos de Investigacion, 2.

Juan Carlos Rubio. Categoria TU. Num. Sexenios, 1. Afio del ltimo sexenio, 2011.Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 6. Num. Tesis defendidas (5 afios), 3. Con mencién Europea, 0.
Proyectos de Investigacion, 2.

High Performance Computing. Computacion de Altas Prestaciones .

Total Tesis 1
Total Publicaciones 53
Proyectos Activos >6

Equipo de Investigacion.

34/50

csv: 103147015054649029747784



[ 4 Identificador : 355328719
ol i ¥ GOBERNO MINISTERIO:

g"q DE ESPAMA  DE EDUCACION, CULTURA

1 '3 ¥ DEPORTE

Nicolas Guil Mata Categoria CU. Num. Sexenios, 3 .Afio del tltimo sexenio, 2009. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 6. Num. Tesis defendidas (5 afios), 3. Con mencién Europea, 1.
Proyectos de Investigacion, 7.

Oscar Plata Gonzalez Categoria CU. Num. Sexenios, 4. Afio del Gltimo sexenio, 2009. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 10. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con mencién Euro-
pea, 1. Proyectos de Investigacion, 9.

Emilio Loépez Zapata Categoria CU. Num. Sexenios,3. Afio del dltimo sexenio, 2007. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 32. Num. Tesis defendidas (5 afios), 4. Con mencién Europea,
1. Proyectos de Investigacion, 8.

Eligius M.T. Hendrix Categoria (Extranjero Univ. Wageningen) Ramén y Cajal. Num. Sexenios, -. Afio del dltimo sexenio, -. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 14. Num. Tesis defendi-
das (5 afios), 3. Con mencion Europea, -. Proyectos de Investigacion,8.

Rafael Asenjo Plaza Categoria TU. Num. Sexenios, 3. Afio del Gltimo sexenio, 2011. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 7. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con mencién Europea, 1.
Proyectos de Investigacion, 6.

Luis Felipe Romero . Categoria TU. Num. Sexenios, 3. Afio del dltimo sexenio, 2010.Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 8. Num. Tesis defendidas (5 afios), 1. Con mencién Europea, 1.
Proyectos de Investigacion, 1.

Francisco Javier Hormigo Aguilar. Categoria TU. Num. Sexenios, 2. Afio del Gltimo sexenio, 2008. Num. Contribuciones relevantes (5 afios), 10. Num. Tesis defendidas (5 afios), 2. Con men-
cion Europea, 1. Proyectos de Investigacion, 2.

Datos indicativos: Se muestran a continuacién a modo de resumen 10 Tesis con su publicacién (Gltimos 5 afios, 2-3 por linea), 25 Publicaciones Indexadas en el JCR (tltimos 5 afios, 7 por
linea), 4 proyectos activos (1 por linea). Todas las contribuciones se han repartido lo més uniformemente posible entre las cuatro lineas del programa. Ademas se adjunta un fichero en pdf en
donde se muestran para los ultimos 5 afios y para cada una de las lineas, tablas resumen con los resultados, todas las tesis presentadas con sus correspondientes publicaciones, las publica-
ciones en este periodo de los 4 equipos investigadores, los poryectos activos de cada linea, y el curriculum resumido de cada investigador.

TESIS:

Contributions to Localization, mapping and Navigation in Mobile Robotics. Jose Luis Blanco Claraco. Directores: Javier Gonzalez Jiménez, Juan Antonio Fer-
nandez Madrigal. Nov-09. Sobresaliente Cum laude Mencién Europea: Si Lugar de lectura: Mdaga. Publicacion: J.L. Blanco, J. Gonzalez, JA. Fernandez-Ma-
drigal,” Optimal Filtering for Non-ParametricObservation Models: Applicationsto Localization and SLAM", The International Journal of Robotics Re-
search (1JRR),vol. 29, no. 14. 2010. Factor de Impacto: 4.095. Position 1/17 en el Area: Robotics Tercil: 1

Control de un Robot Mévil de Cadenas con Mdltiples Remolques e Integracion en un Sistema Multirrobot. Autor: Jests Morales Rodriguez. Directores: Alfonso
Garcia-Cerezo, JorgeL. Martinez.. Afio, 2007, Sobresaliente Cum laude, Mencion Europea: Si. Lugar de lectura: Mdaga. Publicacién:J.L. Martinez, J. Mora-
les, A. Mandow and A. Garcia-Cerezo “ Steering Limitations for a Vehicle Pulling Passive Trailers’. IEEE Transactions on Control Systems Technology (2008)
16 - 4,pp. 809 - 818.2008.1SSN 1063-6536 Categoria : Automation and Control Systems. Factor de Impacto: 2.13. Ranking dentro de la Categoria: 14/46 Tercil
T1

Andlisis de estabilidad y robustez de sistemas de control neuronal utilizando andlisis armaénico. Salvador Gonzalez Perez. (7-7-2009) Sobresaliente CUM LAU-
DE. Mélaga. Director: Fernandez De Cariete-Rodriguez, Francisco Javier. Publicacion: Fernandez De Cafiete-Rodriguez, Francisco Javier; Gonzal ez-Perez, Sal-
vador; Del Saz-Orozco-Huang, Pablo; Garcia-Moral, Inmaculada Concepcion A HARMONIC BALANCE APPROACH TO ROBUST NEURAL CONTROL
OF MIMO NONLINEAR PROCESSES APPLIED TO A DISTILLATION COLUMN J. Process Control 2010 ISSN: 0959-1524 Vol: 20, No: 10 pp 1270-1277
Indice deimpacto (1Sl): 1.655 Posicion 13/60 Tercil 1°

Caracterizacion reol 6gica de suspensiones de di6xido de silicio pirogénico en polipropilenglicol. Autor: Francisco José Galindo Rosales. Director: Francisco Ro-
driguez Rubio. 2008. Sobresaliente Cum Laude. Mdaga Publicacion: F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Veldzquez-Navarro, A.l. Gomez-Merino.
Structural level of Silica-Fumed aqueous suspensions. Journal of American Ceramic Society 90 (2007) 1641-1643. 1SSN: 0002-7820 Indice de Impacto: 1,792
Posicion en el &rea MATERIALS SCIENCE, CERAMICS: 1/25

Estudio y simulacién numérica del transporte de sedimentos en flujos con superficie libre. Autor: Patricio Bohérquez Rodriguez de Medina. Director: Ramén
Fernandez Feria. 07/07/2008. Sobresaliente Cum Laude. Si. Mdlaga Publicacién: Transport of suspended sediment under the dam-break flow on an inclined pla-
ne bed of arbitrary slope. Hydrological Processes. Vol. 22, 2615-2633 (2008). | SSN: 0885-6087 DOI: 10.1002/hyp.6858 Indice de Impacto (2008): 2.002, 7/60
WATER RESOURCES (Q1)

Reologia de pastas de cemento y morteros equival entes de hormigones autocompactantes. Autor: José Francisco Velazquez Navarro.Director: Francisco Rodri-
guez Rubio. 2009. Publicacion: F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, F.J. Galindo-Rosales. Rheological characterization of atime dependent fresh ce-
ment paste. Mechanics of Time-Dependent Materials 13 (2009) 199-206. | SSN: 1385-2000 Indice de Impacto: 1,051 Posicién en €l &reaMATERIALS SCIEN-
CE, CHARACTERIZATION & TESTING: 9/30

Técnicas de modulacion PWM parala reduccién del ruido acustico generado por €l motor de induccién. Autor: Antonio Ruiz Gonzélez. Director: Francisco Pe-
rez Hidalgo. 2009. Sobresaliente cum-laude. Universidad de Maaga Publicacién: Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo;
Francisco Vargas Merino; Juan Ramon Heredia Larrubia. Reducing acoustis noise radiated by inverter-fed induction motors controlled by a new pwm strategy.
|EEE Transactions on Industrial Electronics Vol: 57 pp 228-236, 2010. ler Tercil.

Descubrimiento Adaptativo de pasarelas en redes MANET conectadas a Internet. Autor: A. J. Y uste Delgado. Universidad de Mélaga, Abril de 2012. Califica-
cién: sobresaliente cum laude. Publicacion: Type-2 Fuzzy Logic Control to Optimize Internet-connected MANETSA. J. Yuste, A. Trivifio, E. Casilari, Electro-
nics Letters, vol. 47, n°9, Junio 2011. Indice 0.965 Posicion 131/245T2

Programming issues for video analysis on graphics processing units. JUAN GOMEZ LUNA 2012 APTO (CUM LAUDE) Mélaga. Publicacion: Load Balancing
Versus Occupancy Maximization On Graphics Processing Units: The Generalized Hough Transform as a Case Study; Juan Gomez-Luna; José M. Gonzaez-Li-
nares; José |. Benavides, Emilio L. Zapata; Nicolas Guil. The International Journal of High Performance Computing Applications, Volume 25, Issue 2, May
2011. 34/50 0.643 T2

Hardware Solutions for Range Reduction and Elementary Functions Computation Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Director: ;Hormigo-Aguilar, Francisco
Javier; Villalba-Moreno, Julio Universidad: Malaga Mencion europea Si. SOBRESALIENTE CUM LAUDE Fechade lectura: 13/07/2011. Publicacién: Jai-
me-Rodriguez, Francisco Jose; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Villalba-Moreno, Julio; L 6pez-Zapata, Emilio ENHANCED SCALING-FREE CORDIC Re-
vista: IEEE TRANSACTIONS ON CIRCUITSAND SYSTEMS | : REGULAR PAPERS Afio: 2010 Volumen: 57 Nimero: 7Péginainicial: 1654. Paginafinal:
1662 Indice de impacto (1Sl): 1.580 Indice de impacto (SCImago): Area: ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Cuartil (SClmago):Q2 Tercil: T1
ISSN: 1549-8328

PUBLICACIONES:

J. Morales, J. L. Martinez, A. Mandow, J. Serén and A. Garcia-Cerezo. “ Static Tip-Over Stability Analysisfor a Robotic Vehicle With a Single-Axle Trailer on
Slopes Based on Altered Supporting polygons’. IEEE/ASME Transactions on Mechatronics, (2012)1083-4435 indice de impacto en 2009 2.331 AUTOMATION
& CONTROL SYSTEMS 8/59, ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC 30/245 Tercil: T1
V.F. Mufioz, J. Ser6n Barba, JM. Gémez-de-Gabriel, J. Ferndndez-Lozano, A. Garcia-Cerezo (2006). Double reflection goniophotometer. Metrologia, V olumen:
43, Paginas. 185, 194, Febrero, 2006. Bureau International des Poids et Mesures. ISSN 0026-1394 Posicion: 09/54 T1
Jests Morales, Jorge Martinez, Anthony Mandow, Alfonso Garcia-Cerezo, Salvador Pedraza. "Power Consumption Modeling of Skid-Steer Tracked Mobile Ro-
bots on Rigid Terrain", (2009). | EEE Transactions on Robotics (T-RO), 2009, Val. 25, No. 5, pp. 1098-1108. doi:10.1109/TRO.2009.2026499 , | SSN: 1552-3098]
For 2010, the journal IEEE Transactions on Robotics has an Impact Factor of 3.063. ROBOTICS173Q1T1
J.L. Blanco, J. Gonzalez-Jimenez, JA. Fernandez-Madrigal," An alternative to the Mahal anobis distance for determining optimal correspondences in data asso-
ciation”, |[EEE Transactions on Robotics (T-RO), no. (In press), DOI: 10.1109/TR0O.2012.2193706. 2012. Impact Factor 2010: 3.063. Position 3/17 en el Area:
Robotics. Q1 T1
J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,” Optimal Filtering for Non-Parametric Observation Models: Applications to Localization and SLAM", The In-
ternational Journal of Robotics Research (IJRR),vol. 29, no. 14. 2010. Tercil: 1 Impact Factor: 4.095. Position 1/17 en el Area: Robotics Q1 T1
Fernandez de Cariete, J.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, |.; Gonzalez, S. — Indirect adaptive structure for multivariable neural identification and control of a pilot
distillation plant. Applied soft computing. D.O.1- http://dx.doi.org/10.1016/j.as0c.2012.03.062. Impact factor: 2.612. (13 of 111 in Computer Science, Artificial
Intelligence. Q1 T1)
Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco, P.; Gonzalez, S.; Garcia, |.- Dual Composition control and soft estimation for a pilot distillation column using a neuro-
genetic design. Computers and chemical engineering Journal, Vol 40, pp- 157-170, 2012. Impact factor: 2.320 (17 of 99 in Computer Science, Interdisciplinary
applications. Q1 T1)

- F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, JF. Veldzquez-Navarro, A.l. Gomez-Merino. Structural level of Silica-Fumed agueous suspensions. Journal of
American Ceramic Society 90 (2007) 1641-1643. 1SSN: 0002-7820 Indice de Impacto: 1,792 Posicion en el &rea MATERIALS SCIENCE, CERAMICS: 1/25

Q1T1

A.l. Gémez-Merino, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, F.J. Galindo-Rosales, P. Fortes-Quesada. The Hamaker constant of anatase agueous sus-
pensions. Journal of Colloid and Interface Science 316 (2007) 541-546. ISSN: 0021-9797 Indice de Impacto: 2,309 Posicién en el &ea CHEMISTRY, PHY SI-
CAL:38/111Q1T1
F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, A. Sevilla. An apparent viscosity function for shear thickening fluids. Journal of Non-Newtonian Fluid Mechanics
166 (2011) 321-325.1SSN: 0377-0257 Indice de Impacto: 1,572 Posicién en el rea MECHANICS: 32/133 Q1 T1
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Gallardo-Ruiz, J.M., del Pino, C., y Fernandez-Feria, R., Quasicylindrical description of a swirling light gas jet discharging into a heavier ambient gas. Physics
of Fluids, Vol. 22, 113601 (2010). ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.3489127 Indice de Impacto (2010): 1.722, 26/133 MECHANICS (Q1 T1).

Ortega-Casanova, J. y Fernandez-Feria, R., Three-dimensional transitionsin aswirling jet impinging against a solid wall at moderate Reynolds numbers. Phy-
sicsof Fluids, Vol. 21, 034107 (2009). ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.3103364 Indice de Impacto (2009): 1.638, 25/123 MECHANICS (Q1 T1).

Bohorquez, P., Fernandez-Feria R., Transport of suspended sediment under the dam-break flow on an inclined plane bed of arbitrary slope. Hydrological Pro-
cesses, Vol. 22, 2615-2633 (2008). ISSN: 0885-6087 Indice de Impacto 2.002 Posicion 7/60 Q1 T1

Herrada, M.A., del Pino, C. y Fernandez-FeriaR., Stability of the boundary layer flow on along thin rotating cylinder. Physics of Fluids, VVol. 20, 034105
(2008). ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.2885330 Indice de Impacto (2008): 1.738, 23/112 MECHANICS (Q1 T1).

Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo; Francisco Vargas Merino; Juan Ramon Heredia Larrubia “ Reducing acoustis
noise radiated by inverter-fed induction motors controlled by a new pwm strategy” . |EEE Transactions on Industrial Electronics. Vol: 57, pp 228-236. For 2010,
the journal IEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS has an Impact Factor of 3.481. AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS 1/60 Q1.
ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC 8/247 (Q1 T1)

Vargas-Merino, Francisco; Meco-Gutiérrez, Mario J.; Heredia-Larrubia, Juan Ramon; Ruiz-Gonzalez, Antonio LOW SWITCHING PWM STRATEGY USING
A CARRIER WAVE REGULATED BY THE SLOPE OF A TRAPEZOIDAL MODULATOR WAVE. |EEE transactions on industrial electronics. 2009. Vol

56. N° 6. pp 2270-2274 (Q1 T1)

Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo; Francisco Vargas Merino; Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Application of

Slope PWM Strategies to reduce Acoustic Noise radiated by Inverter-Fed Induction Motors |EEE Transactions on Industrial Electronics 2012 (Q1 T1)
Vidal-Verdy, F.; Oballe-Peinado, O.; Sanchez-Durén, J.A.; Castellanos- Ramos, J.; Navas-Gonzédlez, R. “Three Realizations and Comparison of Hardware for
Piezoresistive Tactile Sensors” Sensors 2011, ISSN 1424-8220, 11, 3249-3266 Indice JCR 1.739 Posicion: 11/58 Instruments and Instrumentation (PRIMER
TERCIL). Indice
Vidal-Verd(, F.; Barquero, M.J.; Castellanos-Ramos, J.; Navas-Gonzélez, R.; Sanchez, J.A.; Serdn, J.; Garcia-Cerezo, A. “A Large AreaTactile Sensor Patch
Based on Commercial Force Sensors” REVISTA: Sensors, 2011, ISSN 1424-8220, 11, 5489-5507 Indice JCR: 1.739 Posicion: 11/58 Instruments and Instru-
mentation (PRIMER TERCIL).

R. Maldonado-Lopez, F. Vida-Verdd, G. Lifian and A. Rodriguez- Vazquez, “Integrated circuitry to detect slippage inspired on skin and artificial retinas”’,
|EEE Transactions on Circuits and Systems |, ISSN: 1549-8328 , Vol. 8, pp. 1554-1565, 2009. Indice JCR 1.42 Posicion 80/246 Eng., Electrical & Electronic.
(PRIMER TERCIL)

L. J. Garcia-Villalba, A. Sandoval Orozco, A. Trivifio Cabrera, C. Barenco Abbas “Routing Protocolsin Wireless Sensor Networks” Sensors 2009, vol. 9(11),
pp. 8490-8507. ISSN 1424-8220 Indice de impacto: 1.821. ler Tercil.

José Gonzélez-Mora; F. De LaTorre; Nicolas Guil ; Emilio L. Zapata. "Learning A Generic 3D Face Model From 2D Image Databases Using Incremental Struc-
ture-From-Motion ". Image and Vision Computing, 2010. JCR: 24/93 (primer tercil) (Computer Science, Software Engineering)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plataand Emilio L. Zapata "L S-Sig: Locality-Sensitive Signatures for Transactional Memory" |EEE Transactions on
Computers, 2011 DOI: 10.1109/TC.2011.230 JCR: 12/48 (primer tercil) (Computer Science, Hardware & Architecture)

Alvaro Vazquez, Julio Villalba, Elisardo Antelo and Emilio L. Zapata "Redundant Floating-point Decimal CORDIC Algorithm" IEEE Transactions on Compu-
ters, 2011 DOI: 10.1109/TC.2011.217 JCR: 12/48 (primer tercil) (Computer Science, Hardware & Architecture).

Francisco J. Jaime, Miguel A. Sanchez, Javier Hormigo, Julio Villalbaand Emilio L. Zapata "Enhanced Scaling-Free CORDIC" |EEE Transactions on Circuits
and Systems on Video Tech., 57 (7), pp. 1654-1662, 2010 DOI: 10.1109/TCSI|.2009.2037391 JCR: 44/247 (Primer Tercil) ENGINEERING, ELECTRICAL &
ELECTRONIC

Luis F. Romero, Siham Tabik, Jesis M. Vias and Emilio L. Zapata "Fast Clear-Sky Solar Irradiation Computation for Very Large Digital Elevation Models"
Computer Physics Communications, 178 (11), pp. 800-808, 2008 DOI: 10.1016/j.cpc.2008.01.048 JCR: 18/94 (Primer Tercil) COMPUTER SCIENCE, INTER-
DISCIPLINARY APPLICATIONS
L.G. Casado, |. Garcia, B.G. Téth, and E.M.T. Hendrix. On determining the cover of asimplex by spheres centered at its vertices. Journal of Global Optimiza-
tion, Vol. 50, n. 4, pp. 645-655; ISSN: 0925-5001. 2011. Indicios de calidad: JCR (2010)= 1.160. Categoria (posicién/total): Operations Research and Manage-
ment Science: 28/74; Mathematics, Applied: 61/236. T1
Roebeling, P. and Hendrix, E.M.T. (2010), Land speculation and interest rate subsidies as a cause of deforestation: The role of cattle ranching in Costa Rica,
Land Use Policy, 27, 2, 489-496, JCR: 2.355, 6/66, doi: 10.1016/j.landusepol.2009.07.002 Q1 T1

PROYECTOS:

RAMBLER: HACIA LA AUTONOMIA EN ROBOTS DE EXPLORACION DE LARGO ALCANCE EN ESPACIOS NATURALES. DPI2011-22443 CICYT
3 Afios Publica Universidad de Malaga. Nimero de investigadores 10. Alfonso Garcia Cerezo

Estudio hidrodinamico de estelas tras dabes y velas parala optimizacion de sistemas de extraccion de energia de corrientes de mareay para la reduccion de su
impacto ambiental. ENE2010-16851 Ministerio de Ciencia e Innovacién 3 afios. Publica Universidad de Mdaga. Investigadores 4. Ramoén Fernandez Feria.
Sistema hibrido de generacién el éctrica compuesto por paneles solares, aerogenerador y pila de combustible con electrolizador. (ENE2010-19744-C03-02. M-
CINN 2010-2013, Publica Universidad de Malaga, UJA y UCA investigadores 8, Francisco Pérez Hidalgo.

Computacion de altas prestaciones en accion. Procesamiento de Imagen, Optimizacion global y Multimedia. TIN2008-01117. MICINN 31-12-2008 a
30-12-2013. Publica. Investigadores. 26. Emilio Lopez Zapata.

6.2 MECANISMOS DE COMPUTO DE LA LABOR DE AUTORIZACION Y DIRECCION DE TESIS

M ecanismos de computo de la labor de autorizacion y direccion detesis:

El Plan de Ordenacion Docente de la Universidad de Méaga, aprobado por acuerdo del Consejo de Gobierno en sesion celebrada el dia 7 de marzo de 2012 y modificado
por acuerdo del mismo érgano de fecha 4 de julio de 2012, establece claramente en su cladusulall1.B.2 el reconocimiento por realizacion de labores de direccion y tutela
de Tesis Doctorales en la Universidad de Mdlaga ( http://www.uma.es/ordenac/docs/Norm/ProgramacionDocente2012.pdf ):

“El profesorado que hubiera realizado labores de direccién y tutela de Tesis Doctora es defendidas y aprobadas entre el dia 1 de enero y 31 de diciembre del afio 2011 po-
dratener un reconocimiento de 25 horas por Tesis. Cuando una mismatesis sea dirigida por varios profesores, estos podran optar por €l reparto de estas 25 horas entre
ellos. Como méaximo, en el mismo curso académico, se podré obtener derecho a una reduccion de 50 horas por direccion de Tesis Doctoral.”

Ademas, y como se ha comentado con anterioridad, en el nuevo Plan Propio de Investigacion de la Universidad de Malaga se contemplan ayudas econémicas por la direccién y defensa de te-
sis, para sufragar los gastos asociadas a las mismas y para incentivar su direccion. Dichas ayudas ademas tratan de incentivar la calidad de las tesis, con cantidades que son mayores para las
tesis con mencién de cum laude, de Doctor Internacional, o que vienen avaladas por publicaciones de alto impacto.

7. RECURSOSMATERIALESY SERVICIOS

APOYO DISPONIBLE PARA LOS DOCTORANDOS:

Los 4 equipos de investigacion disponen de suficientes recursos materiales para apoyar adecuadamente a los doctorandos. Esto incluye laboratorios de investigacion, infraestructuras especifi-
cas de investigacion y facilidades de acceso a los servicios comunes de la ETSII y de la Universidad de Malaga. A estos medios hay que sumarle los correspondientes a los proyectos de inves-
tigacion que generan los disitintos equipos de investigacion participantes.

Se dispone de un nimero importante de becarios de investigacion de diferentes convocatorias competitivas (FPIy FPU de convocatorias nacionales, becarios FPI de convocatorias autondmi-
cas, otras becas competitivas) para los que se dispone de los medios materiales necesarios. Se considera imprescindible en el programa facilitar la movilidad de los investigadores en forma-
cion, destinandolos a centros de referencia a nivel internacional (Universidades de Estados Unidos, Canada, Reino Unido, Francia, Alemania, Suecia, e Italia entre otras), asi como otros Cen-
tros de Investigacion (ESA-ESTEC, LAAS-CNR, etc....).

El programa de doctorado dispone también de una prevision de recursos y bolsas de viaje para facilitar la asistencia a congresos y ayudas para estancias en el extranjero, tanto proveniente de
recursos de financiacién del master, como aquellos obtenidos de colaboraciones, contratos y proyectos, asi como de convocatorias especificas de movilidad (ver por ejemplo Convocatorias del
tipo ERASMUS IP y similares).

Plan-Propio-de-| iqacion-de la-Uni idad-de-Mal i tod ie dh o b los-dh " H dor-adserit t
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Asimismo, para garantizar los medios de financiacion y planificarlos adecuadamente a lo largo del afio, se dispone de un PLAN DE AYUDAS PARA LOS ESTUDIANTES DE DOCTORADO DE
LA UNIVERSIDAD DE MALAGA  que sustituye las escasas ayudas del Plan Propio de Investigacién dedicadas a este fin. Cubren los tres aspectos basicos siguientes:

a) Realizacion de tesis
b) Obtencién de menci6n de Doctor Internacional en tesis defendidas en la Universidad de Méalaga.
c) Realizacion de Tesis en régimen de cotutela

En este plan se establecen las siguientes ayudas:

Ayudas por publicacion de contribuciones de calidad:

Ayudas por defensa de tesis:

Ayudas por tesis en colaboracion con empresas.

Ayudas por tesis CEl Andalucia Tech:

Ayudas por defensa de tesis en tres afios:

Ayudas paralaMencion de Doctor Internacional (estancias de hasta 3 meses)
Ayudas parala Realizacion de Tesis en Régimen de Cotutela (estancias > 9 meses)

A estas hay que afiadir las que para el personal de investigacién en formacién, establece la Modificacién del 11l plan Propio de Investigacién de la Universidad de Malaga. Se adapta a los cam-
bios producidos en los principales instrumentos de planificacién de la investigacion, tanto del Estado como de la Comunidad Auténoma y de la Unién Europea: Estrategia Espafiola de Ciencia

Tecnologia y de Innovacién 2013-2020, Plan Estatal de Investigacién Cientifica y Técnica y de Innovacién 2013-2016, el Horizonte 2020 de la Unién Europea (Programa Marco para la Finan-
ciacién I+D+i) o Plan Andaluz de Investigacién, Desarrollo e Innovaci6n (PAIDI) (2008-2013). En el se contemplan ademas, las siguientes acciones:

A.- Ayudas a los Investigadores

A.1.- Asistencia a Congresos Cientificos

A.2.- Estancias en Centros de Investigacién de Calidad

A.3.- Estancias de Investigadores de Centros Extranjeros en la UMA
A.4.- Realizacién de Proyectos de Investigacion Precompetitivos en la UMA
A.5.- Proyectos Puente en la UMA

A.6.- Preparacion de Proyectos Internacionales

A.7.- Constitucién de Redes Tematicas

A.8.- Organizacion de “Workshops” internacionales en la UMA

A.9.- Organizacion de Congresos Cientificos

A.10.- Preparacion de Proyectos de Investigacion en A-TECH

B.- Ayudas a los Departamentos

B.1.- Conferencias Cientificas

C.- Ayudas al Personal Investigador en Formaci6n

C.1.- Actividad Investigadora Productiva del PIF

Ambos Planes han sido aprobados en el Consejo de Gobierno de la Universidad de Malaga de 18 de Abril de 2013. Los documentos pueden verse en:

http://www.uma.es/centro-internacional-de-posgrado-y-escuela-de-doctorado/navegador_de_ficheros/Doctorado/descargar/AyudasDoctoradoUMA.pdf

http://www.uma.es/media/tinyimages/file/Modificacion_IlI_Plan_Propio_de_Investigacion_1.pdf

Prevision de financiacién de seminarios, jornadas y otras actividades formativas.

El Plan Propio de Investigacion de la Universidad de Malaga cuenta también con ayudas para la organizacion de seminarios, congresos y actividades formativas por parte de los grupos de in-
vestigacion. La Universidad de Malaga dispone de un plan de ayudas para la realizacion de Conferencias por los distintos Departamentos, aproximadamente 2200 Euros/afio por Departamen-
to, que se orientan en su mayor parte a Conferencias para los alumnos de posgrado tanto de Master como de Doctorado. La Universidad de Malaga también ofrece ayudas para la imparticion
de conferencias en los Masteres Universitarios y Programas de Doctorado de la Universidad, a través del Centro Internacional de Posgrado y Escuela de Doctorado (CIPD), dentro de su politi-
ca de ayudas y subvenciones.

Finalmente, a estas ayudas hay que afiadir las obtenidas en la distintas convocatorias de financiaciéno por parte del Ministerio de Educacién para la financiacién de Doctorados con mencién
con mencién de excelencia, como es el caso de nuestro doctorado de origen, DOCTORADO EN INGENIERIA MECATRONICA por la UNIVERSIDAD DE MALAGA, que ha obtenido en 2011 la
MENCION HACIA LA EXCELENCIA (MEE 2011-0108) con validez para los cursos 2011-12 a 2013-14).

Informacién sobre convenios que regulen la participacion de otras entidades en el desarrollo de las actividades investigadoras.

Se han tenido en cuenta los convenios de colaboracion con universidades latinoamericanas como Universidad Nacional Experimental Antonio José de Sucre (UNEXPO) en Venezuela, Univer-
sidad Nacional Experimental de San Cristdbal UNET en Venezuela, Universidad de la Guajira de Colombia, la Secretaria Nacional de Ciencia y Tecnologia (SENACIT) en Ecuador, o la IberoA-
merican Science and Technology Education Consortium ISTEC.

Se mantienen ademas convenios con las siguientes instituciones:

BRNO University of Technology: Cooperacion en el marco del programa ERASMUS (Alumnos de grado y posgrado, movilidad de investigadores). Cooperaciéon en el ambito de la Ingenieria
Mecatronica. Summer School on Mecatronics desde 2009. Il Workshops on Mecatronics, 2010. Institucion Extranjera Publica

TECHNISCHE UNIVERSITAT DRESDEN: Coordinacion de actividades en el ambito de la Ingenieria Mecatronica. (Summer School, Movilidad de alumnos, Master de Mecatronica, Movilidad de
Investigadores. (Desde 2006 hasta la actualidad) Institucion Extranjera Publica

Universidad de Guayaquil: (Ecuador) Cooperacion en Postgrados en Ingenieria Mecatrénica. Institucion Extranjera Publica

Wroclaw University of Technology: Il Workshop on Mechatronics, 2010. Cooperacion en movilidad de estudiantes e investigadores. Institucion Extranjera Publica

CATEC: Centro Avanzado de Tecnologias Aeroespaciales Convenio Marco de colaboracion en Investigacion con la Universidad de Malaga. Institucion Nacional Pablica

Otras colaboraciones Se mantienen relaciones de colaboracion con centros de investigacién nacionales e internacionales que pueden facilitar la Movilidad de Profesorado como: Universidad de
Orebro (Sweden), Carnegie-Mellon, MIT, Univ.. de Reading, Univ. Helsinki,... entre otros.

RECURSOS MATERIALES Y SERVICIOS:

Laboratorio de Robética (Ingenieria de Sistemas y Automatica).
Robética Mévil: Se dispone del siguiente material (Desarrollo propio)
Robot AURORA
Robot AURIGA-alfa
Robot AURIGA-beta
Robot ALACRANE
Robot CUADRIGA
Robot SANCHO
Robot ASISTENCIAOtras Unidades:
8 NTX-LEGO
4 Unidades microbot Outdoor
2 Unidades nanobot Outdoor
. LicenciaLabview
. Instrumentacion basada en National instruments (PCX y CompactRIO.

Ademas de la dotacién de a bordo de los robots se dispone de:

2 Escaner Laser Radial Tipo Sick.
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2 Escaner Laser Radia Micro

3 Escaners 3D

Camarade Tiempo de vuelo tipo MESA
Cémaras CCD con Pan and Tilt,
Cémaras térmicas.

GPS diferencial ataresolucion (<1cm)
Unidades inerciales

Robética Industrial

2 STAUBLI RX60.

1PA10

2 Robots SCARA

dispositivos hapticos Phantom Desktop.

Robética Quirurgica.

Quirofano equipado para cirugia laparoscopica.
2 robot ERM disefio patentado por el crupo.

2 robotsindustriales (STAUBLI, PA10)
Sistema de cirugia CISOBOT.

Sistema de Cirugia Microrobotizada

Laboratorio de Control (Ingenieria de Sistemas y Automatica).
Laboratorio de Control Automético

Se dispone de un laboratorio con instrumentacion electrénicay maguetas de control para 12 puestos.
1 puesto para control no lineal (Control de un helicdptero)
2 Puestos de control de nivel de liquidos.

Asimismo se dispone del Laboratorio de Control remoto, desarrollado en torno a Instrumentacion basada en National instruments (PCX y CompactRIO) 10 pues-
tos

12 puestos de Automatizacion industrial sobre plataforma Siemens y Beckhoff.

Produccién y fabricacion

Una Unidad de Transporte Industrial Automatizada (ESIPRO)
Un Almacén aéreo Automatizado (ESIPRO)

Torno / Fresadoras por control Numérico.

Robot paralelo para montaje superficial.

Sistema de fabricacion de C.I.

Laboratorio de Sistemas de Percepcién (Ingenieria de Sistemas y Automatica.

24 ordenadores PC.

software MATLAB.

4 Camaras de video.

2 unidades Pan-Tilt.

Sistema de camaras estéreo.¢
1 escaner laser SICK

Laboratorio de Electrénica (Disefio en Electrénica Integrada y Sistemas).

Analizador L6gico TEKTRONIX 3002

Analizador L6gico HEWLETT PACKARD, 1651 B

Contador / Frecuencimetro PHILIPS, 6680/016

Fuente 0-20 VAC., HEWLETT-PACKARD, 1651 B

Fuente-PM2811 / 15 PHILIPS, PM2811/15

Medidor LCR HEWLETT-PACKARD, 4263 A

Multimetro Digital HEWLETT-PACKARD, 34401 A

Osciloscopio TEKTRONIX, TAS 520

Osciloscopio de sefial mixta 54642D 500MHz

Fuente de alimentacion CC de salida triple Agilent Technologies E3631A (2 unidades)
Contador Universal de 225MHz Agilent Technologies 53132A

Multimetro digital de sobremesa Agilent Technologies E34411A

Estacion de soldadura Weller WD1000

Sistema de sensado de estimul os téctiles Evolution Handel para sistema |-scan Tekscan Calibrador de sensores téctiles de Tekscan
Generador de forma de onda arbitraria de 80MHz Agilent Technologies 33250A
Multimetro digital de sobremesa Agilent Technologies 344012

Laboratorio de Medidas Eléctricas (Ingenieria Eléctrica).

Multimetro digital.

Fuente de alimentacion de corriente continua regulable 0-30 voltios, 2 amperios.
Generador de baja frecuencia

Osciloscopio ana égico de 20 Mhz.

Vatimetro monofésico digital.

Contador de potencia activa monofésico.

Frecuencimetro digital.

Capacimetro digital.

Autotransformador regulable monofésico 0-240 voltios, 1500 voltamperios.
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Redstato 100 ohmios 2 amperios.

Redstato 1000 ohmios 0,7 amperios.

V atimetro anal 6gico monofasico 0-1000 vatios (2 unidades).
Amperimetro anal égico para corriente alterna 0-lamperio.

Voltimetro ana égico 0-60 voltios.

Voltimetro anal 6gico para corriente alterna 0-300 voltios.

Conjunto carga inductiva/capacitiva monofésica.

Placa de pruebas para montaje répido circuitos eléctricos.

Placa de prueba para montaje répido de amplificadores operacionales.
Transformador monofésico 230 voltios/ 9-0-9 voltios / 15-0-15 voltios.
Resistencia 100/200 ohmios 40 vatios.

Diverso material auxiliar y material fungible paralarealizacion de las préacticas.

Laboratorio de Maquinas Eléctricas (Ingenieria Eléctrica).

Méquina asincrona de jaula de ardillade 0.25 kW.
Mégquina asincrona de rotor bobinado de 0.6 kW.
Méguina sincrona de rotor liso de 0.6 kW.
M#équina de corriente continua serie/paral el o/compuesta de 0.6 kW.
Freno de polvo magnético.
Tacodinamo.
Equipo completo de medida, compuesto por:
Voltimetro ca/cc con escalas 100/250/500 voltios, Amperimetro calcc con escalas 2.5/5/10 amperios, Amperimetro calcc con escalas 5/15/25 amperios, Vatime-
tro trifésico 1kW / 5 amperios, Fasimetro trifésico 0.8 capacitivo - 0.2 inductivo / 5 A.
Medidor de velocidad con escalas 500/1500/3000 rpm.

Medidor de par con escalas 10/30 Nm
Equipo completo para automatismo, compuesto por:
Fuente de alimentacion de corriente continuaa 24 V.
Conjunto de pulsadores marcha/paro
Interruptor.
Contactor trifasico 10 amperios con contactos auxiliares.
Relé térmico.
Temporizador 0-10 minutos.
Pilotos de sefializacion.
Fuente de alimentacion +/- 15 voltios para equipos de medida.
Cargaresistivatrifasica 3 x 470 ohmios/ 1000 vatios.
Autotransformador regul able monofésico 0-240 voltios/ 1500 voltamperios.
Autotransformador regulable trifasico 0-240 voltios/ 1500 voltamperios.

Laboratorio de instalaciones eléctricas (Ingenieria Eléctrica).

Fuente de alimentacion de seguridad para montaje de circuitos el éctricos, con tomas de salida trifasica a 380 voltios, monofésicaa 230 voltios y 24 voltios.
Conjunto de cargas resistiva/ capacitiva/ inductiva.

Conjunto de reles diferenciales de calibres varios.

Conjunto de interruptores magnetotérmicos de calibres varios.

Regulador de potenciareactiva.

Juego de contactores.

Juego de pulsadores.

Juego de interruptor/conmutador.

Regulador de luz.

Interruptor crepuscular.

Conmutador estrella/triangulo.

Conjunto de tomas de tierra.

Transformador de aislamiento 220/220 voltios 500 voltamperios.

Redstato monofésico 470 ohmios.

Luxémetro.

Banco simulador de maniobras en centrales eléctricas.

Equipo verificador dereles.

Equipo verificador de instalaciones eléctricas

Equipo para el ensayo derigidez dieléctricadel aceite de transformadores.

Laboratorio de energias renovables y domética (Ingenieria Eléctrica).

Equipo de energia solar térmica montado en termosifén (1 unidad).

Equipo de energia solar térmica montado con circulacion forzada(1 unidad).
Panel fotovoltaico de 12 vatios (10 unidades).

Panel fotovoltaico de 36 vatios ( 3 unidades).

Laboratorio de Fluidos (Mecénica de Fluidos).

Equipo LDA (Lé&ser Doppler Anemometry) de un componente de DANTEC.

Equipo de anemometria térmica de dos componentes de DANTEC.

Equipo PIV (Particle Image Velocimetry) estéreo paralamedicion de las tres componentes de la velocidad de TSI con las siguientes caracteristicas: Laser de
doble pulso Nd:YAG (50 mJ¥pulso estandar), 2 camaras CCD de 4MP cada una con ‘frame-straddling’ (incluye varias objetivosy ‘frame grabber’), Software
INSIGHT 3G-STTR paraadquicision y andlisis de datos, compatible with MATLAB, Optica para producer el un plano laser y brazo articulado para posicionarlo.
Filtro éptico, Sincronizador del pulso laser (modelo 610035);, Accesorios de calibracion y ensamblaje.

Video-camara de alta velocidad FASCAM-SA3 de Photron, modelo 60K C, con 2G de memoriainternay 2000 fpsa 1024 x 1024 pixels (y hasta 60000 fps con
resolucion reducida).

Celda de Hele-Shaw

Equipo de ensayo de turbinas radiales

Experimento de Reynolds
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Equipo de velocidad terminal

Equipo de ensayo de llamas de difusién y de premezcla

Equipo parala medicién del campo de velocidad de chorros axilsimétricos
Generador de chorros bidimensionales

Descarga de dep6sito mediante orificio critico

Laboratorio de mecénica de fluidos computacional (Mecénica de Fluidos):
Consta de los siguientes dos equipos:

Cluster: Formado por:

3 servidores, con 2 procesadores Intel Xeon Quad Core 5410 por servidor, con 8 GB de RAM);
Configuracion software:

Instalacion de ROCK S cluster;

Instalacion de LAM/MPI, MPICH2;

Instalacion de SGE;

Instalacion de compiladores: Intel Fortran, Intel C/C++, Java;
Servidor SGI Altix 300. Formado por:

8 Procesadores;

8 GB RAM;

2 Licencias Fluent;

2 LicenciasIMSL;

Compiladores Intel Fortran, Intel C/C++

A estos equipos y a los superordenadores de la Universidad de Malaga se puede acceder mediante 20 terminales/PC conectados a la red.

Laboratorio de Reologia y Electrocinética (Fisica Aplicada

redmetro Haake RheoStress 600

redmetro absoluto Bohlin Gemini 150

medidor de movilidad Malvern Zetasizer 2000
viscosimetro ViscoTester VT550 (Haake)

visc. Cap. Ubbelohde AV S310 (Schott-Gerate)
CAM220 Optical Contact Angle (KSV)
Interferometro Cecil 2021 (Afora)

Laboratorio de Computacién ( Arquitectura de Computadores ).

1 sistema de alta computacion hibrido CPU/GPU compuesto por:

1 nodo de 4 CPUsYy 8 cores/CPU, gama Intel Xeon, 64 GB RAM, array de discos redundantes de 3 TB de capacidad, 2 GPUs GTX480 de Nvidia.
1 servidor TESLA NF200 PCI E 2.0 Switch for quadro plex S4, compuesto por 8 GPUs Tesla S2050.

1 nodo de 1 CPU y 4 cores, gama quad core, 8 GB RAM, 1 TB HD, 2 GPUs Nvidia GTX480.

1 sistema de alta computacion hibrido CPU/GPU compuesto por:

1 nodo de 1 CPU y 4 cores, gama quad core, 8 GB RAM, 1 TB HD, 2 GPUs Nvidia de altas prestaciones.

1 servidor TESLA PCI E 2.0 Switch, compuesto por 8 GPUs Tesla Quadro FX5600

1 nodo de 1 CPU y 2 cores, gamacore 2 duo, 4 GB RAM, 3 GPUs GeForce

1 clister de computacion con entorno virtualizado compuesto por:

4 nodosde 1 CPU y 2 cores, 16 GB RAM, array de discos redundantes integrado

6 nodos de 1 CPU y 2 cores, 4 GB RAM, array de discos redundantes integrado

Servidor 3 Equipos de alta computacion de 2 CPUs de 6 cores’'CPU, gama Intel Xeon X59X X, 24 GB de memoria compartida.

4 Equipos de alta computacion de 1 CPU de 6 cores/'CPU, gama Intel Xeon W59XX, 12 GB de memoria compartida.

1 Equipo de alta computacion de 2 CPUs de 6 cores’CPU, gama Intel Xeon X59XX, 24 GB de memoria compartida, 1 slot dedicado FFGA

GRANDES INFRAESTRUCTURAS:
LABORATORIO DE COMPUTACION DE ALTAS PRESTACIONES.

Responsable: Prof. Dr. Emilio Lépez Zapata.
Ubicado en el edificio de Bioinovacion de la Universidad de Méalaga.

Un cluster IBM con 512 (256 blades con 2 procesadores Power 970) con 1TB de RAM. Red de comunicacion Myrinet y Ethernet Gigabit. 9.4 TB de almacena-
miento en disco.

Un multiprocesadores de HP (Superdome) con 128 cores Itanium. 387 GB de RAM y 1TB de almacenamiento en disco.

6 servidores HP Proliant 360 con 2 procesadores Xeon y acceso por fibraa RAID de almacenamiento. 10 GB de RAM y 72 GB de almacenamiento redundante
por servidor.

7 Servidores HP Proliant con 8 ntcleos Xeon con 32GBRAM y acceso por fibraal RAID de almacenamiento compartido

Un robot de cintas con 6 cabezas lectoras con capacidad para 700 cintas de 800GB. Capacidad total de 560 TB

LABORATORIO DE AEROHIDRODINAMICA DE VEHICULOS NO TRIPULADOS .

Responsables: Prof. Dr. Alfonso J. Garcia Cerezo. Prof. Dr. Ramén Fernandez Feria.

Ubicado en el Edif. del laboratorio de aerohidrodinamica de vehiculos no tripulados, anexo a la ETSII
2 UAV's (Vehiculo Aéreo no tripulados)
1 MicroSubmarino

Tunel Hidréulico:

Seccion de medida: 50 x 50 cm

Longitud de la seccién de medida: 500 cm
Rango velocidad fluido: 0 - 0,75 m/seg
Grupos impulsores: 2

Caudal unitario: 400 m3/h
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Presiéon: 18,0 m.c.a

Potenciainstalada: 2 x 24 Kw - 380/660 V CA

Regulacion caudal: 40 a650 m3/h

Sistema: Variador €lectrénico

Caudalimetro magnético con resolucion 0,5 % f.e.

Carro lineal con posicionador automético de Hepco para visualizacion

Sistema PIV estereo paramedir las tres componentes de la velocidad en cualquier seccion

Tanel de aire:

Seccién en tinel de medida: 100 x 100 cm

Longitud dtil: 400 cm

Rango velocidad fluido: 0 - 50 m/seg

Grupos impulsores: 4 ventiladores con potenciainstalada de 15 kW y nivel de presién sonorade 95 dB
Caudal méximo: 72000 m3/h

INSTRUMENTACION

Control automético de caudal

Céulade carga paramedir esfuerzos de Schunk

Sistema de anemometria térmica de 1 componente de lamarca KIMO
Sistema de tubo de Pitot de lamarcaKIMO

Medida de la temperatura i nstantanea mediante sonda PT10

LABORATORIO DE ENERGIAS RENOVABLES (Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales) Ubicado en la ETSII

1.- Aerogenerador Eje Horizontal con potencia de entre 2000 y 4000 W
2.- Aerogenerador Eje Vertical con potencia entre 1000 y 2000 W

3.- Baterias

4.- Sistema de bombeo fotovoltaico

5.- Dep6sitos para instalacién de bombeo Solar

6.- Estaciéon meteorolégica compuesta por:

1 u. Estacion Remota de Adquisicion, Proceso local y Transmision de Datos e Imégenes; Teleprogramable, con montaje en armario metdlico. 16 Canales anal 6-
gicos de entrada; 2 Entradas digitales de micro-relé; 2 Salidas digitales de micro-relé; 4 Contadores digitales de 16 bits (para pluviémetros, anemémetrosy otros
sensores con salida en impulsos); 4 Puertos Serie (RS232/422/485, Ethernet, etc...). Visualizador y teclado frontal. Transmisién de datos con servidor de dispo-
sitivos para comunicaciones Ethernet. Cables de interconexion para el enlace de los sensores ala estacion, recarga externay comunicaciones.

1 u. Panel solar para alimentacion Seguidor Solar Automético para medida de Radiacion Solar directa con Pirheliometro.

1 u. Torreta de 3 m. de adtura para soporte de la Estacion y sensores meteorol égicos.

2 u. Piranémetro Termoel éctrico de alta precision, parala medida de la Radiacion solar Global. Clasificacion 1SO: Estandar Secundario (1SO 9060). Rango es-
pectral: 305-2800nm

2 u. Soporte para montaje de los piranémetros termoel éctricos.

1 u. Seguidor solar automético de dos ejes paraalinear pirheliometros con laradiacion solar directa, dotado de movimiento con motores para un preciso segui-
miento del sol, con estructura soporte.

1 u. Banda de sombra para piranémetro parala medida de la Radiacién Difusa, mediante un sensor de radiacion solar global.

1 u. Conjunto de anemémetro de cazoletas y veleta, con brazo soporte. Rangos: 0-50 m/sy 360° (limite 60 m/s).

1 u. Sensor combinado de Temperatura ambiente y Humedad relativa del aire.

1 u. Protector de radiacion solar con ventilacion natural para sensores de temperaturay humedad relativa.

1 u. Software parainstalacion en ordenador y control de la estacion .

1 u. Instalacion y Puesta en Marchadel Sistema completo en la ubicacion establecida

INSTALACIONES GENERALES .

La Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales (ETSII) da cabida al DOCTORADO EN INGENIERIA MECATRONICA.

Para ello la Escuela dispone de un edificio que comparte con le Escuela Politécnica Superior (EPS) que da cabida a las titulaciones oficiales de Ingeniero Industrial, Ingeniero en Automatica y
Electrénica Industrial, Ingeniero en Organizacion Industrial, Ingeniero en Electrénica, asi como las titulaciones de GRADO correspondientes al EEES, incluidas las titulaciones del campus de
excelencia ANDALUCIA TECH.

En el edificio de la escuela -denominado Escuela de Ingenierias-, estudian 4500 alumnos. Dispone de unos 40.000 m2 de instalaciones, incluyendo una nave de talleres, laboratorios de los
departamentos, aulas, zonas departamentales, las areas de gestién de ambos centros y servicios.

Aulas : 24 con capacidad para 100 alumnos, 28 con capacidad para 40 alumnos
Aulas de dibujo: 5

Aulas de Informética :6 (40 puestos/aula) + 2 en montaje.

Talleres y laboratorios: 36 talleres y laboratorios, de los cuales 12 son tipo nave industrial equipada con puente gria.

Despachos: Dispone de despachos para 186 profesores repartidos en dos alas, y despachos adicionales para tutorias en la zona de aulas.

Biblioteca: dispone de mas de 1500 m2 de instalaciones en las que se disponen las salas de lecturas, hemeroteca, depdsito, zonas de estudio y zonas de traba-
jo en grupo

Sala de Libre Acceso: Contiene obras de referencia, manuales y obras mas especializadas recomendadas en la Bibliografia de curso con un total de 28.527 monografias.En el depésito se
encuentran los "Proyectos Fin de Carrera”, ordenados por afios y dentro de cada afio por nimero currens.

Hemeroteca: Se encuentran disponibles 90 titulos de publicaciones periddicas en libre acceso y 100.000 titulos de revistas electrénicas de los que se pueden consultar los sumarios y, en gran
parte, el resumen y el texto completo de sus articulos.

Servicio de Informacién y Referencia: Su objetivo es proporcionar y difundir todo tipo de informacién relativa a Areas de Conocimiento propias de la E.T.S.I. Industriales. Para ello la Bibliote-
ca cuenta, ademas de sus propios fondos, con acceso al catalogo colectivo de la Universidad de Malaga y a la red de bases de datos en CD-ROM, asi como a otros catalogos de bibliotecas e
instituciones. Existen también una pagina webdonde el usuario puede encontrar recursos en Internet especificos para el area de Ciencias Técnicas.

El catélogo colectivo de la Universidad de Méalaga proporciona informacién sobre todo tipo de documentos (monografias, titulos de revistas, videos, microfichas, mapas, etc...) y recoge las
obras ingresadas en todas las bibliotecas de la Universidad. Permite realizar busquedas por diversos campos con la posibilidad de combinar términos de bisqueda. Para su consulta la Bibliote-
ca de la E.T.S.I. Industriales dispone de 3 terminales de acceso publico ( OPAC).

Servicios comunes de la Universidad.

La Unviersidad ademas dispone de servicios como los de videoconferencia y aulas virtuales, asi como los Servicios Centrales de Apoyo a la Investigacion ( www.scai.uma.es). Todos ellos
ofrecen excelentes medios experimentales que estan a disposicion de la formacioén de los alumnos de los Programas de Doctorado de la UMA.

Mecanismos para realizar o garantizar la revisién y el mantenimiento de los materiales y servicios en la universidad y en las instituciones colaboradoras, asi como los mecanismos para su ac-
tualizacién
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La Universidad de Malaga dispone de un servicio centralizado de mantenimiento cuyo objetivo es mantener en perfecto estado las instalaciones y servicios existentes en cada uno de los Cen-
tros. Este servicio se presta en tres vias fundamentales:

Mantenimiento Preventivo
Mantenimiento Correctivo
Mantenimiento Técnico-Legal

Para garantizar la adecuada atencién en cada uno de los centros, se ha creado una estructura por Campus, lo cual permite una respuesta mas répida y personalizada. El equipo lo forman 60
personas pertenecientes a la plantilla de la Universidad, distribuidos entre los 2 Campus actuales: Campus de Teatinos y de El Ejido, junto con los edificios existentes en El Palo, Martiricos,
Convento de la Aurora, Rectorado, Parque Tecnolégico y el Centro Experimental Grice-Hutchinson. En cada Campus existe un Jefe de Mantenimiento con una serie de oficiales y técnicos de
distintos gremios. Esta estructura se engloba bajo el nombre de la Unidad de Mantenimiento, que cuenta ademas con el apoyo de un Arquitecto y esta dirigida por un Ingeniero.

Dada la gran cantidad de instalaciones existentes el personal propio de la Universidad esta distribuido en horarios de mafiana y tarde. Ademas se cuenta con otras empresas especializadas en
distintos tipos de instalaciones con el fin de prestar una atencién mas especifica junto con la exigencia legal correspondiente.

La Universidad de Malaga tiene establecido diversos 6rganos responsables de la revision, mantenimiento de instalaciones y servicios y adquisicion de materiales. El principal responsable es el
Vicerrectorado de Campus y Sostenibilidad dentro del que se integra un secretariado relacionado con la gestién de los recursos materiales:

Secretariado de obras, conservacion y sostenibilidad (Servicios de conservacion, sostenibilidad y mantenimiento)

Las competencias atribuidas a estos 6rganos de direccion son:

Planear y supervisar la gjecucion de nuevas infraestructuras o de mejora de las existentes.
Dirigir la gestion de las infraestructuras comunes.

Adecuar las infraestructuras a las necesidades de la comunidad universitaria.

Dirigir la gestion del mantenimiento de lasinfraestructuras.

Este Vicerrectorado tiene establecido un procedimiento denominado gestor de peticiones para tramitar a través de Internet todo tipo de solicitudes de equipamiento y/o mantenimiento.

El centro responsable del programa forma parte de la relacién de edificios de la Universidad y, por tanto, cuenta con todo el soporte aqui descrito y sus instalaciones estén incluidas dentro de
las unidades mantenidas por la Universidad de Malaga

Criterios de accesibilidad

La LEY 51/2003, de 2 de diciembre, de igualdad de oportunidades, no discriminacién y accesibilidad universal de las personas con discapacidad se basa y pone de relieve los conceptos de no
discriminacion, accién positiva y accesibilidad universal. La ley prevé, ademas, la regulacién de los efectos de la lengua de signos, el reforzamiento del dialogo social con las asociaciones re-
presentativas de las personas con discapacidad mediante su inclusién en el Real Patronato y la creacion del Consejo Nacional de la Discapacidad, y el establecimiento de un calendario de ac-
cesibilidad por ley para todos los entornos, productos y servicios nuevos o ya existentes. Establece, la obligacién gradual y progresiva de que todos los entornos, productos y servicios deben
ser abiertos, accesibles y practicables para todas las personas y dispone plazos y calendarios para realizacién de las adaptaciones necesarias.

Respecto a los productos y servicios de la Sociedad de la Informacién, la ley establece en su Disposicion final séptima las condiciones basicas de accesibilidad y no discriminacion para el ac-
ceso y utilizacién de las tecnologias, productos y servicios relacionados con la sociedad de la informacion y medios de comunicacién social. Y favoreciendo la formacion en disefio para todos,
la disposicion final décima se refiere al curriculo formativo sobre accesibilidad universal y formacion de profesionales que el Gobierno debe desarrollar en «disefio para todos», en todos los pro-
gramas educativos, incluidos los universitarios, para la formacion de profesionales en los campos del disefio y la construccion del entorno fisico, la edificacion, las infraestructuras y obras publi-
cas, el transporte, las comunicaciones y telecomunicaciones y los servicios de la sociedad de la informacion.

La Universidad de Malaga ha sido siempre sensible a los aspectos relacionados con la igualdad de oportunidades, tomando como un objetivo prioritario convertir los edificios universitarios y su
entorno de ingreso en accesibles mediante la eliminacién de barreras arquitecténicas.

Por lo tanto, cabe resaltar que las infraestructuras universitarias presentes y futuras tienen entre sus normas de disefio las consideraciones que prescribe la mencionada Ley 5/2003. Junto con
el cumplimiento de la resefiada Ley, se tiene en cuenta el resto de la normativa estatal vigente en materia de accesibilidad. En particular:

Real Decreto 1612/2007, de 7 de diciembre, por €l que se regula un procedimiento de voto accesible que facilita a las personas con discapacidad visual el gjer-
cicio del derecho de sufragio
Ley 27/2007, de 23 de octubre, por la que se reconocen las lenguas de signos espafiolas y se regulan los medios de apoyo a la comunicacién oral de las personas]
sordas, con discapacidad auditiva y sordociegas.
Real Decreto 366/2007 por €l que se establecen |as condiciones de accesibilidad y no discriminacion de las personas con discapacidad en sus relaciones con la
Administracion General del Estado.
Ley 39/2006 de Promocion de la Autonomia Personal y Atencién a las personas en situacion de dependencia
| Plan Nacional de Accesibilidad, 2004-2012.
Plan de Accién para las Mujeres con Discapacidad 2007.
11 Plan de Acci6n para las personas con discapacidad 2003-2007.
Ley 39/2006, de 14 de diciembre, de Promocién de la Autonomia Personal y Atencién a las personas en situacion de dependencia.
?EdAL DECRETO 290/2004, de 20 de febrero, por e que se regulan los enclaves laborales como medida de fomento del empleo de las personas con discapaci-
lad.
Ley 1/1998 de accesibilidad y supresién de barreras arquitectonicas, urbanisticas y de la comunicacion
Ley 15/1995 de 30 de mayo sobre limites del dominio sobre inmuebles para eliminar barreras arquitecténicas a la persona con discapacidad
Ley 5/1994, de 19 dejulio, de supresion de barreras arquitecténicas y promocion de la accesibilidad.
Ley 20/1991, de 25 de noviembre, de promocién de la accesibilidad y supresion de barreras arquitecténicas.
Real Decreto 556/1989, de 19 de mayo de medidas minimas sobre accesibilidad en los edificios.
Real Decreto 248/1981, de 5 de febrero, sobre medidas de distribucion de la reserva de viviendas destinadas a minusvéalidos, establecidas en el real decreto
355/1980, de 25 de enero.
Real Decreto 355/1980, de 25 de enero. Ministerio de Obras Publicas y Urbanismo. Viviendas de proteccion oficial reserva y situacion de las destinadas a mi-
nusvalidos
Orden de 3 de marzo de 1980, sobre caracteristicas de accesos, aparatos elevadores y acondicionamiento interior de las viviendas de proteccion oficial destina-
das a Minusvalidos.
. Real Decreto 2159/1978, de 23 de junio, por €l que se aprueba el reglamento de planeamiento para el desarrollo y aplicacion de la ley sobre régimen del sueloy
ordenacion urbana. BOE de 15y 16-09-78

Por otro lado, para aguellos alumnos con necesidades educativas especiales derivadas de la discapacidad, la Universidad de Malaga cuenta con una oficina especializada para ellos: el Servi-
cio de Apoyo al Alumnado con Discapacidad (SAAD). Considerando a la discapacidad una diferencia que aporta distincién y enriquecimiento en la Universidad, la atencién a las necesidades
educativas de los estudiantes con discapacidad, es un reconocimiento de los valores de la persona y de su derecho a la educacion y formacién superiores. Dicha oficina es la encargada de
prestar los servicios de apoyo y asesoramiento adecuados, que evaluaran la necesidad de posibles adaptaciones curriculares, itinerarios o estudios alternativos de los doctorandos.

8. REVISION, MEJORA Y RESULTADOSDEL PROGRAMA

8.1 SISTEMA DE GARANTIA DE CALIDAD Y ESTIMACION DE VALORES CUANTITATIVOS

SISTEMA DE GARANTIA DE CALIDAD
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La Universidad de Malaga, con el fin de favorecer la mejora continua de los Programas de Doctorado que imparte y garantizar su verificacién y acreditacion, ha establecido un Sistema de Ga-
rantia de la Calidad aprobado en reunién del

Consgjo de Gobierno de fecha 9/10/2012 y descrito en el documento que esta disponible
http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo09.pdf

El Servicio de Calidad, Planificacién Estratégica y Responsabilidad Social, adscrito al Vicerrectorado de Coordinacién Universitaria y dependiente de la Direccién de Secretariado de Calidad y
Contratos Programa, es el érgano encargado de la coordinacion de los Sistemas de Garantia de la Calidad de los titulos oficiales de la Universidad de Malaga, asesorando a los responsables
de los titulos en el disefio y seguimiento de sus Sistemas.

El 6rgano responsable de la organizacién, gestion, coordinacion y realizacién del seguimiento del Programa de Doctorado es la Comisién de Garantia de la Calidad (CGC) del Programa de Doc-
torado, pudiendo asumir sus funciones la Comisién Académica de dicho Programa.

Esta Comisién tiene como misién implantar un Sistema de Garantia de la Calidad que facilite la recogida continua de informacién sobre la docencia, la investigacion y la gestion relacionada con
el Programa de Doctorado, disponiendo para ello de un conjunto de procedimientos y herramientas que permitan la mejora continua del Plan de Estudios.

Composicién de la Comisién de Garantia de la Calidad (CGC) del Programa de Doctorado

La Comisién de Garantia de la Calidad del Programa de Doctorado estara integrada por los siguientes miembros:
-Coordinador del Programa de Doctorado, actuara como Presidente.

-Un minimo de dos profesores/investigadores del Programa de Doctorado.

-Un doctorando.

-Un representante del Personal de Administracion y Servicios, vinculado con la gestién administrativa del Programa.

Constitucién de la Comisién de Garantia de la Calidad (CGC) del Programa de Doctorado La Comisién de Garantia de la Calidad del Programa de Doctorado se constituira en su primera
reunion, con la firma de un acta de constitucion.En esta primera reunién se designara al Coordinador de Calidad del Programa de Doctorado y al Secretario de la Comisién, ambos miembros de
la propia Comisién. El Coordinador de Calidad actuara como punto de enlace entre dicha Comisién y el Servicio de Calidad, Planificacién Estratégica y Responsabilidad Social de la Universidad
de Malaga.

Reglamento de la Comisién de Garantia de la Calidad (CGC) del Programa de Doctorado

Una vez constituida la Comisién de Garantia de la Calidad del Programa de Doctorado, ésta elaborara su Reglamento de funcionamiento teniendo en cuenta el modelo que propone el
Servicio de Calidad, Planificacién Estratégica y Responsabilidad Social. Este modelo es el que se describe en http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octu-
bre_2012/anex009.pdf

El Sistema de Garantia de la Calidad de los Programas de Doctorado de la Universidad de Malaga se compone de los siguientes procedimientos:
- Procedimiento para el andlisis de la satisfaccion de los colectivos implicados en el Programa de Doctorado

- Procedimiento para valorar el progreso y andlisis de los resultados del aprendizaje

- Procedimiento para la gestion de las sugerencias y reclamaciones

- Procedimiento para el andlisis de los programas de movilidad

- Procedimiento para la difusion de la informacién

- Procedimiento para medir y analizar la insercién laboral

Todos estos procedimientos se describen en el Sistema de Garantia de la Calidad de los Programas Oficiales de Doctorado de la UMA aprobado en reunién del Consejo de Gobierno de fecha
9/10/2012 y publicado en

http://www.uma.es/secretariageneral/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo09.pdf

Con el fin de mejorar el Sistema de Garantia de Calidad y completar los diferentes procedimientos, se han desarrollado versiones extendidas tanto de la Guia de Buenas Précticas de los Pro-

gramas de Doctorado de la Universidad de Malaga (Capitulos XII “Movilidad y Estancias Doctorales” y XlII “Tesis en Cotutela”) como del Sistema de Gestién de la Calidad de los Programas de
Doctorado de la Universidad de Malaga (“Procedimiento para el andlisis de los programas de movilidad”) para contemplar la descripcién de los procedimientos para el desarrollo de los progra-
mas de movilidad, las ayudas para su financiacion, , asi como los procesos y mecanismos para el seguimiento, evaluacion y mejora de los mismos.

Dichos documentos actualizados seran elevados para su aprobacién por parte del Consejo de Gobierno de la Universidad de Malaga tan pronto sea posible, sustituyendo a los actualmente en
r.

vig

TASA DE GRADUACION % TASA DE ABANDONO %

40 50

TASA DE EFICIENCIA %

60

TASA VALOR %

No existen datos

JUSTIFICACION DE LOSINDICADORES PROPUESTOS

La nueva regulacion hace dificil predecir cual va a ser el comportamiento en cuanto a resultados con la nueva modalidad de doctorado, en especial,
por requerir su finalizacién en un plazo predetermindo de tres afios, Los indicadores con los que se cuenta dan tasas de graduacion tradicionalmente
mas bajas, quizas en parte debidas a la laxitud en los plazos de finalizacién, en especial para los investigadores que no trabajan en exclusiva en los
estudios de doctorado. Por ello son mas un objetivo que una prediccién. En el apartado 8.3 se introducen datos de los resultados obtenidos en los ul-
timos afios, que corroboran esta apreciacion.

8.2 PROCEDIMIENTO GENERAL PARA VALORAR EL PROCESO Y LOSRESULTADOS

El Procedimiento para el seguimiento de los doctores egresados de cualquiera de los progra-
mas de doctorado de la Universidad de M aga viene definido en €l reglamento

http: //imww.uma.es/secr etariagener al/normativa/propia/consejo/octubre_2012/anexo09.pdf
ensuspags 17 a 19
Objetivo

El objetivo de este procedimiento es establecer |a sistematica parala mediciony andlisis de
los resultados sobre lainsercion laboral
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Recogida de informacion

El Servicio de Cooperacion Empresarial y Promocion de Empleo de la Universidad de Méaa-
garealizarg, con lainformacién recabada del Observatorio ARGOS del Servicio Andaluz de
Empleo, un estudio de insercion laboral de los Programas de Doctorado de Universidad de
Malaga, a afio de finalizacién de dichos estudios.

El Servicio de Calidad, Planificacién Estratégicay Responsabilidad Social serd €l encarga-
do de solicitar estosinformes a Servicio de Cooperacion Empresaria y Promocién de Em-
pleo, para su remision a cada una de las Comisiones de Garantia de la Calidad de los Progra-
mas de Doctorado.

Adicionamente, el Servicio de Calidad, Planificacion Estratégicay Responsabilidad Social,
con €l apoyo de la Escuela de Doctorado y las Comisiones de Garantia de la Calidad de los
Programas de Doctorado, realizara un cuestionario anual para personas que han realizado los
estudios de doctorado (egresados) con el objetivo de conocer |a satisfaccion de |os doctores
respecto a sus estudios y a su situacion laboral.

Los criterios a utilizar incluyen:

- Valoracion del ajuste entre la oferta y la demanda de doctores.

- Valoracion de las competencias transver sales inter personales y de las propias competencias
transversales de investigacion.

- Valoracion de los datos referidos a los @mbitos de contratacion (universidad, centros de in-
vestigacion o empresas), a los factores de contratacién, a las condiciones laborales iniciales
y a los déficit competenciales.

- Valoracioén de los indicadores para la mejora del proceso formativ

En cuanto alainformacion que se recoge de cada doctorando es la siguiente:

- Caracteristicas de la tesis y otros aspectos académicos:

- Curso finalizacion de la tesis.

- Duracién de | os estudios de doctorado.

- Fuente de ingresos durante los estudios de doctorado.

- Forma de trabajo durante la tesis: individual 0 en un grupo de investigacion, presentacion de
la investigacion en seminarios internos al programa o externos, tesis empirica.

- Monografia vs. coleccion de articul os.

- Movilidad predoctoral y postdoctoral.

- ldioma delatess.

- Cualificacion de la defensa: Cum laude, doctor Internacional, Premio extraordinario de doc-
torado.

- Stuacion laboral:

- Contratador: Universidad (publica o privada y figura contractual), centro o instituto de de
investigacion o empresa (ambito publico o privado)

- Adecuacion: porcentaje que desarrollan funciones propias de un doctor.

- Funciones que llevan a cabo.

- Ubicacion de lugar detrabajo.

- Estabilidad laboral.

- Ganancias anuales en bruto.

- Factores de la contratacion.

- Satisfaccion con el trabajo actual.

- Satisfaccion con la formacion:

- Valoracion de las competencias.

- Impacto de los estudios en el trabajo actual.

- Recomendarias el programa de doctorado.

Andlisisdelainformacién y mejoradel Sistema
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La Comision de Garantia de la Calidad del Programa de Doctorado deberd analizar €l infor-
me de insercion laboral querealizael Servicio de Cooperacion Empresarial y Promocion de
Empleo, los resultados del Cuestionario de Egresados realizado por €l Servicio de Calidad,
Planificacion Estratégicay Responsabilidad Socia y el resultado de los siguientes indicado-
res.

- Empleabilidad del programa: porcentaje de alumnos que empiezan a trabajar u obtienen una
beca posdoctoral antes de dos afios después de terminar e programa.

- Tiempo medio de empleabilidad del programa: Tiempo medio que tardan los egresados del
programa en empezar a trabajar u obtener becas posdoctorales.

Estos resultados se tendran en cuenta para la elaboracion del Informe Anual sobre los resul-
tados del Programa de Doctorado. En caso de surgir mejoras, éstas se incorporarén a Plan de

Mejora.
8.3 DATOSRELATIVOSA LOSRESULTADOSDE LOSULTIMOS5ANOSY PREVISION DE RESULTADOS DEL PROGRAMA
TASA DE EXITO (3 ANOS)% TASA DE EXITO (4 ANOS)%
50 30
TASA VALOR %

No existen datos

DATOSRELATIVOSA LOSRESULTADOSDE LOSULTIMOS5ARNOSY PREVISION DE RESUL TADOS DEL PROGRAMA

Para la estimacién de estos indicadores se utilizado los datos suministrados por el Servicio de Doctorado de la Universidad de Malaga. Aungue re-
sulta dificil establecer la tasa de éxito en base a la informacién disponible en la Base de Datos de la Universidad de Méalaga, dado que en su anterior
normativa permitia el registro de la tesis doctoral como minimo 6 meses antes de su lectura. No obstante y en base a los datos de los que se dispone
en la Universidad de Malaga se establece que el nimero de Tesis Inscritas en el Programa de Doctorado Ingenieria Mecatrénica (y programas ante-
riores) durante los Ultimos 5 afios es de

NUmero Tesis Inscritas: 32
El nimero de Tesis leidas en el Programa de Doctorado Ingenieria Mecatronica (y programas anteriores) durante los dltimos 5 afios es de

Numero Tesis Leidas: 20

Esto da una Tasa de éxito relativa de:
Tasa de Exito (5 afios) : 62.5%
Respecto al nimero de Tesis con CUM LAUDE

Numero Tesis CUM LAUDE: 20

En lo relativo a _publicaciones se dispone de la informacién de las mismas en el CV adjunto indicado en el apartado 6 de la memoria de verifica-

cién, en donde se muestran las Tesis leidas y sus publicaciones por linea de investigacion asi como la evaluacion realizada al programa para la con-

cesion de la mencion de excelencia que merecié la maxima puntuacion (100 puntos).

Previsiones:
Esdificil hacer prediccionesfiables salvo las derivadas de la proyeccion de las actuales en base ala contribuciéon del nuevo profe-
sorado: Se prevee aumentar nimero de Tesis a participar en el programa mas profesorado (de 17 a 25), por lo gue se preveen a me-
nos 30 tesis en 5 afios, manteniendo el indice de éxito (a5 afios) en el 62.5% como se ha mostrado anteriormente. Asimismo se es-
pera un promedio de entre dos a tres publicaciones indexadas relacionadas con la Tesis.
Resultados del Programa: Con laintroduccién de nuevo profesorado en el programa se espera multiplicar al menos por dos €l NU-
mero de Tesis en |os préximos afios.

Como datos de referencia de los resultados obtenidos por el programa se muestra los datos constatados en la evaluacién del Programa correspon-
diente a la CONVOCATORIA DE MENCION HACIA la EXCELENCIA de 2011, y que a continuacién se resume:

PROGRAMA OFICIAL DE DOCTORADO EN INGENIERIA MECATRONICA Universidad de Méalaga
VALORACION GLOBAL PONDERADA: 80 RESULTADO: Favorable

RESOLUCION de 6 de octubre de 2011, de la Secretaria General de Universidades, por la que se concede la Mencién hacia la Excelencia a los pro-
gramas de doctorado de las universidades espafiolas RESUMEN DE LA EVALUACION

a) Historial Investigador de los profesores e investigadores que han dirigido tesis doctorales leidas en el programa en los Ultimos seis afios
(2004-2009). Puntuacion de 0 a 100: 88

b) Rendimiento en tesis doctorales defendidas del programa de doctorado en el periodo (2004-2009): 12 tesis / 30 alumnos con tesis inscrita / 8 di-
rectores del programa. Puntuacién de 0 a 100: 70

¢) Rendimiento cientifico de las tesis doctorales defendidas en el programa de doctorado en el periodo (2004-2009). 12 tesis doctorales con publica-
ciones que se consideran excelentes. Puntuacién de 0 a 100: 100
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d) Movilidad de estudiantes durante la realizacién de la tesis doctoral en el periodo (2004-2009). Relacién de estudiantes que han realizado una es-
tancia en el extranjero respecto al numero de estudiantes que tienen inscrita su tesis doctorales en el programa 7/30. Estudiantes que han participa-
do en un programa de movilidad con convocatoria competitiva en relacién al nimero total de estudiantes que han realizado una estancia en el ex-
tranjero 3/7. Duracién media de la estancia (15) del conjunto de todos los estudiantes que tienen inscrita su tesis doctoral en los Ultimos seis afios.
Puntuacién de 0 a 100: 53

e) Adecuacioén y accesibilidad de la normativa del programa de doctorado. Puntuacién de 0 a 100: 100

f) Intensidad de la colaboracion con otras universidades y entidades para el desarrollo del programa Puntuacion de 0 a 100: 50

9. PERSONAS ASOCIADASA LA SOLICITUD

9.1 RESPONSABL E DEL PROGRAMA DE DOCTORADO

NIF NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

01363591J Adelaida delaCALLE MARTIN

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Avda. Cervantes, 2. Edificio 29071 Malaga Maaga

Rectorado

EMAIL MOVIL FAX CARGO

rectora@uma.es 952134345 952132680 RECTORA DE LA
UNIVERSIDAD DE
MALAGA

9.2 REPRESENTANTE LEGAL

NIF NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO

250470921 Antonio Vallecillo Moreno

DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO

Escuela de Doctorado. Pabellon [ 29071 Mdaga Mdaaga

de Gobierno. Universidad de
Méalaga. Plaza del Ejido s/n

EMAIL MOVIL FAX CARGO

cipd@uma.es 671534416 952137098 DIRECTOR DEL CENTRO
INTERNACIONAL DE
POSGRADO 'Y ESCUELA DE

DOCTORADO
9.3SOLICITANTE
NIF NOMBRE PRIMER APELLIDO SEGUNDO APELLIDO
33394376D Juan Jestis Fernéndez Lozano
DOMICILIO CODIGO POSTAL PROVINCIA MUNICIPIO
¢/ Dr. Ortiz ramos s/n 29071 Maaga Maaga
EMAIL MOVIL FAX CARGO
jesus.fernandez@uma.es 670947274 951952514 Director de la Escuela Técnica
Superior de Ingenieria
Industrial
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ANEXOS: APARTADO 14

Nombre: Conveniosy Contratos Especificos Doctorado.pdf

HASH SHA1: fZ9abCsanGvaQOUoJu7/kRRaneg=

Codigo CSV : 90548702406285749510376
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ANEXOS: APARTADO 6.1

Nombre: cv programa en Ingenieria Mecatronicaver 01_05_2013.pdf

HASH SHA1 : hhZzdaNU+MNnRRV epgOk03qVvzxM=

Codigo CSV : 102966484639429071188918

cv programaen Ingenieria Mecatronicaver 01_05 2013.pdf
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ANEXOS: APARTADO 9

Nombre: Resolucion_1_2012_competenciasvicerrectoradosUMA .pdf

HASH SHA1: ewvRQ1/xzdJslgReOgTa72kHo8Q=

Codigo CSV : 90548785898972918721063

Resolucion_1 2012 competenciasvicerrectoradosUMA .pdf
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D. JOSE ANGEL NARVAEZ BULNO, VICERRECTOR DE
1NYESTIGACIC')N Y DOCTORADO DE LA UNIVERSIDAD DE
MALAGA

CERTIFICA:

Que D. Alfonso José Garcia Cerezo, Caredradco de Universidad del

Deparamento de Ingenieria de Sistemas y Automadtica de la Escuela Superior
de Ingenieros Indusiriales de la Universidad de Miélaga, queda nombrado
Coordinador del drea de Mecatronic con la Techmische Universitat Dresden

(Alemania)

4

Y para que asi conste a los efectp opommos, en Milaga a 6 de marzo de dos

mil seis.

Pabulion de Goblema. Camnus da El Efida. 280671-MALAGA TIl: 9&§\§ “&}&*& 852 131048

Vicertactomds &b Investiaacion
y Dactorade

Direcclon de Sezretariago de
Tarsar Cida v Aibliolecas
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CONVENIO MARCO ENTRE LA TECHNISCHE UNIVERSITAT
DRESDEN Y LA UNIVERSIDAD DE MALAGA

REUNIDOS

De una parte, la Universidad de Madlaga. representada por la Excma. y
Magflca. Rectora D' Adelaida de la Calle Martin con domicilio social en el
Edificio del Rectorado, €/ Cervantes 2. E-29071. Madlaga (Espaia), y <e
otra, la Technische Universitdt Dresden, representada por su Canciller 1.
Alfred Post, con sede en Dresden 01062 (Alemania). actuando en funcion de
sus respeclivos cargos y en el egjercicio de las facultades que tienen
confertdas acverdan suscribir el presente convenio de cooperacidn que se
desarrolla con arreglo a las siguientes declaraciones y clausulas.

DECLARACIONES

Ambas partes declaran:

.- Que la complementacion mutua sirve a su respectivo desarrollo
mstitucional. incrementando su  capacidad docente, de investigacion,
tecnoldgica y cultural;

2.- Que de esta manera se da cumplimiento con la responsabilidad social del
conocimiento del que participan en alto grado ambas instituciones;

3.- Que se reconocen mutuamenic COMO personas capaces para la
celebracidn del presente convenio, el cual sujetan a las siguientes

CLAUSULAS

PRIMERA - Este acuerdo se establece para desarrollar programas de
estudios conjuntos, intercambio y cooperacion en el campo de la docencia,
formacion de estudiantes ¢ investigacion de acucrdo con los términos
indicados mas abajo.

SEGUNDA.- Estas actividades se concentrardn preferentemente en los
siguientes campos:

a) Facilitacién de informaciéon por parte de ambos u obedecimicnto al
pedido de una de ellas en lo concerniente a planes de estudio,
administracion y planificacidén docente.

b) Intercambio de material didactico y bibliogralico.
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¢) Estancias de profesores por periodos delerminados, con ¢l propésito de
dictar conferencias. participar en cursos y en el desarrollo de programas de
docencia comun.

d) Realizacidén conjunta de estudios y proyectos de investigacion en temas
de interés comun pudiendo, en tales casos, recurrit a fuentes de
financiacion externa para ¢l desarrolio de los mismos, previo acuerdo de
ambas partes.

¢) Colaboracion en proyectos de investigacidn v desamollo que la
contraparle lenga e¢n ejecucidn, intercambiando informacién. docentes,
investigadores, personal administralivo y téenico.

f) Asistencia de graduados a cursos de postgrado o especializacion.,
doctorado y programas de extension,

¢) Dar factlidad para el uso de equipo de labaratorio. asi como asistencia
en el uso del mismo.

h) Orientacidn académica de los estudiantes. con el fin de que participen
cn seminarios y otros programas de complementacion.

1} Organizacion de conferencias, seminarios y cursos sobre problemas que
puedan interesar a ambas partes o a cada una de las universidades.

1 Elaberacion de programas y planes de estudios conjuntos.

k) Otras actividades de cooperacion que se acuerden entre ambas partes.

TERCERA.- Asimismo, ambas universidades se comprometen mutuamente
al

a) Prestar facilidades de acceso a ios servicios académicos. cientificos.
tecnologicos y culturales a los prolesores, investigadores. graduados vy
estudiantes visitantes de la contraparte.

b) No exigir a los estudiantes de intercambio el pago de las tasas de
matricula. siempre que estos hayan abonade su matricula v otros derechos
en la institucion de origen. La institucion de acogida proporcionara
asislencia en la basqueda de alojamiento y en e] establecimiento de
contactos con los miembros del cuerpo docente del programa
correspondiente.

¢} Los estudiantes que realizan intercambios tendran derecho a todos los
privilegios que normalmente se otorgan a los estudiantes de la institucion de
destino.

CUARTA.- Ambas instituciones concuerdan en abrir los campos de
intercambio a todas las disciplinas o areas de estudio que cada una oferte.

QUINTA.- El personal técnico, administrativo y docente que ofrezcan
ambas instituciones para las actividades mencionadas habra de ser aceptado
por ambas partes bajo los estrictos principlos de idoneidad protesional para
las tareas pretendidas.

SEXTA.- Los participanles en los intercambios contemplados en el presente
acuerdo seran nombrados por la institucion de origen y aceptados por la
institucion de destino y sera responsabilidad de cada persona que se acoja a este
intercambio cubrir sus polizas de accidente y enfermedad en el extranjero.
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SEPTIMA.- Para cada programa ¢ proyecto especifico deberda ser
desarrollade un subacuerdo o protocolo. Este documento debe incluir Ja
siguiente informacion:

a) Elorigen, la naturaleza y la descripaién del programa- proyecto.

b} Los nombres de los responsables v los participantes de cada insttucion.
c) La duracion del programa-proyecto.

d) Los recursos financieros previstos para cubrir los gastos relacionados
con el proyecto v Ja distribucion del dinero en cuestion.

e) Las previsiones realizadas para el alojamiento y la participacién de los
invitados en actividades universitanas. etc.

Estos subacuerdos deberan contar con ia aprobacion de los Rectores dc cada
Universidad.

OCTAVA.- En caso de programas de estudio conjuntos o de movilidad
estudiantii, el profesorado de las dreas académicas pertinentes establecera
procedimientos para la transferencia de créditos v los procedimientos de
reconocimiento de estudios, segln la ley vigenle en ambos paises, para
facilitar la validez en la wstitucion de origen de los estudios cursados en la
institucion de destino.

Este sisterma debera describirse en cada subacuerdo o protocolo especifico y
ser aprobado por las correspondientes autoridades académicas de ambas
universidades.

NOVENA.- Toda la informacion resultante de actividades conjuntas
reatizadas bajo este acuerdo estara a disposicidén de ambas partes. a menos
que se establezcan ofras normas. Las patentes susceptibles de ser
desarrolladas estardn sujetas a las normas y leyes sobre patentes existentes
entre cada inventor y su institucion. Los acuerdos establecidos sobre el uso
de patentes deberan tener el consentimiento de todos los co-inventores.

DECIMA.- Los derechos intelectuales que se originen de trabajos
realizados en el marco de este convenio pertenecen a ambas partes.

En aquellas iniciativas en las que sea posible la obtencion de resultados de
importancia economica. ambas parles realizaran las debidas previsiones
respecto de la propiedad de los resultados que se obtengan, asi como de su
proleccion.

UNDECIMA- Ambas parles se compromelen a realizar las gestiones
pertinentes ante las respectivas instituciones oficiales, como los Ministerios
de Relaciones Exteriores de cada pais, Conscjos de Investigacion Cientifica
y Téenica y similares:  organismos internacionales.  fundaciones.
organizaciones de bien publico o asociaciones privadas, con el fin de
procurar su contribucion al mejor logro de los objetivos del presente
convenio.

DUODECIMA.- Cada Rector nombrara en un plazo no mayor de tres
meses un comité, consién o persona responsable que coordine v revise las
actividades que se llevan a cabo en el marco del acuerdo. Cada una de las
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dos universidades elaborara anualmente un informe de actividades que serd
remitido a la otra parte contratante.

Todas estas actividades deberan ser aprobadas por ambos rectores, que
designaran a los responsables de la ejecucion de los correspondientes
proyectos.

DECIMOTERCERA.- El presente convenio no limia el derecho de las
partes a la formalizacion de acuerdos semejantes con otras instituciones.
Todo aquello no previsto en este convenio sera resuelto por las partes de
comun acuerdo.

DECIMOCUARTA.- El convenio iendrd una duraciéon de cinco afios a
partir de la fecha de su ratificacién por las autoridades correspondientes
pudiendo ser prorrogado de forma tacita por periodos anuales. No obstante,
cuaiquicra de las partes podra denunciar el presente convenio mediante
comunicacion escrita a la ofra, con seis meses de anlicipacion, sin que la
denuncia afectc a las acciones pendientes que no fueran expresamente
rescindidas por las universidades signatarias. Fn tales circunstancias,
deberan acordarse los términos en que el convenio va a ser interrumpido,
ninguna reclamacion, obligacion o compensacion sera admisible tras dicho
acuerdo. Dicha comunicacion debera dirigirse al domicilio registrado en el
presente convenio por correo certificado.

DECIMOQUINTA.- Toda cuestion emergente de la celebracion,
interpretacion y ejecucion de las clausulas de este Convenio queda sujeta a
los principios de Derecho vigentes en la legislacion de ambos signatarios.

Y para que conste y en sefial de conformidad, se suscribe el presente
convenio en cuatro ejemplares {dos en esparnol vy dos en inglés). Las cuatro
copias tienen el mismao valor.

Por la Technische Universitdt Porla Universidad de Malaga

Dresden |

Canciller Sr. D. Alfred Post y Magfca. Rectora D?
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Framework Agreement

concluded between

BRNO UNIVERSITY OF TECHNOLOGY
Brno, Czech Republic
represented by Rector
Prof.RNDr.Ing. Jan Vrbka, DrSc.

and

THE UNIVERSITY OF MALAGA
Malaga, Spain
represented by Rector
Profa. Dra. Adelaida de la Calle Martin

Article 1
Subject of Agreement

The subject of this agreement is the establishing of bilateral long-term cooperation between the Brno
University of Technology and the University of Malaga. On the basis of this framework agreement the
faculties interested in direct cooperation can conclude bilateral agreements.

The cooperation can be developed both in education and research, in the framework of the European
educational and research programmes aimed at reinforcement of European integration and beneficial
cooperation in the above mentioned areas.

The cooperation of both universities can be effected as follows:

1.1 LEducation

Both universities will support participation in the European educational programmes aimed at the
strengthening of cooperation in the development of university study programmes and creation of joint
educational programmes,

They will support interdisciplinary studies by creating European study modules and thematic
European networks which would enable the desirable development of university education in selected
specializations and study subjects at both universities.

Il the faculties are interested, joint faculty teams will be set up for the development of joint
educational programmes and experience exchange. The structure and targets of the teams will be
specificd by an agreement between the faculties concerned.

Both universities will support student and teacher mobility, study and lecture visits, and all stays will
be organized on the basis of bilateral agreements.

1.2 Research
Both universities will support cooperation between the faculties and departments in joint research

projects and in joint Furopean research programmes.

1.3 Social and Cultural Contacts

At the same time both universities wish to strengthen and further develop the social and cultural
contacts resulting from the process of European integration and cultural cooperation among European

countries. They wish to maintain good relationships by supporting the national traditions and interests
of both countries.
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Article 2
Validity of Agreement

This agreement is concluded for a five-year period with the possibility of prolongation, and will come
into force at the moment of its signing by both contracting partics.

[n the case of unilateral withdrawal from the agreement by one of the contracting parties a six-month
notice period will be in force,

The cooperation and fulfilment of the agreement according to Article | of this agreement will be based
on bilateral agreements concluded between faculties, usually for one-year period under the conditions
of educational programmes, projects and intergovernmental agreements.

Resecarch cooperation and its schedule results from the joint research programmes and projects of both

universities and their workplaces, and will be based on bilateral agreements concluded between
faculties.

Article 3
Financial Terms

No financial obligations arise from this framework agreement.

Financial support and financing of joint projects are governed by the rules of European programmes
financed by the European Commission with the possible support from both countries of the partner
universities, or by other arrangements agreed between faculties.

The partner universities are obliged to provide favourable terms aimed at the developement of student
and teacher mobility and research cooperation according to their own possibilities and regulations in
force.

Article 4
Special Provisions

This agreement is drawn up in two copies in English.

All amendments will be done only in writing and signed by the contracting parties.

Brno, 16" september 2005 Malaga, 16" september 2005
For Brno University of Technology For the University of Malaga
///%/ ///(_/ - | ‘\Jk./‘ L\_ —~
Prof. RNDr. Ing. Jan Vrbka, DrSec. Profa. Dra. Adelaida de Ia Calle Martin
!'t 7 Rector Rector
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Cooperation Agreement

between

University of Malaga
represented by Rector Prof. Adelaida de la Calle Martin
and
Wroctaw University of Technology
represented by Rector Prof. Tadeusz Wieckowski

University of Malaga and Wroctaw University of Technology, confirming their interest
in the development of cooperation in the field of research and teaching to their
mutual advantage, have agreed as follows.

Art. 1

The purpose of this Agreement is to define aims and terms of cooperation between
the institutions involved.

Art. 2

The scope of the Agreement comprises teaching, research and student exchange.

Art. 3
Both Universities agree to the following forms of cooperation:

in the field of education:
e to exchange experiences on teaching methods,
e to exchange staff members for the purpose of lectures, seminars etc.

in the field of research:

to carry out joint research projects,

to exchange scientific and technical information,

to coordinate research studies,

to exchange scientific results in defined subjects areas,
to publish the results in these areas,

to organise joint seminars, conferences, symposia etc.





in the field of student exchange:

e to create conditions enabling students to take up master’s, Ph.D. or postgraduate
studies at a partner institution being a party to this agreement,

¢ to exchange students for a period of one semester or its part, or for a time needed
to carry out a specific project, practical training or to prepare a thesis,

e to carry out joint research programmes by students,

e to exchange students under student traineeship schemes.

Art. 4

1. In order to attain specific objectives and tasks under this Agreement,
a detailed working plan will be concluded between the internal organisational
units. This plan will refer to the Agreement and will state the rules of
cooperation, particularly method of financing, time and period of the parties’
representatives’ visits and intellectual property rights of the research results.

2. The person responsible for the performance of the WUT’s obligations arising
from the Agreement and specified in par. 1, is dean or director of the institute.

3. The person specified in par. 2 is entitled by rector to sign those detailed
working plans.

Art. 5

The universities agree to take necessary steps and ensure mutual support for the
purpose of raising funds for the realisation of the provisions of this Agreement.

Art. 6

1. This Agreement enters into force when signed and is concluded for five years.

2. If the parties, at least 6 months before expiration of this period, do not initiate to
extend it, the agreement terminates.

3. The Agreement may be terminated after a prior written notice of termination
submitted by the 30™ of June of the given year with effect at the end of that
calendar year.

4. All changes and supplements to this Agreement require a written form.

Art. 7

1. The text of this Agreement is prepared in English with two copies.
2. Each p7rty will receive one copy.

//gcaﬁ(f("l‘)l M} /f?w Y
Prof. Tadeusz Wieckowski

Rector of University of Malaga Rector of Wroctaw University
of Technology

Date
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SECRETARIA NaciONAL
DE CigNCIA ¥ TECNGLOGIA UNIVERSIDAD

DE MALAGA

CONVENIO MARCO DE COOPERACION ENTRE LA SECRETARIA NACIONAL

DE CIENCIA Y TECNOLOG(A, SENACYT Y LA UNIVERSIDAD DE MALAGA

DEL REINO DE ESPANA

COMPARECIENTES.-

Comparecen a la celebracién del presente Convenio Marco de Cooperacién la
Secretaria Nacional de Ciencia y Tecnologia de la Republica del Ecuador, en adelante
SENACYT legalmente representada por el sefior Pedro Montalvo Carrera, en calidad
de Secretario Nacional de Ciencia y Tecnologia de la Repiblica del Ecuador; y, la
Universidad de Malaga del Reino de Espaiia, en adelante La Universidad, representada
legalmente por el sefior D. José Angel Narvéez Bueno, en su calidad de Vicerrector de
Investigacién, de conformidad con las siguientes clausulas:

PRIMERA: ANTECEDENTES.-

1.

El Decreto Ejecutivo No. 1829, publicado en el Registro Oficial Suplemento No. 351
de fecha 7 de septiembre de 2006, expide las disposiciones normativas para
reorganizar el Sistema Nacional de Ciencia y Tecnologia.

Los literales c), d) y 1) del articulo 7, del Decreto Ejecutivo No. 1829 indicado
atribuye a la SENACYT: ¢) la gestién y movilizacién de capacidades, compromisos
y recursos de instituciones, empresas y personas, tanto del sector gubernamental
como de la sociedad civil, que contribuyan a poner en marcha planes y programas
para aplicar y legitimar el conocimiento en beneficio del desarrollo nacional.; d)
coordinar con las Instituciones nacionales y con los organismos Internacionales las
acciones vinculadas con la investigacién cientifica, desarrollo tecnolégico e
innovacién; 1) promover y financiar mecanismos de vinculacién, difusién y
popularizacién de ciencia, tecnologia e innovacioén.

El Decreto Ejecutivo No. 723, publicado en el Registro Oficial No. 213, de 16 de
noviembre de 2007, en su articulo 1, dispone que la SENACYT es una entidad
adscrita a la Secretaria Nacional de Planificacién y Desarrollo que para fines
técnicos, administrativos, operativos y financieros ejercerd sus funciones y
atribuciones de manera independiente y desconcentrada

La Universidad de Malaga es una institucién de derecho ptiblico, que se crea segiin
Decreto 2566/1972, de 19 de agosto, encargada del servicio piblico de la educacién
superior, que lo realiza mediante la docencia, el estudio y la investigacion, en el
ambito de sus competencias.

Las funciones basicas de la Universidad de Mélaga se contemplan en el Articulo 4
de sus Estatutos, que en sus apartados a) y e) establecen las siguientes: a) La
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creacion, desarrollo, transmisién y critica de la ciencia, de la técnica y de la cultura.;
e) La proyeccién internacional de la cultura y el intercambio cientifico, técnico y
artistico con instituciones y entidades espafiolas y extranjeras, en el marco de la
cual se potenciaré la cultura de paz y la cooperacién Solidaria. Por otra parte, las
competencias que la Universidad de Malaga desarrolla de forma auténoma, se
establecen en el Articulo 6 de sus Estatutos, entre las que se contempla en su
apartado j) el establecimiento de relaciones con otras entidades para la promocién y
desarrollo de sus fines institucionales. Asimismo, en el Articulo 150 se establece
que la Universidad de Malaga asume, como uno de sus objetivos esenciales, el
desarrollo de la investigacion cientifica, técnica y artistica, asi como la formacién de
investigadores.

6. LaSENACYT y La Universidad comparten una comunidad de intereses y objetivos
en el campo de la investigacion, de la ciencia y la tecnologia, dirigidos al desarrollo
de dichas areas.

7. Mediante Memorando Interno No. de fecha el Secretario Nacional
de Ciencia y Tecnologia de la Republica del Ecuador, autoriza y dispone la
elaboracion del presente convenio (INTERNO SENACYT).

SEGUNDA: OBJETO.-

El objeto del presente Convenio Marco de Cooperacién, es coordinar y articular
acciones conjuntas que permitan destinar o gestionar recursos financieros, humanos y
técnicos de las Instituciones participantes en este Convenio, en la ejecucion de estudios
y proyectos especificos

TERCERA: OBJETIVOS ESPECIFICOS.-

Apoyar mutuamente y cooperar con miras al desarrollo de la investigacién, de la
ciencia y la tecnologia en el Ecuador.

2. Desarrollar proyectos que puedan ser de interés para cada una de las partes, y que
seran recogidos en sendos Convenios Derivados que se agregaran al presente
Convenio Marco.

3. Participar conjuntamente en lo referente a becas, capacitacién, conferencias,
seminarios, talleres y demas relacionados a la difusion de la ciencia y tecnologia.

CUARTA: COFINANCIAMIENTO.-

Para el cumplimiento de los objetivos del presente Convenio Marco las partes

gestionardan ante los organismos nacionales e internacionales, la canalizacién de

recursos y el cofinanciamiento respectivo en materia de investigacion, ciencia y
tecnologia.
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NOVENA: DOMICILIO Y NOTIFICACIONES.-

Para los efectos pertinentes, partes suscribientes fijan sus domicilios en:

Secretaria Nacional de
Ciencia y Tecnologia
de la Republica del Ecuador

Universidad de Milaga
del Reino de Espafa

DECIMA: CONTROVERSIAS.-

Patria 850 y 10 de Agosto

Edif. Ex. Banco de Préstamos 9no. Piso
Telf. 2506 538 2505 142

Fax. 2509 054

WEB. www.senacyt.gov.ec
Quito - Ecuador

Plaza de El Ejido s/n
Telf. 34 52131047
Fax. 34 52131048
WEB: www.uma.es
Mélaga - Espaiia

Basdndose en la buena voluntad como base fundamental de este Convenio Marco de
Cooperacién Interinstitucional, para el caso de controversias derivadas de su ejecucion,
las partes aceptan solucionarlas de manera directa a través de las maximas autoridades

de las instituciones comparecientes.

DECIMA PRIMERA: ACEPTACION.-

Para constancia y fe de aceptacion de todo lo estipulado en este documento, las partes
suscriben en tres ejemplares de igual contenido y valor.

Dado en el Distrito Metropolitano de Quito, a los

Pedro Montalvo Carrera
SECRETARIO NACIONAL
DE CIENCIA Y TECNOLOGI{A
DE LA REPUBLICA DEL
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Acuerdo de Cooperacion
Kntre
La Universidad de Malaga UMA, Fspaia, v las Universidades Feuatorianas, Universidad de
Guayaquil UG, Escuela Superior Politécniea del Litoral ESPOL, Universidad Estatal de Milagro
UNEMI, Universidad de la Peninsula de Santa Elena UPSE, Escucla Superior Politéenica del
Ejercito Latacunga ESPE-L
I. La Universidad de Malaga, Espaia, y las Universidades de la Republica del Ecuador, Universidad de Guayaquil
UG Escuela Superior Politéenica del Litoral ESPOL, Universidad Fstatal de Milagro UNEMI Universidad de la
Peninsula de Santa Elena UPSE, Escucla Superior Politéenica del Lijercito Latacunga ESPL-|

Acuerdan las siguientes iniciativas para el mutuo provecho, la promocion y el intercambio de actividades académicas
y cientificas,

2. El proposito de este Acuerdo es establecer una estructura para

{a) el intercambio de profesores ¢ investigadores.

(b) el intercambio de estudiantes y personal no docente

(v) actividades de investigacion conjuntas.

(d) el intercambio de materiales académicos, publicaciones y otras informaciones
(¢) otras actividades que se acuerden entre las partes.

3. Las actividades mencionadas se llevardn a cabo mediante una consulta permanente entre las universidades.

4. Liste Acuerdo entrard en vigor desde la fecha de la firma tendrd una duracion de cinco aiios. Se renovara de forma
automatica si ninguna de las partes lo denuncia con seis meses de antelacion a la fecha de finalizacion.

Fecha: CGuayaquil, 23 de april de 2010 Iecha:

/

U b g b
Adelaigdyd de Ip Cafle-Martin Carlos Cedeno Navarrete
Rector

MUniversidad de Malaga Rector UG

?/.‘v/ P T . i .. -’ f"'
,. [{{1\ L/-""‘-‘) ek (_; : ‘:(t.)(»fv.(.fr'- L/;y;' g
Moiscs Taele Galdrraga Romulo Minchala

~Reetor ESPOL, Reetor UNEMI

) :

-

LA \ Fe. { =
Jimaby andell Solo TeolAe E.M Hugo Ruiz Villacrés

_ Redtor UPSE - Rector FSPE-L

. ’_;,._4:"'_, : 2
r'_—rﬁﬁﬁe‘:‘-;’;)‘-: =t
el del Roeid Yianez Benavides

s
JoséCédrdenas Cadierno B
Coordinador Por Espaiia . ___Coordinador por ¢l Ecuador
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Sr. Alfonso Garcia Cerezo
Universidad de Malaga

Estimado Profesor Garcia Cerezo,

El Consorcio Iberoamericano para la Educacion en Ciencia y Tecnologia (ISTEC) ha contado con
el apoyo del Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica de la Universidad de Malaga
desde que se asociaron en el Consorcio con fecha Noviembre del afio 1999.

El Prof. Cardenas Cadierno ha estado dignamente repesentando a su Institucion desde su

incorporacion al ISTEC.

Aprovecho para enviar copia del Informe Anual de actividades correspondiente al afio 2005.

Sin otro particular, me es grato saludarle.

Mauro Miskulin
Presidente —ISTEC
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Sr. Alfonso Garcia Cerezo
Universidad de Malaga

Estimado Profesor Garcia Cerezo,

El Consorcio Iberoamericano para la Educacion en Ciencia y Tecnologia (ISTEC) ha contado con
la participacion del Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica de la Universidad de
Malaga, con la representacion del Prof. Jose Cardenas Cadierno ante la Junta Directiva del
ISTEC. El Prof. Cardenas Cadierno fue elegido a formar parte de la Junta Directiva el pasado
Diciembre del afio 2003 en el entorno de la Asamblea General celebrada en la Universidad de

South Florida en Tampa, Florida.

La representacion del Prof. Cardenas Cadierno ante esta junta directiva es de suma importancia,

ya que el es Unico que representa Europa.

Agradecemos y apreciamos el tiempo y la colaboracion por el Prof. Cardenas.

Sin otro particular, me es grato saludarle muy atentamente,

Mauro Miskulin
Presidente -ISTEC
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CONVENIO DE COLABORACION INSTITUCIONAL ENTRE LA
FUNDACION PARA LA FORMACION DE INVESTIGADORES EN
VENEZUELA Y LA UNIVERSIDAD DE MALAGA

LA FUNDACION PARA LA FORMACION DE INVESTIGADORES EN
VENEZUELA (FIVE), legalmente registrada ante la Oficina Subalterna del Primer
Circuito de Registro Piblico del Municipio de Baruta des Estado Miranda, bajo el
Nimero 41, Tomo 31, Protocolo Primero, de fecha 26 de marzo de 1998, e integrada
por las Universidades Pdblicas Venezolanas: Universidad Nacional Experimental
Politécnica "Antonio José de Sucre”" (UNEXPO), Universidad Nacional Experimental
del Tédchira (UNET), Universidad Nacional Experimental de Guayana (UNEG) y
Universidad Pedagégica Experimental Libertador (UPEL), representada en este acto por
su Presidente, Dr. Luis Cardenas Castillo, venezolano, mayor de edad, titular de la
Cédula de Identidad N° 2.787.039 y Rector de la Universidad Nacional Experimental
Politécnica "Antonio José de Sucre" (UNEXPO), que en lo sucesivo se denominard, LA
FUNDACION FIVE, por una parte; y por la otra, LA UNIVERSIDAD DE MALAGA,
representada en este acto por su Rector Dr. Antonio Diez de los Rios Delgado, mayor de
edad, que en lo sucesivo se denominarda UNIVERSIDAD DE MALAGA.

EXPONEN

1. Que las Universidades que hoy integran la FUNDACION FIVE vy las que en
un futuro se incorporen a la misma, desecan ampliar la formacién de su Personal
Académico Ordinario en Jos campos de la docencia y la investigacion, para lo cual
consideran necesario la formacién de Doctores que participen en dichas actividades.

2. Que la UNIVERSIDAD DE MALAGA dentro de su espiritu de
colaboracién con las Universidades de los paises Iberoamericanos, estd dispuesta a
aporar, através de sus Centros y Departamentos, el profesorado necesario para llevar a
cabo la formacién de nuevos Doctores.

3. Que conforme con este espiritu de mutua cooperacién, acuerdan celebrar el

presente Convenio de Cooperacién Interinstitucional que se regird por las Cléusulas
Siguientes:

PRIMERA. - Las Universidades que integran la FUNDACION FIVE indicardn
a la UNIVERSIDAD DE MALAGA, las dreas que consideren prioritarias para la
formacién de su Personal Académico Ordinario.

SEGUNDA.- Los Departamentos de la UNI‘/ERSIDAD DE MALAGA
interesados en dicha colaboracién, presentaran un Programa de Doctorado que debera
Ser aprobado por la Comusién de Doctorado de la UNIVERSIDAD DE MALAGA y por

la Comisién de Coordinacién de este Convenio previsto en la Clausula Décima Primera
de este Convenio.
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TERCERA.- Los estudios de Doctorado y la expedicién de Titulos se regirdn
por la legislacién espafiola relativa al Tercer Ciclo de Estudios Universitarios, para
estudiantes con titulacién extranjera; asi como por la normativa especifica de la
UNIVERSIDAD DE MALAGA, sobre este tema.

CUARTA.- Las Universidades que integran la FUNDACION FIVE,
seleccionardn sus candidatos, que optardn al Programa de Doctorado en los términos
establecidos en el R.D. 778/98 por el que se regula el tercer ciclo de estudios
universitarios, la obtencién y expedicién del titulo de Doctor y otros estudios de
posgrado y las normas propias de la UNIVERSIDAD DE MALAGA. Estos candidatos
deber4n contar con la aceptacién previa del Consejo de Departamento responsable del
Programa de Doctorado y de la Comisién de Doctorado de la UNIVERSIDAD DE
MALAGA

A efectos de la aceptacién previa, Ja Comusién de Doctorado de la
UNIVERSIDAD DE MALAGA establecerd qué Titulos de las Universidades de la

" FUNDACION FIVE tienen concedida antoméiticamente dicha aceptacion.

QUINTA.- Los aspirantes que sean aceptados en el Programa, serdn
considerados, a todos Jos efectos, alumnos de Tercer Ciclo de la UNIVERSIDAD DE
MALAGA vy deberan matricularse segiin las normas establecidas para los programas de
doctorado de la UNIVERSIDAD DE MALAGA. La Seccién de Tercer Ciclo dispondrd
de un expediente completo de] alumno.

) SEXTA.- El Programa del Departamento de la UNIVERSIDAD DE
MALAGA, deberd cumplir los requisitos recogidos en el R.D. 778/98 y normas propias
de la UNTVERSIDAD DE MALAGA:

- Deberé tener un minimo de treinta y dos (32) créditos, que el alumno debe cursar
y superar. Un crédito equivale a diez (10) horas lectivas.

- Estos créditos se dividirdn en dos pericdos, un periodo de docencia en el que
deberd completar un minimo de veinte (20) créditos y un periodo de investigacién
en el que deberd completar un minimo de doce (12) créditos, que se invertirdn
necesariamente en el desarrollo de uno o varios trabajos de investigacion
tutelados, a realizar dentro del Departamento o Departamentos que desarrollen el
programa al que este adscrito el doctorando.

- En las mismas condiciones se podrdn convalidar al alumno cinco (5) créditos
realizados fuera del Programa, con el visto bueno previo de su tutor.

SEPTIMA - .La FUNDACION FIVE se compromete a nombrar para cada

ProgrAama de Doctorado un tutor con la debida titulacién, quién asesorard a Jos
estudiantes. .
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DECIMOTERCIERA. .- Este Convenio tendrd una duracidn de cinco (5) curso
académicos, contados a partir del curso 1998-99, prorrogables de comun acuerdo entre
las partes, por periodos iguales, salvo denuncia previa de alguna de las partes, que
deberd ser comunicado por escrito con una antelacién minima de tres meses. La
denuncia previa del Convenio no afectard a los Programas de Doctorado que se estén
desarrollando en ese momento.

DECIMOCUARTA.- La colaboracién entre la FUNDACION FIVE vy la
UNIVERSIDAD DE MALAGA prevista en esta Clausula, relativa a los Programas de
Extensién Cultural, Formacién del Profesorado y Cooperacién Técnica y Tecnoldgica,
en desarrollo de este Convenio, requerird la firma de proyectos especificos donde se
regulen las condiciones en las que se efectuard dicha colaboracidn.

Leido el presente Convenio y estando las partes conformes firman cinco (5)
ejemplares, en la ciudad de Caracas, a 30 de ScpTiEmBAE de mil novecientos noventa
y nueve.

Presidente pir ey v ; Vicepresidente
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CONVENIO ESPECIFICO DE COOPERACION ACADEMICA
ENTRE LA UNIVERSIDAD DE MALAGA (ESPANA)
Y LA UNIVERSIDAD NACIONAL EXPERIMENTAL POLITECNICA
JOSE ANTONIO DE SUCRE
(VENEZUELA)

REUNIDOS

DE UNA PARTE; LA UNIVERSIDAD DE MALAGA (ESPANA),
representada en este acto por su Rector Dr. Antonio Diez de los Rios Delgado, mayor
de edad, con sede en Edificio Rectorado, Campus de El Ejido, 29071 Mélaga, Espafia,
que en lo sucesivo se denominara UNIVERSIDAD DE MALAGA.

DE OTRA PARTE, LA UNIVERSIDAD NACIONAL EXPERIMENTAL
POLITECNICA JOSE ANTONIO DE SUCRE (VENEZUELA) representada en
este acto por su Rector, Prof. Dr. Luis Cardenas Castillo, mayor de edad, con sede en
Venezuela, que en lo sucesivo se denominara UNEXPO

DECLARACIONES

PRIMERA.- Ambas Universidades declaran haberse adherido al Convenio de
Colaboracion Institucional para la Formacion de Investigadores en Venezuela (FIVE)
con fecha 30 de septiembre de 1999 la Universidad de Malaga y la UNEXPO, al
amparo del cual se establece el presente convenio especifico, cuyo objeto es
asimismo la cooperacién en ensefianzas de postgrado.

SEGUNDA.- La UNEXPO, habiendo tenido conocimiento de la disponibilidad
de la Universidad de Mélaga a colaborar a través de sus centros y departamentos al
desarrollo cientifico de América Latina, particularmente en la formacion y
preparacion del profesorado universitario para la investigacion, manifiesta la
necesidad de establecer el presente acuerdo para la imparticién de un Programa de
Doctorado sobre INGENIERIA DE SISTEMAS destinado a la formacion cientifica e
investigadora de su profesorado.
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TERCERA.- La Universidad de Mélaga, habiendo recibido la peticion de la
UNEXPO, ha disefiado el Programa de Doctorado INGENIERIA DE SISTEMAS del
Area  de Conocimiento INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA,
Codigos UNESCO 3306, 3310,3313,1207 coordinado por el prof. Dr.
D. Alfonso José Garcia Cerezo, y D. Victor Mufioz Martinez programa que ha sido
aprobado por la Comisién de Doctorado de la UMA y que se desarrollara con arreglo
a las siguientes clausulas.:

CLAUSULAS

PRIMERA.- Ambas universidades acuerdan establecer el presente convenio
especifico de colaboracion con la finalidad de regular y ordenar la imparticion del
citado programa de doctorado en la Universidad Nacional Experimental Politécnica
JOSE ANTONIO DE SUCRE, Venezuela.

Dicho Programa de Doctorado se impartird en la sede de la UNEXPO
(Venezuela), de acuerdo con las condiciones especificadas en la Memoria anexa. No
obstante, la responsabilidad en cuanto a la direccién académica, obtencion de la
suficiencia investigadora, direccion de tesis doctorales y expedicion de titulos de
doctor corresponde exclusivamente a la Universidad de Malaga.

SEGUNDA.- A efectos de la aceptacion previa de los alumnos al programa de
doctorado, y al amparo de lo dispuesto en el articulo 16.1 del Real Decreto 86/1987
de 16 de enero, por el que se regulan las condiciones de homologacion de titulos
extranjeros de educacion superior, la Comision de Doctorado de la Universidad de
Mélaga establecerd qué Titulos de la Universidad o de otras Universidades de
Venezuela tienen concedida automaticamente dicha aceptacion, sin que dicho acceso
a los presentes estudios suponga en ningun caso la homologacién o reconocimiento
del titulo en cuestion a otros efectos diferentes de la aceptacion al presente programa.

TERCERA. - El importe del Programa de Doctorado que habran de abonar los
alumnos, o en su caso la UNEXPO, cubrira al menos las tasas oficiales establecidas
por la Universidad de Malaga, y sera transferido a la misma antes del comienzo del
periodo lectivo del Programa.

CUARTA- La Universidad se compromete a nombrar para cada Programa de
Doctorado un tutor con la debida titulacién, que deberé ser la de Doctor
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CONVENIO DE COLABORACION ENTRE LAS UNIVERSIDADES DE SEVILLA y
MALAGA, EL INSTITUTO NACIONAL DE TECNICA AEROESPACIAL Y EL CENTRO
AVANZADO DE TECNOLOGIAS AEROESPACIALES EN EL DESARROLLO DEL
PROYECTO ANDALUCIA TECH CAMPUS DE EXCELENCIA INTERNACIONAL

Sevilla, a 21 de Diciembre 2010

COMPARECEN

De una parte, el Rector de la Universidad de Sevilla, D. Joaquin Luque Rodriguez, actuando
en nombre y representacion de esta institucion, con CIF Q4118001-1 y domicilio en ¢/ San
Fernando, 4 41004 Sevilla

De otra parte la Excma. y Magfca. Sra. Rectora de la Universidad de Malaga, D2. Adelaida
de la Calle Martin actuando en nombre y representacion de la misma, con domicilio en

Malaga, Campus Universitario s/n, y C.I.F. nimero Q-2918001-E,

De otra parte, el Sr. D. Jaime Denis Zambrana, como Director General del Instituto Nacional de
Teécnica Aeroespacial “Esteban Terradas” (en adelante, INTA), cargo para el que fue
designado por Real Decreto 826/2009, de 8 de Mayo, en nombre y representacion del citado
Instituto, con domicilio en Carretera de Ajalvir , km. 4,5 , Torrejon de Ardoz, 28850 Madrid,
conforme a lo dispuesto en el articulo 12 del Estatuto del INTA, aprobado por Real Decreto
88/2001, de 2 de febrero, modificado por Real Decreto 343/2010, de 19 de marzo.

Y de ofra, D. Juan Pedro Vela Martinez, en nombre y representacion de la “Fundacion
Andaluza para el Desarrollo Aeroespacial’, Centro Avanzado de Tecnologias Aeroespaciales,
en adelante FADA-CATEC, constituida mediante escritura publica otorgada ante Notario de
Sevilla D. Pablo Gutiérrez-Alviz Conradi el 29 de Enero de 2007, con el niimero 424 de su
protocolo, e inscrita en el registro de Fundaciones de Andalucia el 06 de Julio de 2008 con
numero de registro SE- 1075, con CIF G-91649616 y domicilio en ¢/ Torneo numero 28,
Sevilla, actuando en calidad de Director Gerente y apoderado de la misma, segun consta en
escritura publica otorgada ante el Notario de Sevilla Diia. Carmen Alonso Bueyes el dia 08 de

Abril de 2008, con el nimero 517 de su Protocolo, vigentes en la actualidad y que le facultan
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Para potenciar estas lineas de investigacion, en el marco de ANDALUCIA TECH se han

definido las siguientes actuaciones a desarrollar conjuntamente entre las Universidades de
Sevilla y Malaga, FADA-CATEC y el Instituto Nacional de Técnica Aeroespacial (INTA):

{
b
\

1.Puesta en marcha del primer programa universitario de especializacién espacial

El principal objetivo de esta actuacion es dotar a ANDALUCIA TECH de un programa
espacial basado en nanosatélites, que permita el lanzamiento periodico, y posterior
seguimiento y explotacion, de nanosatélites con cargas Utiles cientificas, desarrolladas
en el entorno de Campus de Excelencia. Otros objetivos de este programa son
desarrollar nuevas técnicas de lanzamiento de nanosatélites y nuevos satélites
basados en la plataforma de nanosatélites del INTA, con el fin de poder enviar al
espacio experimentos cientificos a los que hasta ahora la Universidad tenia dificil

acceso.

2. Potenciar Unidades conjuntas de investigacién

La actividad de los investigadores de ANDALUCIA TECH se refuerza con la Unidad
conjunta de Investigacion creada con el Centro Avanzado de Tecnologias
Aeroespaciales FADA-CATEC, que pone a disposicion de los grupos de investigacion
una flota de aviones y helicopteros no tripulados para probar las tecnologias
aerondauticas desarrolladas como paso previo a su implementacién en las aeronaves
tripuladas. Ademas, FADA-CATEC también pone a disposicién de un centro de vuelos
experimentales para sistemas de vehiculos aéreos no tripulados, denominado ATLAS
(Air Traffic Laboratory for Advanced Systems) ubicado en el término municipal de

Villacarrillo (Jaén), que es en su clase una instalacién experimental singular en Europa.

3. Colaboracion a la transferencia de conocimiento en las tematicas aeroespaciales:

El retorno de los resultados de la investigacion al tejido socioecondémico se concreta
con la transferencia de conocimiento a partir de los resultados de la investigacion
llevados a cabo por las unidades conjuntas de investigacién de Andalucia Tech. En
este sentido, FADA-CATEC colaborara a la realizaciéon de foros de encuentro para

interesarse por los resultados de la investigacion proveniente de las unidades de
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hubiera acuerdo, las discrepancias que surjan seran del conocimiento y competencia del orden
jurisdiccional de lo contencioso-administrativo, con arreglo a la ley 29/1998, de 13 de julio,

reguladora de dicha Jurisdiccion.
SEPTIMA .- COMISION DE SEGUIMIENTO

Se constituirda una comision, integrada por dos miembros de cada institucion, a la que
correspondera elaborar la propuesta de convenios especificos y el seguimiento de las

actuaciones derivadas del presente Convenio.
OCTAVA.- DURACION DEL ACUERDO

El presenta convenio entrara en vigor el dia de su firma y estara vigente durante el periodo de
ejecucion del Plan Estratégico de ANDALUCIA TECH, previsto inicialmente hasta el afio 2014.

A partir del afio 2015 este convenio podra prorrogarse anualmente si las partes lo acuerdan

formalmente por escrito.

La Universidad de Sevilla, la Universidad de Malaga, FADA-CATEC y el INTA podran
modificar este convenio en cualquier momento. Ademas, cada institucion firmante del convenio
puede decidir la finalizacion del mismo comunicandolo por escrito a las otras partes al menos

30 dias antes del momento de cancelacion del convenio.

Y para que asi conste, a los efectos oportunos firman el presente Convenio por cuadriplicado

idad de Sevilla Insto. Nacional Técnica Centro Avanzado de Tecnologias Universidad de Malaga
- Aeroespaciales

:
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uque Rodiiguez  D. Jaime Denis Zambrana D. Juan Pedro Vela Martinez D? Adelaida de la Calle Martin
Rector Director General Director Gerente Rectora
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ANEXO AL ACUERDO DE COLABORACION ENTRE TARTESSOS TECHNOLOGIES
S.A. Y LA UNIVERSIDAD DE MALAGA DE FECHA 1 DE JULIO DE 2003

CONVENIO ESPECIFICO PARA PROGRAMAS DE DOCTORADO
Periodo (1/1/05-31/12/05)

OBJETIVOS

El objetivo del presente Anexo es establecer los términos de la colaboracién en Programas
de Postgrado y tercer Ciclo entre el Equipo Investigador del Grupo de Investigacion de
Ingenieria de Sistemas y Automética de la Universidad de Malaga, coordinado por el Dr.
Alfonso Garcia Cerezo y TARTESSOS TECHNOLOGIES S.L. (en adelante OPTIMI) en el
periodo comprendido entre el 1 de enero de 2005 y el 31 de diciembre de 2005, en el marco
del Acuerdo de colaboracion existente entre la Universidad de Malaga y OPTIMI.

OPTIMI declara tener interés en el ambito de la formacion para la investigacién del pesonal
de 1+D+i de OPTIMI en las siguientes Areas: Optimizacién en Sistemas de Gran Dimension,
Técnicas computacionales en Ingenieria, Inteligencia Artificial y Control Inteligente. (Légica

Borrosa, Redes Neuronales, Redes Bayesianas, Algoritmos Genéticos). Simulacién d
Sistemas.

Por ello se establece este convenio de colaboracion especifico para los programas de
doctorado.

PROGRAMAS DE DOCTORADO
OPTIMI apoyara la realizacién de un programa de Doctorado con formacion en los puntos
indicados anteriormente mediante la implantacion del programa de tercer ciclo “Ingenieria

de los Sistemas de Produccién”, del cual es coordinador el Prof. Dr. Alfonso J. Gardia
Cerezo.

EQUIPAMIENTO
El programa se desarrollard en la sede del Departamento de Ingenieria de Sistemas y
Automatica contandose para ello con el espacio fisico, laboratorios y mobiliario asi como el
material aportado por cada una de las partes para la realizacion de los aspectos especificosw 8 '
del programa que sean de especial interés de OPTIMI.

PRESUPUESTO

Optimi colaborara con una aportacion equivalente a la de la Universidad para la puesta en
Marcha del Programa correspondiendo en este afio a la cantidad de 1500 € + costes gestion
de la Universidad + IVA.
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El abono de dichas cantidades se hara efectivo dentro del Anexo 8, correspondiente al ano

2005.

Las discrepancias enire las partes en este fema se resolveran en el seno de [a Comision de
Seguimiento del Acuerdo de colaboracién entre OPTiMI y la Universidad de Malaga.

En Malaga, a 10 de Enero de 2005

dinador del EQuipo | iqad Salvador Pedraza Moreno
(;'A inador del Equipo Investigacor Responsable de Investigacion y Desarrollos

de |ngenieria de Sistemas y Automatica Futuros de Tartessos Technologies S.L.
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ANEXO AL ACUERDO DE COLABORACION ENTRE TARTESSOS TECHNOLOGIES
S.A.Y LA UNIVERSIDAD DE MALAGA DE FECHA 1 DE JULIO DE 2003

CONVENIO ESPECIFICO PARA PROGRAMAS DE DOCTORADO
Periodo (1/1/06-31/12/06)

OBJETIVOS

El objetivo del presente Anexo es establecer los términos de la colaboracion en Programas
de Postgrado vy tercer Ciclo entre el Equipo Investigador del Grupo de Investigacion de
Ingenieria de Sistemas y Automatica de la Universidad de Malaga, coordinado por el Dr.
Alfonso Garcia Cerezo y TARTESSOS TECHNOLOGIES S.L. {en adelante OPTIMI) en el
pericdo comprendido entre el 1 de enero de 2006 y el 31 de diciembre de 2006, en el marco
del Acuerdo de colaboracion existente entre la Universidad de Malaga y OPTIMI.

OPTIMI declara tener interés en el &mbito de la formacién para la investigacién del pesonal
de 1+D+i de OPTIMI en las siguientes Areas: Optimizacién en Sisternas de Gran Dimension,
Técnicas computacionales en Ingenieria, Inteligencia Artificial y Control Inteligente. (Logica
Borrosa, Redes Neuronales, Redes Bayesianas, Algoritmos Genéticos). Simulacion
Sistemas.

Por ello se establece este convenio de colaboracion especifico para los programas de
doctorado.

PROGRAMAS DE DOCTORADO

OPTIMI apoyard la realizaciéon de un programa de Doctorado con formacién en los puntos
indicados anteriormente mediante la implantacion del programa de tercer ciclo " Ingenieria
Mecatrénica”, del cual es coordinador el Prof. Dr. Alfonso J. Garcia Cerezo.

EQUIPAMIENTO

El programa se desarrollara en la sede del Departamento de Ingenieria de Sistemas vy
Automatica contandose para ello con el espacio fisico, [aboratorios y mobiliario asi como el
material aportado por cada una de las partes para la realizacién de los aspectos especificos
del programa que sean de especial interés de OPTIMI.

PRESUPUESTO S

Optimi colaborarad con una aportacion equivalente a la de la Universidad para la puesta en
Marcha del Programa correspondiendo en este afio a la cantidad de 1500 € + costes gestion
de la Universidad + IVA.
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El abono de dichas cantidades se hara efectivo dentro del Anexo 13, correspondiente al afio
2006.

Las discrepancias entre las partes en este tema se resolveran en el seno de la Comisién de
Seguimiento del Acuerdo de colaboracion entre OPTIMI y la Universidad de Mélaga.

En Mélaga, a 3 de Enero de 2006

. . ; Salvador Pedraza Moreno
Godrdinador del Equipo Investigador Responsable de invetigacion y Desarrollos
de Ingenieria de Sistemas y Automatica Futuros de Tartessos Technologies S.L.
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dalucia, conforme a lo establecido en los articulos 10 y 46.1
de la Ley 29/1998, de 13 de julio, reguladora de la Jurisdic-
cion Contencioso-Administrativa.

Sevilla, 5 de marzo de 2012

FRANCISCO JOSE ALVAREZ DE LA CHICA
Consejero de Educacion

CONSEJERIA PARA LA IGUALDAD
Y BIENESTAR SOCIAL

RESOLUCION de 10 de febrero de 2012, de la De-
legacion Provincial de Huelva, por la que se dispone
la remision de expediente administrativo y se emplaza
a los terceros interesados en el recurso contencioso-
administrativo procedimiento abreviado num. 996,/2011
del Juzgado de lo Contencioso-Administrativo num. Tres
de Huelva.

En cumplimiento de lo ordenado por el Juzgado de lo Con-
tencioso-Administrativo num. Tres de Huelva, comunicando la
interposicion, por dofia M.? Rosario Ponce Martin, de recurso
contencioso-administrativo contra la Resolucion de la Delega-
cion Provincial de Huelva de la Consejeria para la Igualdad y
Bienestar Social de 24 de agosto de 2011, por la que se inad-
miten las solicitudes acumuladas en materia de reclamacion
de cantidades y de revision de la citada Resolucion, y a tenor
de lo dispuesto en el art. 49.1 de la Ley 29/1998, de 13 de ju-
lio, reguladora de la Jurisdiccion Contencioso-Administrativa,

RESUELVO

Primero. Remitir el expediente administrativo al Juzgado
de lo Contencioso-Administrativo competente.

Segundo. Notificar a los interesados en el procedimiento
abreviado num. 996/2011 de dicho Juzgado, emplazandoles,
para que puedan personarse como demandados en el plazo
de nueve dias, mediante Procurador y Abogado, o solamente
mediante Abogado con poder al efecto, haciéndoles saber que,
de personarse fuera del indicado plazo, se les tendra por parte
sin que por ello deba retrotraerse ni interrumpirse el curso del
procedimiento y, si no se personaren oportunamente, conti-
nuara el procedimiento por sus tramites sin que haya lugar a
practicarles notificacion alguna.

Huelva, 10 de febrero de 2012.- La Delegada, Guadalupe
Ruiz Herrador.

CONSEJERIA DE MEDIO AMBIENTE

RESOLUCION de 27 de marzo de 2012, de la Se-
cretaria General Técnica, por la que se acuerda la re-
mision de expediente administrativo al Juzgado de lo
Contencioso-Administrativo num. Doce de Sevilla y el
emplazamiento a cuantos resulten interesados en el ex-
pediente que se cita.

En cumplimiento de lo dispuesto por el Juzgado de lo
Contencioso-Administrativo nim. Doce de Sevilla, en el proce-
dimiento abreviado num. 4/2012, seguido a instancia de don
Luis Amelio Bodrilla Castano contra la Orden de 14.11.2011, de
esta Consejeria, por la que se revocan parcialmente las bases
del Concurso de Méritos convocado por Orden de 2.03.2011,

y en cumplimiento de lo dispuesto en los articulos 48 y 49 de
la Ley 29/1998, de 13 de julio, reguladora de la Jurisdiccion
Contencioso-Administrativa,

SE ACUERDA

1.° Ordenar la remisién del expediente administrativo a
que se contrae el mencionado recurso al Juzgado de lo Con-
tencioso-Administrativo nium. Doce de Sevilla.

2.° Ordenar la publicacion en el Boletin Oficial de la Junta
de Andalucia de la presente Resolucion, al objeto de que sirva
de emplazamiento a cuantos resulten interesados para que
puedan comparecer y personarse como demandados en las
actuaciones, en el plazo de nueve dias siguientes a la publica-
cion de la presente Resolucion, en legal forma mediante Pro-
curador y Abogado, o solamente Abogado con poder al efecto.

Sevilla, 27 de marzo de 2012.- La Secretaria General
Técnica, Macarena Bazan Sanchez.

UNIVERSIDADES

RESOLUCION de 22 de marzo de 2012, de la Uni-
versidad de Malaga, por la que se reestructuran los
Vicerrectorados, se regulan su estructura organica ba-
sica y sus competencias y la de la Secretaria General y
Gerencia, se delegan cometencias en estos drganos de
gobierno de cardcter unipersonal y se crean los orga-
nos asesores.

El articulo 32.1 de los Estatutos de la Universidad de Ma-
laga, aprobados por Decreto 145/2003, de 3 de junio, publi-
cados en el BOJA num. 108, de 9 de junio, establece como
competencias del/la Rector/a el nombramiento de los cargos
académicos y administrativos, la direccion de la accién de go-
bierno de la Universidad y la coordinacion de sus actividades
y funciones.

El articulo 32.3 de los citados Estatutos determina que
el/la Rector/a, para el desarrollo de las competencias que le
atribuye el apartado 1 de este articulo, sera asistido/a por un
Consejo de Direccion en el que estaran presentes los Vicerrec-
tores, el Secretario General y el Gerente.

Por otra parte, el articulo 38 de los Estatutos de la Uni-
versidad de Malaga determina que el/la Rector/a, para el
mejor desempefio de sus funciones, y bajo su directa respon-
sabilidad, podréd nombrar a personas y comisiones asesoras
e informativas, sin perjuicio de las funciones y competencias
propias de los organos de gobierno definidos en los Estatutos.
Anadiendo que, cuando tales nombramientos lleven aparejada
asignacion presupuestaria, sera preceptiva la autorizacion del
Consejo de Gobierno.

Con objeto de impulsar la accién del gobierno de la Uni-
versidad, conseguir una mayor austeridad y eficiencia y garan-
tizar la maxima transparencia, ademas de mejorar la eficacia
en el funcionamiento y desarrollo de sus funciones, a través
de esta resolucién administrativa se lleva a cabo la reforma
de la actual estructura de los Vicerrectorados, se regulan su
estructura organica basica y sus competencias, asi como las
de la Secretaria General y Gerencia, se delegan competencias
de la Rectora en estos 6rganos de gobierno de caracter uni-
personal y se crean los 6rganos asesores.

En su virtud, una vez informado el Consejo de Gobierno
de la Universidad de Malaga, y recabada su autorizacion para
la creacion y dotacion de los 6rganos asesores,
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DISPONGO

Articulo 1. Vicerrectorados.

El Consejo de Direccion de la Universidad de Malaga es-
tara integrado, ademas de por el Secretario General y el Ge-
rente, por los siguientes Vicerrectorados:

* Vicerrectorado de Coordinacion Universitaria.

e Vicerrectorado de Campus y Sostenibilidad.

¢ Vicerrectorado de Comunicacion y Proyeccion Internacional.

* Vicerrectorado de Estudiantes.

* Vicerrectorado de Extension Universitaria.

e Vicerrectorado de Investigacion y Transferencia.

e Vicerrectorado de Ordenacion Académica y Profesorado.

e Vicerrectorado de Relaciones Institucionales y Gabinete

del Rectorado.

Articulo 2. Organos Asesores.

Para el mejor desempefio de sus funciones, y bajo su
directa responsabilidad, la Rectora estara asistida por los si-
guientes 6rganos asesores:

¢ Delegado de la Rectora para el Campus de Excelencia
Internacional «Andalucia TECH».

* Delegado de la Rectora para la Inspeccion de Servicios
y el Desarrollo Estatutario.

* Direccion del Plan Estratégico y la Responsabilidad Social.

e Direccién del Centro Internacional de Postgrado y Es-
cuela de Doctorado.

Articulo 3. Estructura organica basica y competencias de
los Vicerrectorados, la Secretaria General, la Gerencia y los
Organos Asesores.

1. El Vicerrectorado de Coordinacién Universitaria estara
integrado por los siguientes 6rganos:

 Vicerrector/a, como o6rgano de gobierno de caracter
unipersonal.

 Direccion de Secretariado de Calidad y Contratos Pro-
grama, como organo de coordinacion y ejecucion de la politica
universitaria.

e Direccién de Secretariado de Estructuras de Apoyo a la
Investigacion, como érgano de coordinacion y ejecucion de la
politica universitaria.

Unidades técnicas y administrativas adscritas organica-
mente al Vicerrectorado y sin relacion jerarquica entre ellas:

e Servicio Central de Informatica.

e Servicio de Cooperacion Empresarial y Promocion de
Empleo.

* Servicio de Planificacion y Calidad.

Estructuras de apoyo a la docencia y la investigacion ads-
critas al Vicerrectorado:

¢ Servicios Centrales de Apoyo a la Investigacion.

e Centro de Experimentacion Animal.

 Centro de Bioinnovacion.

e Centro de Institutos Universitarios.

¢ Centro de Paisajismo, Urbanismo y Territorio.

¢ Centro de Investigaciones Médico Sanitarias.

* Jardin Botanico.

e Finca Grace Hutchinson.

e Edificio Institutos Universitarios (Campus de Teatinos).

¢ Centro de Hortofruticultura Subtropical y Mediterranea.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Coordinacién Uni-
versitaria las siguientes funciones:

a) Apoyar a la Rectora en el ejercicio de las funciones
relativas a la preparacion y seguimiento del programa de go-
bierno.

b) Coordinar, por delegaciéon de la Rectora, a todos los
Vicerrectorados.

c) Coordinar, por delegacion de la Rectora, la Comision
Asesora de Decanos y Directores de Centro.

d) Coordinar las actuaciones del Consejo de Direccion
con Centros y Departamentos.

e) Coordinar la politica de internacionalizacion universitaria.

f) Fomentar y coordinar el uso de las TIC en la docencia,
la investigacion y la gestion universitaria.

g) Coordinar y supervisar el Contrato Programa con la
Junta de Andalucia y los Contratos programa con Centros y
Departamentos Universitarios.

h) Coordinar el Campus de Excelencia Internacional.

i) Coordinar los sistemas de gestién de la informacién y
almacenamiento de datos.

j) Coordinar el procedimiento para la gestion de convenios
con instituciones publicas y privadas.

k) Coordinar los sistemas de gestién de la calidad implan-
tados en la Universidad de Malaga.

I) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras de apoyo a la docencia y la
investigacion que estén adscritas a este érgano de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Coordinacién Univer-
sitaria la instruccion y resolucién de todos los procedimientos
que tengan relacion con las funciones encomendadas.

2. El Vicerrectorado de Campus y Sostenibilidad estara
integrado por los siguientes 6rganos:

* Vicerrector/a, como ¢rgano de gobierno, de caracter
unipersonal.

e Direccion de Secretariado de Obras, Conservacion y
Sostenibilidad, como érgano de coordinacion y ejecucion de la
politica universitaria.

Unidad administrativa adscrita organicamente al Vicerrec-
torado:

e Servicio de Construcciones y Conservacion.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Campus y Sosteni-
bilidad las siguientes funciones:

a) Planear y supervisar la ejecucion de nuevas
infraestructuras o la mejora de las existentes.

b) Disefar la ordenacion del campus universitario.

c) Dirigir la gestion de las infraestructuras comunes.

d) Adecuar las infraestructuras a las necesidades de la
comunidad universitaria.

e) Dirigir la gestion del mantenimiento de las
infraestructuras.

f) Dirigir la gestién, conservacion y desarrollo de zonas
verdes.

g) Fomentar la utilizacion del transporte publico.

h) Fomentar la utilizacion de medios de transporte no
contaminante.

i) Adecuar las actuaciones del espacio universitario a cri-
terios de sostenibilidad medioambiental.

i) Implantar sistemas de cogeneracion energética.

k) Elaborar e implantar planes de desarrollo y urbanismo
sostenibles.

I) Actuar con criterios de sistematizaciéon ecoldgica y de
ordenacion paisajistica.

m) Fomentar la conservacion de la biodiversidad vegetal.

n) Dirigir la gestion de los servicios de telefonia.

o) Promover e impulsar la construccion de colegios mayo-
res y residencias universitarias e impulsar la construccion de
viviendas para universitarios.

p) Promover e impulsar la mejora de las condiciones del
transporte para el acceso a las instalaciones universitarias.

q) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccidén, organizacién y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
organo de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Campus y Sostenibi-
lidad la instruccion y resolucion de todos los procedimientos
que tengan relacion con las funciones encomendadas.

3. El Vicerrectorado de Comunicacion y Proyeccion Inter-
nacional estara integrado por los siguientes organos.

¢ Vicerrector/a, como 6rgano de gobierno, de caracter
unipersonal.
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¢ Direccion de Secretariado de Comunicacion, como or-
gano de coordinacion y ejecucion de la politica universitaria.

e Direccién de Secretariado de Proyeccion Internacional
y Cooperacion, como organo de coordinacion y ejecucion de la
politica universitaria.

Unidades técnicas adscritas organicamente al Vicerrecto-
rado, sin relacion jerarquica entre ellas,

e Servicio de Comunicacion e Informacion.

* Centro de Tecnologia de la Imagen.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Comunicacion y
Proyeccion Internacional las siguientes funciones:

a) Dirigir la gestion de la comunicacién e imagen institu-
cional de la Universidad de Malaga.

b) Asesorar en materia de comunicacion e informacién a
los 6rganos de gobierno.

c) Establecer y gestionar procesos de comunicacion para
los sectores de la comunidad universitaria.

d) Coordinar y difundir comunicaciones e informaciones
generales por las areas funcionales de la Universidad de Ma-
laga e instituciones allegadas.

e) Establecer y dirigir la gestién de la comunicacion in-
terna y externa.

f) Dirigir la gestion de la publicidad institucional y las acti-
vidades de promocion de la Universidad de Malaga.

g) Fomentar, promocionar e impulsar la participacion de
los miembros de la comunidad universitaria (PDI y PAS) en
programas de intercambio y movilidad internacional.

h) Potenciar estrategias que permitan la implantacion de
estudios conducentes a la obtencion de diferentes titulaciones
con universidades extranjeras.

i) Potenciar la captacién de recursos externos que facili-
ten la movilidad internacional.

j) Desarrollar actuaciones para la cooperacion al desarrollo.

k) Fomentar e impulsar la generacion de contenidos au-
diovisuales para la docencia y la investigacion a través del
Centro de Tecnologia de la Imagen.

I) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
organo de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Comunicacion y Pro-
yeccioén Internacional la instruccion y resoluciéon de todos los
procedimientos que tengan relacion con las funciones enco-
mendadas y la Presidencia de la Comisién de Relaciones In-
ternacionales.

4. El Vicerrectorado de Extensiéon Universitaria estara in-
tegrado por los siguientes organos:

* Vicerrector/a, como o6rgano de gobierno, de caracter
unipersonal.

¢ Direccion de Secretariado de Igualdad y Asistencia a
la Comunidad Universitaria, como 6rgano de coordinacion y
ejecucion de la politica universitaria.

¢ Direccion del Deporte Universitario, como 6rgano ase-
sor encargado de la ejecucion de la politica universitaria en
materia deportiva, con rango de Direccion de Secretariado.

Unidades técnicas y administrativas adscritas organica-
mente al Vicerrectorado, sin relacion jerarquica entre ellas:

e Servicio de Cultura.

e Servicio de Asuntos Sociales y Alumnos.

e Servicio de Deportes.

Estructura adscrita al Vicerrectorado:

e Escuela Infantil.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Extension Universi-
taria las siguientes funciones:

a) Promover y dirigir el desarrollo de acciones para la difu-
sion de la cultura a través de la extension universitaria.

b) Impulsar la colaboracion con instituciones publicas y
privadas para la difusion de la cultura en la sociedad.

c) Promover y dirigir el desarrollo de actividades cultura-
les que impliquen la participacion de los miembros de la co-
munidad universitaria.

d) Dirigir la gestion de programas culturales.

e) Supervisar la catalogacion de bienes culturales.

f) Organizar y coordinar las exposiciones culturales.

g) Planificar con los Centros de la Universidad de Malaga
las actividades de caracter cultural.

h) Gestionar los espacios destinados a las exposiciones y
eventos culturales.

i) Elaborar planes y adoptar medidas para garantizar la
igualdad de género.

j) Plantear actuaciones que faciliten la conciliacion de la
vida familiar y laboral de los miembros de la comunidad uni-
versitaria.

k) Gestionar el Programa «Aulas Universitarias de For-
macion Abierta» para mayores de 55 afios en Malaga y su
provincia.

) Dirigir la gestién de la Escuela Infantil.

m) Proponer y desarrollar medidas de accién social de la
Universidad.

n) Realizar el seguimiento y actualizacion del servicio de
bares y comedores.

o) Cooperar con otras instituciones en programas especi-
ficos de accion social, tales como: igualdad de género, conci-
liacion familiar.

p) Promover, definir, organizar y desarrollar actividades de
caracter deportivo para la comunidad universitaria.

q) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras de apoyo que estén adscri-
tas a este drgano de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Extension Universita-
ria la instruccion y resolucion de todos los procedimientos que
tengan relacion con las funciones encomendadas.

5. El Vicerrectorado de Estudiantes estara integrado por
los siguientes érganos:

e Vicerrector/a, como o6rgano de gobierno, de caracter
unipersonal.

e Direccion de Secretariado de Movilidad Estudiantil,
como ¢érgano de coordinacion y ejecucion de la politica uni-
versitaria.

 Direccion de Secretariado de Atencion al Estudiante,
como organo de coordinacion y ejecucion de la politica uni-
versitaria.

Organo asesor:

e Direccién del Curso de Espafol para Extranjeros.

Unidades administrativas adscritas organicamente al Vi-
cerrectorado, sin relacién jerarquica entre ellas:

e Servicio de Acceso.

e Servicio de Becas.

* Seccion de Relaciones Internacionales.

e Secretaria del Curso de Espafiol para Extranjeros.

* Servicio de Atencion Psicologica.

Estructuras adscritas al Vicerrectorado:

* Residencia Universitaria.

e Oficina de Atencion al Alumno con discapacidad.

e Oficina de Voluntariado.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Estudiantes las si-
guientes funciones:

a) Coordinar las pruebas de acceso a la Universidad.

b) Coordinar los procesos de preinscripcion de los estu-
diantes.

c) Llevar a cabo la orientacion preuniversitaria y univer-
sitaria.

d) Promocionar la oferta educativa a nivel nacional e in-
ternacional.

e) Dirigir la gestion de los cursos de espafiol para extran-
jeros.
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f) Configurar la oferta de cursos de espafiol para extran-
jeros.

g) Auxiliar en su gestion al Consejo de Estudiantes.

h) Organizar y desarrollar los procesos para la movilidad de
los estudiantes entre universidades espafiolas y extranjeras.

i) Establecer, impulsar, dirigir y supervisar la ejecucion de
los procesos para la concesion de becas y ayudas con fondos
propios.

j) Supervisar la ejecucion de los procesos para la conce-
sion de becas y ayudas, convocadas por otras instituciones
publicas o privadas.

k) Fomentar e impulsar el asociacionismo estudiantil.

I) Promover, organizar y supervisar la realizacion de prac-
ticas en empresa.

m) Orientar sobre el acceso al mercado laboral para el
ejercicio profesional.

n) Dirigir y supervisar la gestion de las ofertas y deman-
das de empleo.

o) Promover la cultura emprendedora y fomentar el autoe-
mpleo de los estudiantes.

p) Promover, organizar y supervisar la gestion del alquiler
de viviendas para alojamiento de universitarios, asi como el
alojamiento con mayores.

qg) Promover la plena integracion en la comunidad univer-
sitaria de personas con discapacidad.

r) Estimular y dirigir la gestion de las actividades de volun-
tariado en el ambito universitario.

s) Supervisar la gestion de los expedientes académicos
de alumnos visitantes procedentes de programas de movilidad
internacional.

t) 3. Establecer acuerdos con instituciones publicas y pri-
vadas, de caracter nacional e internacional, para la realizacion
de practicas de los estudiantes.

u) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccion, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras de apoyo que estén adscri-
tas a este d6rgano de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Estudiantes la instruc-
cion y resolucion de todos los procedimientos que tengan rela-
cion con las funciones encomendadas, asi como la presiden-
cia de la Comision de Becas y Asistencia al Estudiante y de la
Comision Coordinadora de Pruebas de Aptitud para el Acceso
a la Universidad.

6. El Vicerrectorado de Investigacion y Transferencia es-
tara integrado por los siguientes érganos:

e Vicerrector/a, como o6rgano de gobierno, de caracter
unipersonal.

e Direccion de Secretariado de Investigacion y Transfe-
rencia, como organo de coordinacion y ejecucion de la politica
universitaria.

Organo asesor adscrito al Vicerrectorado:

e Direccién de Publicaciones e Intercambio Cientifico.

Unidades técnicas y administrativas adscritas organica-
mente al Vicerrectorado, sin relacion jerarquica entre ellas:

* Servicio de Investigacion.

» Oficina de Transferencia de Resultados de la Investi-
gacion.

e Servicio de Documentacion y Divulgacion Cientifica.

e Servicio de Publicaciones e Intercambio Cientifico.

* Bibliotecas Universitarias.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Investigacion y
Transferencia las siguientes funciones:

a) Programar y fomentar el desarrollo de la actividad in-
vestigadora.

b) Disefiar e implantar planes propios de investigacion.

c) Establecer relaciones cientificas y programas de coope-
racion con instituciones nacionales y extranjeras en materia
de investigacion.

d) Asesorar y apoyar a los investigadores en la gestion de
proyectos de investigacion regionales, nacionales y europeos.

e) Asesorar a los investigadores en materia de contrata-
cion y propiedad industrial e intelectual.

f) Potenciar la transferencia de resultados de la investiga-
cion al tejido socioecondmico.

g) Supervisar la gestion de los contratos de investigacion.

h) Supervisar la gestion de patentes de la Universidad de
Malaga.

i) Negociar, redactar y revisar los acuerdos de cotitulari-
dad de patentes y de contratos de licencia de explotacion.

j) Fomentar la movilidad de los investigadores.

k) Fomentar la creacion de redes cientificas nacionales e
internacionales.

[) Promocionar la cultura cientifica.

m) Divulgar la actividad investigadora.

n) Coordinar las necesidades de equipamiento e infraes-
tructura cientifica.

o) Ofrecer a los investigadores un soporte cientifico téc-
nico centralizado para el desarrollo de la actividad investiga-
dora.

p) Coordinar las actividades de los Gestores de |+D+i.

q) Solicitar y tramitar las peticiones de ayudas a la investi-
gacion, en representacion de la Universidad de Malaga.

r) Organizar y dirigir la prestacién de los Servicios de Bi-
blioteca Universitaria.

s) Difundir la labor investigadora y docente mediante la
edicion de libros, revistas u otros materiales de interés.

t) Dirigir la gestion y comercializacion de los fondos edi-
toriales.

u) Promocionar y mantener el intercambio cientifico con
universidades e instituciones nacionales y extranjeras.

v) Asesorar y ayudar en la gestion para la creacién de
empresas.

w) Potenciar la creacion de empresas a través del pro-
grama universitario «Spin-off».

x) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccion, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras de apoyo que estén adscri-
tas a este drgano de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Investigacion y Trans-
ferencia la instruccion y resolucion de todos los procedimien-
tos que tengan relacion con las funciones encomendadas, asi
como la presidencia de la Comision de Investigacion.

7. El Vicerrectorado de Ordenacion Académica y Profeso-
rado, estara integrado por los siguientes organos:

 Vicerrector/a, como organo de gobierno de caracter
unipersonal.

e Direccién de Secretariado de Profesorado y Ensefian-
zas Propias, como 6rgano de coordinacion y ejecucion de la
politica universitaria.

* Direccién de Secretariado de Ensefanzas de Grado,
Formacion y Ensefianza Virtual, como 6rgano de coordinacion
y ejecucion de la politica universitaria.

Unidades técnicas y administrativas adscritas organica-
mente al Vicerrectorado, sin relacion jerarquica entre ellas:

* Servicio de Personal Docente e Investigador.

e Servicio de Ordenaciéon Académica.

* Servicio de Ensefianza Virtual.

¢ Seccion de Titulaciones Propias.

e Unidad de Formacion del Personal Docente e Investi-
gador.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Ordenacién Acadé-
mica y Profesorado las siguientes funciones:

* En el ambito de la Ordenacion Académica:

a) Coordinar y supervisar los procesos de elaboracion,
aprobacion y homologacion de los planes de estudios corres-
pondientes a los titulos oficiales de Grado.

b) Programar y coordinar la docencia correspondiente
a las ensefianzas conducentes a las titulaciones oficiales de
Grado.
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c) Coordinar y supervisar los procesos de elaboracion y
aprobacion de las propuestas de Titulos Propios de la Univer-
sidad de Malaga.

d) Fomentar, impulsar y supervisar la creacion e implan-
tacion de ensefianzas conducentes a titulos propios de la
Universidad de Malaga que posibiliten la especializacion y la
formacion a lo largo de la vida.

e) Coordinar y supervisar los procesos de gestion relacio-
nados con la planificacién y desarrollo de las ensefianzas de
Grado.

f) Coordinar y supervisar los procesos de gestion, segui-
miento y control relacionados con los Titulos Propios de la Uni-
versidad de Malaga.

g) Coordinar y supervisar los procesos relacionados con
la renovacion de la acreditacion de los titulos de Grado.

h) Efectuar la planificacion, apoyo y seguimiento de la
evaluacion de titulaciones de Grado.

i) Coordinar los sistemas de garantia interna de la calidad
en las titulaciones de Grado.

j) Coordinar los sistemas de garantia interna de la calidad
en las titulaciones propias.

k) Coordinar los planes de mejora y realizar su segui-
miento.

I) Configurar la oferta de materias y actividades para la
libre configuracion curricular de los estudiantes.

m) Dirigir y coordinar la ensefianza virtual.

¢ En el ambito del Personal Docente e Investigador:

a) Elaborar, revisar y modificar la relacion de puestos de
trabajo de personal docente e investigador, que sera aprobada
por el Consejo de Gobierno.

b) Coordinar la ejecuciéon de los procedimientos para la
seleccion del personal.

c) Supervisar la ejecucion de los procedimientos para la
contratacion del personal seleccionado.

d) Proponer la concesién o denegacion de solicitudes de
permisos y licencias.

e) Supervisar la gestion de procedimientos para la conce-
sion de complementos de productividad.

f) Elaborar los programas de formacion e innovacion edu-
cativa.

g) Supervisar la gestion de programas de formacion e in-
novacion educativa.

h) Dirigir y supervisar la realizacion de las encuestas de
satisfaccion del alumnado con la actividad docente del profe-
sorado.

i) Coordinar las relaciones con los Centros adscritos en
materia académica.

j) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccion, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras de apoyo a la docencia que
estén adscritas a este organo de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Ordenacion Acadé-
mica y Profesorado la instruccion y resolucion de todos los
procedimientos que tengan relacién con las funciones enco-
mendadas, asi como la presidencia de la Comisién de Ordena-
cion Académica y Profesorado.

8. El Vicerrectorado de Relaciones Institucionales y Gabi-
nete del Rectorado estara integrado por los siguientes érganos:

* Vicerrector/a, como o6rgano de gobierno, de caracter
unipersonal

¢ Direccion de Secretario de Relaciones Institucionales,
como organo de coordinacién y ejecucion de la politica uni-
versitaria.

Unidad técnica y administrativa adscrita al Vicerrecto-
rado:

¢ Gabinete del Rectorado.

Se encomiendan al Vicerrectorado de Relaciones Institu-
cionales y Gabinete del Rectorado las siguientes funciones:

a) Dirigir y coordinar el Gabinete del Rectorado.

b) Planificar y coordinar las relaciones institucionales de
la Universidad.

c) Organizar y desarrollar las actividades relacionadas con
la participacion de la Rectora en los érganos, consejos y comi-
siones, de caracter local, regional o nacional de los que forme
parte la Universidad de Malaga.

d) Dar el apoyo técnico a la participacion de la Rectora en
organos, instituciones y entidades de caracter privado, en las
que participe o colabore la Universidad de Malaga.

e) Dar apoyo técnico y colaborar en la organizacion de
todo tipo de actos institucionales en los que participen los
miembros del Equipo de Gobierno de la Universidad.

f) Gestionar la agenda y actividades del Rectorado.

g) Coordinar los procesos de clasificacion, conservacion
y custodia de los convenios suscritos por la Rectora en repre-
sentacion de la Universidad de Malaga..

h) Gestionar las actividades protocolarias del Rectorado.

i) Coordinar y dar instrucciones de servicio al personal de
Hosteleria adscrito funcionalmente al Gabinete del Rectorado.

j) Coordinar y dar instrucciones de servicio al personal
de Mensajeria, adscrito funcionalmente al Gabinete del Rec-
torado.

k) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
organo de gobierno.

Se delegan en el Vicerrectorado de Relaciones Institucio-
nales y Gabinete del Rectorado la instruccién y resolucion de
todos los procedimientos que tengan relacién con las funcio-
nes encomendadas.

9. La Gerencia estara integrada por los siguientes organos:

* Gerente, como organo de gobierno de caracter unipersonal.

e Vicegerencia de Organizacion de los Servicios Universi-
tarios, como dérgano de coordinacion y ejecucion de la politica
universitaria.

Unidades administrativas y técnicas adscritas organica-
mente a la Gerencia, sin relacion jerarquica entre ellas:

e Servicio de Personal de Administracion y Servicios.

e Servicio de Formacion.

* Servicio de Habilitacion y Seguridad Social.

* Servicio de Gestion Econémica.

e Servicio de Adquisiciones.

e Servicio de Contabilidad.

e Servicio de Contratacion.

e Servicio de Intervencion.

e Servicio de Prevencion.

e Seccion Coordinacion Gerencia.

e Secretarias Departamentos.

¢ Conserijerias.

e Servicio de Mensajeria.

* Servicio Reprografia.

e Servicio Hosteleria.

e Servicio de Laboratorios de Departamentos.

Se encomiendan a la Gerencia las siguientes funciones:

a) Elaborar y ejecutar el Presupuesto de la Universidad.

b) Elaborar las normas de ejecucion presupuestaria.

c) Dirigir la gestion de los ingresos y gastos presupues-
tarios.

d) Dirigir la gestién centralizada de compras de bienes,
equipamiento cientifico y mobiliario.

e) Elaborar la memoria econdmica de cada ejercicio pre-
supuestario.

f) Realizar el seguimiento de los convenios de caracter
economico-financiero.

g) Elaborar la planificacién econdmica plurianual.

h) Elaborar la némina de retribuciones del personal y con-
trolar las altas, bajas e incidencias en materia de seguridad
social y mutualismo administrativo.

i) Facilitar la realizacion de auditorias de caracter econo-
mico-financiero.
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i) Definir y desarrollar procesos de evaluacion y auditoria
de caracter interno sobre la prestacion de servicios.

k) Dirigir la gestion de los servicios economicos.

) Dirigir la gestion de los servicios administrativos.

m) Supervisar los procesos de contratacién administrativa.

n) Controlar y realizar el seguimiento de los servicios ex-
ternos contratados por la Universidad de Malaga.

o) Elaborar, revisar y modificar la relacion de puestos de
trabajo del Personal de Administracion y Servicios, que sera
aprobada por el Consejo de Gobierno.

p) Elaborar, publicar y gestionar los procesos selectivos
y de promocion profesional del Personal de Administracion y
Servicios.

g) Promover e impulsar actuaciones para la formacion y
el perfeccionamiento profesional del Personal de Administra-
cion y Servicios.

r) Dirigir y custodiar el Registro de Personal de Adminis-
tracion y Servicios.

s) Dirigir los procesos para la prevencion de riesgos labo-
rales.

t) Gestionar el patrimonio de la Universidad de Malaga.

u) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccion, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
organo de gobierno.

Se delegan en la Gerencia la instruccion y resolucion de
todos los procedimientos que estén relacionados con las fun-
ciones encomendadas, asi como la presidencia de la Comision
de Formacion de Personal de Administracion y Servicios y el
Comité de Seguridad y Salud de la Universidad de Malaga.

10. La Secretaria General estara integrada por los siguien-
tes 6rganos:

* Secretario General, como ¢rgano de gobierno de carac-
ter unipersonal.

e Vicesecretario General, como drgano de coordinacion y
ejecucion de la politica universitaria.

Unidades administrativas adscritas organicamente a la
Secretaria General, sin relacion jerarquica entre ellas:

e Oficialia Mayor (Asuntos Generales y Alumnos)

- Seccion Registro General

- Seccién Alumnos

- Seccion Titulaciones

- Secretarias de Centros

* Asesoria Juridica.

e Archivo Universitario.

Se encomiendan a la Secretaria General las siguientes
funciones:

a) Ejercer la secretaria de los 6rganos colegiados de go-
bierno de caracter general.

b) Formar y custodiar los libros de actas de tomas de po-
sesion de funcionarios.

c) Establecer directrices para la recepcion y custodia de
las actas de calificaciones de examenes.

d) Establecer directrices para la regulacion de los proce-
dimientos administrativos relacionados con la tramitacion de
los expedientes académicos de estudiantes de titulaciones
oficiales.

e) Expedir documentos y certificaciones de actas y acuer-
dos de los 6rganos de gobierno de caracter general, y de cuantos
actos o hechos presencie en el ejercicio de sus competencias.

f) Autenticar documentos expedidos por la Universidad de
Malaga.

g) Resefia y publicidad de los actos de los ¢rganos de
gobierno.

h) Dirigir el Boletin Informativo de la Universidad de Malaga.

i) Dirigir la Asesoria Juridica.

j) Organizar y custodiar el Archivo General.

k) Organizar y custodiar el Registro General.

I) Organizar y custodiar el Sello Oficial de la Universidad
de Malaga.

m) Supervisar los procedimientos administrativos estable-
cidos por la Universidad de Malaga.

n) Normalizar, automatizar y catalogar los procedimientos
establecidos.

0) Revisar en via administrativa los actos administrativos
dictados por érganos de la Universidad de Malaga.

p) Efectuar la supervision formal de la producciéon norma-
tiva propia de la Universidad de Malaga.

q) Efectuar la supervision formal de la tramitacion de ex-
pedientes de caracter informativo.

r) Efectuar la supervision formal de la tramitacion de ex-
pedientes de responsabilidad patrimonial.

s) Organizar y desarrollar los procesos electorales corres-
pondientes a 6rganos de gobierno de caracter general.

t) Organizar y custodiar el Registro de Titulos Oficiales y
Propios de la Universidad de Malaga, y su expedicion.

u) Ejercer las funciones de secretaria del Equipo de Go-
bierno.

v) Controlar el sistema de proteccion de datos de la Uni-
versidad de Malaga.

w) Dar constancia de la informacion oficial a facilitar por
la Universidad de Malaga.

x) Coordinar la implantacién y gestion de los procedimien-
tos administrativos en su version electrénica.

y) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacién y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
organo de gobierno.

Se delegan en la Secretaria General la instruccion y reso-
lucién de todos los procedimientos que estén relacionados con
las funciones encomendadas.

Organos asesores:

* Delegado de la Rectora para el Campus de Excelencia
Internacional «Andalucia TECH», con rango de Vicerrector.

Estructura de apoyo:

e Oficina del Campus Excelencia Internacional.

Se encomiendan a este drgano asesor las siguientes fun-
ciones:

a) Elaboracion de memorias, estudios e informes relacio-
nados con las solicitudes de subvenciones destinadas al Cam-
pus de Excelencia Internacional «Andalucia TECH».

b) Actuacion por delegacion de la Rectora en los foros,
conferencias y érganos de representacion de instituciones pu-
blicas o privadas, en los que se lleven a cabo actividades rela-
cionadas con el Campus de Excelencia Internacional.

c) Actuacion por delegacion de la Rectora como respon-
sable de las unidades técnicas encargadas de la gestion de
los proyectos de ejecucion del Campus de Excelencia Interna-
cional.

d) Elaboracién de memorias, estudios e informes relacio-
nados con la justificacion de gastos de ayudas y subvenciones
obtenidas por el Campus de Excelencia Internacional.

e) Gestion de los programas de ayudas e instruccion de
los procedimientos relacionados con la puesta en marcha de
convocatorias destinadas a la contrataciéon de personal, selec-
cion de becarios, concesion de estancias, vinculados al pro-
yecto de Campus de Excelencia Internacional.

f) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
0rgano asesor.

Se delegan en este 6rgano asesor la instruccién y resolu-
cion de todos los procedimientos que tengan relacion con las
funciones encomendadas.

* Delegado de la Rectora para la Inspeccion de Servicios
y el Desarrollo Estatutario, con rango de Vicerrector.

Como unidad administrativa adscrita a este érgano admi-
nistrativo:

* Servicio Evaluacion y Auditoria.

csv: 90548785898972918721063





Sevilla, 13 de abril 2012

BOJA niim. 72

Pagina num. 47

Se encomiendan al Delegado de la Rectora para la Ins-
peccion de Servicios y el Desarrollo Estatutario las siguientes
funciones:

a) Garantizar la calidad de los servicios de la Universidad
de Malaga.

b) La supervision de las actividades y funcionamiento de
cada uno de los centros, departamentos, servicios o unidades
de la Universidad de Malaga en sus aspectos estructural, fun-
cional y administrativo, al objeto de lograr el cumplimiento de
las normas vigentes que les sean aplicables.

c) Comprobar el cumplimiento de las obligaciones del per-
sonal docente y del personal de administracion y servicios de
la Universidad de Malaga.

d) Vigilar la correcta adecuacion del servicio inspeccio-
nado a las normas, procedimientos y plazos que lo regulan.

e) Estudiar y valorar el funcionamiento de los centros,
departamentos, servicios y unidades de la Universidad de Ma-
laga y formulacion, en su caso, de las oportunas propuestas.

f) Instruir expedientes informativos y disciplinarios en su
caso.

g) Coordinar las actuaciones y procedimientos para la
adaptacion de los Estatutos de la Universidad de Malaga a las
previsiones legales, asi como impulsar su desarrollo normativo.

h) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccion, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
0rgano asesor.

Se delegan en este ¢rgano asesor la instruccion y resolu-
cion de todos los procedimientos que tengan relacion con las
funciones encomendadas.

e Director del Plan Estratégico y la Responsabilidad So-
cial, con rango de Vicerrector.

Estructura de apoyo:

e Oficina del Plan Estratégico.

Se encomiendan al Director del Plan Estratégico y la Res-
ponsabilidad Social las siguientes funciones:

e Elaborar el plan estratégico institucional.

* Apoyar y asesorar a los érganos de gobierno de la Uni-
versidad de Malaga, para el despliegue del plan estratégico
institucional.

e Efectuar el seguimiento del Plan Estratégico y confec-
cionar su memoria anual.

* Asesorar a los Vicerrectorados sobre la implantacion
del modelo de responsabilidad social desarrollado por la Uni-
versidad de Malaga.

e Elaborar un informe de progreso en materia de cumpli-
miento de los principios del Pacto Mundial de Naciones Unidas
y la Memoria de Responsabilidad Social.

e Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccion, organizacion y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
Organo asesor.

Se delegan en este érgano asesor la instruccion y resolu-
cion de todos los procedimientos que tengan relacion con las
funciones encomendadas.

e Director del Centro Internacional de Postgrado y la Es-
cuela de Doctorado, con rango de Vicerrector.

Unidades administrativas adscritas organicamente a este
0rgano asesor:

e Servicio de Doctorado.

e Servicio de Postgrado.

Se encomiendan al Director del Centro Internacional de
Postgrado y Escuela de Doctorado, las siguientes funciones:

a) Llevar a cabo la realizacién de estudios, memorias e in-
formes para la puesta en marcha en la Universidad de Malaga
de ensefanzas de Master y Doctorado.

b) Coordinar y supervisar los procesos de elaboracion,
aprobacion y homologacion de planes de estudios correspon-
dientes a titulos de Master y Doctor.

c) Programar y coordinar la docencia correspondiente a
las ensefianzas conducentes a titulos de Master y Doctorado.

d) Efectuar la planificacion, apoyo y seguimiento de la
evaluacion de las ensefianzas de Master y doctorado.

e) Apoyar el disefio, implantacion y certificacion de sis-
temas de garantia interna de la calidad de las titulaciones y
ensefianzas correspondientes a los estudios de Master y doc-
torado.

f) Apoyar la elaboracion e implantacion de planes de me-
jora y realizar su seguimiento.

g) Evaluar la actividad docente del profesorado de las en-
seflanzas de Master y doctorado.

h) Todas aquellas competencias que estén relacionadas
con la direccién, organizacién y gestion de las unidades técni-
cas, administrativas y estructuras que estén adscritas a este
0rgano asesor.

Se delegan en este érgano asesor la instruccion y resolu-
cion de todos los procedimientos que tengan relacion con las
funciones encomendadas.

Articulo 4. Supresion y fusion de Vicerrectorados.

Se suprimen los Vicerrectorados siguientes:

Vicerrectorado de Bienestar Social e Igualdad.

Vicerrectorado de Calidad, Planificacién Estratégica y
Responsabilidad Social.

Vicerrectorado de Innovacion y Desarrollo Tecnoldgico.

Vicerrectorado de Relaciones Internacionales.

Vicerrectorado de Relaciones Universidad-Empresa.

El Vicerrectorado de Ordenacion Académica y el Vicerrec-
torado de Profesorado, Formacion y Coordinacion se fusionan
en un solo érgano de gobierno denominado Vicerrectorado de
Ordenacion Académica y Profesorado.

El Vicerrectorado de Cultura y Relaciones Institucionales
pasa a denominarse Vicerrectorado de Extension Universitaria.

Las competencias de estos Vicerrectorados y los érganos
administrativos, técnicos y estructuras de apoyo adscritas a
los mismos, se distribuyen entre los Vicerrectorados y érganos
asesores regulados en los articulos precedentes.

Articulo 5. Competencias trasversales y adscripciones
funcionales.

1. Por razones de eficacia y para el mejor desarrollo de
sus funciones, se atribuye a la Oficialia Mayor, funcién que
ejercera la Vicesecretaria General, la coordinacion de las ac-
tividades administrativas realizadas por los servicios con
competencias en materia de gestion académica: Servicio de
Acceso, Servicio de Becas, Servicio de Doctorado, Seccion de
Postgrado y Secretarias de todos los Centros Universitarios.

2. Por razones de eficacia y para el mejor desarrollo de
sus funciones, se atribuye a la Vicegerencia de organizacion
de los Servicios Universitarios la coordinacion de las activida-
des administrativas realizadas por los servicios con competen-
cias en materia de calidad.

3. El Servicio de Relaciones Internacionales asumira la
gestion administrativa y el apoyo técnico relacionado con las
competencias atribuidas, en materia de relaciones internacio-
nales, al Vicerrectorado de Estudiantes, al Vicerrectorado de
Investigacion y Transferencia y al Vicerrectorado de Comunica-
cion y Proyeccion Internacional, sin perjuicio de su dependen-
cia organica del Vicerrectorado de Estudiantes.

4. El Servicio de Cooperacion Empresarial y Promocion
del Empleo asumira la gestion administrativa y el apoyo téc-
nico relacionado con las competencias atribuidas, en materia
de cooperacion empresarial y promocion de empleo, al Vice-
rrectorado de Estudiantes, al Vicerrectorado de Investigacion
y Transferencia y al Vicerrectorado de Coordinacion Universita-
ria, sin perjuicio de su dependencia organica de este ultimo.

5. El Servicio de Calidad y Planificacion asumira la ges-
tion administrativa y el apoyo técnico, en materia de calidad,
planificacion estratégica y responsabilidad social, al Vicerrec-
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torado de Ordenacion Académica, a la Gerencia y al Director
del Plan Estratégico, sin perjuicio de su dependencia organica
del Vicerrectorado de Coordinacién Universitaria.

6. Por razones econdmicas, técnicas y operativas, la Uni-
dad de Formacion e Innovacion Educativa, que gestiona com-
petencias relacionadas con la formacion del Personal Docente
e Investigador, y estaba adscrita al Vicerrectorado de Ordena-
cion Académica y Profesorado, se une al Servicio de Forma-
cion del Personal de Administracion y Servicios, integrandose
en su estructura funcional, sin perjuicio de su dependencia
organica.

Articulo 6. Sustitucion de la Rectora.

En los casos de vacante, ausencia o enfermedad, en cum-
plimiento de lo dispuesto en el apartado 5 del articulo 34 de
los Estatutos de la Universidad de Malaga, actuara en su sus-
titucion la persona titular del Vicerrectorado de Coordinacion
Universitaria.

Articulo 7. Revocacion y avocacion de competencias.

1. De acuerdo con lo previsto en el articulo 13. 6 de la
Ley 30/1992, de 26 de noviembre, de Régimen Juridico de las
Administraciones Publicas y del Procedimiento Administrativo
Comun, la Rectora podra revocar las competencias delegadas.

2. Asimismo y en virtud de lo dispuesto en el articulo 14
de la citada Ley, segun el cual los érganos superiores podran
avocar para si el conocimiento de un asunto cuya resolucion
corresponda ordinariamente o por delegacion a sus érganos
administrativos dependientes, cuando circunstancias de indole
técnica, econémica, social, juridica o territorial lo hagan con-

veniente, la Rectora podra avocar para si el conocimiento de
los asuntos cuya resolucion corresponda ordinariamente o por
delegacion a sus 6rganos administrativos dependientes.

3. Las resoluciones adoptadas en el ejercicio de la de-
legacion de competencias indicaran expresamente esta cir-
cunstancia y se consideraran dictadas por el/la Rector/a de
la Universidad de Malaga, por lo que agotan la via administra-
tiva en aplicacion de lo dispuesto en el articulo 13.4 de la Ley
30/1992.

4. En ningun caso podran delegarse las atribuciones que
Se posean, a su vez por delegacion, contenidas en la presente
resolucion.

Disposicion derogatoria. Esta Resolucion deroga las reso-
luciones que se hayan dictado con anterioridad, en relacion
con la estructura organica del Equipo de Gobierno de la Uni-
versidad de Malaga y el régimen de delegacién de competen-
cias que se hubiera realizado en su desarrollo.

Disposicion final. Esta resolucion surtira efectos desde el
dia de su publicacién en el Boletin Informativo de la Universi-
dad de Malaga, en su versién electrénica.

LIévese a cabo lo acordado y publiquese en el Boletin Ofi-
cial de la Junta de Andalucia, asi como en el Boletin Informa-
tivo de la Universidad de Malaga y en los tablones de anuncios
del Rectorado.

Malaga, 22 de marzo de 2012.- La Rectora, Adelaida de
la Calle Martin.
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PROGRAMA DE DOCTORADO EN INGENIERIA MECATRONICA
POR LA UNIVERSIDAD DE MALAGA

Robética
y Control
e—— :i'lntel |ge N

,

ateriales y Estructuras
Inteligentes (MFMEI)

Lineas de Investigacion:

e Robotics and Intelligent Control Systems (RCI).
Robatica y Control Inteligente.
o Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures (MFMEI).
Mecanica de Fluidos y Materiales y Estructuras Inteligentes.
e  Smart Electrical and Electronic Systems (SEEI)..
Sistemas Eléctricos y Electronicos Inteligentes.
o High Performance Computing (CAP)..
Computacion de Altas Prestaciones.

Los equipos de investigacion estan organizados en torno a las lineas de investigacion, que por la naturaleza del
programa supone una importante interdisciplinariedad consustancial al concepto del programa, y con importantes
colaboraciones entre los equipos participantes. Estas se establecen tanto a nivel docente, (Master Oficial en
Ingenieria Mecatronica RD-1393/2007, Doctorado en Ingenieria Mecatronica RD 1393/2007, International Summer
School on Mechatronics, (Ed. 2007, 2009, 2010, Universidad de Malaga y Universidad de Dresden) e International
Summer School on Mechatronics Erasmus [P-Intensive Programme (Universidad de Malaga, Universidad de
Dresden, y Universidad de Brnd), como a nivel investigador, existiendo diversas propuestas de proyectos de
investigacion en las que han participado miembros de distintos equipos, tanto en proyecto con financiacion publica
competitiva como en contratos con organismos y empresas.

Es de particular importancia la colaboracion en el establecimiento de infraestructuras comunes, como es el caso del
“Laboratorio de Aerohidrofluidodinamica de Vehiculos no Tripulados”, entre otras iniciativas, y en el que han
participado miembros de todos los equipos de investigacion pertenecientes a este programa.

A continuacion se resumen los siguientes aspectos por Equipo / Linea de Investigacion:
i Resumen por Programa, Lineas y Equipos.

ii. Tesis Dirigidas (ultimos 5 afios).
iii. Tesis en Proceso.

iv. Publicaciones relevantes (ultimos 5 afios).
V. Proyectos vigentes.
Vi. Curricula Vitarum de los miembros de los Equipos en los ultimos 5 afios.
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Linea de investigacidn: Robotics and Intelligent Control Systems.
Equipo de Investigacion (RCI): Robética y Control Inteligente:

Total Tesis dirigidas: 10.

Total Tesis en Proceso: 18.

Total Publicaciones: 38; Proyectos Activos: >6.

N° de Doctores: 7; Sexenios: 18; Doctores con Sexenios activos: 6.

Linea de investigacion: Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures.

Equipo de Investigacion: (MFMEI) Mecanica de Fluidos y Mat. y Estructuras Int.
Total Tesis dirigidas: 7.

Total Tesis en Proceso: 12.

Total Publicaciones: 41; Proyectos Activos >4.

N° de Doctores: 6; Sexenios: 15; Doctores con Sexenios activos: 6.

Linea de investigacidon: Smart Electrical and Electronic Systems.
Equipo de Investigacion: (SEEI) Sistemas Eléctricos y Electronicos Inteligentes.
Total Tesis dirigidas: 7.

Total Tesis en Proceso: 12.

Total Publicaciones: 29; Proyectos Activos >4.

N° de Doctores: 5; Sexenios: 8; Doctores con Sexenios activos: 4.

Linea de investigacidon: High Performance Computing.
Equipo de Investigacion: (CAP) Computacion de Altas Prestaciones.
Total Tesis dirigidas: 11.

Total Tesis en Proceso: 12.

Total Publicaciones: 54; Proyectos Activos >6.

N° de Doctores: 7; Sexenios: 18; Doctores con Sexenios activos: 6.

Programa de Doctorado en Ingenieria Mecatrénica

Lineas de investigacion: 4

Equipos de Investigacion: 4

Total Investigadores: 25
Total Tesis Dirigidas: 38
Total Tesis en Proceso: 54
Total Publicaciones: 161
Proyectos Activos: >20
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Robotics and Intelligent Control Systems.
Robética y Control Inteligente.

Total Tesis Dirigidas 10
Total Tesis en Proceso 18
Total Publicaciones 38
Proyectos Activos >6
Equipo de Investigacion.
Nombre | Alfonso José Antqnlo Juan Antonio Jorge Luis Franglsco Victor Anthony
Javier Javier Fernando
. Garcia Gonzélez Fernandez Martinez Fernarldez de Mufioz Mandow
Apellidos o ! ] Cafiete ]
Cerezo Jiménez Madrigal Rodriguez . Martinez Andaluz
Rodriguez
Categoria Cu Cu TU TU TU Cu TU
Num. sexenios 4 3 2 2 3 2 2
Afio del dltimo sexenio 2007 2011 2008 2006 2011 2005 2006
Num. Contribuciones
relevantes (5 anos) 8 21 15 7 5 8 8
Num. Tesis defendidas
(5 afios) 3 2 2 2 0
Con mencién Europea 1
Proyectos de Investigacion 9 8 1 5 1
Fluid Mechanics, Smart Materials and Structures.
Mecdnica de Fluidos, Materiales y Estructuras Inteligentes.
Total Tesis Dirigidas
Total Tesis en Proceso 12
Total Publicaciones 41
Proyectos Activos >4
Equipo de Investigacion.
Nombre Ramén Joaquin Carlos Francisco José | José Antonio Antonio
Apellidos | " ernandez ortega ) pino Pefias |, RuPi0 GomezRuiz | Conzdlez
Feria Casanova Hernandez Herrera
Categoria Cu TU TU CuU TU TU
Num sexenios 4 2 1 4 2 2
Afio del dltimo sexenio 2010 2007 2006 2010 2010 2011
Num. Contribuciones
relevantes (5 anos) " 5 8 10 3
Num. Tesis defendidas
{3 3icn] 2 0 0 3 2 2
Con mencion Europea 2 2
Proyectos de
Investigacion S 1 S 1 3 1
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Smart Electrical and Electronic Systems.
Sistemas Eléctricos y Electronicos Inteligentes.

Total Tesis Dirigidas 8
Total Tesis en Proceso 12
Total Publicaciones 28
Proyectos Activos >5
Equipo de Investigacion.
Nombre | Francisco | Juan Ramén Fernando Alicia Juan Carlos
. Pérez Heredia ' , Trivifio .
Apellidos Hidalgo Larrubia Vidal Verdu Cabrera Rubio
i Tu Tu Tu Ayuz;or:?: (E)roactor Tu
Num sexenios 2 2 3 - 1
Afio del dltimo sexenio 2007 2008 2008 - 2011
Num. Contribuciones 3 9 6
relevantes (5 afos)
Num. Tesis defendidas
(5 afos) 1 0 1 1 3
Proyectos de
Investigacion 1 1 3 2 2
High Performance Computing.
Computacion de Altas Prestaciones.
Total Tesis Dirigidas 11
Total Tesis en Proceso 12
Total Publicaciones 53
Proyectos Activos >6
Equipo de Investigacion.
Nombre | Nicolds | Oscar Emilio Eligius Rafael | Luis Felipe | "aNcisco
M.T. Javier
. Guil Plata Lopez . . Hormigo
Apellidos Mata Gonzalez Zapata Hendrix Asenjo Romero Aguilar
Extranjero
Categoria CuU CuU CuU Ramony TU TU TU
Cajal
Num. sexenios 3 4 3 - 3 3 2
Afio del altimo sexenio | 2009 2009 2007 - 2011 2010 2008
Num. Contribuciones
relevantes (5 afios) 6 10 32 14 / 8 10
Num. Tesis defendidas
Gaos) | 3 2 4 3 2 1 2
Con mencién Europea 1 1 1 Wag;Jer:;Irigen 1 1 1
Proyectos de
Investigacion 7 9 8 8 6 1 2
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LINEAS / EQUIPOS DE INVESTIGACION:

Robética y Sistemas de Control Inteligente.
Robotics and Intelligent Control Systems.

[1]. Control de un Robot Mévil de Cadenas con Multiples Remolques e Integracion en un
Sistema Multirrobot. Autor: Jesus Morales Rodriguez. Directores: Alfonso Garcia-
Cerezo, Jorge L. Martinez. Fecha de lectura, 01/05/2007, Sobresaliente Cum laude,
Doctorado Europeo Si. Lugar de lectura: Malaga
Publicacién: J.L. Martinez, J. Morales, A. Mandow and A. Garcia-Cerezo “Steering
Limitations for a Vehicle Pulling Passive Trailers”. IEEE Transactions on Control
Systems Technology (2008) 16 - 4,pp. 809 - 818.2008.ISSN 1063-6536 Categoria :
Automation and Control Systems. Factor de Impacto : 2.13. Ranking dentro de la
Categoria: 14/46

[2]. AETN: Analisis de estructuras mediante topologia neuronal. Autor: Lacides Rafael Pinto
Mindiola. Director: Alfonso Garcia-Cerezo. 24/03/2009. Sobresaliente Cum laude.
Lugar de lectura: Malaga
Publicacién: Lacides Pinto Mindiola, Alfonso Garcia Cerezo. "Analisis de cualquier tipo
convencional de estructuras para edificios con nodos indesplazables utilizando un
modelo de red neuronal artificial® UNEXPO Vol 11-44 pp 141-149 ISSN: 1316-4821
Venezuela, 2007

[3]. Estudio de estabilidad no dimensional de una Turbina Francis y modelado dinamico de
la potencia mecanica mediante l6gica borrosa. Autor: Jesus Rodriguez Flores. Director:
Alfonso Garcia-Cerezo.18/11/2009. Sobresaliente Cum laude. Lugar de lectura. Malaga
Publicacién: Jesus Rodriguez Flores, Alfonso Garcia Cerezo "MODELADO
NEUROBORROSO TSK EN TIEMPO CONTINUO DE LA POTENCIA MECANICA DE
UNA TURBINA FRANCIS" Jornadas de Automatica,CEA-IFAC. Jaen, 2010.

[4]. Contributions to Localization, mapping and Navigation in Mobile Robotics. Jose Luis

Blanco Claraco. Directores: Javier Gonzalez Jiménez, Juan Antonio Fernandez
Madrigal. Nov-09. Sobresaliente Cum laude Mencién Europea Si Lugar de lectura:
Malaga.
Publicacién: J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,”Optimal Filtering for
Non-ParametricObservation Models: Applications to Localization and SLAM",The
International Journal of Robotics Research (IJRR),vol. 29, no. 14. 2010. Impact Factor:
4.095. Position 1/17 en el Area: Robotics Tercil: 1

[5]. Registro de Imagenes mediante Transformaciones Lineales por Trozos. Autor: Vicente

Arevalo Espejo. Director: Javier Gonzalez Jiménez. Mar-08. Sobresaliente Cum laude
Lugar de lectura: Méalaga.
Publicacién: J. Gonzalez, V. Arevalo,”"Mesh Topological Optimization for Improving
Piecewise-Linear Image Registration”, Journal of Mathematical Imaging and Vision,
vol. 37, Issue 2: 166—182. June 2010. Impact Factor 2010: 1.285 . Position 49/236 en
el Area: Mathematics, Applied. Tercil T1.

[6]. Contribuciones al control neuroborroso en ingenieria de procesos industriales. Del Saz-

Orozco-Huang, Pablo 2011. Sobresaliente Cum laude. Malaga Director: Fernandez De
Canete-Rodriguez, Francisco Javier.
Publicacién: Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, |.; Gonzalez, S. —
Indirect adaptive structure for multivariable neural identification and control of a pilot
distillation plant. Applied soft computing. D.O.I-
http://dx.doi.org/10.1016/j.as0c.2012.03.062

[7]. Analisis y disefio de sistemas de control robusto basados en redes neuronales
artificiales. Garcia-Moral, Inmaculada Concepcion, 2011. Sobresaliente Cum laude.
Malaga. Director: Fernandez De Cariete-Rodriguez, Francisco Javier.

Publicacion: Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, |.; Gonzalez, S. —
Indirect adaptive structure for multivariable neural identification and control of a pilot
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distillation plant. Applied soft computing. D.O.I-
http://dx.doi.org/10.1016/j.as0c.2012.03.062

[8]. Analisis de estabilidad y robustez de sistemas de control neuronal utilizando analisis

armonico. Salvador Gonzalez Perez. (7-7-2009) Sobresaliente CUM LAUDE. Malaga.
Director: Fernandez De Cafiete-Rodriguez, Francisco Javier.
Publicacion: Fernandez De Cafete-Rodriguez, Francisco Javier; Gonzalez-Perez,
Salvador; Del Saz-Orozco-Huang, Pablo; Garcia-Moral, Inmaculada Concepcion A
HARMONIC BALANCE APPROACH TO ROBUST NEURAL CONTROL OF MIMO
NONLINEAR PROCESSES APPLIED TO A DISTILLATION COLUMN J. Process
Control 2010 Vol: 20, No: 10 pp 1270-1277 indice de impacto (ISI): 1.655

[9]. Interfaz multi-modal para un asistente roboético quirdrgico. Belén Estébanez Campos.
Septiembre de 2012 No Malaga
Publicacién: B. Estebanez, P. del Saz-Orozco, I. Garcia-Morales, V.F. Mufioz. Interfaz
Multimodal para un Asistente Robético Quirargico: Uso de Reconocimiento de
Maniobras Quirurgicas. Revista Iberoamericana de Automatica e Informatica Industrial
Vol.: 8, Abril, 2011, ISSN: 1697-7912

[10]. Robot asistente semiautonomo para cirugia minimamente invasiva. Enrique Bauzano
Nufiez. 17/07/2012. APTO CUM LAUDE. Mélaga
Publicacién: E. Bauzano, V.F. Mufioz and |. Garcia-Morales. A Multi-Behaviour
Algorithm for Auto-Guided Movements in Surgeon Assistance. Journal on Mechanics
and Control Vol.: 12 pp 24-34 . 2011 ISSN: 1590-8844

Mecanica de Fluidos, Materiales y Estructuras Inteligentes.
Fluid Mechanics and Smart Material and Structures.

[11]. Estudio sobre la estructura y estabilidad de la interaccién de un torbellino libre con una
superficie sélida. Autor: Luis Parras Anguita. Director: Ramoén Fernandez Feria.
11/01/2007. Sobresaliente Cum Laude. Si. Malaga.

Publicacién: Parras L, Fernandez-Feria R., Nonparallel spatial stability of the boundary
layer induced by Long's vortex on a solid plane perpendicular to its axis. Physical
Review E, Vol. 72, 036305 (2005).

[12]. Estudio y simulacién numérica del transporte de sedimentos en flujos con superficie
libre. Autor: Patricio Bohérquez Rodriguez de Medina. Director: Ramén Fernandez
Feria. 07/07/2008. Sobresaliente Cum Laude. Si. Malaga
Publicacién: Bohorquez, P. & Fernandez-Feria, R., Nonparallel spatial stability of
shallow water flow down an inclined plane of arbitrary slope. Vol. 1 of River Flow 2006,
edited by RML Ferreira, ECTL Alves, JGAB Leal and AH Cardoso, pp. 503-512. Taylor
and Francis, London (ISBN 0-415-40815-6). WOS:000241916500052

[13]. Caracterizacion reoldgica de suspensiones de didxido de silicio pirogénico en
polipropilenglicol. Autor: Francisco José Galindo Rosales. Director: Francisco
Rodriguez Rubio. 2008. Sobresaliente Cum Laude. Malaga
Publicacién: F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, A.l.
Gomez-Merino. Structural level of Silica-Fumed aqueous suspensions. Journal of
American Ceramic Society 90 (2007) 1641-1643. ISSN: 0002-7820 indice de Impacto:
1,792 Posicién en el area MATERIALS SCIENCE, CERAMICS: 1/25

[14]. Reologia de pastas de cemento y morteros equivalentes de hormigones

autocompactantes. Autor: José Francisco Velazquez Navarro. Director: Francisco
Rodriguez Rubio. 2009. Sobresaliente Cum Laude. Malaga.
Publicacién: F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, F.J. Galindo-Rosales.
Rheological characterization of a time dependent fresh cement paste. Mechanics of
Time-Dependent Materials 13 (2009) 199-206. ISSN: 1385-2000indice de Impacto:
1,051 Posicion en el area MATERIALS SCIENCE, CHARACTERIZATION & TESTING:
9/30
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[15]. Influencia de la Adicion de Polvo de Humo Ferritico en el Comportamiento Reoldgico y
Resistente de Morteros y Hormigones. Autor: Maria Dolores Rubio Cintas. Director:
Francisco Rodriguez Rubio.2010, Sobresaliente Cum Laude. Malaga

[16]. Optimization metaheuristics applied to the designing of new structural materials. Autor:
Emilio Tenorio Gil. Director. José Antonio Gémez Ruiz 2011 Sobresaliente Cum laude
Malaga.

Publicacién: A Genetic Algorithm to design industrial materials. Tenorio E., Gomez-Ruiz
J.., Pelaez J.l.,, Dofa J.M. Lectures Notes in Computer Science. Vol. 6278, 445-454.
2010. ISSN: 0302-9743

[17]. Neuronal model for detection and correction of inconsistencies in the Analytic Hierarchy
Process (AHP). Autor: Marcelo Javier Karanik Director. José Antonio Gémez Ruiz 2012.
Apto Cum Laude. Malaga.
Publicacién: José Antonio Gomez-Ruiz, Marcelo Karanik, José Ignacio Pelaez:
Improving the Consistency of AHP Matrices Using a Multilayer Perceptron-based
Model, Lecture Notes in Computer Science, 5517(2009) 41-48

[18]. Estudio numérico sobre la distribucion en el espesor del factor de intensidad de
tensiones en modo | en fractura. Autor: Garcia-Manrique Ocafia, Jose Manuel.
Director: Gonzalez-Herrera, A. Universidad de Malaga. 31/05/2012 Sobresaliente Cum
Laude
Publicacién: Garcia-Manrique, J., Camas, D., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A.,
Stress intensity factor analysis of through thickness effects. International Journal of
Fatigue, (in press) 2012 Indicios de Calidad Revista: ISI Journal Citation Report 2010,
Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING, MECHANICAL: puesto 10 de
122

[19]. Estudio de la influencia de parametros en el modelado numérico del comportamiento
del oido medio y externo humano. Autor: Caminos Gamez, Luis Francisco. Director:
Gonzalez-Herrera, A. Universidad de Malaga. 18/10/2011 Sobresaliente Cum Laude

Sistemas Electricos y Electronicos Inteligentes.
Smart Electrical and Electronic Systems.

[20]. Clasificacion de perturbaciones eléctricas mediante la transformada de Stockwell.
Autor: Alejandro Rodriguez Rodriguez. Directores: Jose Antonio Aguado Sanchez,
Francisco Martin. feb-11. Apto CumLaude. Universidad de Malaga.

Publicaciéon: A.Rodriguez, J.A. Aguado, F. Martin, J.J. Lépez, F. Mufioz. Rule-based
classification of power quality disturbances using S-transform Electric Power Systems
Research, Volume 86, May 2012, Pages 113-121. In press.

[21]. Nuevas técnicas para la estimacién del campo magnético generado por lineas
eléctricas aéreas de alta tensién. Autor: Directores: Jose Antonio Aguado Sanchez,
Francisco Martin. 2011. Apto CumLaude. Malaga
Publicacién: Munoz J., Aguado J., Martin, F. “Improving measurement protocol
efficiency through the use of ANN-based systems for overhead transmission lines”
Accepted for publication. International Journal of Electrical Power and Energy Systems
(In press, 2012)

[22]. Técnicas de modulacién PWM para la reduccién del ruido acustico generado por el
motor de induccién. Autor: Antonio Ruiz Gonzalez. Director: Francisco Perez Hidalgo.
2009. Sobresaliente cum-laude. Universidad de Malaga
Publicacién: Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez
Hidalgo; Francisco Vargas Merino; Juan Ramon Heredia Larrubia. Reducing acoustis
noise radiated by inverter-fed induction motors controlled by a new pwm strategy. IEEE
Transactions on Industrial Electronics Vol: 57 pp 228-236, 2010.

[23]. Aportaciones al Disefio de Coprocesadores Tactiles basados en Circuitos Integrados
de Sefial Mixta. Rocio Maldonado Lopez IMSE-CNM-CSIC sep-12 Universidad de
Sevilla
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Publicaciéon: R. Maldonado-Lépez, F. Vidal-Verdu, G. Lifan and A. Rodriguez-
Vazquez, “Integrated circuitry to detect slippage inspired on skin and artificial retinas”,
IEEE Transactions on Circuits and Systems |, ISSN: 1057-7122 , Vol. 8, pp. 1554-1565,
2009. IMPACTO: Revista 56 de 229 en la categoria de Eng., Electrical & Electronic
(PRIMER TERCIL). indice JCR 2.043.

[24]. Analisis de la implantaciéon de un sistema de telegestion y su influencia en el desarrollo
de infraestructuras eléctricas de baja tensién. Manuel Suarez Cebador Universidad de
Malaga 2011 DIRECTOR/ES: Rubio Romero, J.C, De Andrés, J.R Sobresaliente Cum
Laude

[25]. La seguridad contra incendios en los establecimientos hoteleros. Analisis del estado de
la planta hotelera de Andalucia. Francisco Marquez Sierra Universidad de Malaga.
2009. Rubio Romero, J.C. Sobresaliente Cum laude
Publicacién: Marquez-Sierra, F.J, Rubio-Romero, J.C, Rubio-Gamez, M.C “Status of
facilities for fire safety in hotels”. Safety Science ISSN: 0925-7535 Volumen:
50.Editorial: Elsevier, 2012. doi: 10.1016/j.ssci.2012.01.006. Q1 en 2010

[26]. Analisis de Modelos de Gestion de Seguridad y Salud en las PYME del Sector de la
Construcciéon. Carol Genovet Calderon Galvez. Universidad de Granada. Escuela
Técnica Superior de Ingenieros de Caminos, Canales y Puertos. DIRECTOR/ES: Rubio
Gamez, M.C, Menéndez Ondina, A, Rubio Romero, J.C. Sobresaliente Cum Laude
Publicacién: Parejo-Moscoso, J.M., Rubio-Romero, J.C. y Pérez-Canto, S. “Health and
safety management in olive oil mills in Spain”. Safety Science ISSN 0925-7535
Editorial: Elsevier. 2012 (En revision).

[27]. Descubrimiento Adaptativo de pasarelas en redes MANET conectadas a Internet.
Autor: A. J. Yuste Delgado. Universidad de Malaga, Abril de 2012. Calificacion:
sobresaliente cum laude. Publicacién: Type-2 Fuzzy Logic Control to Optimize Internet-
connected MANETSs A. J. Yuste, A. Trivifio, E. Casilari, Electronics Letters, vol. 47, n° 9,
Junio 2011.

Computacion de Altas Prestaciones.
High Performance Computing.

[28]. Programming issues for video analysis on graphics processing units. JUAN GOMEZ
LUNA 2012 APTO (CUM LAUDE) si Malaga
Publicacién: Load Balancing Versus Occupancy Maximization On Graphics Processing
Units: The Generalized Hough Transform as a Case Study; Juan Gémez-Luna; José M.
Gonzalez-Linares; José |. Benavides, Emilio L. Zapata; Nicolas Guil. The International
Journal of High Performance Computing Applications, Volume 25, Issue 2, May 2011

[29]. Modelos faciales factorizados para tracking y reconocimiento. JOSE GONZALEZ
MORA, 2008. SOBRESALIENTE CUM LAUDE. Malaga
Publicacién: Learning A Generic 3D Face Model From 2D Image Databases Using
Incremental Structure-From-Motion José Gonzéalez-Mora; F. De La Torre; Nicolas Guil ;
Emilio L. Zapata; Image and Vision Computing, 28, pp. 1117-1129, 2010. ISSN 0262-
8856.

[30]. Optimization of Signatures in Hardware Transactional Memory. Ricardo Quislant del
Barrio. Septiembre de 2012 (prevista) Malaga
Publicacién: Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata.
"Hardware Signature Designs To Deal With Asymmetry In Transactional Data Sets".
IEEE Transactions on Parallel and Distributed Systems, 2012 (in press)

[31]. Técnicas de optimizacién de localidad en sistemas computacionales. Ezequiel Herruzo
Gomez nov-10 SOBRESALIENTE CUM LAUDE Malaga
Publicacién: Ezequiel Herruzo, Oscar Plata and Emilio L. Zapata. "Using Padding to
Optimize Locality in Scientific Applications". Int'l. Conf. on Computational Science
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(ICCS'08), Krakow (Poland), June 2008. (Springer-Verlag, LNCS 5101, pp. 863-872,
2008). DOI: 10.1007/978-3-540-69384-0_91

[32]. Methods for Optimal Robust Design. Niels J. Olieman. March 12, 2008. Wageningen
University
Publicacién: Hendrix, E.M.T. and Olieman, N.J. (2008), The Smoothed Monte Carlo
Method in Robustness Optimisation, Optimization Methods and Software, 23, 5, 717-
729, JCR: 0.708, 102/204, doi: 10.1080/10556780802079958.

[33]. Game Theory at work: OR models and algorithms to solve multi-actor heterogeneous
decision problems. M. Elena Saiz Pérez October 24 2007 Wageningen University.
Publicacién: Hendrix E.M.T., de Ridder A., Rusinowska A. and Saiz, M.E. (2012),
Coalition formation: the role of procedure and policy flexibility, to appear in Group
Decision and Negotiation, JCR(2010): 1.048, doi: 10.1007/s10726-011-9276-0

[34]. Parallel Computing of Partial Differential Equations Based Applications. Siham Tabik
Afo 2006 Sobresaliente "Cum Laude" Si Malaga. Director: Luis F. Romero
Publicacién: On a Model of Three-Dimensional Bursting and its Parallel Implementation
Siham Tabik, Luis F. Romero, Ester M. Garzon, J. |. Ramos Computer Physics
Communications, v.178, 471-485 2008 ISSNNO0010-4655 212 DO
10.1016/j.cpc.2007.10.005 COMP.SCI, INTERDISCIPL.APPL T1

[35]. Compilation Techniques Base don Shape Analysis for Pointer-Based Programs. Adrian
Tineo Cabello. Ene-09. Sobresaliente "Cum Laude" Si Malaga. Director: R. Asenjo
Publicacién: A. Navarro, F. Corbera, A. Tineo, R. Asenjo y E. L. Zapata, Detecting loop-
carried dependences in programs with dynamic data structures, Journal of Parallel and
Distributed Computing, Volume 67 Issue 1, January 2007, Pages 47-62,ISSN:0743-
7315, Publisher: Academic Press, Inc.DOI Bookmark: 10.1016/j.jpdc.2006.08.007

[36]. Aplicando Cadenas Def-Use de estructuras de datos dinamicas para la optimizacion de
programas. Ana Rosa Castillo Gonzalez. Dic-09. Sobresaliente "Cum Laude". Malaga.
Director: R. Asenjo
Publicacién: R. Castillo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, E.L. Zapata. Conflict
Analysis for heap-based Data Dependence Detection, Parallel Computing: From
Multicores and GPU's to Petascale, Vol. 19, pp. 351-358, I0S Press BV, 2010.

[37]. APLICACION DE TECNICAS DE ARITMETICA ON-LINE AL CALCULO DE LA

ESTIMACION DE MOVIMIENTO EN MPEG Olivares-Bueno, Joaquin; Director: Villalba-
Moreno, Julio; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Benavides-Benitez, Jose Ignacio;
Universidad: UNIVERSIDAD DE CORDOBA. ARQUITECTURA DE COMPUTADORAS,
ELECTRONICA Y TECNOLOGIA ELECTRONICA SOBRESALIENTE CUM LAUDE
Fecha de lectura: 2007.
Publicacién: Olivares-Bueno, Joaquin; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Villalba-
Moreno, Julio; Villalba-,Julio; Benavides-,José |.; Loépez-Zapata, Emilio SAD
COMPUTATION BASED ON ONLINE ARITHMETIC FOR MOTION ESTIMATION
Revista: Microprocessors and microsystems Afio: 2006 Volumen: 30 Numero: 5 Pagina
inicial: 250 Pagina final: 25 indice de impacto (IS): 0.283 indice de impacto (SClmago):
0,039. DOI: 10.1016/j.micpro.2005.12.006 Area: ENGINEERING, ELECTRICAL &
ELECTRONIC; COMPUTER SCIENCE, HARDWARE & ARCHITECTURE Cuartil
(SClmago): Q3 Tercil: T3 ISSN: 0141-9331

[38]. Hardware Solutions for Range Reduction and Elementary Functions Computation
Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Director: ;Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Villalba-
Moreno, Julio Universidad: Malaga Mencion europea. SOBRESALIENTE CUM LAUDE
Fecha de lectura: 13/07/2011
Publicacién: Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier;
Villalba-Moreno, Julio; Lopez-Zapata, Emilio ENHANCED SCALING-FREE CORDIC
Revista: IEEE TRANSACTIONS ON CIRCUITS AND SYSTEMS | : REGULAR
PAPERS Afo: 2010 Volumen: 57 Numero: 7Pagina inicial: 1654. Pagina final: 1662
indice de impacto (ISl): 1.580 indice de impacto (SCImago): Area: ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC Cuartil (SCImago):Q2 Tercil: T1 ISSN: 1549-8328
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LINEAS / EQUIPOS DE INVESTIGACION:

Robética y Sistemas de Control Inteligente.
Robotics and Intelligent Control Systems.

[1].Titulo Tesis: Contribuciones a la Navegacion Autonoma de vehiculos en espacios naturales
basados en procesos cognitivos. Doctorando: Victoria Plaza Leiva: Director: Alfonso Garcia
Cerezo.

[2].Titulo Tesis: Analisis y Disefio del Control de un draganFlyer X6. Doctorando: German
Calejas Hernandez. Director: Alfonso Garcia Cerezo.

[3].Titulo Tesis: Planificacion y seguimiento de trayectorias en un hexarrotor. Doctorando: Omar
Rodrigez Abreo. Director: Alfonso Garcia Cerezo.

[4].Titulo Tesis: Sistemas logisticos basados en mecanismos de negociacién. Doctorando: Joel
Moreno. Director: Alfonso Garcia Cerezo.

[5].Titulo Tesis: Maniobras de robots moviles con actuacién sobre el terreno. Doctorando:
Jesus Garcia Marcey. Director: Alfonso Garcia Cerezo /Jorge Martinez.

[6].Titulo Tesis: Procesos cognitivos en robotica movil en base a sistemas sensoriales de
prestaciones limitadas. Doctorando: ltza Medina. Director: Alfonso Garcia Cerezo /Jorge
Martinez.

[7].Titulo Tesis: Disefio e implantacion de un sistema multimodal para un asistente robético.
Doctorando: Maria Belén Estébanez Campos. Director: Victor Mufioz Martinez.

[8].Titulo Tesis: Sistema de intervencién basado en mini-robots para cirugia laparoscoépica por
puerto Unico. Doctorando: Irene Rivas Blanco. Director: Victor Mufioz Martinez.

[9].Titulo Tesis: Planificacion de movimientos para la asistencia en cirugia minimamente
invasiva. Doctorando: Carlos Pérez del Pulgar Mancebo. Director: Victor Mufioz Martinez.

[10]. Titulo Tesis: Disefio e implantacion de arquitecturas de robots moéviles basadas en
robotica del desarrollo (developmental robotics). Doctorando: Antonio Menchero Fernandez.
Director: J. A. Fdez Madrigal.

[11]. Titulo Tesis: Regulacion del flujo de datos sensoriales de robots teleoperados por Internet.
Doctorando: Ana Gago Benitez. Director: J. A. Fdez Madrigal.

[12]. Titulo Tesis: Stereo visual SLAM for mobile robot navigation. Doctorando: Francisco Angel
Moreno Duefias. Director: Javier Glez. Jiménez.

[13]. Titulo Tesis: Contributions to construction of metric-topological visual maps for mobile
robotics. Doctorando: Eduardo Fernandez Moral. Director: Javier Glez. Jiménez.

[14]. Titulo Tesis: Advances in gas sensing and mapping in mobile robotics. Doctorando: Javier
Gonzalez Monroy. Director: Javier Glez. Jiménez.

[15]. Titulo Tesis: Utilizacién de Mapas Semanticos en Robética Movil. Doctorando: Jose Raul
Ruiz Sarmiento. Director: Javier Glez. Jiménez.

[16]. Titulo Tesis: Navegacion de un robot mévil con camara RGB-D. Doctorando: Mariano
Jaimez Tarifa. Director: Javier Glez. Jiménez.

[17]. Titulo Tesis: Simulacién del Sistema de Suspension Activa para un Robot Movil.
Doctorando: Jorge Hurel: Directores: Anthony Mandow y Alfonso Garcia Cerezo.
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[18]. Titulo Tesis: Modelado terreno natural con loégica borrosa para la navegacion de robots
moviles. Doctorando: Tomas Cantador: Directores: Anthony Mandow y Alfonso Garcia Cerezo.

Mecanica de Fluidos, Materiales y Estructuras Inteligentes.
Fluid Mechanics and Smart Material and Structures.

[19]. Titulo Tesis: Sobre la influencia del coflujo y de la diferencia de densidad en la estructura
3D de chorros con giro y su relevancia en los procesos de combustion. Doctorando: José
Manuel Gallardo Ruiz. Directores: Ramén Fernandez Feria y Carlos del Pino Pefas.

[20]. Titulo Tesis: Sobre la propagacion de ondas en el océano teniendo en cuenta la rotacion
de la Tierra: soluciones analiticas y numéricas de la ecuacion modificada de Ostrovsky. Autora:
Maria Obregén Zabegina. Directores: Ramoén Fernandez Feria y Yury Stepanyants.

[21]. Titulo Tesis: Contribucién al estudio de las fuerzas aerodinamicas no estacionarias en
problemas de interés para microvehiculos aéreos. Autor: Antonio Martin Alcantara. Directores:
Ramoén Fernandez Feria y Enrique Sanmiguel Rojas.

[22]. Titulo Tesis: Estudio experimental de la interaccién de las estelas originadas por velas
usadas en sistemas de extraccion de energia de corriente de marea para su optimizacién
energética y la reducciébn de su impacto medioambiental. Doctorando: Faical Fedoul.
Directores: Joaquin Ortega Casanova, Carlos del Pino Pefas y Luis Parras Anguita.

[23]. Titulo Tesis: Mecanica de fluidos computacional aplicada a la climatizacion de grandes
recintos. Doctorando: José Miguel Pefia Suarez. Director: Joaquin Ortega Casanova.
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Transactions on M echatronics, (2012)1083-4435 indice de impacto en 2009 2. 331 AUTOMATION & CONTROL
SYSTEMS 8/59, ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC 30/245 Tercil: T1 Enlace

A. Mandow and A. Garcia-Cerezo. “Guest Editorial”. IEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS,
VOL. 58, NO. 12, DECEMBER 2011 Vol 58 (12), pg. 5286-5287. doi:10.1109/TIE.2011.2165021, ISSN: 0278-0046.
For 2010, the journal [IEEE TRANSACTIONS ON INDUSTRIAL ELECTRONICS has an Impact Factor of 3.481.
AUTOMATION & CONTROL SYSTEMS 60 1 Q1. ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC 247 8 Q1
INSTRUMENTS & INSTRUMENTATION 614 Q1 T1
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Poids et Mesures. ISSN 0026-1394 Posicion: 09/54 T1

csv: 102966484639429071188918





Dr. Javier Gonzalez Jiménez
Catedratico de Universidad
Sexenios: 3 ultimo sexenio: 2011

Tesis Doctorales dirigidas (Ultimos 6 afios

“Contributions to Localization, mapping and Navigation in Mobile Robotics” (codirigida) Doctorando: Jose Luis Blanco
Claraco Universidad: Universidad de M alaga Calificacion: Apto Cum Laude ( Unanimidad). D octorado Europeo
Fecha: 13 Noviembre, 2009. Premio Extraordinario de Doctorado de la ETSI Industriales. Premio a la mejor tesis
doctoral en robética en 2009 por CEA-Gtrob (Premio Nacional). Directores: Javier Gonzalez Jimenez y Juan Antonio
Fernandez Madrigal.

“Registro de | mégenes mediante Transformaciones Lineales por Trozos” Doctorando: Vicente Arevalo Espejo
Universidad: Universidad de Malaga Calificacion: Apto Cum Laude (Unanimidad). Fecha: Marzo, 2008. Director:
Javier Gonzalez Jimenez.

“A Multi-Hierarchical Symbolic Model of the Environment for Improving Mobile Robot Operation” (codirigida).
Doctorando: Cipriano Galindo Andrades Universidad: Universidad de M &laga. Calificacion: Apto Cum Laude
(Unanimidad). Doctorado Europeo. Fecha: 29 M ayo 2006. Premio Extraordinario de Doctorado de la ETSI
Industriales. Tercer premio a la mejor tesis doctoral en robética en 2006 por CEA-Gtrob Directores: Juan Antonio
Fernandez Madrigal y Javier Gonzélez Jiménez.

Publicaciones derivadas de las Tesis:

J.L. Blanco, J. Gonzalez-Jimenez, J.A. Fernandez-Madrigal,"An alternative to the Mahalanobis distance for
determining optimal correspondences in data association", IEEE Transactions on Robotics (T-RQ), no. (In press),
DOI: 10.1109/TR0.2012.2193706. 2012. Impact Factor 2010: 3.063. Position 3/17 en el Area: Robotics.Tercil: 1

J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Ferandez-Madrigal,"Optimal Filtering for Non-Parametric Observation Models:
Applications to Localization and SLAM", The International Journal of Robotics Research (IJRR),vol. 29, no. 14. 2010.
Impact Factor: 4.095. Position 1/17 en el Area: RoboticsTercil: 1

J.L. Blanco, F.A. Moreno, J. Gonzalez,”A Collection of Outdoor Robotic Datasets with centimeter-accuracy Ground
Truth”, Autonomous Robots, vol. 27, no. 4, pp. 327-351. 2009. Impact Factor 2009: 1.235. Position 8/16 en el Area:
Robotics. Tercil: 2

J. Gonzalez, J.L. Blanco, C. Galindo, A. Ortiz-de-Galisteo, J.A. Fernandez-Madrigal, F.A. Moreno, J.
Martinez,”Mobile Robot Localization based on Ultra-Wide-Band Ranging: A Particle Filter Approach”, Robotics and
Autonomous Systems, vol. 57, no. 5, pp. 496-507, 2009. Impact Factor 2009: 1.361. Position 7/16 enel Area:
Robotics. Tercil: 2

J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,"Subjective Local Maps for Hybrid Metric-Topological
SLAM",Robotics and Autonomous Systems, vol. 57, no. 1, pp. 64-74, 2009. Impact Factor 2009: 1.361. Position
7/16 en el Area: Robotics Tercil: 2

J.L. Blanco, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez,"A Novel Measure of Uncertainty for Mobile Robot SLAM with
Rao-Blackwellized Particle Filters”, International Journal of Robotics Research,vol. 27, no. 1, pp. 73-81, 2008. Impact
Factor 2008: 1.361. Position 2/14 en el Area: Robotics. Tercil: 1

J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,”"Extending Obstacle Avoidance Methods through Multiple
Parameter-Space Transformations”,Autonomous Robots, vol. 24, no. 1, pp. 29-48, 2008. Impact Factor 2008: 1.500.
Position 6/14 en el Area: Robotics Tercil: 2

J.L. Blanco, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez,"Towards a Unified Bayesian Approach to Hybrid Metric-
Topological SLAM”, IEEE Transactions on Robotics, vol. 24, no. 2, pp. 259-270, 2008. Impact Factor 2008: 2.65.
Position 4/14 en el Area: Robotics. Tercil: 1

J. Gonzalez, V. Arevalo,”"Mesh Topological Optimization for Improving Piecewise-Linear Image Registration”, Journal
of Mathematical Imaging and Vision, vol. 37, Issue 2: 166-182. June 2010. Impact Factor 2010: 1.285 . Position
49/236 en el Area: Mathematics, Applied. Tercil: 1
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V. Arevalo, J. Gonzalez, G. Ambrosio,”Shadow Detection in Colour High-Resolution Satellite Images”, International
Journal of Remote Sensing, vol. 29, no. 7, pp. 1945-1963, 2008. Impact Factor 2009: 1.041. Position 12/15 en el

Area: Remote Sensing. Tercil: 3

V. Arevalo, J. Gonzalez,”Improving Piecewise-Linear Registration of High-Resolution satellite Images through Mesh
Optimization”, IEEE Transactions on Geoscience and Remote Sensing, vol. 46, no. 11, pp. 3792-3803, 2008. Impact
Factor 2008: 3.157. Position 2/15 en el Area: Remote Sensing Tercil: 1

V. Arevalo, J. Gonzalez,”An Experimental Evaluation of Non-Rigid Registration Techniques on QuickBird Satellite
Imagery”, International Journal of Remote Sensing,vol. 29, no. 2, pp. 513-527, 2008. Impact Factor 2008: 1.041.
Position 12/15 en el Area: Remote Sensing Tercil: 3

C. Galindo, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,”Interactive in-vehicle guidance through a Multihierarchical
representation of Urban map”, International Journal of Intelligent Systems, vol. 25, no. 7, pp. 597-707, 2010. Impact
Factor 2010: 1.194. Position 63/103 en el Area: Computer science, artificial intelligence. Tercil: 2

C. Galindo, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez-Jimenez, A. Saffiotti, "Robot Task Planning using Semantic
Maps",Robotics and Autonomous Systems,vol. 56, no. 11, pp. 955-966, 2008. Impact Factor 2008: 1.214. Position
8/14 en el Area: RoboticsTercil: 2

J.A. Fernandez-Madrigal, C. Galindo, J. Gonzalez, E. Cruz-Martin, A. Cruz-Martin,"A Software Engineering Approach
for the Development of Heterogeneous Robotic Applications”, Robotics and Computer-Integrated Manufacturing,vol.
24, no. 1, pp. 150-166, 2008.Impact Factor 2008: 1.371. Position 6/38 Area: Engineering, Manufacturing. Tercil: 1

C. Galindo, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez,”Multihierarchical Interactive Task Planning. Application to Mobile
Robotics”, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics, part B,vol. 38, no. 3, pp. 785-798, 2008. Impact
Factor 2008: 2.361. Position 2/17 en el Area: Computer Science, Cybernetics. Tercil: 1

C. Galindo, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez, A. Saffiotti, P. Buschka, Life-Long Optimization of the Symbolic
Model of the Environment of a Mobile Robot”, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics part B, vol. 37,
no. 5, pp. 1290-1304, 2007.Impact Factor 2007: 1.353. Position 4/17 en el Area: Computer Science & Cybernetics.
Tercil: 1

J.A. Fernandez-Madrigal, C. Galindo, A. Cruz-Martin, J. Gonzalez,”A Software Framework for Coping with
Heterogeneity in the Shop-Floor",Journal of Assembly Automation, ISSN: 0144-5154. vol. 27, no. 4, pp. 333-342,
2007. Impact Factor 2009: 0.368. Position 30/38 en el Area: Engineering, manufacturing.Tercil: 3

C. Galindo, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,”A Control Architecture for Human-Robot Integration. Application
to a Robotic Wheelchair”, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics, part B, vol. 36, no. 5, pp. 1053-
1068, 2006. Impact Factor 2006: 1.538. Position 2/18 en el Area: Computer Science & Cybernetics. Tercil: 1

Proyectos financiados en los ultimos 5 afos

GIRAF +: Combing social interaction and long term monitoring for promoting independent living Entidad financiadora:
ICT Call 7 FP7-ICT-2011-7. Small or medium-scale focused research project (STREP) , Entidades participantes: 12
partners, de S uecia (coordinador), ltalia, UK, Portugal, Eslovenia, Espafia Duracién, des de: Enero 2012
hasta:Enero 2015 Investigador responsable: Javier Gonzalez Jiménez Investigadores participantes: 4

Enabling SoCial Interaction Through Embodiment Entidad financiadora: AAL (Ambient Assited Living) Program (UE).
Instituto de Salud Carlos Il Entidades participantes: Univ. Orebro (Suecia), Giraff AB( Suecia), Consiglio Nazionale
delle Ricerche ISTC (ltalia), RatioConsulta SpA (Italia), Orebro City Council (Suecia) Duracién, desde: Julio 2010
hasta:Junio 2013 Investigador responsable: Javier Gonzalez Jiménez Numero de investigadores participantes: 7

AGAVE: AGv nAvigation system based on flexible and innovatiVE UWB positioning Entidad financiadora: CRAFT
Contract n° C OOP-CT-2005-017668 Entidades participantes: 10 (Alemania, Italia, Portugal, Espafia) Duracién,
desde: Oct 2005 hasta: Sep 2007. Investigador responsable: Javier Gonzalez Jiménez Nimero de investigadores
participantes: 7

Clasificacion de us os del suelo a par tir deimagenes de s atélite multiespectrales de al ta resolucion Entidad
financiadora: Agencia de Cooperacion Internacional — Ministerio de AAEE. Prog. PCI-Marruecos A/7296/6 Entidades
participantes: 2 (Universidad Mohamed V-AGDAL (Rabat, marruecos), Universidad de Malaga) Duracion: desde:
Feb 2007 hasta: Enero 2008. Investigador responsable: Javier Gonzalez Jiménez
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Nuevos desarrollos hacia un robot en casa Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia e Innovacion. DPI2011-25483
Duracién: Enero 2012 — Dic.2014 Investigador responsable: Numero de investigadores participantes: 8

Construccion de M apas Visuales Métrico-Topoldgicos en R obotica Movil Entidad financiadora: CICYT-DPI2008-
03527 Duracion: Enero 2009 - Dic 2011. Investigador responsable: Javier Gonzalez Jiménez Nimero de
investigadores participantes: 9

Robots Mdviles Asistentes en Entornos con Presencia Humana Entidad financiadora: CICYT-DPI2005-01391
Duracién: Enero 2006- Dic 2008. Investigador responsable: Javier Gonzalez Jiménez NUmero de investigadores
participantes: 9

Desarrollo de un R obot Mévil con Capacidad Olfativa Entidad financiadora: Junta de A ndalucia Proyecto de
excelencia 2008-TEP-4016 Duracion: Enero 2009 - Dic 2012. Investigador responsable: Javier Gonzélez Jiménez
NUmero de investigadores participantes: 7
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A. Cruz-Martin, J.A. Fernandez-Madrigal, C. Galindo, J. Gonzalez-Jimenez, C. Stockmans-Daou, J.L. Blanco, "A
Lego Mindstorms NXT approach for teaching at data acquisition, control systems engineering and real-time systems
undergraduate courses", Computers & Education, vol. (to appear), 2012. Impact Factor 2010: 2.617. Position 14/97
en el Area: CS Interdisciplinary Applications. Tercil: 1

J.L. Blanco, J. Gonzalez-Jimenez, J.A. Fernandez-Madrigal,"An alternative to the Mahalanobis distance for
determining optimal correspondences in data association", IEEE Transactions on Robotics (T-RQ), no. (In press),
DOI: 10.1109/TR0.2012.2193706. 2012. Impact Factor 2010: 3.063. Position 3/17 en el Area: Robotics.Tercil: 1

Fernandez-Madrigal, L. Llopis, A. Cruz-Martin, C. Galindo, J. Gonzalez-Jimenez, "H: a component-based
specification language for heterogeneous applications", Computer Standards & Interfaces, vol. (to appear),
DOI: 10.1016/j.csi.2012.03.003. 2012. Impact Factor 2010: 0.868. Position 28/48 en el Area: CS Hardware and
architectures. Tercil: 2

J. Gonzalez, J. G. Monroy, J.L. Blanco,"The Multi-Chamber Electronic Nose—An Improved Olfaction Sensor for
Mobile Robotics", Sensors , 11(6), 6145-6164; 2011.Impact Factor 2010: 7.774. Position 14/61 enel Area:
Instrument & Instrumentation. Tercil: 1

J. Gonzalez, V. Arevalo,”Mesh Topological Optimization for Improving Piecewise-Linear Image Registration”, Journal
of Mathematical Imaging and Vision, vol. 37, Issue 2: 166-182. June 2010. Impact Factor 2010: 1.285 . Position
49/236 en el Area: Mathematics, Applied.Tercil: 1

C. Galindo, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,’Interactive in-vehicle guidance through a Multihierarchical
representation of Urban map”, International Journal of Intelligent Systems, vol. 25, no. 7, pp. 597-707, 2010. Impact
Factor 2010: 1.194. Position 63/103 en el Area: Computer science, artificial intelligence. Tercil: 2

J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,"Optimal Filtering for Non-Parametric Observation Models:
Applications to Localization and SLAM", The International Journal of Robotics Research (IJRR),vol. 29, no. 14. 2010.
Impact Factor: 4.095. Position 1/17 en el Area: Robotics. Tercil: 1

J.L. Blanco, F.A. Moreno, J. Gonzalez,”A Collection of Outdoor Robotic Datasets with centimeter-accuracy Ground
Truth”, Autonomous Robots, vol. 27, no. 4, pp. 327-351. 2009. Impact Factor 2009: 1.235. Position 8/16 en el Area:
Robotics Tercil: 2

F.A. Moreno, J.L. Blanco, J. Gonzalez,"Stereo vision-specific models for Particle Filter-based SLAM”, Robotics and
Autonomous Systems, vol. 57, no. 9, pp. 955-970, 2009. Impact Factor 2009: 1.361. Position 7/16 en el Area:
Robotics Tercil: 2

J. Gonzalez, JL. Blanco, C. Galindo, A. Ortiz-de-Galisteo, J.A. Fernandez-Madrigal, F.A. Moreno, J.
Martinez,"Mobile Robot Localization based on Ultra-Wide-Band Ranging: A Particle Filter Approach”, Robotics and
Autonomous Systems, vol. 57, no. 5, pp. 496-507, 2009. Impact Factor 2009: 1.361. Position 7/16 enel Area:
Robotics Tercil: 2

A. Loufti, S. Coradeschi, A. Lilienthal, J. Gonzalez,"Gas Distribution Mapping of Multiple Odour Sources using a
Mobile Robot",Robotica,vol. 27, pp. 311-319, 2009. Impact Factor 2009: 1.437. Position 11/16 en el Area: Robotics
Tercil: 2
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J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,"Subjective Local Maps for Hybrid Metric-Topological
SLAM",Robotics and Autonomous Systems, vol. 57, no. 1, pp. 64-74, 2009. Impact Factor 2009: 1.361. Position 7/16

en el Area: Robotics Tercil: 2

C. Galindo, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez-Jimenez, A. Saffiotti, "Robot Task Planning using Semantic
Maps",Robotics and Autonomous Systems,vol. 56, no. 11, pp. 955-966, 2008. Impact Factor 2008: 1.214. Position
8/14 en el Area: Robotics. Tercil: 2

V. Arevalo, J. Gonzalez, G. Ambrosio,”Shadow Detection in Colour High-Resolution Satellite Images”, International
Journal of Remote Sensing, vol. 29, no. 7, pp. 1945-1963, 2008.Impact Factor 2009: 1.041. Position 12/15 en el
Area: Remote Sensing. Tercil: 3

V. Arevalo, J. Gonzalez,”Improving Piecewise-Linear Registration of High-Resolution satellite Images through Mesh
Optimization”, IEEE Transactions on Geoscience and Remote Sensing, vol. 46, no. 11, pp. 3792-3803, 2008. Impact
Factor 2008: 3.157. Position 2/15 en el Area: Remote Sensing. Tercil: 1

V. Arevalo, J. Gonzalez,"An Experimental Evaluation of Non-Rigid Registration Techniques on QuickBird Satellite
Imagery”, International Journal of Remote Sensing,vol. 29, no. 2, pp. 513-527, 2008. Impact Factor 2008: 1.041.
Position 12/15 en el Area: Remote Sensing Tercil: 3

J.L. Blanco, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez,”A Novel Measure of Uncertainty for Mobile Robot SLAM with
Rao-Blackwellized Particle Filters”, International Journal of Robotics Research,vol. 27, no. 1, pp. 73-81, 2008. Impact
Factor 2008: 1.361. Position 2/14 en el Area: Robotics. Tercil: 1

J.A. Fernandez-Madrigal, C. Galindo, J. Gonzalez, E. Cruz-Martin, A. Cruz-Martin,”"A Software Engineering Approach
for the Development of Heterogeneous Robotic Applications”, Robotics and Computer-Integrated Manufacturing,vol.
24, no. 1, pp. 150-166, 2008. Impact Factor 2008: 1.371. Position 6/38 en el Area: Engineering, Manufacturing.
Tercil: 1

C. Galindo, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez,”Multihierarchical Interactive Task Planning. Application to Mobile
Robotics”, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics, part B,vol. 38, no. 3, pp. 785-798, 2008. Impact
Factor 2008: 2.361. Position 2/17 en el Area: Computer Science, Cybernetics.Tercil: 1

J.L. Blanco, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,”"Extending Obstacle Avoidance Methods through Multiple
Parameter-Space Transformations",Autonomous Robots, vol. 24, no. 1, pp. 29-48, 2008. Impact Factor 2008: 1.500
Position 6/14 en el Area: Robotics. Tercil: 2

J.L. Blanco, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez,"Towards a Unified Bayesian Approach to Hybrid Metric-
Topological SLAM”, IEEE Transactions on Robotics, vol. 24, no. 2, pp. 259-270, 2008.Impact Factor 2008: 2.65.
Position 4/14 en el Area: Robotics. Tercil: 1

C. Galindo, J.A. Fernandez-Madrigal, J. Gonzalez, A. Saffiotti, P. Buschka, Life-Long Optimization of the Symbolic
Model of the Environment of a Mobile Robot”, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics part B, vol. 37,
no. 5, pp. 1290-1304, 2007. Impact Factor 2007: 1.353. Position 4/17 en el Area: Computer Science & Cybernetics.
Tercil: 1

J.A. Fernandez-Madrigal, C. Galindo, A. Cruz-Martin, J. Gonzalez,”A Software Framework for Coping with
Heterogeneity in the Shop-Floor",Journal of Assembly Automation, ISSN: 0144-5154. vol. 27, no. 4, pp. 333-342,
2007. Impact Factor 2007: 0.368. Position 42/51 en el Area: Automation & Control Systems. Tercil: 3

J. Martinez, J. Gonzalez, J. Morales, A. Mandow, A. Garcia-Cerezo,"Genetic and ICP Laser Point Matching for 2D
Mobile Robot Motion Estimation",Journal of Field Robotics, vol. 23, no. 1, 2006. Impact Factor 2006: 0.402. (Antigua
Journal of Robotic Systems) Position 9/12 en el Area: Robotics. Tercil: 3

C. Galindo, J. Gonzalez, J.A. Fernandez-Madrigal,”A Control Architecture for Human-Robot Integration. Application
to a Robotic Wheelchair”, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics, part B, vol. 36, no. 5, pp. 1053-
1068, 2006. Impact Factor 2006: 1.538. Position 2/18 en el Area: Computer Science & Cybernetics.Tercil: 1
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Dr. Juan Antonio Fernandez Madrigal
Titular de Universidad
Sexenios: 2. Ultimo sexenio 2008

Tesis dirigidas (Gltimos 6 anos):

Contributions to Localization, mapping and Navigation in Mobile Robotics (codirigida). Doctorando: Jose Luis Blanco
Claraco Noviembre de 2009. Directores: Javier Gonzalez Jimenez y Juan Antonio Fernandez Madrigal

A Multi-Hierarchical Symbolic Model of the Environment for Improving Mobile Robot Operation (codirigida).
Doctorando: Cipriano Galindo Andrades Marzo de 2006. Directores: Juan Antonio Fernandez Madrigal y Javier
Gonzalez Jiménez
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8/14 en el Area: RoboticsTercil: 2
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2009, Vol. 25, No. 5, pp. 1098-1108. doi:10.1109/TR0O.2009.2026499 , ISSN: 1552-3098 For 2010, the journal IEEE
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Publicaciones (tltimos 5 afos):

V.F. Mufioz, J. Seron Barba, J.M. Gémez-de-Gabriel, J. Fernandez-Lozano, A. Garcia-Cerezo (2006). Double
reflection goniophotometer. Metrologia, Volumen: 43, Paginas: 185, 194, Febrero, 2006. Bureau International des
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Patente (ES200102639) que actualmente sigue en explotacion por la empresa AT4 Wireless (antigua CETECOM).

Patente internacional en ex plotacién. V.F. Mufioz, |. Garcia Morales, J. Fdez Lozano, J. Gémez de G abriel, A.
Garcia Cerezo, C. Pérez del Pulgar, J. Serén Barba, F. Dominguez Fdez, C. Vara Thorbeck, R. Toscano. (2008).
Robotics system for assisting minimally-invasive surgery, which can position a surgical instrument in response to
orders from a surgeon, is not attached to the operating table and does not require pre-calibration of the insertion
point. N. de solicitud: WO 2008/012386 A1, Pais de prioridad: Espafia; Fecha de prioridad: 31/01/2008; Entidad
titular: Universidad de Malaga; Paises a los que se ha extendido: Europa, Japon y América. Empresa que la esta
explotando: SENER Ingenieria y Sistemas S.A. Esta aportacion reclama unr obot camardgrafo para cirugia
minimamente invasiva que s e caracteriza no r equerir ningun procedimiento de c alibracién para su puesta en
marcha, 1o que lo distingue del resto de las invenciones en este ambito. En concreto, esta aportacién se trata de la
extensién internacional de la patente ES200602091 la cual fue concedida con examen previo y que obtuvo un
informe favorable de la European Patent Office (EPO) con respecto a su grado de innovacion. Estos fueron los
requisitos previos exigidos por la empresa que actualmente se encuentra explotandola para adquirir una licencia en
exclusiva. Posteriormente al realizar el contrato de licencia con la mencionada empresa, ésta extendio la presente
aportacion a J apén, Europa y Estados unidos (EP2047805, JP2009544383 y US20090326324) configurandose
como una familia de cuatro patentes junto con la espafiola. La el robot que recoge esta aportacién operd por primera
vez en 2004, su version comercial en 2009 y actualmente se encuentra en servicio en el hospital San Pau de
Barcelona bajo la explotacién de al empresa SENER. Gracias a estos trabajos el solicitante junto con su grupo de
investigacion obtuvo el premio “Dia de Andalucia” en 2007. De este modo, la presente aportacion se trata de una
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E. Bauzano, V.F. Mufioz, I. Garcia-Morales, B. Estebanez “Control Methodologies for Endoscope Navigation in
Robotized Laparoscopic Surgery” Research and E ducation in Robotics - EUROBOT 2009 CL82 pp 11-22
Fecha:2010 Springer-Verlag Berlin Heidelberg ISBN: 978-3-642-16369-2

E. Bauzano, V.F. Mufoz, I. Garcia-Morales, B. Estebanez “Active Wrists Endoscope Navigation in Robotized
Laparoscopic Surgery” IEEE International Conference on M echatronics (ICM 2009) Lugar celebracién: Malaga,
Espafia, Abril 2009

E. Bauzano, V.F. Mufioz, I. G arcia-Morales, B. Estebanez “Control Methodologies for Endoscope Navigation in
Robotized Minimally Invasive Surgery’ Comunicacién La Ferté-Bernard, Francia, Mayo 2009
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E. Bauzano, V.F. Mufioz, I. Garcia-Morales, and B. Estebanez, Three-Layer Control for Active Wrists in Robotized
Laparoscopic Surgery, International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2009), Lugar celebracion:
St. Louis, EE.UU. Octubre 2009

Estebanez, G. Jiménez, V. Mufioz, |. Garcia-Morales, E. Bauzano, J. Molina. Minimally Invasive Surgery Maneuver
Recognition Based on Surgeon’s Model. International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2009).
St. Louis, EE.UU. Octubre 2009

Estebanez, P. Saz-Orozco, V. F. Mufioz, I. Garcia-Morales  “Maneuvers Recognition System for Laparoscopic
Surgery” 19th |IEEE International Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube-Region (RAAD 2010). Budapest and
Balatonfiired, Hungria, 23-27 Junio 2010

B. Estebanez, E. Bauzano and V.F. Mufioz, Surgical Tools Pose Estimation for a Multimodal HMI of a Surgical
Robotic Assistant. 2011 IEEE/RSJ International Workshop on Intelligent Robots and Systems (IROS 2011). San
Francisco, EE.UU. 25-30 Septiembre 2011

csv: 102966484639429071188918





Dr. Fernandez de Caiiete Rodriguez
Titular de Universidad
Sexenios 3 Ultimo en 2011

Tesis dirigidas (ultimos 5 afos):

“Analisis de estabilidad y robustez de sistemas de control neuronal utilizando analisis armonico”. Salvador Gonzalez
Perez. (7-7-2009) Sobresaliente CUM LAUDE. Malaga. Director: Fernandez De Cafiete-Rodriguez, Francisco Javier

“Contribuciones al control neuroborroso en ingenieria de procesos industriales”. Del Saz-Orozco-Huang, Pablo 2011.
Sobresaliente Cum laude. Malaga Director: Fernandez De Cafiete-Rodriguez, Francisco Javier.

“Andlisis y d isefio de sistemas de control robusto basados enr edes neuronales artificiales” Garcia-Moral,
Inmaculada Concepcion, 2011. Sobresaliente Cum laude. Malaga. Director: Fernandez De Cafiete-Rodriguez,
Francisco Javier.

Publicaciones derivadas de las Tesis:

Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, |.; Gonzalez, S. - Indirect adaptive structure for multivariable
neural identification and control of a pilot distillation plant. Applied soft computing. D.O.I-
http://dx.doi.org/10.1016/j.as0c.2012.03.062

Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, |.; Gonzalez, S. - Indirect adaptive structure for multivariable
neural identification and control of a pilot distillation plant. Applied soft computing. D.O.I-
http://dx.doi.org/10.1016/j.as0¢.2012.03.062

Fernandez De Cafiete-Rodriguez, Francisco Javier; Gonzalez-Perez, Salvador; Del Saz-Orozco-Huang, Pablo;
Garcia-Moral, Inmaculada Concepcion A HARMONIC BALANCE APPROACH TO ROBUST NEURAL CONTROL OF
MIMO NONLINEAR PROCESSES APPLIED TO A DISTILLATION COLUMN J. Process Control 2010 Vol: 20, No:
10 pp 1270-1277 indice de impacto (ISI): 1.655

Proyectos (ultimos 5 afos):

DESARROLLO DE TECNOLOGIAS SOSTENIBLES PARA EL CICLO INTEGRAL, DEL AGUA
Proyecto TECOAGUA (CENIT) Duracion 3 Afios 2010. Publica. Consorcio. Investigadores 4

Publicaciones (tltimos 5 aios)

Fernandez de Cariete, J.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, |.; Gonzalez, S. - Indirect adaptive structure for multivariable
neural identification and control of a pilot distillation plant. Applied soft computing. D.O.l-
http://dx.doi.org/10.1016/j.as0¢.2012.03.062. Impact factor: 2.612. (13 of 111i n Computer Science, Artificial
Intelligence. Q1)

Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco, P.; Gonzalez, S.; Garcia, .- Dual Composition control and soft estimation
for a pilot distillation column using a neurogenetic design. Computers and chemical engineering Journal, Vol 40, pp-
157-170, 2012. Impact factor: 2.320 (17 of 99 in Computer Science, Interdisciplinary applications. Q1)

Fernandez de Cariete, J.; Gonzalez, S.; del Saz-Orozco, P.; Garcia, . -A harmonic balance approach to robust
neural control of MIMO nonlinear processes applied to a distillation column. Journal of process control, vol. 20, Iss.
10, pp. 1270-1277, Dic. 2010. Impact factor: 1.696 (14 of 58 in Automation & Control Systems. Q1)

Fernandez de Cafiete, J.; del Saz-Orozco Huang, P.- First principles modeling of fluid and solute Exchange in the
human during normal and hemodialysis conditions. Computers in biology and medicine, vol. 40, Iss. 9, pp. 740-750,
Sept. 2010. Impact factor: 1.089 Impact factor: 1.089 (56 of 99 in Computer Science, Interdisciplinary applications.
Q3)

Fernandez De Cafiete-Rodriguez, Francisco Javier; Galindo-Andrades, Cipriano; Garcia-Moral, Inmaculada
Concepcion. System Engineering and Automation Springer, BERLIN, ALEMANIA 2011 ISBN: 9783642202292
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Ramoén Fernandez Feria:
CATEDRATICO DE UNIVERSIDAD
4 sexenios. ultimo: 2008

Proyectos competitivos (ultimos 5 afos)

Fundamental research on aircraft wake phenomena (FAR-Wake). VI Programa Marco de la Unién
Europea. Responsable por parte de la Universidad de Malaga (socio 15): Ramon Fernandez Feria.
Contrato numero AST4-CT-2005-012238. 1/2/2005-31/5/2008.

Medida experimental de vortices de estela de alas de aviones mediante PIV y su comparacion con
modelos tedricos. Investigador principal: Ramén Fernandez Feria Proyecto de la "Convocatoria de
Proyectos de Excelencia” de 2005 de la Junta de Andalucia, cddigo P05-TEP-170. 1/4/2006-31/3/2009.

Estructura tridimensional de chorros con giro intenso: aplicaciones a la excavacién submarina y a la
combustion. Investigador principal: Ramoén Fernandez Feria. Proyecto del MEC nimero FIS2007-60161.
01/10/2007- 30/09/2010.

Estudio experimental de la estabilidad del flujo a lo largo de cuerpos cilindricos esbeltos en rotacion.
Investigador principal: Ramén Fernandez Feria. Proyecto de la "Convocatoria de Proyectos de
Excelencia"de 2008 de la Junta de Andalucia, codigo P08-TEP-3867. 15/4/2009-14/4/2012.

Estudio hidrodindmico de estelas tras alabes y velas para la optimizacion de sistemas de extraccion de
energia de corrientes de marea y para la reduccion de su impacto ambiental.

Investigador principal: Ramén Fernandez Feria. Proyecto del Ministerio de Ciencia e Innovacién, nimero
ENE2010-16851. 1/10/2010-30/9/2013.

Publicaciones (ultimos 5 afios)

Ortega-Casanova, J., Campos, N. y Fernandez-Feria, R. Experimental study on sand bed excavation by
impinging swirling jets. Journal of Hydraulic Research, Vol. 49 (5), 601-610 (2011). ISSN: 0022-1686
DOI: 10.1080/00221686.2011.593346 Indice de Impacto (2010): 1.005, 35/115 ENGINEERING, CIVIL
(Q2).

del Pino, C., Lépez-Alonso, J.M., Parras, L. y Fernandez-Feria, R., Dynamics of the wing-tip vortex in the
near field of a NACA 0012 airfoil. Aeronautical Journal, Vol. 115, No 1166, 229-239. (2011). ISSN: 0001-
9240 Indice de Impacto (2010): 0.496, 15/28 ENGINEERING, AEROSPACE (Q3).

del Pino, C., Parras, L., Felli, M.y Fernandez-Feria,R., Structure of trailing vortices: Comparison between
particle image velocimetry measurements and theoretical models. P hysics of Fluids, Vol. 23, 113602
(2011). | SSN: 1070-6631 D OI: 10.1063/1.3537791 Indice de Impacto (2010): 1.722, 26/133
MECHANICS (Q1).

Gallardo-Ruiz, J.M., del Pino, C., y Fernandez-Feria, R., Quasicylindrical description of a swirling light gas
jet discharging into a heavier ambient gas. Physics of Fluids, Vol. 22, 113601 (2010). 1SSN: 1070-6631
DOI: 10.1063/1.3489127 Indice de Impacto (2010): 1.722, 26/133 MECHANICS (Q1).

Ortega-Casanova, J. y Fernandez-Feria, R., Three-dimensional transitions in a s wirling jet impinging
against a solid wall at moderate Reynolds numbers. Physics of Fluids, Vol. 21, 034107 (2009). ISSN:
1070-6631 DOI: 10.1063/1.3103364 Indice de Impacto (2009): 1.638, 25/123 MECHANICS (Q1).

Bohorquez, P., Fernandez-Feria R., Transport of suspended sediment under the dam-break flow on an
inclined plane bed of arbitrary slope. Hydrological Processes. Vol. 22, 2615-2633 (2008). ISSN: 0885-
6087 DOI: 10.1002/hyp.6858 Indice de Impacto (2008): 2.002, 7/60 WATER RESOURCES (Q1)

Sanmiguel-Rojas, E., Burgos, M.A., del Pino, C. y Fernandez-Feria R., Three-dimensional structure of
confined swirling jets at moderately large Reynolds numbers. Physics of Fluids, Vol. 20, 044104 (2008).
ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.2907218 Indice de Impacto (2008): 1.738, 23/112 MECHANICS (Q1).
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Herrada, M.A., del Pino, C. y Fernandez-Feria R., Stability of the boundary layer flow on a long thin
rotating cylinder. Physics of Fluids, Vol. 20, 034105 (2008). ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.2885330
Indice de Impacto (2008): 1.738, 23/112 MECHANICS (Q1).

Ortega-Casanova, J., Fernandez-Feria R., A numerical method for the study of nonlinear stability of
axisymmetric flows based on the vector potential. Journal of Computational Physics, Vol. 227, 3307-3321
(2008). ISSN: 0021-9991 D Ol: 10.1016/}.jcp.2007.11.041 | ndice de Impacto (2008): 2.279, 14/94
COMPUTER SCIENCE, INTERDISCIPLINARY APPLICATIONS (Q1).

Parras L., Fernandez-Feria R., Spatial stability and the onset of absolute instability of Batchelor's vortex
for high swirl numbers. Journal of Fluid Mechanics, Vol. 583, 27-43 (2007). ISSN: 0022-1120 D Ol
10.1017/S0022112007005952 ' Indice de Impacto (2007): 2.026, 8/112 MECHANICS (Q1).

Parras L., Fernandez-Feria R., Interaction of an unconfined vortex with a solid surface. Physics of Fluids,
Vol. 19, 067104 (2007). ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.2737783 Indice de Impacto (2007): 1.780,
11/112 MECHANICS (Q1).

Tesis Dirigidas. (resaltar tltimos 6 afios)

Estudio sobre la estructura y estabilidad de la interaccion de un torbellino libre con una superficie solida.
Autor: Luis Parras Anguita.Director: Ramoén Fernandez FeriaFecha: 11/01/2007.Calificacién:
Sobresaliente Cum Laude.Doctorado Europeo.

Estudio y simulacién numérica del transporte de sedimentos en flujos con superficie libre Autor: Patricio
Bohoérquez Rodriguez de Medina. Director: Ramén Fernandez Feria Fecha: 07/07/2008.Calificacion:
Sobresaliente Cum Laude.Doctorado Europeo.

Publicaciones de los Tesinandos.

Parras L, Fernandez-Feria R., Nonparallel spatial stability of the boundary layer induced by Long's vortex
on a solid plane perpendicular to its axis. Physical Review E, Vol. 72, 036305 (2005).ISSN: 1539-3755
DOI: 10.1103/PhysReVE.72.036305 Indice de Impacto (2005): 2.418, 2/38 PHYSICS, MATHEMATICAL
Q1).

Parras L., Fernandez-Feria R., Spatial stability and the onset of absolute instability of Batchelor's vortex
for high swirl numbers.Journal of Fluid Mechanics, Vol. 583, 27-43 (2007).ISSN: 0022-1120 D Ol:
10.1017/S0022112007005952  Indice de Impacto (2007): 2.026, 8/112 MECHANICS (Q1).

Parras L., Fernandez-Feria R., Interaction of an unconfined vortex with a solid surface. Physics of Fluids,
Vol. 19, 067104 (2007). ISSN: 1070-6631 DOI: 10.1063/1.2737783 Indice de Impacto (2007): 1.780,
11/112 MECHANICS (Q1).

Bohorquez, P. & Fernandez-Feria, R., Nonparallel spatial stability of shallow water flow down an inclined
plane of arbitrary slope. Vol. 1 of River Flow 2006, edited by RML Ferreira, ECTL Alves, JGAB Leal and
AH Cardoso, pp. 503-512. Taylor and Francis, London (ISBN 0-415-40815-6). WOS:000241916500052

Bohorquez, P., Fernandez-Feria R., Transport of suspended sediment under the dam-break flow on an
inclined plane bed of arbitrary slope. Hydrological Processes. Vol. 22, 2615-2633 (2008). ISSN: 0885-
6087 DOI: 10.1002/hyp.6858 Indice de Impacto (2008): 2.002, 7/60 WATER RESOURCES (Q1)

Bohorquez, P., Darby, S.E., The use of one- and two-dimensional hydraulic modelling to reconstruct a
glacial outburst flood in a steep Alpine valley. Journal of Hydrology, Vol. 361(3-4): 240-261 (2008). ISSN:
0022-1694 D Ol: 10.1016/j.jhydrol.2008.07.043 | ndice de Impacto (2008): 2.305, 3/ 60 WATER
RESOURCES (Q1)
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Francisco José Rubio Hernandez
Catedratico de Universidad
Sexenios, 4, Ultimo, 2010.

Publicaciones (ultimos 5 afos):

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, A.l. Gémez-Merino. Structural level
of Silica-Fumed aqueous suspensions. Journal of American Ceramic Society 90 (2007) 1641-1643.

ISSN: 0002-7820 Indice de Impacto: 1,792 Posicion en el area MATERIALS SCIENCE, CERAMICS:
1125

A.l. Gébmez-Merino, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, F.J. Galindo-Rosales, P. Fortes-
Quesada. The Hamaker constant of anatase aqueous suspensions. Journal of Colloid and Interface
Science 316 (2007) 541-546. ISSN: 0021-9797 Indice de Impacto: 2,309  Posicién en el area
CHEMISTRY, PHYSICAL: 38/111

F.J. Rubio-Hernandez, A.l. Gdmez-Merino. Time dependent mechanical behavior: the viscoelastic loop.
Mechanics of Time-Dependent Materials 12 (2008) 357-364. ISSN: 1385-2000 Indice de Impacto: 0,950
Posicion en el area MATERIALS SCIENCE, CHARACTERIZATION & TESTING: 8/28

F.J. Rubio-Heméndez, J.F. Velazquez-Navarro, F.J. Galindo-Rosales. Rheological characterization of a
time dependent fresh cement paste. Mechanics of Time-Dependent Materials 13 (2009) 199-206.

ISSN: 1385-2000 Indice de Impacto: 1,051 Posicion en el area MATERIALS SCIENCE,
CHARACTERIZATION & TESTING: 9/30

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro. Shear thickening behaviour of
Aerosil® R816 nanoparticles suspensions in polar organic liquids. Rheologica Acta 48 (2009) 699-708.
ISSN: 0035-4511 Indice de Impacto: 1,882 Posicion en el area MECHANICS: 17/123

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Herndndez. Static and Dynamic Yield Stresses of Aerosil® 200
suspension in Polypropylene Glycol. Applied Rheology 20 (2010) 22787-22797. ISSN: 1430-6395
Indice de Impacto: 0,787 Posicion en el &rea MECHANICS: 85/133

F.J. Rubio-Hernandez, . Cerezo-Aizpun, J.F. Velazquez-Navarro. Mineral additives geometry influence in
cement pastes flow. Advances in Cement Research 23 (2011) 55-60. ISSN: 0951-7197
Indice de Impacto: 0,651 Posicion en el &rea CONSTRUCTION & BUILDING TECHNOLOGY: 22/53

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, A. Sevilla. An apparent viscosity function for shear
thickening fluids. Journal of Non-Newtonian Fluid Mechanics 166 (2011) 321-325. ISSN: 0377-0257
Indice de Impacto: 1,572 Posicion en el area MECHANICS: 32/133

F.J. Rubio-Hernandez, S. Moreno-Lechado, J.F. Velazquez-Navarro. Experimental study on the influence
of two different additives onto the flow behavior of a fresh cement paste. Advances in Cement Research
23 (2011) 255-263. ISSN: 0951-7197 indice de Impacto: 0,651 Posicién en el &rea CONSTRUCTION &
BUILDING TECHNOLOGY: 22/53

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, A. Sevilla, R.H. Ewoldt. How Dr. Malcom M. Cross may
have tackled the development of “An apparent viscosity function for shear thickening fluids”. Journal of
Non-Newtonian Fluid Mechanics 166 (2011) 1421-1424. ISSN: 0377-0257

indice de Impacto: 1,572 Posicion en el area MECHANICS: 32/133

Proyectos Nacionales (ultimos 5 afos):

TITULO DEL PROYECTO: Reologia de Morteros Equivalentes (MAT2008-05501) ]
ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT ENTIDADES PARTICIPANTES: UNIVERSIDAD DE MALAGA
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DURACION DESDE: 01/01/2009 HASTA: 31/12/2011 CUANTIA: 22000 EUROS
INVESTIGADOR RESPONSABLE: Dr. Francisco José Rubio Hernandez PARTICIPANTES: 5

Tesis dirigidas (ultimos 5 afios)

Titulo: Caracterizacidn reolégica de suspensiones de dioxido de silicio pirogénico en polipropilenglicol.
Doctorando: Francisco José Galindo Rosales

Universidad: Universidad de Méalaga

Facultad: Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial

Ano: 2008

Titulo: Reologia de pastas de cemento y morteros equivalentes de hormigones autocompactantes.
Doctorando: José Francisco Velazquez Navarro

Universidad: Universidad de Méalaga

Facultad: Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial

Afio: 2009

Titulo: Influencia de la Adicién de Polvo de Humo Ferritico en el Comportamiento Reoldgico y Resistente
de Morteros y Hormigones.

Doctorando: Maria Dolores Rubio Cintas

Universidad: Universidad de Méalaga

Facultad: Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial

Afio: 2010

Publicaciones derivadas de las Tesis:

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro, A.l. Gémez-Merino. Structural level
of Silica-Fumed aqueous suspensions. Journal of American Ceramic Society 90 (2007) 1641-1643.
ISSN: 0002-7820 Indice de Impacto: 1,792 Posicion en el area MATERIALS SCIENCE, CERAMICS:
1125

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Velazquez-Navarro. Shear thickening behaviour of
Aerosil® R816 nanoparticles suspensions in polar organic liquids. Rheologica Acta 48 (2009) 699-708.
ISSN: 0035-4511 Indice de Impacto: 1,882 Posicion en el area MECHANICS: 17/123

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez. Static and Dynamic Yield Stresses of Aerosil® 200
suspension in Polypropylene Glycol. Applied Rheology 20 (2010) 22787-22797. ISSN: 1430-6395 Indice
de Impacto: 0,787 Posicién en el area MECHANICS: 85/133

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, A. Sevilla. An apparent viscosity function for shear
thickening fluids. Journal of Non-Newtonian Fluid Mechanics 166 (2011) 321-325. ISSN: 0377-0257
Indice de Impacto: 1,572 Posicion en el area MECHANICS: 32/133

F.J. Galindo-Rosales, F.J. Rubio-Hernandez, A. Sevilla, R.H. Ewoldt. How Dr. Malcom M. Cross may
have tackled the development of “An apparent viscosity function for shear thickening fluids”.

Journal of Non-Newtonian Fluid Mechanics 166 (2011) 1421-1424. ISSN: 0377-0257 indice de Impacto:
1,572 Posicion en el area MECHANICS: 32/133

F.J. Rubio-Hernandez, J.F. Veldzquez-Navarro, F.J. Galindo-Rosales. Rheological characterization of a
time dependent fresh cement paste. Mechanics of Time-Dependent Materials 13 (2009) 199-206. ISSN:
1385-2000 indice de Impacto: 1,051 Posicién en el area MATERIALS SCIENCE, CHARACTERIZATION
& TESTING: 9/30
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Joaquin Ortega Casanova.
TITULAR DE UNIVERSIDAD
Sexenios concedidos: 2. Ultimo 2007.

Proyectos de investigacion ultimos 5 afios:

Estudio hidrodinamico de estelas tras alabes y velas para la optimizacion de sistemas de extraccion de
energia de corrientes de marea y para la reduccion de su impacto ambiental. ENE2010-16851.
MINISTERIO DE CIENCIA E INNOVACION. Enero 2011-Diciembre 2013. 102.850,00 ©. Coordinador:
Ramon Fernandez Feria.

Publicaciones en Revistas ultimos 5 afios:

J. Ortega Casanova, R. Fernandez Feria.Titulo: A numerical method for the study of nonlinear stability of
axisymmetric flows based on the vector potential.indice de impacto en su afio de publicacién: 2.279Year:
2008. Category: Computer Science, Interdisciplinary Applications. Ranking in the Category: 14/94.Year:
2008. Category: Physics, Mathematical. Ranking in the Category: 9/46.Journal: Journal of Computational
Physics, ISSN: 0021-9991.Volume: 227, Pages, first: 3307, last: 3321 Fecha: 2008

MA. Herrada, C. del Pino, J. Ortega Casanova.Titulo: Confined swirling jet impingement on a flat at
moderate Reynolds numbers.indice de impacto en su afio de publicacién: 1.638Afio: 2009. Categoria:
Mechanics. Ranking dentro de la Categoria: 25/123.Ref. revista/libro: Physics of Fluids, ISSN: 1070-6631
print | 1089-7666 online.Clave: A Volumen: 21, Paginas, inicial: 013601-1, final: 013601-9 Fecha: 2009

J. Ortega Casanova, R. Fernandez Feria.Titulo: Three-dimensional transitions in a swirling jet impinging
against a solid wall at moderate Reynolds numbers.indice de impacto en su afio de publicacion:
1.638.Af0: 2009. Categoria: Mechanics. Ranking dentro de la Categoria: 25/123.Ref. revista/libro:
Physics of Fluids, ISSN: 1070-6631 print | 1089-7666 online.Clave: A Volumen: 21, Paginas, inicial:
034107-1, final: 034107-9. Fecha: 2009.

R. Borrajo-Pelaez, J. Ortega-Casanova, J.M. Cejudo-Lépez.Titulo: A three-dimensional numerical study
and comparison between the air side model and the air/water side model of a plain fin-and-tube heat
exchanger.indice de impacto en su afio de publicacion: 1.826. Afio: 2010. Categoria: Engineering,
Mechanical. Ranking dentro de la Categoria: 9/122. Ref. revista/libro: Applied Thermal Engineering, ISSN:
1359-4311. Clave: A Volumen: 30, Paginas, inicial: 1608, final: 1615. Fecha: 2010.

J. Ortega-Casanova, N. Campos, R. Fernandez-Feria.Titulo: Experimental study on sand bed excavation
by impinging swirling jets. indice de impacto en su afio de publicacion: 1.005 (en 2010). Afio: (en 2010).
Categoria: Engineering, Civil. Ranking dentro de la Categoria: 35/115. Ref. revista/libro: Journal of
Hydraulic Research , ISSN: 0022-1686 (Print), 1814-2079 (Online).Clave: A Volumen: 49 (5), Paginas,
inicial: 601, final: 610. Fecha: 2011.
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CARLOS DEL PINO PENAS
TITULAR DE UNIVERSIDAD.
Sexenios 1 Ultimo 2011.

Proyectos competitivos (Ultimos 5 afhos):

Evolucion axial de vértices de estela de alas de aviones hasta el campo lejano y su control activo.
Investigador Principal: Carlos del Pino Pefias. Fecha inicio y final: 2012-2014. Referencia: Jévenes
investigadores, Junta de Andalucia, TEP-7776.

Estudio hidrodinamico de estelas tras alabes y velas para la optimizacién de sistemas de extraccion de
energia de corrientes de marea y para la reduccién de su impacto ambiental. Investigador Principal:
Ramoén Fernandez Feria. Fecha inicio y final: 1 de Enero 2011 - 31 Diciembre 2013. Participacion:
Investigador doctor. Referencia: Ministerio de Ciencia e Innovacién, ENE2010-16851.

Estudio experimental de la estabilidad del flujo a lo largo de cuerpos cilindricos esbeltos en rotacion.
Investigador Principal: Ramén Fernandez Feria. Fecha inicio y final: 1 Abril 2009 - 31 Marzo 2012
Participacion: Investigador doctor. Referencia: Junta de Andalucia, PO8-TEP-3867.

Estructura tridimensional de chorros con giro intenso: Aplicaciones a la excavacion submarina y a la
combustion. Investigador Principal: Ramoén Fernandez Feria. Fecha inicio y final: 1 Octubre 2007 - 30
Septiembre 2010. Participacion: Investigador doctor. Referencia: Ministerio Educaciéon y Ciencia,
F1S2007-60161.

Medida experimental de vortices de estela de alas de aviones mediante PIV y su comparacién con
modelos tedricos. Investigador Principal: Ramén Fernandez Feria. Fecha inicio y final: 1 Abril 2006 - 31
Diciembre 2009. Participacion: Investigador doctor. Referencia: Junta de Andalucia, P05-TEP-170.

Publicaciones (ultimos 6 afnos):

del Pino, C., Lépez-Alonso, J.M., Parras, L. y Fernandez-Feria, R., Dynamics of the wing-tip vortex in the
near field of a NACA 0012 airfoil. The Aeronautical Journal, vol 115, n® 1164 (2011). ISSN: 0001-9240.
indice de impacto: 0.42. 12/57 en RANKING AERONAUTICAL ENGINEERING (Primer cuartil).

del Pino, C., Parras, L., Felli, M.y Fernandez-Feria,R., Structure of trailing vortices: Comparison between
particle image velocimetry measurements and theoretical models. Physics of Fluids, 23, 013602 (2011).
ISSN 1070-6631/DOI: 10.1063/1.3537791. indice de Impacto: 1.722. 23/112 en RANKING MECANICA
(Primer cuartil).

Gallardo-Ruiz, J.M., del Pino, C., y Fernandez-Feria, R., Quasicylindrical description of a swirling light gas
jet discharging into a heavier ambient gas. Physics of Fluids, 22, 113601 (2010). ISSN 1070-6631/DOl:
10.1063/1.3489127. Indice de Impacto: 1.638. 23/112 en RANKING MECANICA (Primer cuartil).

Sanmiguel-Rojas, E., del Pino, C. and Gutiérrez-Montes, C., Global mode analysis of a pipe flow through
a 1:2 axisymmetric sudden expansion. Phys. Fluids 22, 071702 (2010). ISSN 1070-6631/DOI:
10.1063/1.3458889. Indice de Impacto: 1.638. 23/112 en RANKING MECANICA (Primer cuartil).

Herrada, M.A., del Pino, C. y Ortega-Casanova, J., Confined swirling jet impingement on a flat plate at
moderate Reynolds numbers. Phys. Fluids 21, 013601 (2009). ISSN 1070-6631/DOI: 10.1063/1.3063111.
Indice de Impacto: 1.738. 23/112 en RANKING MECANICA (Primer cuartil).

del Pino, C., Hewitt, R., Clarke, R., Mullin, T. and Denier, J., Unsteady fronts in the spin-down of a fluid-
filed torus. Phys. Fluids, 20, 124104 (2008). ISSN 1070-6631/ DOI: 10.1063/1.3054146. Indice de
Impacto: 1.738. 23/112 en RANKING MECANICA (Primer cuartil).

Herrada, M.A., del Pino, C. y Fernandez-Feria R., Stability of the boundary layer flow on a ,Iong thin
rotating cylinder. Phys. Fluids 20, 034105 (2008). ISSN 1070-6631/ DOI: 10.1063/1.2885330. Indice de
Impacto: 1.738. 23/112 en RANKING MECANICA (Primer cuartil).
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Sanmiguel-Rojas, E., Burgos, M.A., del Pino, C. y Fernandez-Feria R., Three-dimensional structure of
confined swirling jets at moderately large Reynolds numbers. Phys. Fluids 20, 044104 (2008). ISSN 1070-
6631/DOI: 10.1063/1.2907218. Indice de Impacto: 1.738. 23/112 en RANKING MECANICA (Primer
cuartil).

José Antonio Gomez Ruiz
TITULAR DE UNIVERSIDAD.
Sexenios 2 (ltimo, 2010.

Proyectos de Investigacion:

Intelligent Support System for decision making in business corporative reputation.
TIN2011-26046. CICIYT. 3 Afios Publica. Universidad de Malaga.

Intelligence Teledetection Systems. Excellence project supported by Junta de Andalucia, Ref.: P06-TIC-
01615. 2007-2010.

Efficient Techniques of Video Analysis in Advanced Architectures. Excellence project supported by Junta
de Andalucia, Ref.: PO7-TIC-2800. 2007-2010.

Publicaciones:

Desing and optimization of symmetric laminated composites using a variable neighbourhood search-
based model. Author(s): Corz, A.; Gomez-Ruiz, J. A.; Pelaez, J. |.; Tenorio, E.; Veintimilla, J. Journal Title:

Engineering Optimization. ISSN: ... Volume: 44. Issue: 4. Date: 2012-04-01. Pages: 505-520.

J.A. Gomez-Ruiz, M. Karanik, J.I. Pelaez: Estimation of missing judgments in AHP pairwise matrices using
a neural network-based model. Applied Mathematics and Computation, vol. 216, (2010) 2959-2975

Tenorio E., Gomez-Ruiz J.., Pelaez J.I., Dofia J.M. A Genetic Algorithm to design industrial materials.
Lectures Notes in Computer Science. Vol. 6278, 445-454. 2010. ISSN: 0302-9743

José Antonio Gomez-Ruiz, Marcelo Karanik, José Ignacio Pelaez: Improving the Consistency of AHP
Matrices Using a Multilayer Perceptron-based Model, Lecture Notes in Computer Science, 5517(2009) 41-
48

Tesis: (Ultimos 5 afios)

Optimization metaheuristics applied to the designing of new structural materials. Autor: Emilio Tenorio Gil.
Director. José Antonio Gémez Ruiz 2011 Sobresaliente Cum laude Malaga.

Neuronal model for detection and correction of inconsistencies in the Analytic Hierarchy Process (AHP).
Autor: Marcelo Javier Karanik Director. José Antonio Gémez Ruiz_2012. Apto Cum Laude. Malaga.

Publicaciones relacionadas con las Tesis:

A Genetic Algorithm to design industrial materials. Tenorio E., Gomez-Ruiz J.., Peldez J.I., Dofia J.M.
Lectures Notes in Computer Science. Vol. 6278, 445-454., 2010. ISSN: 0302-9743

José Antonio Gémez-Ruiz, Marcelo Karanik, José Ignacio Peléez: Improving the Consistency of AHP
Matrices Using a Multilayer Perceptron-based Model, Lecture Notes in Computer Science, 5517(2009) 41-
48
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Antonio Gonzalez Herrera
Titular de Universidad
Sexenios de investigacion: 2 ultimo, 2011

Tesis doctorales dirigidas (ultimos 5 afios):

Garcia Manrique Ocafia, Jose Manuel. Estudio numérico sobre la distribucion en el espesor del factor de
intensidad de tensiones en modo | en fractura. Universidad de Malaga. 31/05/2012 Sobresaliente Cum Laude

Caminos Gamez, Luis Francisco. Estudio de la influencia de parametros en el modelado numérico del
comportamiento del oido medio y externo humano. Universidad de Malaga. 18/10/2011 Sobresaliente Cum
Laude

Publicaciones derivadas:

Garcia-Manrique, J., Camas, D., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A., Stress intensity factor analysis
of through thickness effects. International Journal of Fatigue, (in press) 2012 Indicios de Calidad Revista:
ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING, MECHANICAL:

puesto 10 de 122 publicaciones

Garcia-Manrique, J., Camas, D., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A., Stress intensity factor analysis
of through thickness effects. International Journal of Fatigue, (in press) 2012 Indicios de Calidad Revista:
ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING, MECHANICAL:
puesto 10 de 122 publicaciones

Camas D, Garcia-Manrique J, Gonzalez-Herrera A. Numerical study of the thickness transition in bi-
dimensional specimen cracks. International Journal of Fatigue, 33, 921-928, 2011 Indicios de Calidad
Revista: ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING,
MECHANICAL: puesto 10 de 122 publicaciones

Gonzalez-Herrera, A., Garcia-Manrique, J., Camas, D., Lopez-Crespo, P., Study of through thickness
effects by means of the stress intensity factor, Characterization of crack tip stress fields, Forni di Sopra
(UD), Italy, March 7-9, 2011, 26-33

Proyectos de Investigacion:

"Modelado numérico del comportamiento del oido humano sano y con una audioprétesis artificial’,
convocatoria 2010 de la Junta de Andalucia. Investigador principal.

Publicaciones (Gltimos 5 afos)

Camas, D., Garcia-Manrique, J., Gonzalez-Herrera, A., Crack front curvature: Influence and effects on the
crack tip fields in bi-dimensional specimens. International Journal of Fatigue, (in press) 2012 Indicios de
Calidad Revista: ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING,
MECHANICAL: puesto 10 de 122 publicaciones

Garcia-Manrique, J., Camas, D., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A., Stress intensity factor analysis
of through thickness effects. International Journal of Fatigue, (in press) 2012 Indicios de Calidad Revista:
ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING, MECHANICAL:
puesto 10 de 122 publicaciones

Camas D, Garcia-Manrique J, Gonzalez-Herrera A. Numerical study of the thickness transition in bi-
dimensional specimen cracks. International Journal of Fatigue, 33, 921-928, 2011 Indicios de Calidad
Revista: ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1806 Subject category ENGINEERING,
MECHANICAL: puesto 10 de 122 publicaciones
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Gonzalez-Herrera, A., Zapatero, J.,Numerical study of the effect of the plastic wake on plasticity induced
fatigue crack closure, Fatigue and Fracture in Engineering Materials and Structures, 249-260, 2009.
Indicios de Calidad Revista: ISI Journal Citation Report 2009, Impact Factor: 0.835 Subject category
ENGINEERING, MECHANICAL: puesto 45 de 116 publicaciones

Gonzalez-Herrera, A., Zapatero, J., Tri-dimensional numerical modelling of plasticity induced fatigue crack
closure, Engineering Fracture Mechanics, 75,4513-4528, 2008 Indicios de Calidad Revista: ISI Journal
Citation Report 2008, Impact Factor: Subject category MECHANICS: puesto 24 de 112 publicaciones

Zapatero, J., Moreno, B., Gonzalez-Herrera, A., Fatigue crack closure determination by means of Finite
Element Analysis, Engineering Fracture Mechanics, 75,41-57,2008 Indicios de Calidad Revista: ISI Journal
Citation Report 2008, Impact Factor: Subject category MECHANICS: puesto 24 de 112 publicaciones

J. Lopez-Garcia, A. Daza, H. Campanella, A. Gonzalez-Herrera and R. Urquiza, Piezo-actuator MEMS to
substitute tympanic-ossicular system, Electronics Letters, 47 (13), 739-740, 2011 Indicios de Calidad
Revista: ISI Journal Citation Report 2010, Impact Factor: 1.004 Subject category ENGINEERING,
ELECTRICAL and ELECTRONIC: puesto 124 de 247 publicaciones

Urquiza R., Lopez J., Gonzalez-Herrera A., Povedano V., Ciges M., Tympanic-ossicular prostheses and
MEMS technology. Whats and whys., Acta Oto-Laryngologica, 129, 411-415, 2009

Camas, D., Hiraldo, I., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A., Numerical and experimental study of
mixed-mode cracks in non-uniform stress field, Procedia Engineering, 10, 1691-1696, 2011

Gonzalez-Herrera, A., Garcia-Manrique, J., Camas, D., Lopez-Crespo, P., Study of through thickness
effects by means of the stress intensity factor, Characterization of crack tip stress fields, Forni di Sopra
(UD), ltaly, March 7-9, 2011, 26-33

Camas-Pefia, D., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A., Numerical study of the influence of the crack
front curvature in the evolution of the plastic zone along the CT specimen thickness, Key Engineering
Materials, 465, 119-122, 2011

Moreno, B., Lopez-Crespo, P., Gonzalez-Herrera, A., Zapatero, J., Multiaxial fatigue evaluation of ST52-3N
structural steel, Key Engineering Materials, 452-453, 41-44, 2011

Zapatero, J., Gonzalez-Herrera, A., Advances in the Numerical Modelling of Fatigue Crack Closure Using
Finite Elements, in Fatigue Crack Growth: Mechanics, Behavior and Prediction, Ed. Novapub Science, 83-
124, 2009

Lopez-Crespo, P., Camas-Pefia, D., Gonzalez-Herrera, A., Yates, J. R., Patterson, E. A., Zapatero, J.,
Numerical and experimental analysis of crack closure, Key Engineering Materials, 385-387,369-372, 2008
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Dr. Fernando Vidal Verdu
TITULAR DE UNIVERSIDAD
Sexenios, 3. Ultimo 2008

Proyectos competitivos (Ultimos 5 afios)

DISENO Y APLICACION DE SENSORES INTELIGENTES BASADOS EN P RINCIPIOS
PIEZORRESISTIVOS: ELECTRONICA Y SISTEMAS TEC2009-14446-C02-01 (CICYT) DURACION:
DESDE:1-1-2010 HASTA 31-12-2012 INVESTIGADOR PRINCIPAL Y COORDINADOR: Fernando Vidal
Verdl

DISENO DE SENSORES TACTILES AVANZADOS TEC2006-12376- C02-01 CICYT DURACION:
DESDE:1-10-06 HASTA: 30-03-2010 INVESTIGADOR PRINCIPAL Y COORDINADOR: Fernando Vidal
Verdl

TELEOPERACION DE MANIPULADORES MOVILES DOTADOS DE SENSORES TACTILES EN
ESCENARIOS DE CRISIS (TELSTAR), P06-TEP-01379 ENTIDAD FINANCIADORA: Junta de
Andalucia, Espafia DURACION: DESDE:14-06-07 HASTA:14/06/2011 INVESTIGADOR PRINCIPAL:
Alfonso Garcia Cerezo

Publicaciones (ultimos 5 afos)

José A. Sanchez-Duran, Oscar Oballe-Peinado, Julian Castellanos- Ramos and Fernando Vidal-Verdu
TITULO: “Hysteresis correction of tactile sensor response with a generalizad Prandtl -Ishlinskii model”
REVISTA: Microsystem Technologies, ISSN:0946-7076, D.O.l. 10.1007/s00542-012-1455-7 2012.
IMPACTO: Revista 101 de 229 en la categoria de Eng., Electrical & Electronic (SEGUNDO TERCIL).
indice JCR 1.229

Vidal-Verdu, F.; Oballe-Peinado, O.; Sanchez-Duran, J.A.; Castellanos- Ramos, J.; Navas-Gonzalez, R.
TITULO: “Three Realizations and Comparison of Hardware for Piezoresistive Tactile Sensors ” REVISTA:
Sensors 2011, ISSN 1424-8220, 11, 3249-3266 IMPACTO: Revista 11 de 58 en la categoria de
Instruments and Instrumentation (PRIMER TERCIL). indice JCR 1.821(2009)

Vidal-Verdu, F.; Barquero, M.J.; Castellanos-Ramos, J.; Navas-Gonzélez, R.; Sanchez, J.A.; Seron, J.;
Garcia-Cerezo, A.  TITULO: “A Large Area Tactile Sensor Patch Based on Commercial Force Sensors ”
REVISTA: Sensors 2011, ISSN 1424-8220, 11, 5489-5507 IMPACTO: Revista 11 de 58 en la
categoria de Instruments and Instrumentation (PRIMER TERCIL). indice JCR 1.821(2009)

Vidal-Verd(, F.; Bravo-Galvez D.; Oballe-Peinado, O. TITULO: “Tactile sensor hardware based on
programable SoC " REVISTA: Electronics Letters, ISSN 0013-5194, Vol. 16, pp. 1117-1118, 2010
IMPACTO: Revista 124 de 246 en la categoria de Eng., Electrical & Electronic. (SEGUNDO
TERCIL)indice JCR 0.970(2009)

Castellanos-Ramos, J.; Navas-Gonzalez, R.; Macicior, H.; Sikora, T.; Ochoteco, E.; Vidal-Verdu, F.
TITULO: “Tactile Sensors Based on Conductive Polymers. ” REVISTA: Microsystem Technologies,
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ISSN: 0946-7076, Vol. 5, pp. 765-776, June 2010 IMPACTO: Revista 101 de 229 en la categoria de Eng.,
Electrical & Electronic. (SEGUNDO TERCIL) indice JCR 1.229

R. Maldonado-Lopez, F. Vidal-Verdd, G. Lifian and A. Rodriguez- Vazquez, TITULO: “Integrated
circuitry to detect slippage inspired on skin and artificial retinas”, REVISTA: IEEE Transactions on Circuits
and Systems |, ISSN: 1057-7122, Vol. 8, pp. 1554-1565, 2009. IMPACTO: Revista 56 de 229 en la
categoria de Eng., Electrical & Electronic (PRIMER TERCIL). indice JCR 2.043

Ochoteco E, Pomposo JA, Sikora T, Vidal F, Martinez F, Obieta G, Grande H. TITULO: “‘All-plastic
distributed pressure sensors: taylor-made performance by electroactive materials design” REVISTA:
Microsystem Technologies, ISSN: 0946-7076, Vol. 14, Issue 8, pp. 1089-1097, June 2008 IMPACTO:
Revista 101 de 229 en la categoria de Eng., Electrical & Electronic (SEGUNDO TERCIL). indice JCR
1.229

Rocio Maldonado-Lépez, Fernando Vidal-Verdu, Gustavo Lifian, Elisenda Roca, Angel Rodriguez-
Vazquez TITULO: “Early slip detection with a tactile sensor based on retina”, REVISTA: Analog Integr
Circ Sig Process., ISSN: 0925-1030, Vol. 53, Issue 2-3, pp. 97-108, December 2007 IMPACTO: Revista
174 de 227 en la categoria de Eng., Electrical & Electronic. (TERCER TERCIL) indice JCR 0.279

Fernando Vidal Verdd and Moustapha Hafez TITULO: “Graphical Tactile Displays for Visually Impaired
People”, REVISTA: I[EEE Transactions on Neural and Rehabilitation Engineering, ISSN: 1534-4320. Vol.
15, No. 1, pp. 119-130, March 2007. IMPACTO: Revista 2 de 27 (PRIMER TERCIL). indice JCR 2.489

Tesis Dirigidas. (ultimos 5 afnos)

Aportaciones al Disefio de Coprocesadores Tactiles basados en Circuitos Integrados de Sefial Mixta.
DOCTORANDO: Rocio Maldonado Lépez. UNIVERSIDAD: Universidad de Sevilla. (Codirigida con una
persona del IMSE-CNM-CSIC. Fecha de defensa prevista: mediados de Septiembre de 2012.

Publicaciones asociadas:

Rocio Maldonado-Lopez, Fernando Vidal-Verd, Gustavo Lifian, Elisenda Roca, Angel Rodriguez-
Vazquez “Early slip detection with a tactile sensor based on retina”, Analog Integr Circ Sig Process.,
ISSN: 0925-1030, Vol. 53, Issue 2-3, pp. 97-108, December 2007IMPACTO: Revista 174 de 227 en la
categoria de Eng., Electrical & Electronic. (TERCER TERCIL) indice JCR 0.279

R. Maldonado-Lépez, F. Vidal-Verdu, G. Lifian and A. Rodriguez-mVazquez, “Integrated circuitry to
detect slippage inspired on skin and artificial retinas”, IEEE Transactions on Circuits and Systems |,
ISSN: 1057-7122 , Vol. 8, pp. 1554-1565, 2009. : Revista 56 de 229 en la categoria de Eng., Electrical &
Electronic (PRIMER TERCIL). indice JCR 2.043
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Francisco M. Pérez Hidalgo
TITULAR DE UNIVERSIDAD
Sexenios 2. Ultimo 2007

Publicaciones (ultimos 5 afos):

Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo; Francisco Vargas Merino;
Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Reducing acoustis noise radiated by inverter-fed induction motors
controlled by a new pwm strategy.Ref. revista: IEEE Transactions on Industrial Electronics Volumen: 57
Paginas, inicial: 228 final: 236 Fecha: 2010: Nueva York (USA)

Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo; Francisco Vargas Merino;
Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Application of Slope PWM Strategies to reduce Acoustic Noise
radiated by Inverter-Fed Induction Motors IEEE Transactions on Industrial Electronics 2012

Meco-Gutiérrez, Mario J.; Perez-Hidalgo, Francisco M.; Vargas-Merino, Francisco; Heredia-Larrubia, Juan
Ramon. PULSE WIDTH MODULATION TECHNIQUE WITH HARMONIC INJECTION AND FREQUENCY
MODULATED CARRIER: FORMULATION AND APPLICATION TO AN INDUCTION MOTOR. IEE
proceedings. Electric power applications. 2007. Vol 1, N° 5 pp 714-726

Tesis dirigida ( 5 ultimos afnos):

Técnicas de modulacién PWM para la reduccién del ruido acustico generado por el motor de induccidn
Doctorando: Antonio Ruiz Gonzalez.Universidad: Malaga Director: Francisco Pérez Hidalgo. 2009.
Sobresaliente CUM LAUDE

Publicaciones de las tesis:

Autores (p.o. de firma): Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo;
Francisco Vargas Merino; Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Reducing acoustis noise radiated by
inverter-fed induction motors controlled by a new pwm strategy.Ref. revista: IEEE Transactions on
Industrial Electronics Volumen: 57 Paginas, inicial: 228 final: 236 Fecha: 2010: Nueva York (USA)

Autores (p.o. de firma): Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo;
Francisco Vargas Merino; Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Application of Slope PWM Strategies to
reduce Acoustic Noise radiated by Inverter-Fed Induction Motors IEEE Transactions on Industrial
Electronics 2012

Proyectos de I+D de convocatorias publicas:

Sistema hibrido de generacion eléctrica compuesto por paneles solares, aerogenerador y pila de
combustible con electrolizador (ENE2010-19744-C03-02mEntidades participantes: UMA UJA y UCA.
Duracion, desde: 1/1/2011 hasta: 31/12/2013 Investigador principal: Francisco M. Pérez Hidalgo.
Participantes: 8
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Juan Ramén Heredia Larrubia
TITULAR DEIUNIVERSIDAD
Sexenios 2. Ultimo 2008

Publicaciones (ultimos 5 afos):

Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo; Francisco Vargas Merino;
Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Reducing acoustis noise radiated by inverter-fed induction motors
controlled by a new pwm strategy.Ref. revista: IEEE Transactions on Industrial Electronics Volumen: 57
Paginas, inicial: 228 final: 236 Fecha: 2010: Nueva York (USA)

Antonio Ruiz Gonzalez; Mario J. Meco Gutiérrez; Francisco M. Perez Hidalgo; Francisco Vargas Merino;
Juan Ramon Heredia Larrubia Titulo: Application of Slope PWM Strategies to reduce Acoustic Noise
radiated by Inverter-Fed Induction Motors IEEE Transactions on Industrial Electronics 2012

Meco-Gutiérrez, Mario J.; Perez-Hidalgo, Francisco M.; Vargas-Merino, Francisco; Heredia-Larrubia, Juan
Ramon. PULSE WIDTH MODULATION TECHNIQUE WITH HARMONIC INJECTION AND FREQUENCY
MODULATED CARRIER: FORMULATION AND APPLICATION TO AN INDUCTION MOTOR. IEE
proceedings. Electric power applications. 2007. Vol 1, N° 5 pp 714-726

Vargas-Merino, Francisco; Meco-Gutiérrez, Mario J.; Heredia-Larrubia, Juan Ramon; Ruiz-Gonzalez,
Antonio. Titulo: HIGHLY EFFICIENT PWM STRATEGY OVER FPGA. Electronics Letters 2008, Vol: 44. N°
24 pp 1396-1398

Vargas-Merino, Francisco; Meco-Gutiérrez, Mario J.; Heredia-Larrubia, Juan Ramon; Ruiz-Gonzalez,
Antonio LOW SWITCHING PWM STRATEGY USING A CARRIER WAVE REGULATED BY THE SLOPE
OF ATRAPEZOIDAL MODULATOR WAVE. IEEE transactions on industrial electronics. 2009. Vol 56. N° 6
pp 2270-2274

Proyectos de I+D de convocatorias publicas:

Sistema hibrido de generacion eléctrica compuesto por paneles solares, aerogenerador y pila de
combustible con electrolizador (ENE2010-19744-C03-02mEntidades participantes: UMA UJA y UCA.
Duracion, desde: 1/1/2011 hasta: 31/12/2013 Investigador principal: Francisco M. Pérez Hidalgo.
Participantes: 8
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Juan Carlos Rubio Romero.
Titular de Uniyersidad.
Sexenios 1. Ultimo, 2011

Tesis dirigidas (ltimos 5 afios)

Andlisis de la implantacién de un sistema de telegestion y su influencia en el desarrollo de infraestructuras
eléctricas de baja tension. Manuel Suérez Cebador Universidad de Méalaga 2011 DIRECTOR/ES: Rubio
Romero, J.C, De Andrés, J.R Sobresaliente Cum Laude

La seguridad contra incendios en los establecimientos hoteleros. Analisis del estado de la planta hotelera
de Andalucia. Francisco Marquez Sierra Universidad de Malaga. 2009. Rubio Romero, J.C. Sobresaliente
Cum laude

Anélisis de Modelos de Gestion de Seguridad y Salud en las PYME del Sector de la Construccion. Carol
Genovet Calderon Galvez. Universidad de Granada. Escuela Técnica Superior de Ingenieros de Caminos,
Canales y Puertos. DIRECTOR/ES: Rubio Gamez, M.C, Menéndez Ondina, A, Rubio Romero, J.C.
Sobresaliente Cum Laude

Publicaciones relacionadas:

Méarquez-Sierra, F.J, Rubio-Romero, J.C, Rubio-Gamez, M.C “Status of facilities for fire safety in hotels”.
Safety Science ISSN: 0925-7535 Volumen: 50.Editorial: Elsevier, 2012. doi: 10.1016/j.ssci.2012.01.006.
Q1en 2010

Parejo-Moscoso, J.M., Rubio-Romero, J.C. y Pérez-Canto, S. “Health and safety management in olive oil
mills in Spain”. Safety Science ISSN 0925-7535 Editorial: Elsevier. 2012 (En revisién)

Proyectos de Investigacion:

Seguridad desde el Disefio en las actividades de construccion de estructuras mediante encofrados en
obra VI Plan Nacional de Investigacion Cientifica, Desarrollo e Innovacion Tecnolégica 2008-2011. Ref.
BIA2011-273381/01/2012-31/12/2014

Modelo para la evaluacién y optimizacién del impacto en los stakeholders de las decisiones de gestion en
las empresas de recogida y tratamiento de Residuos Sélidos Urbanos Proyecto Motriz de Excelencia
JUNTA DE ANDALUCIA Ref. P10-RNM 6906. 7/11/2011-7/11/2013

Publicaciones (ultimos 5 afos):

Rubio Romero, J.C., Simén Donaire, J.M., Rubio Gamez, M.C. “Deficiencies in the electrical systems of
portable tower cranes at construction sites.” DYNA. Referencia: 0012-7361 Volumen: 84, 4
Péaginas: 71-76Editorial: Federacion de Asociaciones de Ingenieros Industriales de 2 009. Revista
indexada en el Journal Citation Report, Revista del subgrupo Engineering Multidisciplinary T3

Rubio-Romero, J.C, Rubio Gamez, M.C, Garcia, C. Analysis of construction equipment safety in
temporary work at height. Journal of Construction Engineering and Management 0733-9364 (print)
American Society of Civil Engineers Aceptado el 29 marzo de 2012. Q2 en 2010

Parejo-Moscoso, J.M., Rubio-Romero, J.C. y Pérez-Canto, S. Occupational accident rate in olive oil mills.
Safety Science. 0925-7535 Volumen: 50, Issue 2, Paginas: 285-293 Elsevier Afio: 2012. Aceptado
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Programa de Doctorado: INGENIERIA MECA TBONICA E INGENIERIA DE LA PRODUCCION.
Linea de Investigacion / Grupo de Investigacion: SISTEMAS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS INTELIGENTES
SMART ELECTRICAL AND ELECTRONIC SYSTEMS.

21/8/2011. Se trata de una revista de referencia en el Subcampo, Industrial Engineering, ocupando
posicion en el primer cuartil Q1

Rubio Romero, J.C.La seguridad y salud a través de los principales modelos de gestién de la
responsabilidad social corporativa. DYNA 0012-7361 Volumen: 86,4 Paginas:  726-728 Editorial:
Federacion de Asociaciones de Ingenieros Industriales de Espafia. Afio: 2011 Revista indexada en el
Journal Citation Report, Revista del subgrupo Engineering Multidisciplinary ocupando una posicion Q4

Rubio, M.C., Martinez, G, Rubio, J.C. y Ordofiez, J. Role of the Civil Engineer as a Coordinator of Safety
and Health Matters within the Construction Sector Revista: ~ Journal ~ of  Professional  Issues in
Engineering  Education and PracticeReferencia:1052-3928  Volumen:134-2  Paginas:152-157
Editorial:American Society of Civil Engineers (ASCE) Afi0:2008. La American Society of Civil Engineers
(ASCE) es una organizacion de referencia mundial en Ingenieria Civil.

Montes, G, Rubio, M.C, Rubio, J.C., Terrés, F y Mondelo, P. Work Risk Prevention Procedures in the
Highways Management and M aintenance Contracts. Revista: Human Factors and Ergonomics in
Manufacturing. Referencia: 1090-8471 Volumen: 17,3 Péginas: 229-244 International Society for
Occupational Ergonomics and Safety 2007. Publicacion Indexada en el Science Citation Index dentro del
Journal Citation Report.
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Programa de Doctorado: INGENIERIA MECA TBONICA E INGENIERIA DE LA PRODUCCION.
Linea de Investigacion / Grupo de Investigacion: SISTEMAS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS INTELIGENTES
SMART ELECTRICAL AND ELECTRONIC SYSTEMS.

Alicia Trivifio Cabrera
Profesora Ayudante Doctor

Tesis dirigidas (Gltimos 5 afnos)

Descubrimiento Adaptativo de pasarelas en redes MANET conectadas a Internet. Autor: A. J. Yuste
Delgado. Universidad de Malaga, Abril de 2012. Calificacién: sobresaliente cum laude. Ref revistas:
Type-2 Fuzzy Logic Control to Optimize Internet-connected MANETs A. J. Yuste, A. Trivifo, E.
Casilari, Electronics Letters, vol. 47, n2 9, Junio 2011.

Adaptive gateway discovery for MANETs based on the characterization of the link

lifetime”, A. J. Yuste, A. Trivifio, E. Casilari, D. Trujillo, IET Communications, vol. 5, n2 5, Nov.
2011

Proyectos de Investigacion

FERROSMARTGRID “Desarrollo de la primera red inteligente para la gestién energética del
sector ferroviario”

Programa INNTERCONECTA, Centro para el Desarrollo Tecnolégico e Industrial.
Financiado por: MINISTERIO DE CIENCIA E INNOVACION

Duracidn: desde febrero de 2012.

RAMA: TEC2009-13763-C02-01

Financiado por: MINISTERIO DE EDUCACION Y CIENCIA
Duracién: desde febrero de 2010 hasta la actualidad.
Investigador Principal: EDUARDO CASILARI PEREZ

Publicaciones (ultimos 5 aios):

Articulos publicados en revistas citadas en el JCR (Journal Citation Reports)

F.J. Gonzalez-Cafiete, E. Casilari, A. Trivifio-Cabrera “A cross layer interception and redirection
cooperative caching scheme for MANETs” EURASIP Journal on Wireless Communications and
Networking 2012.

A. J. Yuste, A. Trivifio, E. Casilari, “Type-2 Fuzzy Logic Control to Optimize Internet-connected
MANETSs” Electronics Letters, vol. 47, n2 9, Junio 2011.

A. J. Yuste, A. Trivifio, E. Casilari, D. Trujillo “Adaptive gateway discovery for MANETSs based on
the characterization of the link
lifetime”, , IET Communications, vol. 5, n2 5, Nov. 2011

L. J. Garcia-Villalba, A. Sandoval Orozco, A. Trivifio Cabrera, C. Barenco Abbas “Routing
Protocols in Wireless Sensor Networks” Sensors 2009, vol. 9(11), pp. 8490-8507.

A. Trivifio Cabrera, J. Garcia de la Nava, E. Casilari, F. J. Gonzdlez Cafnete “Application of Path
Duration Study in Multihop Ad Hoc Networks” Springer Journal of Telecommunication
Systems, junio 2008. I.5.S.N.: 1572-9451

A. Trivifio-Cabrera, E. Casilari, F.J. Gonzalez-Cafete “Active Gateway Switching in hybrid ad hoc
networks” IET Electronics Letters, octubre 2006. I.S.N.N.: 0013-5194
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Programa de Doctorado: INGENIERIA MECA TBONICA E INGENIERIA DE LA PRODUCCION.
Linea de Investigacion / Grupo de Investigacion: SISTEMAS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS INTELIGENTES
SMART ELECTRICAL AND ELECTRONIC SYSTEMS.

Libros y otras revistas de relevancia.
A. Ariza, A. Trivifio “Simulation of Multihop Wireless Networks in OMNeT++", Simulation in
Computer Network Design and Modeling:Use and Analysis |Gl Global, Febrero 2012.

A. Trivifio-Cabrera “Integration of Mobile Ad Hoc Networks into IP-based Access Networks”
Guide to Wireless Ad Hoc Networks Springer-London. Editor: Sudip Misra, 2009.

A. Trivifio-Cabrera “Connectivity Gateway Discovery in MANETs” Wireless Systems and
Mobility in Next Generation Internet, LCNS 5122 Enero 2008.

A. Trivifio Cabrera, J. Garcia de la Nava, E. Casilari, F. J. Gonzalez-Caiiete “Application of Path
Duration Study in Multihop Ad Hoc Networks” IFIP International Federation for Information
Processing, Personal Wireless Communications, publicado por Boston-Springer, vol. 245, pp.
63-74, Septiembre, 2007.

“Survey on Opportunistic Routing in Multihop Wireless Networks” A. Trivifio-Cabrera, S.
Canadas. International Journal of Communication Networks and Information Security (IJCNIS),
Volume 3, 2011.

A. Trivifio-Cabrera, E. Casilari, A. Ariza, D. Bartolomé “A Proposal for Traffic Load Distribution in
Internet Connected MANETs with Mobile Gateways” WSEAS Transactions on Communications,
Issue 1, Volume 6, January 2007. 1.S.S.N.: 1109-2742

A.J. Yuste, Alicia Trivifio Cabrera, F.D. Trujillo, Eduardo Casilari, A. Diaz Estrella “Optimized
Gateway Discovery in Hybrid MANETs” International journal of Computer Networks &
Communication, vol. 1, n? 3, Octubre 2009.
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Dr. Nicolas Guil Mata

CATEDRATICO DE UNIVERSIDAD
Numero de sexenios: 3 (1992-97, 1998-03, 2004-09)

Proyectos competitivos (ultimos 5 afios)

JA ref. PO7-TIC-2800: Técnicas eficientes de analisis de video en arquitecturas avanzadas
Duracon: 4 afos (01/2007 - 01/2011) Investigador Responsable: Nicolas Guil Mata

CICYT ref. TIN2006-01078 (Consolider): Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en
Multiprocesadores. Duracion: 5 afios (10/2006 - 09/2011, ampliado a 03/2012).
Investigador Responsable: Emilio Lépez Zapata

CONSOLIDER-INGENIO 2010 ref. CSD2007-00050:; Supercomputacion y eCiencia.
Duracién: 5 afios (10/2007 - 10/2012, ampliado a 10/2013). Investigador Responsable: Mateo Valero
Cortés

CICYT ref. TIN2010-16144: Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores.
Duracion: 3 afios (01/2011 - 12/2013). Investigador Responsable: Emilio Lépez Zapata

EU ESPRIT FP6 IST-004408: HIPEAC-1: European Network of Excellence on High-Performance
Embedded Architecture and Compilation. Duracion: 4 afios (2004-2007). Investigador Responsable:
Mateo Valero Cortés

EU ESPRIT FP7 ICT-217068: HIPEAC-2: European Network of Excellence on High-Performance and
Embedded Architecture and Compilation. Duracion: 4 afios (2008-2011). Investigador Responsable: Koen
De Bosschere

EU ESPRIT FP7 ICT-287759: HIPEAC-3: European Network of Excellence on High-Performance and
Embedded Architecture and Compilation. Duracion: 4 afios (2012-2015). Investigador Responsable: Koen
De Bosschere

Publicaciones (ultimos 5 afios)

Juan Goémez-Luna; José Gonzalez-Linares; José I. Benavides; Nicolas Guil. "Performance models for
asynchronous data transfers on consumer Graphics Processing Units". Journal of Parallel and Distributed
Computing, 2012 (in press). JCR: 45/97 (segundo tercil) (Computer Science, Interdisciplinary Applications)

Juan Gomez-Luna, José M. Gonzélez-Linares, José |. Benavides Benitez. Emilio L. Zapata. "Load
Balancing versus Occupancy Maximization on Graphics Processing Units". The International Journal of
High Performance Computing Applications, 2011. JCR: 39/97 (segundo tercil) (Computer Science, Theory
& Methods)

José Gonzalez-Mora; F. De La Torre; Nicolas Guil ; Emilio L. Zapata. "Learning A Generic 3D Face Model
From 2D Image Databases Using Incremental Structure-From-Motion ". Image and Vision Computing,
2010. JCR: 24/93 (primer tercil) (Computer Science, Software Engineering)

Antonio Ruiz; Nicolas Guil; Manuel Ujaldon. "Recognition of Circular Patterns on GPUs: Performance
Analysis and Contributions". Journal Of Parallel And Distributed Computing, 2008. JCR: 36/91 (segundo
tercil) (Computer Science, Software Engineering)

Manuel Ujaldén; Antonio Ruiz; Nicolas Guil. "On the Computation of the Circle Hough Transform by a
GPU Rasterizer". Pattern Recognition Letters, 29 (3), pp. 309-318, 2008. . JCR: 39/103 (segundo tercil)
(Computer Science, Artificial Intelligence)
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Julidn R. Cézar; N. Guil; J.M. Gonzélez-Linares; Emilio L. Zapata; Ebroul Izquierdo "Logotype Detection
to Support Semantic-Based Video Annotation" Signal Processing-Image Communication, 22(7-8), pp.669-
679, 2007 JCR: 134/245 (segundo tercil) (Engineering, Electrical & Electronic)

Juan Gomez-Luna; José M. Gonzalez-Linares; José |. Benavides; Nicolas Guil

"Parallelization Of a Video Segmentation Algorithm On Cuda-Enabled Graphics Processing Units"
Euro-Par 2009 Parallel Processing, LNCS 5704, 2009

CORE: A

José Gonzalez-Mora; F. de La Torre; Nicolas Guil; Emilio L. Zapata

"Efficient Image Alignment Using Linear Appearance Models"

IEEE Computer Society Conference On Computer Vision And Pattern Recognition (CVPR), 2009
CORE: A

José Gonzalez-Mora; F. De La Torre; Rajesh Murthi; Nicolas Guil; Emilio L. Zapata
"Bilinear Active Appearance Models "

|EEE International Conference on Computer Vision (ICCV), 2007

CORE: A

Tesis dirigidas (ultimos 5 afios)

PROGRAMMING ISSUES FOR VIDEO ANALYSIS ON GRAPHICS PROCESSING UNITS: Tesis
Doctoral.Doctorado Europeo Universidad que titula: UNIVERSIDAD DE CORDOBA. ARQUITECTURA DE
COMPUTADORES Doctorando-a/alumno-a: JUAN GOMEZ LUNA Calificacion: APTO (CUM LAUDE)
Fecha de lectura: 2012

MODELOS FACIALES FACTORIZADOS PARA TRACKING Y RECONOCIMIENTO

Tipo de proyecto : Universidad que titula: UNIVERSIDAD DE MALAGA. ARQUITECTURA DE
COMPUTADORES Doctorando-a/alumno-a: JOSE GONZALEZ MORA Calificacion: SOBRESALIENTE
CUM LAUDE Fecha de lectura: 2008

SEGMENTACION AUTOMATICA DE VIDEO Tesis Doctoral UNIVERSIDAD DE MALAGA.

ARQUITECTURA DE COMPUTADORES Doctorando-a/alumno-a; EDMUNDO SAEZ PENA
Calificacion: SOBRESALIENTE CUM LAUDE Fecha de lectura: 2006

Publicaciones de los doctorandos

Juan Gémez Luna:

Performance models for asynchronous data transfers on consumer Graphics Processing Units
Juan Gémez-Luna; José Gonzalez-Linares; José |. Benavides; Nicolas Guil

Journal of Parallel and Distributed Computing, 2012 (in press)

Egomotion compensation and moving objects detection algorithm on GPU
J. Gomez-Luna, H. Endt, W. Stechele, J. M. Gonzalez-Linares, J. I. Benavides, N. Guil
International Conference on Parallel Computing, ParCo 2011, Ghent, Belgium, 2011

Load Balancing Versus Occupancy Maximization On Graphics Processing Units: The Generalized Hough
Transform as a Case Study; Juan Gémez-Luna; José M. Gonzalez-Linares; José |. Benavides, Emilio L.
Zapata; Nicolas Guil. The International Journal of High Performance Computing Applications, Volume 25,
Issue 2, May 2011

Parallelization Of a Video Segmentation Algorithm On Cuda-Enabled Graphics Processing Units
Juan Gémez-Luna; José M. Gonzalez-Linares; José I. Benavides; Nicolas Guil
Euro-Par 2009 Parallel Processing, LNCS 5704, 2009
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José Gonzélez Mora: Learning A Generic 3D Face Model From 2D Image Databases Using Incremental
Structure-From-Motion José Gonzalez-Mora; F. De La Torre; Nicolas Guil ; Emilio L. Zapata; Image and
Vision Computing, 28, pp. 1117-1129, 2010. ISSN 0262-8856.

Efficient Image Alignment Using Linear Appearance Models
José Gonzalez-Mora; F. de La Torre; Nicolas Guil; Emilio L. Zapata
|IEEE Computer Society Conference On Computer Vision And Pattern Recognition (CVPR), 2009.

Bilinear Active Appearance Models
José Gonzalez-Mora; F. De La Torre; Rajesh Murthi; Nicolas Guil; Emilio L. Zapata
|EEE International Conference on Computer Vision (ICCV), 2007.

Computer Architectures for Multimedia and Video Analysis
Edmundo Saez; José Gonzalez-Mora; Nicolas Guil; José |. Benavides; Emilio L. Zapata
High Performance Computing in Remote Sensing, pp. 43-67. 2007.ISBN 978-1-58488-662-4

Tracking Of Linear Appearance Models Using Second Order Minimization
José Gonzélez-Mora; Nicolas Guil; Emilio L. Zapata Proceedings on Advanced Concepts for Intelligent
Vision Systems, LNCS 4179, pp. 1002-1013, 2006. ISSN 0302-9743.

Using Graphic Processing Units For Tracking Algorithms José Gonzalez-Mora; Nicolas Guil; Emilio L.
Zapata 5th International Workshop on Information Optics (WI0'06), pp. 310-313, 2006.
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Dr. Oscar Plata Gonzalez

CATEDRATICO DE UNIVERSIDAD.
Numero de sexenios 4 (1986-91, 1992-97, 1998-03, 2004-09)

Proyectos competitivos (ultimos 5 ainos)

JA ref. P08-TIC-04341: Optimizacién del Modelo de Memoria Transaccional para la Programacién de
Procesadores Multintcleo Duracon: 4 afios (01/2009 - 01/2013) Investigador Responsable: Emilio Lépez
Zapata

CICYT ref. TIN2006-01078 (Consolider):  Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en
Multiprocesadores. Duracion: 5 afios (10/2006 - 09/2011, ampliado a 03/2012). Investigador Responsable:
Emilio Lépez Zapata

CONSOLIDER-INGENIO 2010 ref. CSD2007-00050:; Supercomputacion y eCiencia.
Duracién: 5 afios (10/2007 - 10/2012, ampliado a 10/2013). Investigador Responsable: Mateo Valero
Cortés

CICYT ref. TIN2010-16144: Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores.
Duracion: 3 afios (01/2011 - 12/2013). Investigador Responsable: Emilio Lépez Zapata

EU ESPRIT FP6 IST-004408: HIPEAC-1: European Network of Excellence on High-Performance
Embedded Architecture and Compilation. Duracién: 4 afios (2004-2007). Investigador Responsable:
Mateo Valero Cortés

EU ESPRIT FP7 ICT-217068: HIPEAC-2: European Network of Excellence on High-Performance and
Embedded Architecture and Compilation.

Duracién: 4 afios (2008-2011).

Investigador Responsable: Koen De Bosschere

EU ESPRIT FP7 ICT-287759: HIPEAC-3: European Network of Excellence on High-Performance and
Embedded Architecture and Compilation. Duracion: 4 afios (2012-2015). Investigador Responsable: Koen
De Bosschere

EU Eureka Eurostars E!4683: ARCHIVATOR: Archivator Process — The Solution for Long-Term Archiving
of Digital Data. Duracion: 3 afios (04/2009 - 03/2012, ampliado a 11/2012). Investigador Responsable:
Rune Bjerkestrand

EU COST Action 1C1001: Euro-TM: Transactional Memories: Foundations, Algorithms, Tools, and
Applications. Duracién: 4 afios (2011-2015). Investigador Responsable: Paolo Romano

Publicaciones (ultimos 5 aiios)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Hardware Signature Designs To
Deal With Asymmetry In Transactional Data Sets" IEEE Transactions on Parallel and Distributed Systems,
2012 (in press) JCR: 28/97 (primer tercil) (Computer Science, Theory & Methods)

Siham Tabik, Luis F. Romero, Petar Mimica, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "VLBI-resolution Radio-
map Algorithms: Performance Analysis of Different Levels of Data-Sharing On Multisocket, Multicore
Architectures" Computer Physics Communications, 2012 (in press) JCR: 16/97 (primer tercil) (Computer
Science, Interdisciplinary Applications)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "LS-Sig: Locality-Sensitive
Signatures for Transactional Memory"

IEEE Transactions on Computers, 2011 (in press) DOI: 10.1109/TC.2011.230 JCR: 12/48 (primer tercil)
(Computer Science, Hardware & Architecture)
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Siham Tabik, Luis Romero, Petar Mimica, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Spectral Evolution Simulation
on Leading Multi-Socket, Multicore Platforms" 18th Intl. Conference on High Performance Computing
(HiPC 2011), Bangalore (India), December 2011 DOI: 10.1109/HiPC.2011.6152730

CORE: A Microsoft Academic: 63/203 (primer tercil) (CS - Distributed & Parallel Computing)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Unified Locality-sensitive Signatures
for Transactional Memory" 17th Intl. Euro-Par Conference on Parallel Processing (Euro-Par 2011),
Bordeaux (France), August-September 2011 DOI: 10.1007/978-3-642-23400-2_30

CORE: A Microsoft Academic: 34/203 (primer tercil) (CS - Distributed & Parallel Computing)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Multiset Signatures for
Transactional Memory" 25th Int'l. Conference on Supercomputing (ICS'11), Tucson, AZ (USA), May-June
2011 DOI: 10.1145/1995896.1995905 CORE: A Microsoft Academic: 9/203 (primer tercil) (CS -
Distributed & Parallel Computing)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Improving Signatures by Locality
Exploitation for Transactional Memory" 18th Intl. Conference on Parallel Architectures and Compilation
Techniques (PACT'09), Raleigh, NC (USA), September 2009 DOI: 10.1109/PACT.2009.25

CORE: A Microsoft Academic: 15/203 (primer tercil) (CS - Distributed & Parallel Computing)

Eladio Gutierrez, Sergio Romero, Maria A. Trenas and Oscar Plata "Experiences with Mapping Non-Linear
Memory Access Patterns into GPUs" Int!l. Conf. on Computational Science (ICCS'09), Baton Rouge, LA
(USA), May 2009 (Springer-Verlag, LNCS 5544, pp. 924-933, 2009)DOI: 10.1007/978-3-642-01970-8_93
mCORE: A

Ezequiel Herruzo, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Using Padding to Optimize Locality in Scientific
Applications" Intl. Conf. on Computational Science (ICCS'08), Krakow (Poland), June 2008
(Springer-Verlag, LNCS 5101, pp. 863-872, 2008) DOI: 10.1007/978-3-540-69384-0_91 CORE: A

Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata An Analytical Model of Locality-Based Parallel Irregular
Reductions Parallel Computing, 34 (3), pp. 133-157, 2008 DOI: 10.1016/j.parc0.2008.01.003
JCR: 44/97 (segundo tercil) (Computer Science, Theory & Methods)

Ricardo Quislant, Ezequiel Herruzo, Oscar Plata, Ignacio Benavides and Emilio L. Zapata Teaching the
Cache Memory System Using a Reconfigurable Approach IEEE Transactions on Education, 51 (3), pp.
336-341, 2008 DOI: 10.1109/TE.2008.916767 JCR: 107/247 (segundo tercil) (Engineering, Electrical &
Electronic)

Tesis dirigidas (ultimos 5 afios)
Ricardo Quislant del Barrio "Optimization of Signatures in Hardware Transactional Memory"
Junio 2012 (prevista)

Ezequiel Herruzo Gomez "Técnicas de optimizacion de localidad en sistemas computacionales”
Noviembre 2010

Publicaciones de los doctorandos

Ricardo Quislant:

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata

"Hardware Signature Designs To Deal With Asymmetry In Transactional Data Sets" IEEE Transactions on
Parallel and Distributed Systems, 2012 (in press)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "LS-Sig: Locality-Sensitive
Signatures for Transactional Memory" I[EEE Transactions on Computers, 2011 (in press)
DOI: 10.1109/TC.2011.230
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Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Unified Locality-sensitive Signatures
for Transactional Memory" 17th Intl. Euro-Par Conference on Parallel Processing (Euro-Par 2011),
Bordeaux (France), August-September 2011 DOI: 10.1007/978-3-642-23400-2_30

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Multiset Signatures for
Transactional Memory" 25th Int'l. Conference on Supercomputing (ICS'11), Tucson, AZ (USA), May-June
2011 DOI: 10.1145/1995896.1995905

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Interval Filter: A Locality-Aware
Alternative to Bloom Filters for Hardware Membership Queries by Interval Classification” 11th Int'l.
Conference on Intelligent Data Engineering and Automated Learning (IDEAL'10), Paisley, Scotland (UK),
September 2010 (Springer-Verlag, LNCS 6283, pp. 161-168, 2010) DOI: 10.1007/978-3-642-15381-5_20

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Improving Signatures by Locality
Exploitation for Transactional Memory" 18th Intl. Conference on Parallel Architectures and Compilation
Techniques (PACT'09), Raleigh, NC (USA), September 2009 DOI: 10.1109/PACT.2009.25

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Signatures and Locality in
Transactional Memory" Advanced Computer Architecture and Compilation for Embedded Systems
Summer School (HIPEAC-2 ACACES 2009), Barcelona (Spain), July 2009

Ezequiel Herruzo

Ezequiel Herruzo, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Using Padding to Optimize Locality in Scientific
Applications" Intl. Conf. on Computational Science (ICCS'08), Krakow (Poland), June 2008
(Springer-Verlag, LNCS 5101, pp. 863-872, 2008) DOI: 10.1007/978-3-540-69384-0_91

Ricardo Quislant, Ezequiel Herruzo, Oscar Plata, Ignacio Benavides and Emilio L. Zapata
"Teaching the Cache Memory System Using a Reconfigurable Approach"
IEEE Transactions on Education, 51 (3), pp. 336-341, 2008 DOI: 10.1109/TE.2008.916767

Ezequiel Herruzo, Emilio L. Zapata and Oscar Plata "Maximum and Sorted Cache Occupation Using Array
Padding" Int'l. Conf. on Embedded Computer Systems: Architectures, Modeling and Simulation (SAMOS
VII), Samos (Greece), July 2007 DOI: 10.1109/ICSAMOS.2007.4285749

Ezequiel Herruzo, Ignacio Benavides, Ricardo Quislant, Emilio L. Zapata and Oscar Plata
"Simulating a Reconfigurable Cache System for Teaching Purposes" IEEE Intl. Conf. on Microelectronic
Systems Education (MSE'07), San Diego, CA (USA), June 2007. DOI: 10.1109/MSE.2007.74

Ezequiel Herruzo, Guillermo Ruiz, Ignacio Benavides and Oscar Plata "A New Parallel Sorting Algorithm
Based on Odd-Even Mergesort" 15th Euromicro Conf. on Parallel, Distributed and Network-Based
Processing (PDP'07), Naples (ltaly), February 2007 DOI: 10.1109/PDP.2007.10

Ezequiel Herruzo, Emilio L. Zapata and Oscar Plata "Optimizing Cache Locality by Static Array
Redimensioning" Intl. Workshop on Compilers for Parallel Computers (CPC'06), La Corufia (Spain),
January 2006

Ezequiel Herruzo, J.J. Cruz, Ignacio Benavides and Oscar Plata "A Message Passing Implementation of a
New Parallel Arrangement Algorithm" Enformatika Trans. On Engineering, Computing and Technology,
14, pp. 413-418, 2006

Ezequiel Herruzo, Gerardo Bandera, Emilio L. Zapata and Oscar Plata "Reducing Cache Misses by Loop
Reordering" Int'l. Conf. on Parallel Computing (ParCo'05), Malaga (Spain), September 2005

(Parallel Computing: Current and Future Issues of High-End Computing, NIC Series Vol. 33, G.R. Joubert,
W.E. Nagel, F.J. Peters, O. Plata, P. Tirado, E. Zapata (Eds.), John von Neumann Institute for Computing,
pp. 541-548, 2006)
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Ezequiel Herruzo, A.J. Mesones, Ignacio Benavides, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Distributed
Architecture System for Computer Performance Testing"mSixth Intl. Conf. on Parallel Processing and
Applied Mathematics (PPAM'05), Poznan (Poland), September 2005. (Springer-Verlag, LNCS 3911, pp.
140-147, 2006). DOI: 10.1007/11752578_18

Ezequiel Herruzo, Gerardo Bandera and Oscar Plata "Applying Loop Tiling and Unrolling to a Sparse
Kernel Code" Intl. Conf. on Computational Science (ICCS'04), Krakow (Poland), June 2004 (Springer-
Verlag, LNCS 3036, pp. 409-412, 2004) DOI: 10.1007/978-3-540-24685-5_53
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Dr. Emilio Lépez Zapata.

CATEDRATICOS DE UNIVERSIDAD.
Numero de sexenios 4

Proyectos competitivos (ultimos 5 aios)

JA ref. P08-TIC-04341: Optimizacién del Modelo de Memoria Transaccional para la Programacién de
Procesadores Multintcleo Duracon: 4 afios (01/2009 - 01/2013) Investigador Responsable: Emilio Lépez
Zapata

CICYT ref. TIN2006-01078 (Consolider): Arquitecturas, Compiladores y A plicaciones en
Multiprocesadores. Duracion: 5 afios (10/2006 - 09/2011, ampliado a 03/2012). Investigador Responsable:
Emilio Lépez Zapata

CONSOLIDER-INGENIO 2010 ref. CSD2007-00050; Supercomputacion y eCiencia.
Duracién: 5 afios (10/2007 - 10/2012, ampliado a 10/2013). Investigador Responsable: Mateo Valero
Cortés

CICYT ref. TIN2010-16144: Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores.
Duracion: 3 afios (01/2011 - 12/2013). Investigador Responsable: Emilio Lépez Zapata

EU ESPRIT FP6 IST-004408: HIPEAC-1: European Network of Excellence on High-Performance
Embedded Architecture and Compilation. Duracién: 4 afios (2004-2007). Investigador Responsable:
Mateo Valero Cortés

EU ESPRIT FP7 ICT-217068: HIPEAC-2: European Network of Excellence on High-Performance and
Embedded Architecture and Compilation. Duracion: 4 afios (2008-2011). Investigador Responsable: Koen
De Bosschere

EU ESPRIT FP7 ICT-287759: HIPEAC-3: European Network of Excellence on High-Performance and
Embedded Architecture and Compilation. Duracion: 4 afios (2012-2015). Investigador Responsable: Koen
De Bosschere

EU Eureka Eurostars E!4683: ARCHIVATOR: Archivator Process — The Solution for Long-Term Archiving

of Digital Data. Duracion: 3 afios (04/2009 - 03/2012, ampliado a 11/2012). Investigador Responsable:
Rune Bjerkestrand

Publicaciones (ultimos 5 aiios)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Hardware Signature Designs To
Deal With Asymmetry In Transactional Data Sets" [EEE Transactions on Parallel and Distributed Systems,
2012 (in press) DOI: 10.1109/TPDS.2012.138 JCR: 28/97 (primer tercil) (Computer Science, Theory &
Methods)

Siham Tabik, Luis F. Romero, Petar Mimica, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "VLBI-resolution Radio-
map Algorithms: Performance Analysis of Different Levels of Data-Sharing On Multisocket, Multicore
Architectures" Computer Physics Communications, 2012 (in press) DOI: 10.1016/j.cpc.2012.04.016 JCR:
16/97 (primer tercil) (Computer Science, Interdisciplinary Applications)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "LS-Sig: Locality-Sensitive
Signatures for Transactional Memory" |EEE Transactions on Computers, 2011 (in press) DOI:
10.1109/TC.2011.230 JCR: 12/48 (primer tercil) (Computer Science, Hardware & Architecture)
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Alvaro Vazquez, Julio Villalba, Elisardo Antelo and Emilio L. Zapata "Redundant Floating-point Decimal
CORDIC Algorithm" [EEE Transactions on Computers, 2011 (in press) DOI: 10.1109/TC.2011.217 JCR:
12/48 (primer tercil) (Computer Science, Hardware & Architecture)

Francisco J. Jaime, Miguel A. Sanchez, Javier Hormigo, Julio Villalba and Emilio L. Zapata "High-Speed
Algorithms and Architectures for Range Reduction Computation" IEEE Transactions on Very Large Scale
Integration (VLSI) Systems, 19 (3), pp. 512-516, 2011 DOI: 10.1109/TVLSI.2009.2033932 JCR: 27/48
(segundo tercil)

Juan Gémez-Luna, Jose M. Gonzélez-Linares, J. Ignacio Benavides, Emilio L. Zapata and Nicolas Guil
"Load Balancing versus Occupancy Maximization on Graphics Processing Units: The Generalized Hough
Transform as a Case Study" International Journal of High Performance Computing Applications, 25 (2),
pp. 205-222, 2011DOI: 10.1177/1094342010383998 JCR: 39/97 (Segundo tercil) COMPUTER SCIENCE,
THEORY & METHODS

Siham Tabik, Luis F. Romero and Emilio L. Zapata "High-Performance Three-Horizon Composition
Algorithm for Large-Scale Terrains" International Journal of Geographical Information Science, 25 (4), pp.
541-555, 2011 DOI: 10.1080/13658810903149995 JCR: 48/128 (Segundo Tercil) COMPUTER SCIENCE,
INFORMATION SYSTEMS

Siham Tabik, Luis Romero, Petar Mimica, Oscar Plata and Emilio L. Zapata

"Spectral Evolution Simulation on Leading Multi-Socket, Multicore Platforms"

18th Intl. Conference on High Performance Computing (HiPC 2011), Bangalore (India), December 2011
DOI: 10.1109/HiPC.2011.6152730 CORE: A Microsoft Academic: 63/203 (primer tercil) (CS - Distributed &
Parallel Computing)

Antonio J. Dios, Rafael Asenjo, Angeles G. Navarro, Francisco Corbera, Emilio L. Zapata

"High-Level Template for the Task-Based Parallel Wavefront Pattern" 18th Intl. Conference on High
Performance  Computing  (HIiPC ~ 2011), Bangalore  (India), December 2011  DOI:
10.1109/HiPC.2011.6152717 CORE: A Microsoft Academic: 63/203 (primer tercil) (CS - Distributed &
Parallel Computing)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Unified Locality-sensitive Signatures
for Transactional Memory" 17th Intl. Euro-Par Conference on Parallel Processing (Euro-Par 2011),
Bordeaux (France), August-September 2011 DOI: 10.1007/978-3-642-23400-2_30 CORE: A Microsoft
Academic: 34/203 (primer tercil) (CS - Distributed & Parallel Computing)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Multiset Signatures for
Transactional Memory" 25th Int'l. Conference on Supercomputing (ICS'11), Tucson, AZ (USA), May-June
2011 DOI: 10.1145/1995896.1995905 CORE: A Microsoft Academic: 9/203 (primer tercil) (CS -
Distributed & Parallel Computing)

Eladio Gutiérrez, Sergio Romero, Maria A. Trenas and Emilio L. Zapata "Quantum Computer Simulation
Using the CUDA Programming Model" Computer Physics Communications, 181 (2), pp. 283-300, 2010
DOI:  10.1016/j.cpc.2009.09.021  JCR:  16/97  (Primer  Tercil) COMPUTER  SCIENCE,
INTERDISCIPLINARY APPLICATIONS

Francisco J. Jaime, Miguel A. Sanchez, Javier Hormigo, Julio Villalba and Emilio L. Zapata

"Enhanced Scaling-Free CORDIC" IEEE Transactions on Circuits and Systems on Video Tech., 57 (7), pp.
1654-1662, 2010 DOI: 10.1109/TCSI.2009.2037391 JCR: 44/247 (Primer Tercil) ENGINEERING,
ELECTRICAL & ELECTRONIC

Jose Gonzalez-Mora, Fernando De la Torre, Nicolas Guil and Emilio L. Zapata

"Learning a Generic 3D Face Model from 2D Image Databases Using Incremental Structure-from-Motion"
Image and Vision Computing, 28 (7), pp. 1117-1129, 2010 DOI: 10.1016/j.imavis.2010.01.005

JCR; 21/99 (Primer tercil) COMPUTER SCIENCE, SOFTWARE ENGINEERING
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Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Improving Signatures by Locality
Exploitation for Transactional Memory" 18th Intl. Conference on Parallel Architectures and Compilation
Techniques (PACT'09), Raleigh, NC (USA), September 2009 DOI: 10.1109/PACT.2009.25 CORE: A
Microsoft Academic: 15/203 (primer tercil) (CS - Distributed & Parallel Computing)

Javier Hormigo, Manuel Ortiz, Francisco J. Quiles, Francisco J. Jaime, Julio Villalba and Emilio L. Zapata
"Efficient Implementation of Carry-Save Adders in FPGAs" 20th IEEE Int'l Conference on Application-
Specific Systems, Architectures and Processors (ASAP'09), Boston, MA (USA), July 2009 DOI:
10.1109/ASAP.2009.22 CORE: A

Jose Gonzalez-Mora, Nicolas Guil, Emilio L. Zapata and Fernando De la Torre

"Efficient Image Alignment Using Linear Appearance Models" IEEE Conference on Computer Vision and
Pattern Recognition (CVPR'09), Miami, FL (USA), June 2009 DOI: 10.1109/CVPRW.2009.5206702
CORE: A

Elisardo Antelo, Julio Villalba and Emilio L. Zapata "A Low-Latency Pipelined 2D and 3D CORDIC
Processors" I[EEE Transactions on Computers, 57 (3), pp. 404-417, 2008 DOI: 10.1109/TC.2007.70796
JCR: 7/45 (Primer tercil) COMPUTER SCIENCE, HARDWARE & ARCHITECTURE

Luis F. Romero, Siham Tabik, Jestus M. Vias and Emilio L. Zapata "Fast Clear-Sky Solar Irradiation
Computation for Very Large Digital Elevation Models" Computer Physics Communications, 178 (11), pp.
800-808, 2008 DOI: 10.1016/j.cpc.2008.01.048 JCR: 18/94 (Primer Tercil) COMPUTER SCIENCE,
INTERDISCIPLINARY APPLICATIONS

Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata An Analytical Model of Locality-Based Parallel Irregular
Reductions Parallel Computing, 34 (3), pp. 133-157, 2008 DOI: 10.1016/j.parco.2008.01.003
JCR: 44/97 (segundo tercil) (Computer Science, Theory & Methods)

Ricardo Quislant, Ezequiel Herruzo, Oscar Plata, Ignacio Benavides and Emilio L. Zapata

Teaching the Cache Memory System Using a Reconfigurable Approach IEEE Transactions on Education,
51 (3), pp. 336-341, 2008 DOI: 10.1109/TE.2008.916767 JCR: 107/247 (segundo tercil) (Engineering,
Electrical & Electronic)

Francisco J. Jaime, Julio Villalba, Javier Hormigo and Emilio L. Zapata "Pipelined Architecture for Additive
Range Reduction" Journal on Signal Processing Systems, 53 (1-2), pp. 103-112, 2008 DOI:
10.1007/s11265-008-0166-x

Ezequiel Herruzo, Oscar Plata and Emilio L. Zapata"Using Padding to Optimize Locality in Scientific
Applications" Int'l. Conf. on Computational Science (ICCS'08), Krakow (Poland), June 2008
(Springer-Verlag, LNCS 5101, pp. 863-872, 2008) DOI: 10.1007/978-3-540-69384-0_91 CORE: A

Eladio Gutiérrez, Sergio Romero, Maria A. Trenas and Emilio L. Zapata "Parallel Quantum Computer
Simulation on the CUDA Architecture" Int'l. Conf. on Computational Science (ICCS'08), Krakow (Poland),
June 2008 (Springer-Verlag, LNCS 5101, pp. 863-872, 2008.. DOI: 10.1007/978-3-540-69384-0_75
CORE: A

Rafael Asenjo, Rosa Castillo, Francisco Corbera, Angeles G. Navarro, Adrian Tineo and Emilio L. Zapata
"Parallelizing Irregular C Codes Assisted by Interprocedural Shape Analysis"

I[EEE Int'l Symposium on Parallel and Distributed Processing (IPDPS'08), Miami, FL (USA), April 2008
DOI: 10.1109/IPDPS.2008.4536285CORE: A

Tesis dirigidas (ultimos 5 afios)

Ricardo Quislant del Barrio "Optimization of Signatures in Hardware Transactional Memory"
Septiembre 2012 (prevista)

Ezequiel Herruzo Gémez "Técnicas de optimizacion de localidad en sistemas computacionales"
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Noviembre 2010

José Gonzalez Mora "Modelos Faciales Factorizados para Tracking y Reconocimiento”
Diciembre 2008

Edmundo Saez Pefia "Segmentacién Automatica de Video"
Marzo 2006

Publicaciones de los doctorandos

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Hardware Signature Designs To
Deal With Asymmetry In Transactional Data Sets" IEEE Transactions on Parallel and Distributed Systems,
2012 (in press)

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "LS-Sig: Locality-Sensitive
Signatures for Transactional Memory" IEEE Transactions on Computers, 2011 (in press)
DOI: 10.1109/TC.2011.230

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Unified Locality-sensitive Signatures
for Transactional Memory" 17th Intl. Euro-Par Conference on Parallel Processing (Euro-Par 2011),
Bordeaux (France), August-September 2011

DOI: 10.1007/978-3-642-23400-2_30

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Multiset Signatures for
Transactional Memory" 25th Intl. Conference on Supercomputing (ICS'11), Tucson, AZ (USA), May-June
2011 DOI: 10.1145/1995896.1995905

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata

"Interval Filter: A Locality-Aware Alternative to Bloom Filters for Hardware Membership Queries by Interval
Classification" 11th Int'l. Conference on Intelligent Data Engineering and Automated Learning (IDEAL'0),
Paisley, Scotland (UK), September 2010 (Springer-Verlag, LNCS 6283, pp. 161-168, 2010)

DOI: 10.1007/978-3-642-15381-5_20

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Improving Signatures by Locality
Exploitation for Transactional Memory" 18th Int'l. Conference on Parallel Architectures and Compilation
Techniques (PACT'09), Raleigh, NC (USA), September 2009

DOI: 10.1109/PACT.2009.25

Ricardo Quislant, Eladio Gutierrez, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Signatures and Locality in
Transactional Memory" Advanced Computer Architecture and Compilation for Embedded Systems
Summer School (HIPEAC-2 ACACES 2009), Barcelona (Spain), July 2009

Ezequiel Herruzo, Oscar Plata and Emilio L. Zapata "Using Padding to Optimize Locality in Scientific
Applications" Int'l. Conf. on Computational Science (ICCS'08), Krakow (Poland), June 2008
(Springer-Verlag, LNCS 5101, pp. 863-872, 2008) DOI: 10.1007/978-3-540-69384-0_91

Ricardo Quislant, Ezequiel Herruzo, Oscar Plata, Ignacio Benavides and Emilio L. Zapata
"Teaching the Cache Memory System Using a Reconfigurable Approach" IEEE Transactions on
Education, 51 (3), pp. 336-341, 2008 DOI: 10.1109/TE.2008.916767

Ezequiel Herruzo, Emilio L. Zapata and Oscar Plata "Maximum and Sorted Cache Occupation Using Array
Padding" Int'l. Conf. on Embedded Computer Systems: Architectures, Modeling and Simulation (SAMOS
VII), Samos (Greece), July 2007 DOI: 10.1109/ICSAMOS.2007.4285749

Ezequiel Herruzo, Ignacio Benavides, Ricardo Quislant, Emilio L. Zapata and Oscar Plata
"Simulating a Reconfigurable Cache System for Teaching Purposes" IEEE Intl. Conf. on Microelectronic
Systems Education (MSE'07), San Diego, CA (USA), June 2007. DOI: 10.1109/MSE.2007.74
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Ezequiel Herruzo, Guillermo Ruiz, Ignacio Benavides and Oscar Plata "A New Parallel Sorting Algorithm
Based on Odd-Even Mergesort" 15th Euromicro Conf. on Parallel, Distributed and Network-Based
Processing (PDP'07), Naples (Italy), February 2007 DOI: 10.1109/PDP.2007.10

Ezequiel Herruzo, Emilio L. Zapata and Oscar Plata "Optimizing Cache Locality by Static Array
Redimensioning" Intl. Workshop on Compilers for Parallel Computers (CPC'06), La Corufia (Spain),
January 2006

Ezequiel Herruzo, J.J. Cruz, Ignacio Benavides and Oscar Plata "A Message Passing Implementation of a
New Parallel Arrangement Algorithm" Informatika Trans. On Engineering, Computing and Technology, 14,
pp. 413-418, 2006

Ezequiel Herruzo, Gerardo Bandera, Emilio L. Zapata and Oscar Plata "Reducing Cache Misses by Loop
Reordering" Intl. Conf. on Parallel Computing (ParCo'05), Malaga (Spain), September 2005 (Parallel
Computing: Current and Future Issues of High-End Computing, NIC Series Vol. 33, G.R. Joubert, W.E.
Nagel, F.J. Peters, O. Plata, P. Tirado, E. Zapata (Eds.), John von Neumann Institute for Computing, pp.
541-548, 2006)

Ezequiel Herruzo, A.J. Mesones, Ignacio Benavides, Oscar Plata and Emilio L. Zapata

"Distributed Architecture System for Computer Performance Testing" Sixth Intl. Conf. on Parallel
Processing and Applied Mathematics (PPAM'05), Poznan (Poland), September 2005. (Springer-Verlag,
LNCS 3911, pp. 140-147, 2006). DOI: 10.1007/11752578_18

Ezequiel Herruzo, Gerardo Bandera and Oscar Plata "Applying Loop Tiling and Unrolling to a Sparse
Kernel Code" Int'l. Conf. on Computational Science (ICCS'04), Krakow (Poland), June 2004
(Springer-Verlag, LNCS 3036, pp. 409-412, 2004) DOI: 10.1007/978-3-540-24685-5_53

Jose Gonzalez-Mora, Fernando De la Torre, Nicolas Guil and Emilio L. Zapata
"Learning a Generic 3D Face Model from 2D Image Databases Using Incremental Structure-from-Motion"
Image and Vision Computing, 28 (7), pp. 1117-1129, 2010 DOI: 10.1016/j.imavis.2010.01.005

Jose Gonzalez-Mora, Nicolas Guil, Emilio L. Zapata and Fernando De la Torre
"Efficient Image Alignment Using Linear Appearance Models" IEEE Conference on Computer Vision and
Pattern Recognition (CVYPR'09), Miami, FL (USA), June 2009 DOI: 10.1109/CVPRW.2009.5206702

José Gonzalez-Mora, Francisco De La Torre, Rajesh Murthi, Nicolas Guil and Emilio L. Zapata
"Bilinear Active Appearance Models" IEEE Int'| Conference on Computer Vision (ICCV'07), Rio de Janeiro,
Brazil, October 2007. DOI: 10.1109/ICCV.2007.4409185

Edmundo Séez, José Gonzalez-Mora, Nicolas Guil, José |. Benavides and Emilio L. Zapata
"Computer Architectures for Multimedia and Video Analysis"
High Performance Computing in Remote Sensing, Chapman and Hall/CRC, pp. 43-67, 2007

José Gonzalez-Mora, Nicolas Guil and Emilio L. Zapata

"Tracking Of Linear Appearance Models Using Second Order Minimization"

8th Intl. Conference on Advanced Concepts for Intelligent Vision Systems (ACIVIS'06), Antwerp, Belgium,
2006 (Springer-Verlag, LNCS 4179, pp. 1002-1013, 2006) DOI: 10.1007/11864349_91

José Gonzalez-Mora, Nicolas Guil and Emilio L. Zapata "Using Graphic Processing Units For Tracking
Algorithms" 5th Int'| Workshop on Information Optics (WIO'06), Toledo, Spain, June 2006
(AIP Conference Proceedings, Vol. 860, pp. 310-317, 2006) DOI: 10.1063/1.2361233
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Dr. Eligius M.T. Hendrix

Situacion adm: Ramén y Cajal.

Proyectos competitivos (ultimos 5 ainos)

Computacion de altas prestaciones en accion. Procesamiento de Imagen, Optimizacion

global y Multimedia. TIN2008-01117.

Entidad Financiadora: Ministerio de Ciencia e Innovacion. Programa Nacional de Investigacion
Cientifica, Desarrollo e Innovacion Tecnologica 2008-2011.

Investigador Principal: Inmaculada Garcia Fernandez.

Numero de Investigadores: 26. Desde 31-12-2008 a 30-12-2013.

Computacion de altas prestaciones. Procesamiento de Imagenes y Video, Optimizacion
global y Computacion matricial. TIN2005-00447.

Entidad Financiadora: Ministerio de Educacion y Ciencia. Plan Nacional [+D+l (2004-2007).
Programa Nacional de Tecnologias Informaticas. 2006-2008.

Investigador Principal: Inmaculada Garcia Fernandez. Numero de Investigadores: 20.
Desde 31-12-2005 a 30-12-2008.

Decision making on location and design for firm expansion. SEJ2005/06273/ECON.
Entidad Financiadora: Ministerio de Educacion y Ciencia. Plan Nacional [+D+l (2004-2007).
Investigador Principal: Blas Pelegrin.

Numero de Investigadores: 7. Desde 31-12-2005 a 30-12-2008.

Computacion de la visibilidad en modelos digitales de elevaciones de alta precisién sobre arquitecturas
avanzadas

Entidad Financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.

Investigador Principal: Luis Felipe Romero Gomez Numero de Investigadores: 7 Desde 2012 a 2015.

PAAIM: Paralelizacién Adaptativa de Aplicaciones Irregulares en sistemas Multicore. P11-TIC-7176
Entidad Financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.

Investigador Principal: Leocadio Gonzalez Casado

Numero de Investigadores: 15 Desde 2012 a 2015.

Localizacion de centros de servicio atractivos y/o repulsivos. 15254/P1/10
Entidad Financiadora: Seneca program, Murcia.

Investigador Principal: José Fernandez Hernandez

Numero de Investigadores: 8 Desde 2011 a 2013.

Computacion de altas prestaciones en localizacion de servicios. P08-TIC3518.
Entidad Financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.
Investigador Principal: Pilar Martinez Ortigosa.

Numero de Investigadores: 20 Desde 2009 a 2012.

Computacion de altas prestaciones en ciencia y tecnologia. P06-TIC01426.
Entidad Financiadora: Junta de Andalucia. Proyectos de excelencia.
Investigador Principal: Jose Jesus Fernandez Rodriguez.

Numero de Investigadores: 20 Desde 07-03-2007 a 07-03-2010.

3.- Publicaciones INDEXADAS (ultimos 5 aiios)

J. Plaza, EM.T. Hendrix, |. Garcia, G. Martin, and A. Plaza. On Endmember Identification in
Hyperspectral Images Without Pure Pixels: A Comparison of Algorithms. Journal of Mathematical Imaging
and Vision, Vol. 42, pp. 163-175; ISSN: 0924-9907. 2012. Indicios de calidad: JCR (2010) = 1.244.
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Categoria (posicién/total): Computer Science, Artificial Intelligence: 59/108; Computer Science, Software
Engineering: 37/99; Mathematics, Applied: 52/235.

L.G. Casado, |. Garcia, B.G. Téth, and E.M.T. Hendrix. On determining the cover of a simplex by spheres
centered at its vertices. Journal of Global Optimization, Vol. 50, n. 4, pp. 645-655; ISSN: 0925-5001.
2011. Indicios de calidad: JCR (2010)= 1.160. Categoria (posicién/total): Operations Research and
Management Science: 28/74; Mathematics, Applied: 61/236.

Ali, M.M. and Hendrix, E.M.T. (2011), Preface: Special issue SAGO08, Journal of Global Optimization,
50,4, 555-556, ISSN: 0925-5001. 2011. | ndicios de calidad: JCR (2010)= 1.160. Categoria
(posicién/total): Operations Research and Management Science: 28/74; Mathematics, Applied: 61/236.

Roebeling, P. and Hendrix, E.M.T. (2010), Land speculation and interest rate subsidies as a cause of
deforestation: The role of cattle ranching in Costa Rica, Land Use Policy, 27, 2, 489-496, JCR: 2.355,
6/66, doi: 10.1016/j.landusepol.2009.07.002

Saiz, M.E., Fernandez, J., Hendrix, E.M.T. and Pelegrin, B. (2009), On a Branch-and-Bound approach for
a Huff-like Stackelberg location problem, OR spectrum, 31, 679-705, JCR: 2.073, 10/73, d oi
10.1007/s00291-008-0133-8

Roebeling, P., Hendrix, E.M.T. and van Grieken M.E. (2009), Exploring industry specific social welfare
maximizing rates of water pollution abatement in linked terrestrial and marine ecosystems, Journal of
Coastal Research, S| 56, 1681 — 1685, JCR: 1.366, 59/154

Finus, M., Saiz, M.E. and Hendrix, E.M.T. (2009), An Empirical Test of New Developments in Coalition
Theory for the Design of International Environmental Agreements, Environment and Development
Economics, 14, 1, 117-137, JCR: 0.861, 41/66, doi: 10.1017/51355770X08004634

Hendrix, EM.T. a nd Olieman, N.J. (2008), The Smoothed Monte Carlo Method in Robustness
Optimisation, Optimization Methods and Software, 23, 5, 7 17-729, JCR: 0.708, 102/204, doi:
10.1080/10556780802079958

Saiz, M.E. and Hendrix, E.M.T. (2008), Methods for computing Nash equilibria of a location-quantity game,
Computers and Operations Research, 35, 10, 3311-3330, JCR: 1.366, 8/37, doi:10.1016/j.cor.2007.02.022

Hendrix, E.M.T., Casado L.G. and Garcia I. (2008), The semi-continuous quadratic mixture design
problem, European Journal of Operational Research, 191, 3, 803-815, JCR: 1.627, 13/73,
doi:10.1016/j.ejor.2007.01.056

L.G. Casado, J.A. Martinez, |. Garcia, and E.M.T. Hendrix. Branch-and-Bound interval global optimization
on shared memory multiprocessors. Optimization Methods & Software, Vol. 23, n. 5, pp. 689-701; ISSN:
1055-6788. 2008.

Indicios de calidad: JCR = 0.708. Categoria (posicion/total): Operations Research and Management
Science: 43/64; Computer Science, Software Engineering: 62/86; Mathematics, Applied: 102/175.

E.M.T. Hendrix, L.G. Casado, and |. Garcia. The Semi-Continuous Quadratic Mixture Desing Problem.
Description and Branch and Bound Approach. European Journal of Operational Research, Vol. 191, n. 3,
pp. 803-815; ISSN: 0377-2217. 2008.

Indicios de calidad: JCR = 1.627. Categoria (posicion/ total): Operations Research & Management
Science: 13/64. DOI: 10.1016/j.ejor.2007.01.056.

L.G. Casado, E.M.T. Hendrix, and |. Garcia. Infeasibility spheres for finding robust solutions of blending
problems with quadratic constraints. Journal of Global Optimization, Vol. 39, n. 4, pp. 577-593; ISSN:
0925-5001. 2007. Indicios de calidad: JCR = 0.813. Categoria (posicion/ total): Operations Research and
Management Science: 24/60; Mathematics, Applied: 63/165.
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. Garcia and E.M.T. Hendrix. Preface: Special issue Go05. Journal of Global Optimization, Vol. 38, n. 2,
pp. 161-162. 2007.

Indicios de calidad: JCR = 0.813. Categoria (posicién/total): Operations Research and Management
Science: 24/60; Mathematics, Applied: 63/165.

Tesis Dirigidas (ultimos 5 afos)

K.Radhika Apaiah, Designing food supply chains- a structured methodology: A case on Novel Protein
Foods. Wageningen University, May 29 2006

M. Elena Saiz Pérez. Game Theory at work: OR models and algorithms to solve multi-actor
heterogeneous decision problems. Wageningen University, October 24 2007

Niels J. Olieman. Methods for Optimal Robust Design. Wageningen University. March 12 2008.

Publicaciones de los Tesinandos

Hendrix E.M.T., de Ridder A., Rusinowska A. and Saiz, M.E. (2012), Coalition formation: the role of
procedure and policy flexibility, to appear in Group Decision and Negotiation, JCR(2010): 1.048, doi:
10.1007/s10726-011-9276-0

Séiz, M.E., Hendrix, E.M.T. and Pelegrin, B. (2011), On Nash equilibria of a competitive location problem,
European Journal of Operational Research, 210, 588-593, JCR(2010): 2.093, 10/73, doi:
10.1016/j.ejor.2010.09.036

Saiz, M.E., Fernandez, J., Hendrix, E.M.T. and Pelegrin, B. (2009), On a Branch-and-Bound approach for
a Huff-like Stackelberg location problem, OR spectrum, 31, 679-705, JCR: 2.073, 10/73, d oi:
10.1007/s00291-008-0133-8

Finus, M., Saiz, M.E.and Hendrix, E.M.T. (2009), An Empirical Test of New Developments in Coalition
Theory for the Design of International Environmental Agreements, Environment and Development
Economics, 14, 1, 117-137, JCR: 0.861, 41/66, doi: 10.1017/S1355770X08004634

Hendrix, EMM.T. and Olieman, N.J. (2008), The Smoothed Monte Carlo Method in Robustness
Optimisation, Optimization Methods and Software, 23, 5, 7 17-729, JCR: 0.708, 102/204, doi:
10.1080/10556780802079958

Saiz, M.E. and Hendrix, E.M.T. (2008), Methods for computing Nash equilibria of a location-quantity game,
Computers and Operations Research, 35, 10, 3311-3330, JCR: 1.366, 8/37, doi:10.1016/j.cor.2007.02.022

Saiz, M.E., Hendrix, E.M.T. and Olieman N.O. (2006), On the computation of stability in multiple coalition
formation games, Computational Economics, 28, 251-275, doi: 10.1007/s10614-006-9047-1

Olieman, N.J. and Hendrix, E.M.T. (2006), Stability likelihood of coalitions in a two stage cartel game: An
estimation method, European Journal of Operational Research, 174, 333-348, JCR: 0.918, 16/73,
doi:10.1016/j.ejor.2005.01.040

Apaiah, RK., Hendrix, E.M.T., Meerdink, G. and Linnemann, A. R. (2005), Qualitative methodology for
efficient food chain design, Trends in Food Science and Technology, 16, 5, 204-214, JCR: 2.427, 5/118,
doi:10.1016/j.tifs.2004.09.004

Apaiah, R.K. and Hendrix, E.M.T. (2005), Design of a supply chain network for pea-based novel protein
foods, Journal of Food Engineering, 70, 3, 383-391, JCR: 1.249, 23/118,
doi:10.1016/j.jfoodeng.2004.02.043
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Dr. Rafael Asenjo.
TITULAR DE UNIVERSIDAD

Tres sexenios de investigacion Fecha del Gltimo, 2011.

Proyectos competitivos (Ultimos 5 afios)

ncremento de la Productividad en Codigos Irregulares

Entidad financiadora: Consejeria Innovacién Ciencia y Empresa, Junta de Andalucia: TIC-3500
Tipo de convocatoria: Proyecto de investigacidn de excelencia. Convocatoria de 2008
Entidades participantes: Universidad de Malaga Duracion: Enero-2009 a Enero-2013: 48 meses
Investigador principal: Rafael Asenjo Plaza Numero de investigadores participantes:5

Arquitecturas, compiladores y aplicaciones en multiprocesadores Entidad financiadora: Ministerio de
Educacion y Ciencia (CICYT): TIN2006-01078-Consolider Tipo de convocatoria: Nacional. Entidades
participantes: Universidad de Malaga, Universidad de Cérdoba

Duracion: 1 de octubre de 2006 a 30 de septiembre de 2011: 60 meses Investigador principal: Emilio
Lépez Zapata Numero de investigadores participantes: 38

Supercomputacién y e-Ciencia Entidad financiadora: Ministerio de Educacion y Ciencia Tipo de
convocatoria: Consolider Ingenio 2010, CSD2007-00050 Entidades participantes: Varios

Duracion: 1 de octubre de 2007 a 31 de septiembre de 2011: 60 meses Investigador Principal: Mateo
Valero Cortés Investigador principal (grupo Univ. de Malaga): Emilio Lopez Zapata Numero de
investigadores participantes (grupo Univ. Malaga): 8

HIPEAC-2, High Performance Embedded Architecture and Compilation Entidad financiadora: Union
Europea Tipo de convocatoria: Unién Europea. European Network of Excellence

Entidades participantes: Varios Duracion: 1 de febrero de 2008 a 31 de enero de 2012 Investigador
principal (grupo Univ. de Méalaga): Emilio Lopez Zapata Numero de investigadores participantes (grupo
Univ. Malaga): 10

Arquitecturas, Compiladores y Aplicaciones en Multiprocesadores Entidad financiadora: Ministerio de
Educacion y Ciencia (CICYT): TIN2010-16144 Tipo de convocatoria: Nacional Entidades participantes:
Varios Duracién: 1 de enero de 2011 a 31 de diciembre de 2013 Investigador Principal: Emilio Lopez
Zapata Numero de investigadores participantes: 38 Importe total del proyecto: 610.082 euros

Técnicas de aceleracion en librerias y lenguajes paralelos para arquitecturas many-core y heterogéneas
Entidad financiadora: Proyecto de Excelencia, Junta de Andalucia, P11-TIC-08144 Duracion: de sde:
2012 - hasta: 2015 Investigador responsable: M® Angeles Gonzalez Navarro

Publicaciones INDEXADAS:

A. Navarro, F. Corbera, A. Tineo, R. Asenjo y E. L. Zapata, Detecting loop-carried dependences in
programs with dynamic data structures, Journal of Parallel and Distributed Computing, Volume 67 Issue
1, January 2007, P ages 47-62,ISSN:0743-7315, Publisher: Academic Press, Inc.DOI Bookmark:
10.1016/}.jpdc.2006.08.007 La revista Journal of Parallel and Distributed Computing esta incluida en el
Journal Citation Reports (JCR), en la categoria de "Computer Science, Theory & Methods",

con un factor de impacto de 1.078 en la dltima edicion de 2010, ocupando la posicién 45 de 97, es decir,
esta colocada en el SEGUNDO TERCIL de la tabla. También esta catalogada con categoria A* en el
ranking CORE de revistas (http://core.edu.au).

A. Navarro, R. Asenjo, S. Tabik and C. Cascaval,Analytical Modeling of Pipeline Parallelism, ACM-IEEE
International Conference on Parallel Architectures and Compilation Techniques (PACT)Raleigh, North
Carolina. USA  Fecha: September, 2009 Publisher: IEEE Computer Society, Washington, DC, USA
ISBN 978-0-7695-3771-9 Pages 281-290 URL: http://dl.acm.org/citation.cfm?id=1636712.1637767 DOI:
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10.1109/PACT.2009.28 El articulo ha sido citado al menos 15 veces entre el 2010 y el 2011 tal y como
refleja Google Scholar (scholar.google.com). Otro dato relevante de la calidad de la conferencia es el
indice de trabajos aceptados en el PACT'09 fue de 35 sobre 188 (es decir, un 18.6% de aceptacion).
Ademas, la conferencia ACM-IEEE PACT tiene categoria A en el ranking CORE (http://core.edu.au) y
estd en la posicion 252 de 581 (segundo cuarti) en el ultimo listado del ranking CiteSeer
(http:/iciteseer.ist.psu.edu/)

A. Navarro, R. Asenjo, S. Tabik and C. Cascaval.Load Balancing using Work-Stealing for Pipeline
Parallelism in Emerging Applications ACM 23rd International Conference in Supercomputing (ICS'09) IBM
T.J. Watson Research Center, Yorktown Heights, NY, USA. Fecha: 8-12 Junio 2009 ISBN: 978-1-60558-
498-0 "International Conference in Supercomputing" aparece como una conferencia con calificaciéon A en
CORE, en el area Distributed Computing (http://core.edu.au/index.php/categories/conference rankings).
También aparece en la posicion 39 de 581, es decir primer cuartl en CiteseerX
(http://citeseer.ist.psu.edu/stats/venues).

R. Asenjo, R. Castillo, F. Corbera, A. Navarro, A. Tineo y E.L. Zapata, Parallelizing Irregular C codes
assisted by Interprocedural Shape Analysis, 22nd IEEE International Parallel and Distributed Processing
Symposium (IPDPS'2008), Miami, Florida, USA, April 14-18, 2008. ISSN: 1530-2075 Print ISBN: 978-1-
4244-1693-6 DOI: 10.1109/IPDPS.2008.4536285 "IEEE International Parallel and Distributed Processing
Symposium" es la conferencia "insignia" del IEEE y tiene categoria A en el ranking CORE
(http://core.edu.au). También aparece en la categoria de "Architecture / Hardware / High-Performance
Computing / Tools" (Topic lll) del C S Conference Rankings (http://www.cs-conference-
ranking.org/conferencerankings/topicsiii.html), en la posicién 10 de 392, con un EIC (Estimated Impact of
Conference) de 0.91 (sobre 1.00). Estos datos corresponden a la versién de Conference Rankings
disponible en el afio de publicacién del IPDPS (Febrero 2008). Otro dato relevante de la calidad de la
conferencia es el indice de trabajos aceptados en el IPDPS'08 fue de 105 sobre 410 (es decir, un 25% de
aceptacion).

R. Castillo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, and E.L. Zapata. Complete DefUse-Analysis in recursive
programs with dynamic data structures European Conference on Parallel Computing (EuroPar'2008) Las
Palmas de Gran Canaria, Espafia25 Agosto 2008 ISBN: 978-3-642-00954-9 DOI: 10.1007/978-3-642-
00955-6 "European Conference on Parallel Computing" aparece como una de las 5 Top Tier Conferences
in  Computer  Science" en el area  Distributed and Parallel ~ Computing
(http://webdocs.cs.ualberta.ca/~zaiane/htmldocs/ConfRanking.html).  También aparece como una
conferencia  con calificacion A en CORE, en el é&rea Distributed Computing
(http://core.edu.au/index.php/categories/conference rankings).

A. Dios, R. Asenjo, A. Navarro, F. Corbera, E.L. Zapata High-level template for the task-based parallel
wavefront pattern,mThe 18th annual IEEE International Conference on High Performance Computing
(HIPC 2011),mBengaluru (Bangalore), India, December 18-21, 2011 E-ISBN : 978-1-4577-1949-3

Print ISBN: 978-1-4577-1951-6 DOI: 1 0.1109/HIPC.2011.6152717 La conferencia IEEE International
Conference on High Performance Computing (HiPC) tiene categoria A en el ranking CORE
(http://core.edu.au). Otro dato relevante de la calidad de la conferencia es el indice de trabajos aceptados
en el HiPC'11 fue de 40 sobre 206 (es decir, un 19% de aceptacion).

Angeles Navarro, Francisco Corbera, Rafael Asenjo Plaza, Rosa Castillo, Emilio L Zapata
A Data Dependence Test based on the Projection of Paths over Shape Graphs Submitted to Journal of
Parallel and Distributed Computing in 2010. Currently under revision.

Tesis Dirigidas (ultimos 5 afios)

Compilation Techniques Base don Shape Analysis for Pointer-Based Programs. Doctorando: Adrian Tineo
Cabello. Enero 2009. Calificacion: Sobresaliente "Cum Laude" con mencién de "Doctorado Europeo”.

Aplicando Cadenas Def-Use de estructuras de datos dinamicas para la optimizaciéon de programas.
Doctorando: Ana Rosa Castillo Gonzalez. Diciembre 2009. Calificacion: Sobresaliente "Cum Laude".
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Publicaciones de los Tesinandos.

A. Navarro, F. Corbera, R. Asenjo, A. Tineo, O. Plata, E.L. Zapata. "A new Dependence Test based on
Shape Analysis for Pointer-based Codes" 17th Int'| Workshop on Languages and Compilers for Parallel
Computing (LCPC'2004) West Lafayette, Indiana, USA, September 22-25, 2004. (published by Springer-
Verlag, Germany, LNCS 2005, v. 3602 pp. 394-408)

A. Tineo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, E.L. Zapata. "A novel Approach for Detecting Heap-based
Loop-carried Dependences" 24th IEEE Intl. Conf. on Parallel Processing (ICPP'2005) Univ. of Oslo,
Norway, pp. 99-106 (June 2005).

A. Tineo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, E.L. Zapata. "A new Strategy for Shape Analysis based on
Coexistent Links Sets" Parallel Computing (ParCo0'2005) Univ. of Malaga, Spain, September 13-16, 2005.

A. Tineo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, E.L. Zapata. "Shape Analysis for Dynamic Data Structures
based on Coexistent Links Sets" 12th Workshop on Compilers for Parallel Computing (CPC'2006)
La Corufia, Spain, pp. 149-163 (January 2006).

R. Castillo, A. Tineo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo and E.L. Zapata, Towards a Versatile Pointer
Analysis Framework, In European Conference on Parallel Computing (EURO-PAR) 29th August - 1st
September 2006. Dresden. Germany.

A. Tineo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo and E.L. Zapata, Tracing Recursive Flow Paths for
Interprocedural Shape Analysis, 20th International Workshop on Languages and Compilers for Parallel
Computing (LCPC'07)Urbana, lllinois, October 11-13, 2007

"Languages and Compilers for Parallel Computing" ocupa la posicién 207 de 581, es decir segundo
cuartil, en CiteseerX (Base de Datos que estima el impacto de las principales Conferencias en Computer
Science: http://citeseer.ist.psu.edu/stats/venues).

A. Navarro, F. Corbera, A. Tineo, R. Asenjo y E. L. Zapata, Detecting loop-carried dependences in
programs with dynamic data structures, Journal of Parallel and Distributed Computing, Volume 67 Issue
1, January 2007, Pages 47-62,ISSN:0743-7315, P ublisher: Academic Press, Inc.DOI Bookmark:
10.1016/}.jpdc.2006.08.007

R. Asenjo, R. Castillo, F. Corbera, A. Navarro, A. Tineo y E.L. Zapata, Parallelizing Irregular C codes
assisted by Interprocedural Shape Analysis, 22nd IEEE International Parallel and Distributed Processing
Symposium (IPDPS2008), Miami, Florida, USA, April 14-18, 2008. ISSN: 1530-2075 Print ISBN: 978-1-
4244-1693-6 DOI: 10.1109/IPDPS.2008.4536285

R. Castillo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, E.L. Zapata. Conflict Analysis for heap-based Data
Dependence Detection, Parallel Computing: From Multicores and GPU's to Petascale, Vol. 19, pp. 351-
358, 10S Press BV, 2010.

A. Tineo, F. Corbera, A. Navarro, R. Asenjo, E.L. Zapata On the automatic detection of heap-induced data
dependences with interprocedural shape analysis, International Workshop on Advanced Distributed and
Parallel Network Applications (ADPNA-2009). In conjunction with ICPP 2009. Vienna, Austria, September
22-25,2009 ICPP Workshops aparecen en la posicién 473 de 581, es decir segundo cuartil en CiteseerX
(http://citeseer.ist.psu.edu/stats/venues). Otro indicio de calidad: en esta ocasion la tasa de aceptacion fue
del 25%
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Dr. Luis Felipe Romero

TITULAR DE UNIVERSIDAD
Sexenios: 3, ultimo: 2010

Proyectos

Proyecto de Excelencia de la Junta de Andalucia

Computacion de la Visibilidad en Modelos Digitales de Elevaciones de Alta Precision sobre Arquitecturas
Avanzadas Luis Felipe Romero 2012-2015

Publicaciones indexadas

High-Performance three-horizon composition algorithm for lar-scale terrains Siham Tabik, Luis Felipe
Romero, Emilio L. Zapata INTERNATIONAL JOURNAL OF GEOGRAPHICAL INFORMATION
SCIENCES, V.25, 541-555 2011 1365-8816 DOI:10.1080/13658810903149995 1.49 COMPUTER
SCIENCE, INFORMATION SYSTEMS T2

Fast clear-sky solar irradiation computation for very large digital elevation models Luis F. Romero, Siham
Tabik, Jesus M. Vias, Emilio L. Zapata Computer Physics Communications, v.178, 800-808 2008 0010-
4655 2.12 DOI: 10.1016/j.cpc.2008.01.048 COMP.SCI, INTERDISCIPL.APPL T1

On a Model of Three-Dimensional Bursting and its Parallel Implementation Siham Tabik, Luis F. Romero,
Ester M. Garzdn, J. |. Ramos Computer Physics Communications, v.178, 471-485 2008 0010-4655 2.12
DOI: 10.1016/j.cpc.2007.10.005 COMP.SCI, INTERDISCIPL.APPL T1

Three Dimensional Bursting and Parallel Computing Siham Tabik, Luis F. Romero, Ester M. Garzon, J. |.
Ramos International Journal for Multiscale Computational Engineering, V.5, 39-46 2007 1543-1649 DOI:
10.1615/IntIMultCompEng.v5.i1 0.68 ENGINEERING, MULTIDISCIPLINARY T2

Spectral Evolution Simulation on Leading Multi-socket, Multicore Platforms Siham Tabik, Luis Romero,
Petar Mimica, Oscar Plata and Emilio L. Zapata International Conference on High Performance Computing
Congreso Core A

Parallel Simulation of Three Dimensional Bursting with MPI and OpenMP
Siham Tabik, Luis F. Romero, Ester M. Garzon, J. |. Ramos

International Conference on Computational Science 2006

Congreso Core A

Fast Insolation Computation in Large Territories

Siham Tabik, Jesus M. Vias, Emilio L. Zapata, Luis F. Romero
International Conference on Computational Science 2007
Congreso Core A

A Fast GIS-tool to Compute the Maximum Solar Energy on Very Large Terrains
S. Tabik, A. Villegas, E.L. Zapata, L.F. Romero

International Conference on Computational Science 2012

Congreso Core A

Tesis Dirigidas (ultimos 6afios)

Parallel Computing of Partial Differential Equations Based Applications
Siham Tabik Doctorado europeo, mencién de calidad 2006
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Publicaciones de los Tesinandos (Ultimos 6 afios)

On a Model of Three-Dimensional Bursting and its Parallel Implementation Siham Tabik, Luis F. Romero,
Ester M. Garzdn, J. |. Ramos Computer Physics Communications, v.178, 471-485 2008 ISSNN0010-4655
2.12 DOI: 10.1016/j.cpc.2007.10.005 COMP.SCI, INTERDISCIPL.APPL T1

Three Dimensional Bursting and Parallel Computing Siham Tabik, Luis F. Romero, Ester M. Garzén, J. .
Ramos International Journal for Multiscale Computational Engineering, V.5, 39-46

2007 1543-1649 DOI: 10.1615/IntJMultCompEng.v5.i1 0.68 ENGINEERING, MULTIDISCIPLINARY

T2

Parallel Simulation of Three Dimensional Bursting with MPI and OpenMP Siham Tabik, Luis F. Romero,
Ester M. Garzon, J. |. Ramos International Conference on Computational Science 2006 Congreso Core A
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Dr. Francisco Javier Hormigo Aguilar
TITULAR DE UNIVERSIDAD.
Sexenios, 2, Ultimo 2008.

Proyectos competitivos (Ultimos 5 afios)

Arquitecturas, compiladores y aplicaciones multimedia en multiprocesadores
ENTIDAD FINANCIADORA: CICYT: TIM2006-01078 2007-2012
INVESTIGADOR PRINCIPAL: Emilio Lépez Zapata

DISENO DE IP-CORES PARA LA IMPLEMENTACION DE RADIO DEFINIDA POR SOFTWARE PARA
COMUNICACIONES ~ INALAMBRICAS 4G ENTIDAD  FINANCIADORA:  JUNTA  DE
ANDALUCIA.PROYECTOS DE EXCELENCIA. P07-TIC-02630 31/01/2008 HASTA 31/12/2012
Francisco J. Hormigo Aguilar

Revistas:

Olivares-Bueno, Joaquin; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Villalba-Moreno, Julio; Villalba-,Julio;
Benavides-,José |.; Lopez-Zapata, Emilio SAD COMPUTATION BASED ON ONLINE ARITHMETIC FOR
MOTION ESTIMATION Revista: Microprocessors and microsystems

Afio: 2006 Volumen: 30 Numero: 5 Pagina inicial: 250 Pagina final: 258 indice de impacto (ISI): 0.283
indice de impacto (SClmago): 0,039 DOI: 10.1016/j.micpro.2005.12.006

Area: ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC; COMPUTER SCIENCE, HARDWARE &
ARCHITECTURE Cuartil (SClmago): Q3 Tercil: T3 ISSN: 0141-9331

Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Villalba-Moreno, Julio; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Lépez-
Zapata, Emilio PIPELINED ARCHITECTURE FOR ADDITIVE RANGE REDUCTION

Revista: Journal of signal processing systems for signal, image, and video technology

Afo: 2008 Volumen: 53 Numero: 1-2 Pagina inicial: 103 Pagina final: 112 Indice de impacto (ISI): 0.779
indice de impacto (SCImago): Area: ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC

Cuartil (SClmago): Q3 Tercil: T2 ISSN: 0922-5773

Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Villalba-Moreno, Julio; Lépez-
Zapata, Emilio +ENHANCED SCALING-FREE CORDIC IEEE TRANSACTIONS ON CIRCUITS AND
SYSTEMS | : REGULAR PAPERS Afo: 2010 Volumen: 57 NUmero: 7 Pagina inicial: 1654 Pagina final:
1662 Indice de impacto (1SI): 1.580 indice de impacto (SCImago): D Ol: 10.1109/TCSI.2009.2037391
Area: ENGINEERING, ELECTRICAL & ELECTRONIC Cuartil (SCImago):Q2 Tercil: T1 ISSN: 1549-8328

Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Sanchez-Gonzalez, Miguel Angel; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier;
Villalba-Moreno, Julio; Lépez-Zapata, Emilio HIGH-SPEED ALGORITHMS AND ARCHITECTURES FOR
RANGE REDUCTION COMPUTATION IEEE transactions on very large scale integration (VLSI) systems
Afio: 2011 Volumen: 19 Namero: 3 Pagina inicial: 512P4gina final: 516 Indice de impacto (ISI): 0.907
indice de impacto (SClmago): DOI: 10.1109/TVLSI.2009.2033932 Area: ENGINEERING, ELECTRICAL &
ELECTRONIC Cuartil (SCIlmago): Q3 Tercil: T2 ISSN: 1063-8210

Villalba-Moreno, Julio; Lang, Tomas, Hormigo-Aguilar Javier RA DIX-2 MULTIOPERAND AND
MULTIFORMAT STREAMING ON-LINE ADDITION IEEE transactions on computers

Afio: 2012 Volumen: 61 Niimero: 6 Pégina inicial: 790P4gina final: 803 indice de impacto (ISI): 1.608
indice de impacto (SClmago): DOI: 10.1109/TC.2011.97 A rea: ENGINEERING, ELECTRICAL &
ELECTRONIC; COMPUTER SCIENCE, HARDWARE & ARCHITECTURE Cuartil (SCImago): Q1

Tercil: T1 ISSN: 0018-9340

Gonzalez-Navarro, Sonia; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Shculte, Michael J. A Study of Decimal Left
Shifters for Binary Numbers. Journal of Information and Computation Afio: 2012 Volumen: 216 Pagina
inicial: 47 Pagina final: 56 Indice de impacto (ISI): 0.825 Indice de impacto (SCImago): 0,043
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DOI: 10.1016/j.ic.2011.09.002 Area: MATHEMATICS, APPLIED Cuartil (SClmago):Q2 Tercil: T2
ISSN: 0890-5401

Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Villalba-Moreno, Julio; Lépez-Zapata, Emilio. Multi-operand redundant
adders on FPGAsRevista: IEEE transactions on computersAfio: 2012? Aceptado para publicacion

indice de impacto (ISI): 1.608 indice de impacto (SCImago): DOI: Area: ENGINEERING, ELECTRICAL
& ELECTRONIC; COMPUTER SCIENCE, HARDWARE & ARCHITECTURE Cuartil (SCImago): Q1

Tercil: T1 ISSN: 0018-9340

Jaime-Rodriguez, Francisco Jose; Villalba-Moreno, Julio; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Ldopez-
Zapata, Emilio. PIPELINED ARCHITECTURE FOR ACCURATE FLOATING POINT RANGE REDUCTION
17th IEEE International Conference on Application specific Systems, Architectures and Processors(ASAP
2006) Tipo de evento: Congreso Ambito: INTERNACIONAL Afio: 2006

Lugar: Steamboat Springs, Colorado, USA D OI: 10.1109/ASAP.2006.53 C ORE: A DOI:
10.1109/ASAP.2006.53 ISSN : 1063-6862

Autores: Villalba-Moreno, Julio; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Lang-,Tomas IMPROVING THE
THROUGHPUT OF ON-LINE ADDITION FOR DATA STREAMS 18TH IEEE INTERNATIONAL
CONFERENCE ON APPLICATION-SPECIFIC SYSTEMS, ARCHITECTURES AND PROCESSORS
(ASAP 2007) () (.2007.MONTREAL, CANADA) Tipo de evento: Congreso Ambito: Internacional

Afio: 2007Lugar: MONTREAL, CANADA DOI: 10.1109/ASAP.2007.4429992 CORE: A

DOI: 10.1109/ASAP.2007.4429992 ISBN : 1-4244-1027-4

Ortiz-Lopez, Manuel Agustin; Quiles-Latorre, Francisco Javier; Hormigo-Aguilar, Francisco Javier; Jaime-
Rodriguez, Francisco Jose; Villalba-Moreno, Julio; Lépez-Zapata, Emilio EFFICIENT IMPLEMENTATION
OF CARRY-SAVE ADDERS IN FPGAS 20TH IEEE INTERNATIONAL CONFERENCE ON
APPLICATION-SPECIFIC SYSTEMS, ARCHITECTURES AND PROCESSORS (ASAP 2009)
(20.2009.BOSTON MA, USA)Tipo de evento: Congreso Ambito: Internacional Afio: 2009
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