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Jess Fernandez Lozano es Profesor Titular de Universidad en el Area de Conocimiento de
Ingenieria de Sistemas y Automaticadesde 2009.

Completd los estudios de Ingenieria Industrial en 1997 como parte de la | promocion de

la Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial de la Universidad de Malaga.

Obtuvo el grado de Doctor en 2002, también en la Universidad de Malaga, con una tesis
pionera en la aplicacion de la robdtica a la cirugia laparoscopica.

En su actividad investigadora ha trabajado sobre aplicaciones de la robdtica y la mecatrénica
a diversos ambitos,desde la cirugia hasta los vehiculos inteligentes, destacando en los
ultimosarios la movilidad y el vehiculo eléctrico, pero también la monitorizacion de
instalaciones y la seguridad ante fallos. Como resultado de ese trabajo ha registrado varias
patentes para la Universidad de Malaga,la mayoria de ellas transferidas a la industria. Ha
participado y dirigido proyectos de investigacién con fondos publicosy privados en el ambito
regional, nacional y europeo. Asimismo ha desarrollado proyectos de innovacion docente,
como la Summer School in Mechatronics, en la que la Universidad de Malagacolabora con
otras universidades europeas.

En la actualidad es Director de la Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial.
Previamente, como Subdirector, se ocupd del disefio y la implantacién de los nuevos
titulos del Espacio Europeo de Educacion Superior.
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