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En esta linea de proyectos los alumnos deberan disefar, implementar y
validar varios controladores difusos simples para el control de un robot
movil tipo Khepera. Cada controlador debera ser disefiado para realizar de
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el control de sistemas autbnomos moviles

diferentes controladores deberan ser utilizados conjuntamente
implementando un controlador de nivel superior basado en el paradigma
jerarquico. Los algoritmos propuestos seran validados sobre el simulador
KIKS.




Alfredo G.
Lopera

Disefio de una Red de Medida de Inclinaci
en telecabinas de una estacion de esqui.

En una estacién de esqui es importante conocer las oscilaciones a que son
sometidos los remontes debido al viento dado el peligro que implica a sus
usuarios.. Estas pueden ser admisibles en cotas bajas en que el remonte
se toma pero peligrosas en cotas altas en que se abandona el mismo. Se
propone el disefio y montaje de prototipos de una red de sensores que
permitan monitorizar desde un punto central dichas oscilaciones. Las
tecnologias implicadas seran: estudio del sensor apropiado, desarrollo con
microprocesadores en ultrabajo consumo, despliegue de una red wireless
en ultrabajo consumo, interfaz de presentacion y control sobre PC o Tablet.
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Alfredo G.
Lopera

Desarrollo de un Medidor de presién para

ayuda a Navegacion y altimetro de precisiqn

Partiendo de un sensor de presion de gran precision y salida digital se
desarrollara un sistema de medida para ayuda a navegacion asi como
barémetro/altimetro de precision. El sistema sera de muy bajo consumo y
se inmplementaran también las comunicaciones radio con un PC de
monitorizacién remoto utilizando un mdédulo radio de ultrabajo consumo y
gran alcance.
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COMPARATIVA ENTRE
MICROCONTROLADORES DE
ULTRABAJO CONSUMO

EN ESTE PROYECTO SE LLEVARA A CABO UNA COMPARATIVA
ENTRE VARIOS MICROCONTOLADORES DE ULTRABAJO CONSUMO
EXISTENES EN EL MERCADO (FAMILIA 5 MSP430, CORTEX M3,
CORTEX MO Y OTROS). TRAS EL ESTUDIO DE CADA UNA DE ESTAS
FAMILIAS DE MICROCONTROLADORES SE DISENARA UNA LIBRERIA
EN BAJO NIVEL, ASI COMO EL HARDWARE NECESARIO, QUE
PERMITA UNA COMPARATIVA EN BASE A LOS SIGUIENTES
PARAMETROS: CONSUMO, EFICIENCIA EN MEMORIA Y ANALSIS DE
PERIFERICOS.
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JUAN A.
RODRIGUEZ
FERNANDEZ

ANALISIS Y DISEAO DE CIRCUITOS
ANALOGICOS DE PROCESADO DE AUDIO

El objetivo es el estudio, analisis y, opcionalmente, el disefio y/o montaje de un
circuito analdgico de procesado de sefales de audio o de un sistema de control
para dispositivos de audio. En ambos casos estaria orientado para aplicaciones de

estudio, directo o instalaciones.
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DISENO DE UN SISTEMA DE
ADQUISICION Y ANALISIS DE SENALES
BIOMEDICAS

Desarrollar un sistema para la adquisicion de sefiales biomédicas que
contemple la problematica de la adquisicion y la visualizacién de diversas
formas de onda. A tal efecto se empleard la plataforma ARDUINO junto con
un conjunto de sensores para sefiales biomédicas. Para implementar el
sistema se realizara el analisis hardware necesario y el desarrollo software
del programa de control y visualizacion de las sefiales biomédicas..
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Desarrollo de controladores difusos para
el control de sistemas auténomos mdaviles

En esta linea de proyectos los alumnos deberan disefiar, implementar y
validar varios controladores difusos simples para el control de un robot
movil tipo Khepera. Cada controlador debera ser disefiado para realizar de
forma efectiva diferentes comportamientos basicos como evitar obstaculos,
seguir una pared, optimizar la velocidad, localizar un objeto, etc. Los
diferentes controladores deberan ser utilizados conjuntamente
implementando un controlador de nivel superior basado en el paradigma
jerarquico. Los algoritmos propuestos seran validados sobre el simulador
KIKS.

Francisco
Sandoval
Hernandez

Implementacion de sistemas neuronales y
difusos mediante FPGAS

En esta linea de proyectos los alumnos deberan implementar diversos
paradigmas neuronales, y técnicas de control basadas en légica difusa en
FPGAS.

RICARDO RON
ANGEVIN

DESARROLLO DE UN TRADUCTOR
CONTROLADO POR INTERFAZ DE VOZ

SE PRETENDE DISENAR Y DESARROLLAR UN TRADUCTOR DE IDIOMAS QUE SEA
CONTROLADO POR UNA INTERFAZ DE VOZ. DICHA INTERFAZ RECONOCERA LA
PALABRA A TRADUCIR Y EL SISTEMA DEBERA PROPORCIONAR EL RESULTADO EN
PANTALLA O A TRAVES DE LOS ALTAVOCES.

RICARDO RON
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CONTROL ORDENADOR A TRAVES DEL
SENSOR KINECT

EL OBJETIVO DE ESTE PROYECTO ES HACER USO DEL SENSOR KINECT PARA
CONTROLAR EL CURSOR DE UN ORDENADOR. EL SENSOR KINECT ESTA DOTADO
DE CAMARA, MICROFONO Y SENSOR DE PROFUNDIDAD, PERMITIENDO A TRAVES DE
GESTOS Y RECONOCIMIENTOS DE VOZ INTERACTUAR CON EL ORDENADOR. EL
PROYECTO TENDRA COMO FINALIDAD HACER USO DE LOS RECURSOS
DISPONIBLES POR LAS HERRAMIENTAS DE DESARROLLO DEL SENSOR KINECT
PARA DESAROLLAR UNA APLICACION FINAL QUE PERMITA CONTROLAR EL CURSOR
DE UN ORDENADOR A TRAVES DE LOS GESTOS Y LA VOZ.

CONCEPCION
TELLEZ LABAO

Desarrollo de aplicaciones de control y
monitorizacion de sensores utilizando la
tecnologia de comunicacion inalambrica
ZigBee

El objetivo de esta linea de trabajo es desarrollar sistemas de control y
monitorizacién de sensores inteligentes via radio empleando la tecnologia
ZigBee (basada en el estandar IEEE 802.15.4). Para ello se hara uso de un
kit de desarrollo Zigbee de MatrixMultimedia (EB-421-60-1) que proporciona
varios multiprogramadores USB para microcontroladores PIC, asi como
otros componentes hardware que pueden ser de utilidad en el proyecto:
LCD, LEDs, switches, sensores LDR, etc. El entorno grafico de
programacion que se utilizara es Flowcode v5.
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Desarrollo de una aplicacién educativa
con interfaz ergonémica

El alumno debera desarrollar una aplicaciéon para facilitar el aprendizaje
auténomo de una habilidad béasica (Orientacion espacial, abstraccion
espacial, [6gica/matematica, abstraccion naturalista o percepcion musical).
La interfaz de usuario debera ser lo mas natural posible para que éste no
sufra un efecto de barrera digital y pueda utilizar la aplicacién desde el
minuto cero sin supervision experta. Para implementarla se debera escoger
la plataforma y elementos de comunicacion adecuados a cada caso.
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