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Apellidos: Muñoz Martínez Nombre: Víctor Fernando 
DNI: 33.354.092k Fecha de nacimiento : 14/05/1966 Sexo: V 
 

Situación profesional actual      
 
Organismo: Universidad de Málaga 
Facultad, Escuela o Instituto: Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales 
Depto./Secc./Unidad estr.: Ingeniería de Sistemas y Automática 
Dirección postal: Escuela Técnica Superior de Ingenieros Industriales de Málaga. Edificio de Ingenierías. C/ Doctor Ortiz 

Ramos s/n. 29071. Málaga 
 
Teléfono (indicar prefijo, número y extensión): 951952249 
Fax:       
Correo electrónico: vfmm@uma.es 
 
Especialización (Códigos UNESCO): 3311.01 
Categoria profesional: Catedrático de Universidad Fecha de inicio: 18/11/2009 
Situación administrativa 
  Plantilla   Contratado   Interino   Becario 
  Otras situaciones  especificar:       
 
Dedicación A tiempo completo  
   A tiempo parcial  
 

Líneas de investigación  
Breve descripción, por medio de palabras claves, de la especialización y líneas de investigación actuales. 
      
 
 
 

Formación Académica 

 
  Titulación Superior     Centro        Fecha 

Diplomado en Informática Escuela Universitaria Politécnica. Universidad de Málaga Mayo 1989 

Licenciado en Informática Facultad de Informática. Universidad de Málaga Noviembre 1990 

                  

                  

                  

                  

 
  Doctorado     Centro        Fecha  

Informática Facultad de Informática. Universidad de Málaga Junio 1995 

                  

                  

                  



Actividades anteriores de carácter científico profesional 

 

Puesto Institución Fechas 

Becario Colaborador Universidad de Málaga 1989 

Becario Postgrado Universidad de Málaga 1991 

Profesor Asociado Tiempo Completo Universidad de Málaga Febrero 1992 

Profesor Titular de Universidad Interino Universidad de Málaga Febrero 1996 

Profesor Titular Universidad Universidad de Málaga Febrero 1997 

                  

                  

                  

 

 

Idiomas (R = regular,  B = bien,  C = correctamente) 
 

Idioma Habla Lee Escribe 

Inglés B B B 

                        

                        

                        

                        

 



Participación en Proyectos de I+D financiados en Convocatorias públicas.  
  (nacionales y/o internacionales) 

Título del proyecto: Aplicación de Técnicas de Inteligencia Artificial y Sistemas de Percepción en la Automatización 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (ROB89-0842-E) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 1989  hasta: 1992         Cuantía de la subvención:       
Investigador responsable: Anibal Ollero Baturone 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Diseño y Desarrollo de un Prototipo de Vehículo Autónomo para Aplicaciones Industriales 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (PTR89-0150) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 1990  hasta: 1992  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Anibal Ollero Baturone 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Navegación Autónoma de Robots por Exteriores no Estructurados 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (TAP93-0581) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 1993  hasta: 1996  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Anibal Ollero Baturone 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Desarrollo e Implantación de un Sistema de Navegación Autónoma para un Robot Móvil Equipado con 
un manipulador 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (TAP96-0763) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 1995  hasta: 1999  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Antonio Javier González Jiménez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Estructuras de Control Borroso en Robots Móviles 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (TAP96-1184-C04-02) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga, Universidad de Vigo, Universidad de Sevilla, Instituto Nacional de Técnicas 
Aeroespaciales 
Duración,  desde: 1996  hasta: 1999  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Alfonso José García Cerezo 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Goniofotómetro para la caracterización de luminarias y cálculo automático del flujo luminoso. Sistema  
automático poliarticulado para situar un fotómetro de forma relativa a una fuente de luz 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (1FD1997-1584-C02-01) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga, Universidad de Granada 
Duración,  desde: 2000  hasta: 2002  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     



 

 
Título del proyecto: Control y Planificación de Robots Móviles Multiarticulados 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (TAP99-0926-C04-02) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga, Universidad de Vigo, Universidad de Sevilla, Instituto Nacional de Técnicas 
Aeroespaciales 
Duración,  desde: 2000  hasta: 2003  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Alfonso José García Cerezo 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Asistente robótico para cirugía laparoscópica y telediagnóstico. Desarrollo del sistema robótico y de 
teleoperación 
 
Entidad financiadora: Instituto de Salud Carlos III. Ministerio de Sanidad y Consumo (FIS-00/0050-02) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2000  hasta: 2003  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Sistema robótico modular para cirugía mínimamente invasiva 
 
Entidad financiadora: Instituto de Salud Carlos III. Ministerio de Sanidad y Consumo (PI-021708) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2003  hasta: 2006  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Perfeccionamiento de un goniofotómetro de doble reflexión 
 
Entidad financiadora: Junta de Andalucía. Universidad de Málaga 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2003  hasta: 2004  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Sistema telerrobotico para cirugía mínimamente invasiva 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (DPI2003-08263) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2003  hasta: 2006  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Jesús Manuel Gomez De Gabriel 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Sistemas autónomos y distribuidos para la conservación del medio natural 
 
Entidad financiadora: Junta de Andalucía (EXC/2005/TEP-375) 
Entidades participantes:  Universidad de Sevilla, Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2005  hasta: 2008  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Aníbal Ollero Baturone 
Número de investigadores participantes:     
 



 

Título del proyecto: Robot quirúrgico autoguiado para cirugía mínimamente invasiva en solitario 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Educación y Ciencia (DPI2007-62257) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2007  hasta: 2010  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Robot autónomo para cirugía mínimamente invasiva 
 
Entidad financiadora: Consejería de Innovación, Ciencia y Empresa. Junta de Andalucía (P07-TEP-2897) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2007  hasta: 2011  Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

Título del proyecto: Plataforma Robotizada Para La Asistencia En Técnicas Notes/Sils 
 
Entidad financiadora: CICYT. Ministerio de Innovación y Ciencia (DPI2010-21126-C03-01) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2011  hasta: 2013  Cuantiía de la subvención: 270.000 euros 
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:   8  
 

 
Título del proyecto: Desarrollo del Robot Quirúrgico BROCA 
 
Entidad financiadora: Fondo Europeo de Desarrollo Regional (FEDER) 
Entidades participantes:  Hospital Reina Sofía, Universidad de Córdoba, Tecnalia, Idom y Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2013  hasta: 2015  Cuantía de la subvención: 300.000 euros 
Investigador responsable: María José Requena, Arantxa Rentería Bilbao 
Número de investigadores participantes:     
 

 
 
 
 
 
 
 
 
Proyectos internacionales 
 

Título del proyecto: E-Mob: E-Mobility Accelerator 
 
Entidad financiadora: Interreg IVC  -  Programa POWER - Second Call 
Entidades participantes:  Consorcio 6 participantes 
Duración,  desde: 2009  hasta: 2010  Cuantiía de la subvención: 46.873,00 euros 
Investigador responsable: Jesús Fernández Lozano 
Número de investigadores participantes:     

 
Título del proyecto: GLORIA: Global Robotic telescope Intelligente Array 
 
Entidad financiadora: Seventh Framework Programme: FP7-INFRASTRUCTURES-2011-2. GA: 283783 
Entidades participantes:  Consorcio 13 participantes 



Duración,  desde: 2011  hasta: 2014  Cuantiía de la subvención: 289.861 euros 
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     

 
 
 
 
 
 
Proyectos de transferencia del conocimiento 
1 

 

 
Título del proyecto: Acciones Coordinadas de Transferencia de Tecnología Láser al Sector aeronáutico y afines. 
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (OTR2003-00110-B-C03-03) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga, Asociación Industrial de Óptica (AIDO) e Instituto Andaluz de Tecnología 
(IAT). 
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: José Antonio García Fernández. 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Desarrollo de un plan de fomento de creación de empresas de base tecnológica, cultura  emprendedora 
y spin-off y establecimiento de un plan de apoyo para la continuidad de los spin-off creados en la UMA. 
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (OTR2003-0008A) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: José Antonio García Fernández 
Número de investigadores participantes:     
 

 
 
 
 
 
 

 
Título del proyecto: : Plan de actuación horizontal para la puesta en marcha de un sistema de detección de oportunidades 
tecnológicas y de gestión de calidad en la función OTRI  
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (OTR2004-0104-B-C09-01) 
Entidades participantes:  Universidades: de Málaga, de Sevilla, de Granada, de Córdoba, de Jaén, de Almería, de Huelva, 
Pablo Olavides, de Cádiz.  
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Transferencia de tecnologías de fabricación al sector aeronáutico andaluz. 
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (OTR050014-C04-03) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga, Universidad de Cádiz, Instituto Andaluz de Tecnología (IAT), Asociación 
Industrial de Óptica (AIDO).  
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       

                                                      
Nota: Si necesita más casos, añádalos utilizando las funciones de copiar y pegar con el 2º caso. 



Investigador responsable: Francisco Jiménez Montes. 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Vigilancia relacional transferencia universidad-empresa. 
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (OTR050121) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Cultura Científica en la UMA. 
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (CCT005-07-00768) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Rosario Moreno Torres 
Número de investigadores participantes:     
 

 
Título del proyecto: Acciones de transferencia de tecnología en el Centro de BIOINNOVACIÓN de la UMA. 
 
Entidad financiadora: Ministerio de Educación y Ciencia (OTR2006-0011) 
Entidades participantes:  Universidad de Málaga 
Duración,  desde:        hasta:        Cuantiía de la subvención:       
Investigador responsable: Víctor F. Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:     
 

 



Publicaciones o Documentos Científico-Técnicos  
 

 

 
( CLAVE:  L = libro completo,  CL = capítulo de libro,  A = artículo,  R = “review”,  E = editor, 

S = Documento Científico-Técnico restringido. ) 
 

 
Autores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, J.L. Martínez, A. Ollero 
Título: New Continuous-curvature Local Path Planning Generators for Mobile Robots 
 
Ref.    revista : Intelligent Components and Instruments for Control Applications. Ed: A. Ollero, E. F. Camacho 
   Libro 
Clave: CL  Volumen:        Páginas, inicial: 455 final: 460  Fecha: 1993 
Editorial (si libro): Pergamon Press 
Lugar de publicación: ISBN 0-08-041899-6 
 
 

 
Autores (p.o. de firma): A. Ollero, A. Mandow, V.F. Muñoz, J. Gómez-de-Gabriel 
Título: Control Architecture for mobile Robot Operation and Navigation 
 
Ref.   revista: Robotics & Computer Integrated Manufacturing     Libro 
Clave: A  Volumen:  11 Páginas, inicial: 259 final: 269  Fecha: 1994 
Editorial (si libro): Elsevier Science 
Lugar de publicación: ISSN: 0736-5845 
 

 
Autores (p.o. de firma): A. Mandow, J. Gómez, V. Muñoz, A. Ollero 
Título: Distributed Control Architecture for Autonomous Mobile Robot Operation in Uncertain Environments 
 
Ref.   revista: Distributed Computer Control Systems. Ed: J. A. de la Puente, M. G. Rodd     Libro 
Clave: CL  Volumen:        Páginas, inicial: 53 final: 58  Fecha: 1995 
Editorial (si libro): Pergamon Press 
Lugar de publicación: ISBN: 0-08-042237-3 
 

 
Autores (p.o. de firma): V. F. Muñoz, J.L. Martínez, A. Ollero 
Título: Navigation with Uncertain Position Estimation in the RAM-1 Mobile Robot 
 
Ref.   revista: Artificial Intelligence in Real Time Control. Ed: A. Crespo     Libro 
Clave: CL  Volumen:        Páginas, inicial: 215 final: 219  Fecha: 1995 
Editorial (si libro): Pergamon Press 
Lugar de publicación: ISBN: 0-08-042236-5 
 

 
Autores (p.o. de firma): A.Mandow, J. Gómez-de-Gabriel, J.L. Martínez, V.F. Muñoz, A. Ollero, A. García-Cerezo 
Título: The Autonomous Greenhouse Operation Mobile Robot Aurora 
 
Ref.   revista: IEEE Robotics and Automation Magazine     Libro 
Clave: A  Volumen:  3 Páginas, inicial: 18 final: 28  Fecha: Diciembre, 1996 
Editorial (si libro): IEEE Robottics and Automation Society 
Lugar de publicación: ISSN: 1070-9932 
 

 
 
 



 
Autores (p.o. de firma): V.F. Muñoz 
Título: Planificación de Trayectorias para Robots Móviles 
 
Ref.   revista: Planificación de Trayectorias para Robots Móviles     Libro 
Clave: L  Volumen:        Páginas, inicial:       final:        Fecha: 1997 
Editorial (si libro): Dpto. Ingeniería de Sistemas y Automática 
Lugar de publicación: ISBN: 84-8498-970-4 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Sánchez-Badajoz, A. Jiménez-Garrido, V.F. Muñoz, J. Gómez-DeGabriel, A. García-Cerezo 
Título: Resección Transuretral Mediante Control Remoto 
 
Ref.   revista: Archivos Españoles de Urología     Libro 
Clave: A  Volumen:  51 Páginas, inicial: 445 final: 448  Fecha: Junio, 1998 
Editorial (si libro): Archivos Españoles de Urología 
Lugar de publicación: ISSN: 0004-0614 
 

 
Autores (p.o. de firma): A. Cruz, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: Moving obstacle Avoidance Algorithm for Mobile Robots Under Speed Restrictions 
 
Ref.   revista: Intelligent Components for Vehicles. Editor: A. Ollero     Libro 
Clave: CL  Volumen:        Páginas, inicial: 225 final: 230  Fecha: 1998 
Editorial (si libro): Pergamon Press, U.K. 
Lugar de publicación: ISBN 0-08-0432328 
 

 
Autores (p.o. de firma): A. Mandow, L. Mandow, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: Multi-Objetive Path Planning for Autonomous Sensor-based Navigation 
 
Ref.   revista: Intelligent Components for Vehicles. Ed: A. Ollero     Libro 
Clave: CL  Volumen:        Páginas, inicial: 377 final: 382  Fecha: 1998 
Editorial (si libro): Pergamon Press, U.K. 
Lugar de publicación: ISBN 0-08-0432328 
 

 
Autores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, A. García-Cerezo, A. Cruz 
Título: A Mobile Robot Trajectory Planning Appproach under Motion Restrictions 
 
Ref.   revista: Integrated Computer-Aided Engineering     Libro 
Clave: A  Volumen:  6 Páginas, inicial: 331 final: 347  Fecha: 1999 
Editorial (si libro): IOS Press, Netherlands 
Lugar de publicación: ISSN 1069-2509 
 

 
Autores (p.o. de firma): A. Jiménez-Garrido, E. Sánchez-Badajoz, V.F. Muñoz, J. Gómez, J. Fernández, J. Casermeiro-
Osuna 
Título: Cistoscopia robotizada dirigida mediante la voz 
 
Ref.   revista: Archivos Españoles de Urología     Libro 
Clave: A  Volumen:  52 Páginas, inicial: 374 final: 378  Fecha: Mayo, 1999 
Editorial (si libro): Archivos Españoles de Urología 
Lugar de publicación: ISSN: 0004-0614 
 

 
 



 
Autores (p.o. de firma): C. Vara-Thorbeck, V.F. Muñoz, R. Toscano, J.G. DeGabriel, J.F. Lozano, M. Felices, A. García-
Cerezo 
Título: A new robotic endoscope manipulator 
 
Ref.   revista: Surgical Endoscopy. Ultrasonic and Interventional Techniques     Libro 
Clave: A  Volumen:  15 Páginas, inicial: 924 final: 927  Fecha: Junio, 2001 
Editorial (si libro): Springer-Verlag. New York 
Lugar de publicación: ISSN 0930-2794 (1432-2218) 
 

 
Autores (p.o. de firma): V. F. Muñoz, J.G. DeGabriel, J.F. Lozano, I. Garcia-Morales, R. Molina Mesa, C. Pérez del Pulgar 
Título: On laparoscopic robot design and validation 
 
Ref.   revista: Integrated Computer-Aided Engineering     Libro 
Clave: A  Volumen:  10 Páginas, inicial: 211 final: 229  Fecha: 2003 
Editorial (si libro): IOS Press Netherlands 
Lugar de publicación: ISSN 1069-2509 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Sanchez-Badajoz, A. Jiménez-Garrido, F. García-Vacas, V. F. Muñoz, J.G. DeGabriel, J.F. 
Lozano, A. Garcia-Cerezo 
Título: Nuevo brazo maestro para la resección transuretral mediante robot 
 
Ref.   revista: Archivos Españoles de Urología     Libro 
Clave: A  Volumen:  55 Páginas, inicial: 1247 final: 1250  Fecha: Mayo, 2002 
Editorial (si libro): Archivos Españoles de Urología 
Lugar de publicación: ISSN: 0004-0614 
 

 
Autores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, J.M. Gómez-de-Gabriel, I. García-Morales, J. Fernández-Lozano, J. Morales 
Título: Pivoting motion control for a laparoscopic assistant robot and human clinical trials 
 
Ref.   revista: Advanced Robotics     Libro 
Clave: A  Volumen:  19 Páginas, inicial: 695 final: 713  Fecha: 2005 
Editorial (si libro): VSP Brill Academic Publishers 
Lugar de publicación: ISSN 0169-1864 
 

 
Autores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, J. Serón Barba, J.M. Gómez-de-Gabriel, J. Fernández-Lozano, A. García-Cerezo 
Título: Double reflection goniophotometer 
 
Ref.   revista: Metrologia     Libro 
Clave: A  Volumen:  43 Páginas, inicial: 185 final: 194  Fecha: Febrero, 2006 
Editorial (si libro): Bureau International des Poids et Mesures 
Lugar de publicación: ISSN 0026-1394 
 

 
Autores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, I. García Morales, C. Pérez del Pulgar, J.M. Gómez-de-Gabriel, J. Fernández-Lozano, 
A. García-Cerezo, C. Vara, R. Toscano 
Título: Control Cartesiano de un Asistente Robótico para Cirugía Laparoscópica 
 
Ref.   revista: Revista Iberoamericana de Automática e Informática Industrial     Libro 
Clave: A  Volumen:  3 Páginas, inicial: 63 final: 74  Fecha: Octubre, 2006 
Editorial (si libro): Comite Español de Automática (CEA) 
Lugar de publicación: ISSN 1697-7912 
 



 
Autores (p.o. de firma): J.M. Gómez de Gabriel, V. F. Muñoz, F.J. Domínguez, J. Serón Barba 
Título: Technologies for a Telesurgery Laboratory Implementation.  
 
Ref.   revista: Advances In Telerobotics.     Libro 
Clave: CL  Volumen:  31 Páginas, inicial: 403 final: 414  Fecha: 2007 
Editorial (si libro): Ed. M. Ferre, M. Buss, R. Aracil, C. Melchiorri, C. Balaguer. Springer Tracts in Advanced Robotics  
Lugar de publicación: ISBN: 978-3-540-71363-0 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Sanchez-Badajoz, A. Jiménez-Garrido, V. F. Muñoz 
Título: Aspectos esenciales de los sistemas robóticos urológicos 
 
Ref.   revista: Archivos Españoles de Urología     Libro 
Clave: A  Volumen:  60 Páginas, inicial:       final:        Fecha: Mayo, 2007 
Editorial (si libro): Archivos Españoles de Urología 
Lugar de publicación: ISSN: 0004-0614 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Bauzano, V.F. Muñoz, I. García-Morales, B. Estebanez 
Título: Control Methodologies for Endoscope Navigation in Robotized Laparoscopic Surgery 
 
Ref.   revista: Research and Education in Robotics - EUROBOT 2009     Libro 
Clave: CL  Volumen:  82 Páginas, inicial: 11 final: 22  Fecha: 2010 
Editorial (si libro): Springer-Verlag Berlin Heidelberg 
Lugar de publicación: ISBN: 978-3-642-16369-2 
 

 
Autores (p.o. de firma): B. Estebanez, P. del Saz-Orozco, I. García-Morales, V.F. Muñoz 
Título: Interfaz Multimodal para un Asistente Robótico Quirúrgico: Uso de Reconocimiento de Maniobras Quirúrgicas 
 
Ref.   revista: Revista Iberoamericana de Automática e Informática Industrial     Libro 
Clave: A  Volumen:  8 Páginas, inicial: 24 final: 34  Fecha: Abril, 2011 
Editorial (si libro): Comité Español de Automática 
Lugar de publicación: ISSN: 1697-7912 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Bauzano, V.F. Muñoz and I. Garcia-Morales 
Título: A Multi-Behaviour Algorithm for Auto-Guided Movements in Surgeon Assistance 
 
Ref.   revista: Journal on Mechanics and Control     Libro 
Clave: A  Volumen:  12 Páginas, inicial: 24 final: 34  Fecha: 2011 
Editorial (si libro):  Librería Editrice Universitaria  
Lugar de publicación: ISSN: 1590-8844 
 

 
Autores (p.o. de firma): Francisco Sánchez, Raquel Cedazo, Esteban González, Alberto J. Castro Tirado, Luis Cuesta, 
Miquel Serra Ricart , Víctor Muñoz, Carlos Pérez del Pulgar 
Título: La red de telescopios Gloria 
 
Ref.   revista: Astronomía     Libro 
Clave: A  Volumen:       Páginas, inicial: 80 final: 85  Fecha: 2012 
Editorial (si libro):  Jabtab Solutions SL  
Lugar de publicación: ISSN: 1699-7751 
 

 



Autores (p.o. de firma): Carlos Jesús Pérez-del-Pulgar, Raquel Cedazo, Juan Cabello, Esteban González, Víctor F Muñoz, 
Fernando Serena, María C López, Fernando Ibáñez, Francisco M Sánchez, Alberto Castro, Ronan Cunniffe 
Título: GLORIA: The First Free Access e-Infrastructure of Robotic Telescopes for Citizen Science 
 
Ref.   revista: Advances in Information Systems and Technologies     Libro 
Clave: A  Volumen:  206 Páginas, inicial: 293 final: 304  Fecha: 2013 
Editorial (si libro): Springer Berlin Heidelberg 
Lugar de publicación: DOI: 10.1007/978-3-642-36981-0_28 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Bauzano, P. delSaz-Orozco, I. Garcia-Morales, V.F. Muñoz 
Título: A Minimally Invasive Surgery Robotic Assistant for HALS-SILS Techniques 
 
Ref.   revista: International Journal on Computer Methods and Programs in Biomedicine     Libro 
Clave: A  Volumen:  112 Páginas, inicial: 272 final: 283  Fecha: 2013 
Editorial (si libro): Elsevier 
Lugar de publicación: DOI: 10.1016/j.cmpb.2013.01.017 
 

 
Autores (p.o. de firma): Carlos Rodriguez Guerrero, Juan Carlos Fraile Marinero, Javier Perez Turiel, Victor Muñoz 
Título: Using “human state aware” robots to enhance physical human–robot interaction in a cooperative scenario 
 
Ref.   revista: International Journal on Computer Methods and Programs in Biomedicine     Libro 
Clave: A  Volumen:  112 Páginas, inicial: 250 final: 259  Fecha: 2013 
Editorial (si libro): Elsevier 
Lugar de publicación: DOI: 10.1016/j.cmpb.2013.01.017 
 

 
Autores (p.o. de firma): I. Rivas-Blanco, M. Cuevas-Rodriguez, E. Bauzano, J. Gomez-deGabriel, V.F. Muñoz 
Título: Single Incision Laparoscopic Surgery Using a Miniature Robotic System 
 
Ref.   revista: XIII Mediterranean Conference on Medical and Biological Engineering and Computing 2013  
   Libro 
Clave: CL  Volumen:  41 Páginas, inicial: 105 final: 108  Fecha: 2013 
Editorial (si libro): Springer International Publishing 
Lugar de publicación: ISBN: 978-3-319-00845-5 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Bauzano, B. Estebanez, I. Garcia-Morales, V.F. Muñoz 
Título: Collaborative Human-Robot System for HALS-SILS Suture Procedures 
 
Ref.   revista: IEEE Systems Journal     Libro 
Clave: A  Volumen:  PP Páginas, inicial: 1 final: 10  Fecha: 2014 
Editorial (si libro): IEEE Systems Council 
Lugar de publicación: ISSN: 1932-8184 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Bauzano, B. Estebanez, I. García-Morales, V.F. Muñoz 
Título: Robot Collaborative Assistance for Suture Procedures via Minimally Invasive Surgery 
 
Ref.   revista: Advances in Intelligent Systems and Computing (ROBOT 2013)     Libro 
Clave: CL  Volumen:  252 Páginas, inicial: 255 final: 269  Fecha: 2014 
Editorial (si libro): Springer International Publishing Switzerland 
Lugar de publicación: ISBN: 978-3-319-03412-6 
 

 
Autores (p.o. de firma): E. Bauzano, B. Estebanez, I. García-Morales, V.F. Muñoz 



Título: Planning automatic surgical tasks for a robot assistant 
 
Ref.   revista: Motion and Operation Planning of Robotic Systems     Libro 
Clave: CL  Volumen:  29 Páginas, inicial: 193 final: 220  Fecha: 2015 
Editorial (si libro): Springer International Publishing Switzerland 
Lugar de publicación: ISBN: 978-3-319-14705-5 
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Nota: Si necesita más casos, añádalos utilizando las funciones de copiar y pegar con el 2º caso. 
 



Participación  en contratos de I+D de especial relevancia con Empresas y/o Administraciones 
(nacionales y/o internacionales) 
 

 
Título del contrato/proyecto:Desarrollo de un robot móvil para servicios en invernaderos.  
 
Tipo de contrato:Contrato LRU.  
Empresa/Administración financiadora:Fundación para la Investigación Agraria en la Provincia de Almería (FIAPA).  
Entidades participantes:Universidad de Málaga. Universidad de Sevilla. 
Duración,  desde: 1992  hasta: 1993 
Investigador responsable: Anibal Ollero Baturone 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto:Diseño y desarrollo de un prototipo de brazo articulado automático y de su sistema de control 
para su instalación en la imagen del Santísimo Cristo y en el trono que lo procesiona.  
 
Tipo de contrato:Contrato artículo 83 LOU 
Empresa/Administración financiadora:Archicofradía de Jesús Nazareno del Paso y María Santísima de la Esperanza.  
Entidades participantes:Universidad de Málaga. Universidad de Sevilla. 
Duración,  desde: 2004  hasta: 2004 
Investigador responsable: Jesús Manuel Gómez de Gabriel. 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

Título del contrato/proyecto:Estudio sobre la viabilidad de los sistemas robóticos para cirugía desarrollados por el Grupo de 
investigación, así como sobre la patentabilidad de los resultados 
 
Tipo de contrato:Art. 83 
Empresa/Administración financiadora:SENER S. A. 
Entidades participantes: Universidad de Málaga, SENER S.A. 
Duración,  desde: 2006  hasta: 2006 
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto: Fabricación y comercialización de dos unidades del sistema robótico para cirugía 
 
Tipo de contrato: Art. 83 
Empresa/Administración financiadora:SENER S. A. 
Entidades participantes: Universidad de Málaga, SENER S.A. 
Duración,  desde: 2006  hasta: 2007 
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto:Concesión de Licencia para la fabricación, el uso, la explotación y la comercialización de las 
patentes generadas 
 
Tipo de contrato: Art. 83 
Empresa/Administración financiadora:SENER S. A. 
Entidades participantes: Universidad de Málaga, SENER S.A. 
Duración,  desde: 2007  hasta:       
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 



Título del contrato/proyecto:Cátedra SENER-UMA de Robótica médica, premios a Proyectos Fin de carrera en robótica 
médica 
 
Tipo de contrato: Art. 83 
Empresa/Administración financiadora:SENER S. A. 
Entidades participantes: Universidad de Málaga, SENER S.A. 
Duración,  desde: 2006  hasta:       
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto:Licencia de explotación exclusiva de las patentes 009900173, 200000603, 200200708, 
200602091 y PCT/ES2007/00442, así como de los trabajos y tecnologías desarrollados en el marco de los Acuerdos 
específicos firmados entre las partes desde el año 2006. Cont 
 
Tipo de contrato:Art.83 
Empresa/Administración financiadora:SENER S. A. 
Entidades participantes:Universidad de Málaga, SENER S.A. 
Duración,  desde: 2008  hasta:       
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto: Colaboración para la explotación de resultados del proyecto FEDER "Goniofómetro para 
caracterización de luminarias y cálculo automático del flujo luminoso", mediante ensayos a terceros, consistentes en 
medidas de flujo luminoso de luminarias 
 
Tipo de contrato:Artículo 83 LOU 
Empresa/Administración financiadora: Centro de las Tecnologías de las Comunicaciones (CETECOM) 
Entidades participantes:Universidad de Málaga 
Duración,  desde: 2006  hasta: 2007 
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto:Diseño y desarrollo de la electrónica y de su sistema de control de la cama para prevención de 
úlceras por presión (patente P200502159). Contrato OTRI número: 8.06/5.56.2797.  
 
Tipo de contrato:Art. 83 
Empresa/Administración financiadora:INDUVAR S.A. 
Entidades participantes:      
Duración,  desde: 2006  hasta: 2007 
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
Título del contrato/proyecto:Sistema de emergencias extra hospitalaria.  
 
Tipo de contrato:Artículo 83 LOU 
Empresa/Administración financiadora:Corporación Tecnológica de Andalucía 
Entidades participantes: Universidad de Málaga, ITURRI, S.A. 
Duración,  desde: 2008  hasta: 2009 
Investigador responsable: Víctor Fernando Muñoz Martínez.  
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       

 
 



Título del contrato/proyecto:Vehículo 8x8 con propulsión híbrida-eléctrica . 
 
Tipo de contrato:Artículo 83 LOU 
Empresa/Administración financiadora:CDTI 
Entidades participantes: Universidad de Málaga, ITURRI, S.A. 
Duración,  desde: 2009  hasta: 2011 
Investigador responsable: Alfonso García Cerezo 
Número de investigadores participantes:       
PRECIO TOTAL DEL PROYECTO:       
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Nota: Si necesita más casos, añádalos utilizando las funciones de copiar y pegar con el 2º caso. 



Patentes y Modelos de utilidad 
 

Inventores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, J. Gómez, J Fernández, A. García-Cerezo, C. Vara.  
Título: Sistema Robótico Asistente para Cirugía Laparoscópica  
 
N. de solicitud: 009900173 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 28/01/1999 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:       
Empresa/s que la están explotando: SENER Ingeniería y Sistemas S.A. 
 

Inventores (p.o. de firma):  V.F. Muñoz, J. Gómez, J Fernández, A. García Cerezo, C. Vara. 
Título: Sistema Robótico Asistente para Cirugía Laparoscópica 
 
N. de solicitud: 200000603 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 13/03/2000 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:       
Empresa/s que la están explotando: SENER Ingeniería y Sistemas S.A. 
 

 
Inventores (p.o. de firma): J. Campos, V.F. Muñoz, J. Gómez-de-Gabriel, J. Fernández Lozano, A. García Cerezo, A. Simón 
Mata, F. García, S. Pedraza, M. Rubiño, L. Jiménez, F. Pérez, C. Hita.  
Título: Goniofotómetro de doble reflexión. 
 
N. de solicitud: 200102639 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 28/10/2001 
Entidad titular: Centro de las tecnologías de las Comunicaciones, Universidad de Málaga, Universidad de Granada. 
Países a los que se ha extendido: España 
Empresa/s que la están explotando: Centro de las tecnologías de las Comunicaciones.  
 

 
Inventores (p.o. de firma): Jorge L. Martínez, Javier González, María A. Martínez, Víctor Muñoz, Antonio  
Título: Vehículo robótico con capacidad de navegación autónoma con brazo articulado para la manipulación remota de 
objetos 
 
N. de solicitud: 200102488 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 12/11/2001 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:       
Empresa/s que la están explotando:       
 

 
Inventores (p.o. de firma): J. M. Gómez de Gabriel, V. F. Muñoz, J. Fernández Lozano, Carlos VaraThorbeck.  
Título: Sistema de teleoperación de robots para cirugía laparoscópica. 
 
N. de solicitud: 200200708 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 25/03/2002 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido: España 
Empresa/s que la están explotando: SENER Ingeniería y Sistemas S.A. 
 

 
Inventores (p.o. de firma): J. Fernández Lozano, Francisco García Vacas, V. F. Muñoz, J. M. Gómez de Gabriel, E. Sánchez 
de Badajoz, A. Jiménez Garrido, A. García Cerezo. 
Título: Sistema de teleoperación de robots para resección transuretral de la próstata. 
 
N. de solicitud: 200200707 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 25/03/2002 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:       
Empresa/s que la están explotando:       

 



 
Inventores (p.o. de firma): A García Cerezo, A. Ollero, Antonio Simón, Víctor Muñoz, J. M. Gómez de Gabriel, A. García 
Cerezo, Jorge L. Martinez, A. Mandow, F. García, J. Fernández, R Molina.  
Título: Sistema robotizado para servicios en invernaderos. 
 
N. de solicitud: 200201739 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 24/07/2002 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:       
Empresa/s que la están explotando:       

 
Inventores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, I. García Morales, J. Fdez Lozano, J. Gómez de Gabriel, A. García Cerezo, C. Pérez 
del Pulgar, J. Serón Barba, F. Domínguez Fdez, C. Vara Thorbeck, R. Toscano.  
Título: Sistema robótico de asistencia a la cirugía mínimamente invasiva capaz de posicionar un instrumento quirúrgico en 
respuesta a las órdenes de un cirujano sin fijación a la mesa de operaciones ni calibración previa del punto de inserción. 
 
N. de solicitud: PCTES2007000442 País de prioridad: España   Fecha de prioridad: 18/07/2007 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:  
Empresa/s que la están explotando: SENER Ingeniería y Sistemas S.A. 
 

 
Inventores (p.o. de firma): V.F. Muñoz, I. García Morales, J. Fdez Lozano, J. Gómez de Gabriel, A. García Cerezo, C. Pérez 
del Pulgar, J. Serón Barba, F. Domínguez Fdez, C. Vara Thorbeck, R. Toscano.  
Título: Robotics system for assisting minimally-invasive surgery, which can position a surgical instrument in response to 
orders from a surgeon, is not attached to the operating table and does not require pre-calibration of the insertion point. 
 
N. de solicitud: WO 2008/012386 A1 País de prioridad: España   Fecha de prioridad: 31/01/2008 
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido: Europa, Japón y América 
Empresa/s que la están explotando: SENER Ingeniería y Sistemas S.A. 
 

 
Inventores (p.o. de firma): J. C. Álvarez Cortes, P. L. Garrido Cano, I. García Morales, C. Quero González, V.F. Muñoz 
Martínez, M. R. Medina del Pozo, I. Pérez Irialte, I. Trujillo Liñán.  
Título: Sistema de seguridad para el control de uso de equipos de protección laboral individual 
 
N. de solicitud: 009900173 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 23/05/2008  
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido:  
Empresa/s que la están explotando:  
 

 
Inventores (p.o. de firma): Garcia-Cerezo A.; Martinez-Rodriguez J.L.; Morales-Rodriguez J; Mandow A.; Gomez-de-Gabriel 
J.; Seron-Barba J; Reina-Terol A; Pequeño-Boter A; Muñoz-Martínez V.F.; Fernández-Lozano J 
Título: All-terrain robot system comprising a multiple-articulation manoeuvring arm, and control and sensor elements which 
are removable while remaining functional    
 
N. de solicitud: WO2009074704 País de prioridad: España  Fecha de prioridad: 18/06/2009  
Entidad titular: Universidad de Málaga. 
Países a los que se ha extendido: España 
Empresa/s que la están explotando:  
 

 
Inventores (p.o. de firma): Jesús Gómez de Gabriel, Victor F.  Muñoz-Martínez, William Harwin 
Título: Dispositivo Endoscópico Magnético 
 
N. de solicitud:       País de prioridad: España  Fecha de prioridad: 30/12/2012  



Entidad titular: Universidad de Málaga, Universidad de Reding 
Países a los que se ha extendido: España 
Empresa/s que la están explotando:  
 

 
Inventores (por orden de firma): Irene Rivas Blanco, Víctor Fernando Muñoz Martínez, Pablo del Saz Orozco Huang, Isabel 
García Morales, María Cuevas Rodríguez, Belén Estebanez Campos, Enrique Bauzano Núñez     
Título: Sistema robótico de asistencia a la cirugía mínimamente invasiva de puerto único con mecanismo de orientación 
activa capaz de acomodar su movimiento a la anatomía de la pared abdominal 
 
N.º de solicitud: P201400773 País de prioridad: España    Fecha de prioridad: 25/09/2014 
Entidad titular: Universidad de Málaga 
Países a los que se ha extendido:       
Empresa/s que la están explotando:       
 

 
 



 

Contribuciones a Congresos 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, J.L. Martínez, A. Ollero  
Título: New Continuous-Curvature Local Path Generador for Mobile Robots 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IFAC Symposium on Intelligent Components and Instruments for Control Applications 
 
Publicación: Proceedings. Editores: A. Ollero, E. F. Camacho. pp. 552-556 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Mayo 1992 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, A. Ollero y M. Paz 
Título: A New Integrated Path Planning and Generation Real-Tme System for Mobile Robots 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: International Workshop on Intelligent Autonomous Vehicles. IFAC 
 
Publicación: Preprints, Ed: D. Charnley. pp 452-457 
 
Lugar celebración: University of Sothampton, Hampshire, 
Reino Unido 

Fecha: Abril 1993 

 

 
Autores: V. Muñoz, A. Ollero, M. Prado, A. Simon 
Título: Mobile Robot Trajectory Planning with Dynamic and Kinematic Constraints 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 1994 IEEE International Conference on Robotics and Automation 
 
Publicación: Proceedings ISBN 0-8186-5330-2, IEEE Computer Society Press. Vol. 4 pp 2802-2807 
 
Lugar celebración: San Diego, California. EE.UU Fecha: Mayo 1994 
 

 
Autores: A. Ollero, A. Mandow, J. Gómez de Gabriel, V. Muñoz 
Título: Autonomous Mobile Robot Operation and Navigation in Industrial Environments 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 1.994 European Robotics and Intelligent Systems Conference (EURISCON'94) 
 
Publicación: Proceedings. Vol. 1, pp 150-158 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Agosto 1994 
 

 
Autores: M. Prado, A. Simón, V. Muñoz, A. Ollero 
Título: Autonomous Mobile Robot Dynamic Constraints due to Wheel-Ground Interacction 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 1.994 European Robotics and Intelligent Systems Conference (EURISCON'94) 
 
Publicación: Proceedings. Vol. 1, pp 347-360 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Agosto 1994 
 

 
Autores: A. Mandow, J. Gómez-de-Gabriel, V.F. Muñoz, A. Ollero  
Título: Distributed Control Architecture for Mobile Robot Operation in Uncertain environments 



Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IFAC Workshop on Distributed Computer Control Systems 1994 (DCCS’94). IFAC 
 
Publicación: Proceedings. pp 53-58 
 
Lugar celebración: Toledo, España Fecha: Septiembre 1994 
 

 
Autores: A. Mandow, J.L. Martínez, V.F. Muñoz, J. Gómez-de- Gabriel, A. Ollero, A.J. Reina 
Título: Sonar-Based Navigation in Constraint Environments with the Aurora Mobile Robot 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 7th International Conference on Advanced Robotics 
 
Publicación: Proceedings. Universidad Politécnica de Cataluña. ISBN: 7653-578-3. pp 785-790 
 
Lugar celebración: Sant Feliu de Guxols, España Fecha: Septiembre 1995 
 

 
Autores: A. Ollero, J.L. Martínez, A. Simón, J. Gómez-de- Gabriel, ,V.F. Muñoz, A. Mandow, A. García-Cerezo, F. García, 
M.A. Martínez 
Título: The Autonomous Robot for Spraying: Aurora 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: The 4th Workshop on Robotics in Agriculture and the Food-Industry 
 
Publicación: Proceedings. pp 185-191 
 
Lugar celebración: Toulouse (Francia) Fecha: Octubre 1995 
 

 
Autores: A. Mandow, J. Gómez-de- Gabriel, A. Ollero, J.L. Martínez, V.F. Muñoz 
Título: Greenhouse Operation with the Aurora Mobile Robot 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: The 4th Workshop on Robotics in Agriculture and the Food-Industry 
 
Publicación: Proceedings. pp 193-198 
 
Lugar celebración: Toulouse (Francia) Fecha: Octubre 1995 
 

 
Autores: A. Mandow, V.F. Muñoz, J. Gómez-de- Gabriel, J.L. Martínez, A. Ollero 
Título: Navigation with Reactive Behaviours for the Aurora Mobile Robot 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IFAC Workshop on Intelligent Components for Autonomous and Semi-Autonomous Vehicles 
 
Publicación: Preprints. Ed: P. Bidan, S. Boverie. pp 43-48 
 
Lugar celebración: Toulouse (Francia) Fecha: Octubre 1995 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, A. Ollero 
Título: Smooth Trajectory Planning for Mobile Robots 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Computational Engineering in System Applications 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 700-705 
 
Lugar celebración: Lille (Francia) Fecha: Julio 1996 



 

 
Autores: J. Gómez-de-Gabriel, J.L. Martínez, A. Mandow, , A. Ollero, V.F. Muñoz 
Título: The Autonomous and Teleoperated control of the Aurora Mobile Robot 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 13th IFAC World Congress 
 
Publicación: Preprints. Editores: L. Basañez, F. Nicolo, A. Ollero. ISBN: 0-08-042909-2. pp 181-186 
 
Lugar celebración: San Francisco, California, EE.UU. Fecha: Junio 1996 
 

 
Autores: A. Mandow, V.F. Muñoz, R. Fernández, A. García-Cerezo 
Título: Dynamic Speed Planning for Safe Navigation 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 1997 IEEE International Conference on Intelligent Robots and Systems 
 
Publicación: Proceedings. ISBN 0-7803-0123-4. Vol 1, pp 231-237 
 
Lugar celebración: Grenoble (Francia) Fecha: Septiembre 1997 
 

 
Autores: A. Cruz, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo, A. Ollero  
Título: Moving Obstacle Avoidance Algorithm for Mobile Robots Under Speeds Restrictions 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IFAC Workshop on Intelligent Components for Vehicles 
 
Publicación: Proceedings. Editor: Aníbal Ollero. pp. 233-238 
 
Lugar celebración: Sevilla (España) Fecha: Marzo 1998 
 

 
Autores: A. Mandow, L .Mandow, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo  
Título: Multi-objective Path Planning for Autonomous Sensor-Based Navigation 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 3rd IFAC Symposium on Intelligent Autonomous Vehicles (IAV’98) 
 
Publicación: Proceedings. Editor: Aníbal Ollero. pp. 233-238 
 
Lugar celebración: Sevilla (España) Fecha: Marzo 1998 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, A. Cruz, A. García-Cerezo, A. Ollero 
Título: Speed Planning Method for Mobile Robots under Motion Constraints 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 3rd IFAC Symposium on Intelligent Autonomous Vehicles (IAV’98) 
 
Publicación: Preprints. Ed: M. A. Salichs, A. Halme. Vol 1, pp 330-335 
 
Lugar celebración: Madrid (España) Fecha: Marzo 1998 
 

 
 
 
 
 
 



 
Autores: R. Fernández, A. Mandow, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: Real Time Motion Control for Safe Navigation 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 3rd IFAC Symposium on Intelligent Autonomous Vehicles (IAV’98) 
 
Publicación: Preprints. Ed: M. A. Salichs, A. Halme. Vol 2, pp 526-531 
 
Lugar celebración: Madrid (España) Fecha: Marzo 1998 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, A. Cruz, A. García-Cerezo 
Título: Speed Planning and Generation Approach Based on the Path-Time Space for Mobile Robots 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 1998 IEEE International Conference on Robotics and Automation 
 
Publicación: Proceedings. ISBN 0-7803-4758-7. Vol 3, pp 2199-2204 
 
Lugar celebración: Leuven (Bélgica) Fecha: Mayo 1998 
 

 
Autores: R. Fernández, V.F. Muñoz, A. Mandow, A. García-Cerezo y J. L. Martínez 
Título: Scanner-Laser Local Navigation in Dynamic Worlds 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 14th IFAC WORLD CONGRESS 
 
Publicación: Proceedings. Ed: H.F. Chen, D.Z. Cheng, J.F. Zhang. ISBN: 0-08-043213-1.Vol B, pp 463-468 
 
Lugar celebración: PeKín, R. P. China Fecha: Julio 1999 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, C. Vara-Thorbeck, J. G. DeGabriel, J.F. Lozano, E. Sánchez-Badajoz, A. García-Cerezo, R. Toscano, 
A. Jimenez-Garrido 
Título: A Medical Robotics Assistant for Minimally Invasive Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IEEE International Conference on Robotics and Automation 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 0-7803-5889-9. pp 2901-2906 
 
Lugar celebración: San Francisco, EE.UU. Fecha: Abril 2000 
 

 
Autores: C. Vara-Thorbeck, V.F. Muñoz, J.F. Lozano, J.G. DeGabriel, R. Toscano, M. Felices, E. linares 
Título: New Robotic Endoscope Manipulator 
Tipo de participación: Resumen 
Congreso: World Congress of High-Tech Medicine 
 
Publicación: Actas del Congreso 
 
Lugar celebración: Hannover, Alemania Fecha: Octubre 2000 
 

 
 
 
 
 
 



 
Autores: S. Pedraza, R. Fernández, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: A Motion Control Approach for a Traked Mobile Robot 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 4th IFACInternational Symposium on Intelligent Components and Instruments for Control Applications 
 
Publicación: Actas del congreso. pp 147-152 
 
Lugar celebración: Buenos Aires, Argentina Fecha: Septiembre 2000 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, C. Vara-Thorbeck, J. G. DeGabriel, J.F. Lozano, I. García-Morales, R. Molina-Mesa, C. Perez-del-
Pulgar, J. Serón-Barba, M. Azouaghe 
Título: Design and control of a robotic assistant for laparoscopic surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 9th International Symposium On Intelligent Robotic Systems (SIRS’2001) 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 2-907801-01-5. pp 393 - 401 
 
Lugar celebración: Tolouse, Francia Fecha: Julio 2001 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, J. Gomez de Gabriel, J. Fernández Lozano, I. García Morales, C. Pérez del Pulgar, M. Azouaghe 
Título: Development of a telerobotic cameraman manipulator for laparoscopic surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 15th IFAC WORLD CONGRESS 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Barcelona, España Fecha: Julio 2002 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, J. Gomez de Gabriel, J. Fernández Lozano, R. Molina Mesa, J Serón Barba 
Título: An automated goniophotometer for luminarie characterization 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 15th IFAC WORLD CONGRESS 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Barcelona, España Fecha: Julio 2002 
 

 
Autores: A. Cruz, V.F. Muñoz, A. García Cerezo 
Título: A flexible simulation approach for multirobot systems 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 15th IFAC WORLD CONGRESS 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Barcelona, España Fecha: Julio 2002 
 

 
 
 
 
 
 



 
Autores: A. Cruz, V.F. Muñoz, A. García Cerezo 
Título: An adaptable multirobot system simulation schema 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Third International NAISO Symmosium on Engineering of Inteligent Systems 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Septiembre 2002 
 

 
Autores: Victor F. Muñoz, J. Gómez de Gabriel, J. Fernández Lozano, M. Azouaghe, I. García Morales, C. Pérez del Pulgar 
Título: On laparoscopic robot design and validation 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Third International NAISO Symmosium on Engineering of Inteligent Systems 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Septiembre 2002 
 

 
Autores: Victor F. Muñoz, J. Gómez de Gabriel, J. Fernández Lozano, R. Molina-Mesa, J. Serón-Barba 
Título: Goniophotometer Calibration Through a Kinematic Model 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Third International NAISO Symmosium on Engineering of Inteligent Systems 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Septiembre 2002 
 

 
Autores: J. Fernández-Lozano, J.M. Gomez-Degagriel, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo, C. Vara 
Título: A telerobotic system for remote surgical collaboration with communication delays 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 7th ESA Workshop on Advanced Space Technologies for Robotics and Automation (ASTRA 2002) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: ESTEC, Noordwijk, Holanda Fecha: Noviembre 2002 
 

 
Autores: J. Fernández-Lozano, J.M. Gómez de Gabriel, V.F. Muñoz, I. García Morales, D. Melgar, C. Vara, A. García 
Cerezo 
Título: Human-Machine Interface Evaluation in a Computer Assisted Surgical System 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 2004 IEEE International Conference on Robotics and Automation 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN: 0-7803-8233-1. pp 231-236 
 
Lugar celebración: Nueva Orleans, Luisiana. Estados Unidos Fecha: Abril 2004 
 

 
 
 
 
 
 



 

 
Autores: V.F. Muñoz, I. García Morales, J. Morales, J.M. Gómez de Gabriel, J. Fernández-Lozano, A. García-Cerezo 
Título: Adaptive Cartesian Motion Control Approach for a Surgical Robotic Cameraman 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 2004 IEEE International Conference on Robotics and Automation 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN: 0-7803-8233-1. pp 3069-3074 
 
Lugar celebración: Nueva Orleans, Luisiana. Estados Unidos Fecha: Abril 2004 
 

 
Autores: A. Cruz-Martín, V. F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: Genetic Algorithms Based Multi-robot Trajectory Planning 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: ISORA 2004 10th International Symposium on Robotics and Applications 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla, España Fecha: Julio 2004 
 

 
Autores: J. Fernández-Lozano, J.M. Gómez-de-Gabriel, V. F. Muñoz, A. García-Cerezo, C. Vara-Thorbeck 
Título: An Integrated Architecture for Tele-Collaboration in Robotic Assisted Minimally Invasive Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: ISORA 2004 10th International Symposium on Robotics and Applications 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla, España Fecha: Julio 2004 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, I. Garcia-Morales, J. Fernandez-Lozano, J. Gomez-de-Gabriel, A. Garcia-Cerezo 
Título: Risk Analysis for Fail-Safe Architecture Design in Surgical Robotics 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: ISORA 2004 10th International Symposium on Robotics and Applications 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla, España Fecha: Julio 2004 
 

 
Autores: J.M.. Gómez de Gabriel, V.F. Muñoz,F.J. Domínguez, J. Serón 
Título: Implementation issues of a tele-surgery laboratory 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: First Int. Workshop on TELEROBOTICS and Augmented Reality for TELEOPERATION 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Madrid, España Fecha: Junio 2005 
 

 
 
 
 
 
 



 

 
Autores: V. F. Muñoz, I. García-Morales, C. Pérez, J. Gomez de Gabriel, J. F. Lozano, A. García-Cerezo, C. Vara, R. 
Toscano 
Título: Control movement scheme based on manipulability concept for a surgical robotic assistant 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 2006 IEEE International Conference on Robotics and Automation 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Orlando, Florida. EE.UU. Fecha: Mayo 2006 
 

 
Autores: E. Bauzano, V.F. Muñoz, I. García-Morales, B. Estebanez 
Título: Active Wrists Endoscope Navigation in Robotized Laparoscopic Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IEEE International Conference on Mechatronics (ICM 2009) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Abril 2009 
 

 
Autores: Garcia-Cerezo, J. Gómez-de-Gabriel, J. Fernandez-Lozano, A. Mandow, V. F. Munoz, F. Vidal-Verdu, K. Janschek 
Título: Using LEGO Robots with Lab VIEW for a Summer School on Mechatronics 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IEEE International Conference on Mechatronics (ICM 2009) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Málaga, España Fecha: Abril 2009 
 

 
Autores: E. Bauzano, V.F. Muñoz, I. García-Morales, B. Estebanez 
Título: Control Methodologies for Endoscope Navigation in Robotized Minimally Invasive Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Eurobot Conference 2009 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: La Ferté-Bernard, Francia Fecha: Mayo 2009 
 

 
Autores: Óscar G. Grasa, Javier Civera, Antonio Güemes, Víctor Muñoz, J. M. M. Montiel  
Título: Real-time 3D Modeling from Endoscope Image Sequences 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Workshop on Advanced Sensing and Sensor Integration in Medical Robotics; held jointly with 2009 IEEE 
International Conference on Robotics and Automation. (ICRA2009) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Kobe, Japan Fecha: Mayo 2009 
 

 
Autores: Óscar G. Grasa, Javier Civera, Antonio Güemes, Víctor Muñoz, J. M. M. Montiel  
Título: EKF Monocular SLAM 3D Modeling, Measuring and Augmented Reality from Endoscope Image Sequences 
Tipo de participación: Comunicación 



Congreso: 5th Workshop on Augmented Environments for Medical Imaging including Augmented Reality in Computer-Aided 
Surgery; held jointly with 12th International Conference on Medical Image Computing and Computer Assisted Intervention, 
(MICCAI2009 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Londres (Reino Unido) Fecha: Septiembre 2009 
 

 
Autores: E. Bauzano, V.F. Muñoz, I. Garcia-Morales, and B. Estebanez 
Título: Three-Layer Control for Active Wrists in Robotized Laparoscopic Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2009) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: St. Louis, EE.UU. Fecha: Octubre 2009 
 

 
Autores: Estebanez, G. Jiménez, V. Muñoz, I. García-Morales, E. Bauzano, J. Molina 
Título: Minimally Invasive Surgery Maneuver Recognition Based on Surgeon’s Model 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2009) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: St. Louis, EE.UU. Fecha: Octubre 2009 
 

 
Autores: E. Bauzano, V.F. Muñoz and I. Garcia-Morales 
Título: A Multi-Behavior Algorithm for Auto-Guided Movements in Surgeon Assistance 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 19th  IEEE International Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube-Region (RAAD 2010) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Budapest and Balatonfüred, Hungría Fecha: 23-27 Junio 2010 
 

 
Autores: Estebanez, P. Saz-Orozco, V. F. Muñoz, I. García-Morales 
Título: Maneuvers Recognition System for Laparoscopic Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 19th  IEEE International Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube-Region (RAAD 2010) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Budapest and Balatonfüred, Hungría Fecha: 23-27 Junio 2010 
 

 
Autores: E. Bauzano, V.F. Muñoz, I. García-Morales 
Título: Auto-Guided Movements on Minimally Invasive Surgery for Surgeon Assistance 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 2010 IEEE/RSJ International Workshop on Intelligent Robots and Systems (IROS 2010) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Taipei, Taiwan Fecha: 18-22 Octubre 2010 



 

 
Autores: J.M. Gomez, V.F. Muñoz 
Título: Virtual prototyping of force-feedback robotic instrument for surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 5th International Conference on Advanced Research and Rapid Prototyping 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Leira, Portugal Fecha: Septiembre 2011 
 

 
Autores: B. Estebanez, E. Bauzano and V.F. Muñoz 
Título: Surgical Tools Pose Estimation for a Multimodal HMI of a Surgical Robotic Assistant 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso:  2011 IEEE/RSJ International Workshop on Intelligent Robots and Systems (IROS 2011) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: San Francisco, EE.UU. Fecha: 25-30 Septiembre 2011 
 

 
Autores: Estebanez, B., del Saz-Orozco, P., Rivas, I., Bauzano, E., Muñoz V.F., García Morales I. 
Título: Maneuvers Recognition in Laparoscopic Surgery: Artifitial Neural Network and Hidden Markov Model Approaches. 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: The Fourth IEEE RAS/EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics. 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Roma, Italia Fecha: Junio 2012 
 

 
Autores: Rivas, I., del Saz-Orozco, P., E., García Morales I., Muñoz V.F 
Título: Robotic System for Single Incision Laparoscopic Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 38th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics Society, IECON 2012. 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Montreal, Canadá Fecha: Octubre, 2012 
 

 
Autores: AJ Castro-Tirado, M Jelınek, J Gorosabel, P Kubánek, R Cunniffe, S Guziy, O Lara-Gil, O Rabaza-Castillo, A de 
Ugarte Postigo, R Sánchez-Ramırez, JC Tello, V Munoz-Martınez, C Pérez del Pulgar, S Castillo-Carrión, JM Castro Cerón, 
T de J Mateo Sanguino, R Hudec, S Vitek, BA de la Morena Carretero10, JA Dıaz Andreu10, R Fernández-Munoz11, D 
Pérez-Ramırez12, PA Yock13, WH Allen14, I Bond15, G Christie16, L Sabau-Graziati17, A Castro18, A Pozanenko19, J 
Bai20, Y Fan20, C Cui21  
Título: Building the BOOTES world-wide Network of Robotic telescopes 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Proc. of the second workshop on Robotic Autonomous Observatories, 2012 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Málaga Fecha: 2012 
 

 
Autores: C. López Casado, C. Pérez del Pulgar, J. Cabello, V.F. Muñoz, I. García Morales, F. Sánchez, M. Jelinek 



Título: RTS2 integration into GLORIA system 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 9th INTEGRAL/BART Workshop 2012 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Karlovy Vary, Czech Republic Fecha: 2012 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco; M. Cuevas-Rodríguez; E. Bauzano-Núñez; J. Gómez-deGabriel; V.F. Muñoz-Martínez 
Título: Single Incision Laparoscopic Surgery Using a Miniature Robotic System 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XIII Mediterranean Conference on Medical and Biological Engineering and Computing (MEDICON 2013) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla, España Fecha: 25-28 Septiembre 2013 
 

 
Autores: J. Fernandez de Canete, J. Luque2, J. Barbancho, and V. Muñoz 
Título: Object-Oriented Modeling and Simulation of the Arterial Pressure Control System by Using MODELICA 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XIII Mediterranean Conference on Medical and Biological Engineering and Computing (MEDICON 2013) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla, España Fecha: 25-28 Septiembre 2013 
 

 
Autores: Carlos J. Pérez-del-Pulgar, V.F. Muñoz, Juan J. Velasco, Rubén Gómez 
Título: Parallel Force-Position Control Scheme with Fuzzy Gain Tuning for Single Port Laparoscopic Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 13th International Conference on Control, Automation and Systems (ICCAS 2013) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Gwuanju, Korea Fecha: Noviembre 2013 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco; E. Bauzano; M. Cuevas-Rodríguez; P. delSaz-Orozco; V.F. Muñoz 
Título: Force-Position Control for a Miniature Camera Robotic System for Single-Site Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso:  2013 IEEE/RSJ International Workshop on Intelligent Robots and Systems (IROS 2013) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Tokio, Japón Fecha: 3-8 Noviembre 2013 
 

 
Autores: E. Bauzano, B. Estebanez, I. Garcia-Morales and V.F. Muñoz-Martinez 
Título: Robot Collaborative Assistance for Suture Procedures via Minimally Invasive Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: First Iberian Robotics Conference (ROBOT 2013) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Madrid, Spain Fecha: 28-29 Noviembre 2013 



 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, G. Tortora, A. Menciassi, V.F. Muñoz-Martinez 
Título: Control Architecture of a sensorless robotic platform for Minimally Invasive Surgery 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: IEEE/ASME International Conference on Advanced Intelligent Mechatronics (AIM) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: SBesanço, Francia Fecha: Julio 2014 
 

 
Autores: C.J. Perez-del-Pulgar, V.F. Muñoz-Martinez 
Título: Control Scheme with tissue interaction detection for a single port access surgery robotic platform 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Fifth IEEE RAS/EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BIOROB 2014) 
 
Publicación: ISBN: 978-1-4799-3128-6 
 
Lugar celebración: Sao Paulo, Brasil Fecha: 12-15 de Agosto 2014 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, B. Estebanez, M. Cuevas-Rodriguez, E. Bauzano, V.F. Muñoz-Martinez 
Título: Towards a Cognitive Camera Robotic Assistant 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Fifth IEEE RAS/EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BIOROB 2014) 
 
Publicación: ISBN: 978-1-4799-3128-6 
 
Lugar celebración: Sao Paulo, Brasil Fecha: 12-15 de Agosto 2014 
 

 
 

 
 
Congresos Nacionales 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, J. Gonzalez, A. Ollero 
Título: SISGRI: Sistema de Simulación Gráfica de Robots 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Jornadas de Control Inteligente 
 
Publicación: Actas de la Jornada. pp 15-25 
 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Febrero 1991 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, J. L. Martinez, A. Ollero, J. González 
Título: Sistema Integrado de Simulación de Robots 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Segundo Congreso de la Asociación Española de Robótica (AER) 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 343-347 
 
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Noviembre 1991 



 

 
Autores: V. F. Muñoz, A. Ollero y M. Paz 
Título: Sistema De Navegacion Integrado De Tiempo Real Para Robots Moviles Autonomos 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Tercer Congreso de la Asociación Española de Robótica (AER) 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 229-234 
 
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Noviembre 1993 
 

 
Autores: J.L. Martínez, J. Gómez-de-Gabriel, A. Ollero, A. Mandow, V.F. Muñoz. 
Título: Control de Bajo Nivel en el Robot Móvil Aurora 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Cuarto Congreso de la Asociación Española de Robótica (AER) 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 171-176 
 
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Noviembre 1995 
 

 
 
Autores: J. Pérez, J. González, V.F. Muñoz 
Título: Guiado de un Robot Móvil Mediante un Escaner Láser Radial 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XVI Jornadas de Automática 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 104-116 
 
Lugar celebración: San Sebastian Fecha: Octubre 1995 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, J.L. Martínez, A. Ollero 
Título: Navegación en Robots Móviles con Incertidumbre en la Posción 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Cuarto Congreso de la Asociación Española de Robótica (AER) 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 219-224 
 
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Noviembre 1995 
 

 
Autores: R. Fernández, A. Mandow, V.F. Muñoz A. García Cerezo 
Título: Evitación de Obstáculos Mediante Planificación Dinámica de la Velocidad 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Seminario Anual de Automática, Electrónica Industrial e Instrumentación 
 
Publicación: Actas del Congreso. Editor: Enrique J. García-Santamaría. ISBN 84-8498-451-6. pp 37-42 
 
Lugar celebración: Valencia Fecha: Septiembre 1997 
 

 
Autores: A. Mandow, L. Mandow, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: Planificación Multi-Objetivo de Caminos para Navegación Autónoma mediante Comportamientos 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: VII Conferencia de la Asociación Española para la Inteligencia Artificial 



 
Publicación: Actas del Congreso. Editor: Vicent Botti Navarro. ISBN 84-8498-765-5. pp 55-64 
 
Lugar celebración: Málaga Fecha: Noviembre 1997 
 

 
Autores: A. Cruz, V.F. Muñoz, A. García-Cerezo 
Título: Planificación y Generación de Velocidades para Robots Móviles 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: III Jornadas Científicas Andaluzas en Tecnologías de la Información 
 
Publicación: Actas del Congreso. Ed: D. Gómez Vela, E. Gadeschi Díaz. ISBN 84-89867-11-9. pp 80-87 
 
Lugar celebración: Cádiz Fecha: Abril 1998 
 

 
 
 
Autores: V.F. Muñoz, J. G. de Gabriel, J. F. Lozano, A. García-Cerezo 
Título: Aplicaciones Médicas de un Robot Manipulador 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XX Jornadas de Automática’99. ISBN 84-699-3163-6 
 
Publicación: Actas del Congreso. pp 173-178 
 
Lugar celebración: Salamanca Fecha: Septiembre 1999 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, J. Gómez de Gabriel, J. Fernández Lozano, I. García Morales, C. Pérez del Pulgar, M. Azouaghe 
Título: Diseño y Control de un asistente robótico para cirugía laparoscópica 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXII Jornadas de Automática’01 
 
Publicación: Actas del Congreso. ISBN 84-699-4593-9 
 
Lugar celebración: Bellaterra, Barcelona Fecha: Septiembre 2001 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, J. Gómez de Gabriel, J. Fernández Lozano, R. Molina-Mesa, J. Serón-Barba 
Título: Desarrollo de un Gonifotómetro para caracterización de luminarias 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXII Jornadas de Automática’01 
 
Publicación: Actas del Congreso. ISBN 84-699-4593-9 
 
Lugar celebración: Bellaterra, Barcelona Fecha: Septiembre 2001 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: Goniofotómetro de doble reflexión 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: Primer congreso andaluz de metrología 
 
Publicación: Actas del Congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Mayo 2002 
 



 
Autores: M. Rubiño, J. Campos, V. Muñoz, F. Pérez-Ocón, C. Salas, L. Jiménez del Barco 
Título: Diseño y caracterización experimental del sistema óptico-fotométrico de un goniofotómetro de doble reflexión 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XXIX Simposium Nacional de Alumbrado 
 
Publicación: Actas del Congreso 
 
Lugar celebración: Cuenca Fecha: Mayo 2003 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
Autores: Victor F. Muñoz Martinez, J. Gómez De Gabriel, J. Fernández Lozano, R. Molina Mesa, J. Serón Barba 
Título: Modelo cinemático de un goniofotómetro de doble reflexión 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXIV Jornadas de Automática’03 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-931846-7-5 
 
Lugar celebración: Leon Fecha: Septiembre 2003 
 

 
Autores: VIctor Fernando Muñoz Martínez, Gaspar Gil Gómez, Alfonso José García Cerezo 
Título: Modelado cinemático y dinámico de un robot móvil omni-direccional 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXIV Jornadas de Automática’03 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-931846-7-5 
 
Lugar celebración: Leon Fecha: Septiembre 2003 
 

 
Autores: J. M. Gómez De Gabriel, J. J. Fernández Lozano, V. F. Muñoz, I. García Morales, J. Morales Rodríguez, A. J. 
García Cerezo 
Título: Sistema robótico modular de asistencia a la cirugía laparoscópica 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXIV Jornadas de Automática’03 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-931846-7-5 
 
Lugar celebración: Leon Fecha: Septiembre 2003 
 

 
Autores: J. Fernández Lozano, V. F. Muñoz. J. M. Gómez De Gabriel, I. García Morales, C. Pérez del Pulgar, D. Melgar, A. 
J. García Cerezo 
Título: Supervisión local y remota de un sistema de cirugía asistida por computador 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXV Jornadas de Automática’04 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-688-7460-4 
 



Lugar celebración: Ciudad Real Fecha: Septiembre 2004 
 

 
Autores: V. F. Muñoz. J. M. Gómez De Gabriel, J. Fernández Lozano, I. García Morales, C. Vara Thorbeck, A.J. García 
Cerezo 
Título: Control de movimientos en un robot quirúrgico a prueba de fallos 
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: XXV Jornadas de Automática’04 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-688-7460-4 
 
Lugar celebración: Ciudad Real Fecha: Septiembre 2004 
 

 
 
 
 

 
Autores: J.M. Gómez de Gabriel, V.F. Muñoz, F.J. Domínguez, J. Serón 
Título: Sistemas de transmisión de vídeo para telemedicina 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Simposio de Ingeniería de Sistemas y Automática en Bioingeniería, SISAB’2005 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-9732-452-8, pp. 139-145.  
 
Lugar celebración: Granada Fecha: Septiembre 2005 
 

 
Autores: J. Serón, F.J. Domínguez, J.M. Gómez de Gabriel, V. F. Muñoz 
Título: Implantación de un sistema de telecirugía 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Simposio de Ingeniería de Sistemas y Automática en Bioingeniería, SISAB’2005 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-9732-452-8, pp. 147-152.  
 
Lugar celebración: Granada Fecha: Septiembre 2005 
 

 
Autores: J.J. Fernández Lozano, V.F. Muñoz, J.M. Gómez de Gabriel, I. García Morales, C.J. Pérez del Pulgar, A. García 
Cerezo 
Título: Inferfases de alta portabilidad para aplicaciones de robótica quirúrgica 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Simposio de Ingeniería de Sistemas y Automática en Bioingeniería, SISAB’2005 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-9732-452-8, pp. 153-158.  
 
Lugar celebración: Granada Fecha: Septiembre 2005 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, I. García Morales, C.J. Pérez del Pulgar, J.M. Gómez de Gabriel, J.J. Fernández Lozano, A. García 
Cerezo 
Título: Trayectorias cartesianas para un robot médico basadas en el concepto de manipulabilidad 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Simposio de Ingeniería de Sistemas y Automática en Bioingeniería, SISAB’2005 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-9732-452-8, pp. 159-164.  
 



Lugar celebración: Granada Fecha: Septiembre 2005 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, I. García Morales, C.J. Pérez del Pulgar, J. Seón, J.M. Gómez de Gabriel, J.J. Fernández, Lozano, A. 
García Cerezo, C. Vara, R. Toscano 
Título: Resultados clínicos del uso de un robot en cirugía laparoscópica 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XXVII Jornadas de Automática 2006 
 
Publicación: Actas del congreso. ISBN 84-689-9417-0 
 
Lugar celebración: Almería Fecha: Septiembre 2006 
 

 
Autores: J.J. Fernández Lozano, I. García Morales, V.F. Muñoz, L. Molina Pastrana,  J.M. Gómez de Gabriel, A. García 
Cerezo 
Título: Plataforma para el Desarrollo de Técnicas de Detección e Identificación de Fallos en Robots Quirúrgicos 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXVIII Jornadas de Automática 2007. CEA-IFAC 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Huelva Fecha: Septiembre 2007 
 

 
Autores: V.F. Muñoz Martínez, I. García Morales 
Título: Robots quirúrgicos de patente española: presente y futuro 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XVI Curso de invierno de CATAI 
 
Publicación: Actas del congreso ISBN 978-84-612-1364-1 
 
Lugar celebración: Tenerife Fecha: Febrero 2008 
 

 
Autores: E. Bauzano Núñez, V.F. Muñoz Martínez, I. García Morales, M. B. Estebanez Campos 
Título: Planificación de movimientos de un asistente robótico para cirugía laparoscópica mediante la realimentación de 
esfuerzos 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXIX Jornadas de Automática 2008 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Tarragona Fecha: Septiembre 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, I. García Morales, B. Estebanez, E. Bauzano 
Título: Robots Quirúrgicos en la Universidad de Málaga: Presente y Futuro 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXVI Congreso Anual de la Sociedad Española de Ingeniería Biomédica (CASEIB 2008) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Noviembre 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, I. García-Morales 



Título: Robots asistentes quirúrgicos 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Simposio CEA de Bioingeniería 2009 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Elche Fecha: 2009 
 

 
Autores: E. Bauzano, V. Muñoz, I. García-Morales, B.  Estebanez 
Título: Esquema de control en cascada para muñecas activas en la robótica quirúrgica 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXX Jornadas de Automática 2009 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Septiembre 2009 
 

 
Autores: B. Estebanez, G. Jiménez, V. Muñoz, I. García-Morales, E. Bauzano, J. Molina 
Título: Metodología para el reconocimiento de maniobras quirúrgicas basada en modelos de Markov 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXX Jornadas de Automática 2009 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Septiembre 2009 

 
Autores: B. Estébanez, E. Bauzano, V. Muñoz, I. García Morales, P. del Saz, L. Guerrero, C. Casado, E. Nuño 
Título: CISOBOT: Asistente robótico para la cirugía en solitario 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XXVII Congreso Anual de la Sociedad Española de Ingeniería Biomédica (CASEIB) 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Cádiz Fecha: Noviembre  2009 
 

 
Autores: V.F. Muñoz, B. Estebanez, I. García, E. Bauzano 
Título: Cisobot: Robot Asistente dotado con interface inteligente basado en modelos de maniobras quirúrgicas 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Worshop Robot’09 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Barcelona Fecha: Noviembre  2009 
 

 
Autores: E. Bauzano, V. F. Muñoz, I. García Morales 
Título: Algoritmo Multi-Comportamiento para Movimientos Automáticos de Asistencia al Cirujano 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXI Jornadas de Automática 2010 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Jaén Fecha: Septiembre 2010 
 



 
Autores:  B. Estebanez, P. Del Saz-Orozco, V. F. Muñoz, I. García Morales 
Título: Reconocimiento de Maniobras en Cirugía Laparoscópica: Enfoque Con ANN y HMM 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXI Jornadas de Automática 2010 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Jaén Fecha: Septiembre 2010 
 

 
Autores: E. Bauzano, V.F. Muñoz, I. Rivas-Blanco 
Título: Sistema Tolerante a Fallos para el Control con Realimentación de Fuerzas en un Robot Asistente 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXII Jornadas de Automática 2011 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Septiembre 2011 
 

 
Autores: B. Estebanez, E. Bauzano y V.F. Muñoz 
Título: Estimación de las Herramientas del Cirujano para un HMI Multimodal de un Robot Quirúrgico 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXII Jornadas de Automática 2011 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Septiembre 2011 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, V.F. Muñoz, I. Garcia-Morales y J. Fernández-Lozano 
Título: Diseño y Calibración de un Asistente Robótico para Cirugía Laparoscópica en Solitario 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXII Jornadas de Automática 2011 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Septiembre 2011 
 

 
Autores: E. Bauzano, B. Estebanez, P. del Saz-Orozco, I. García-Morales, V.F. Muñoz 
Título: Robot Quirúrgico Auto-Guiado para Cirugía Mínimamente Invasiva en Solitario 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: Workshop Robot'11 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Noviembre 2011 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, P. del Saz-Orozco, I. García-Morales, V.F. Muñoz 
Título: Sistema Robótico para Técnicas de Cirugía de Puerto Único 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: XXXIII Jornadas de Automática 2012 
 
Publicación: Actas del congreso 



 
Lugar celebración: Vigo Fecha: Septiembre 2012 
 

 
Autores: E. Bauzano; B. Estebanez; I. García-Morales; V.F. Muñoz Martínez 
Título: Asistencia de Robots Colaborativos para Procedimientos de Sutura Vía Cirugía Mínimamente Invasiva 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXIV Jornadas de Automática 2013 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Tarrassa Fecha: Septiembre 2013 
 

 
Autores: M. Cuevas-Rodríguez; I. Rivas-Blanco; E. Bauzano; J. Gómez-deGabriel; V.F. Muñoz 
Título: Incorporación de un Sistema de Mini-Robots a la Cirugía Laparoscópica de Incisión Única 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXIV Jornadas de Automática 2013 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Tarrassa Fecha: Septiembre 2013 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco; E. Bauzano; M. Cuevas-Rodríguez; P. delSaz-Orozco; V.F. Muñoz 
Título: Control Fuerza-Posición de una Cámara Robótica para Técnicas de Cirugía de Puerto Único 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXIV Jornadas de Automática 2013 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Tarrassa Fecha: Septiembre 2013 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, B. Estebanez, M. Cuevas-Rodríguez, E. Bauzano, V.F. Muñoz 
Título: Hacia un asistente robótico quirúrgico 
Tipo de participación: Comunicación 
Congreso: 6º Simposio CEA de Bioingeniería 2014 
 
Publicación: Actas del congreso 
 
Lugar celebración: Granada Fecha: Juniio 2014 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, B. Estebanez, M. Cuevas-Rodríguez, I. Garcia-Morales, V.F. Muñoz 
Título: Evaluación y experimentación in-vitro de un asistente camarógrafo para técnicas de cirugía laparoscópica de puerto 
único 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXV Jornadas de Automática 2014 
 
Publicación: ISBN: 978-84-697-0589-6 
 
Lugar celebración: Valencia Fecha: 3-5 de Septiembre 2014 
 

 
Autores: M. Cuevas-Rodríguez, B. Estebanez, E. Bauzano, I. Rivas-Blanco, I. Garcia-Morales, V.F. Muñoz, L.D. Lledo, J.M. 
Sabater 



Título: Integración de una plataforma robótica de asistencia al cirujano en operaciones laparoscópicas de puerto único 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXV Jornadas de Automática 2014 
 
Publicación: ISBN: 978-84-697-0589-6 
 
Lugar celebración: Valencia Fecha: 3-5 de Septiembre 2014 
 

 
Autores: E. Bauzano, A. Fernandez-Iríbar, M.C. Lopez-Casado, J. Klein, A. Renteria, V.F. Muñoz 
Título: Integración de Dispositivos en un Robot Quirúrgico Teleoperado mediante ROS 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXVI Jornadas de Automática 2015 
 
Publicación: Actas del Congreso 
 
Lugar celebración: Bilbao Fecha: 2-4 de Septiembre 2015 
 

 
Autores: I. Rivas-Blanco, V.F. Muñoz, I. Garcia-Morales, G. Tortora, A. Menciassi 
Título: Arquitectura de control de una plataforma robótica sin realimentación de posición articular para cirugía mínimamente 
invasiva 
Tipo de participación: Póster 
Congreso: XXXVI Jornadas de Automática 2015 
 
Publicación: Actas del Congreso 
 
Lugar celebración: Bilbao Fecha: 2-4 de Septiembre 2015 
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Autores: V. F. Muñoz  
Título: Problemas solucionables de mediante la cirugía asistida por computador. Aplicaciones a las técnicas laparoscópicas.  
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: Segundas jornadas de la sociedad española de cirugía asistida por computador.  
 
Entidad organizadora: Sociedad española de cirugía asistida por computador (SECAO). 
Lugar celebración: Catagena (Murcia) Fecha: Octubre 2000 
 

 
Autores: V. F. Muñoz  
Título: Goniofotómetro de doble reflexión 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: Primer congreso andaluz de metrología 
 
Entidad organizadora: Junta de Andalucía 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Mayo 2002 
 

 
Autores: A. Ollero, V. F. Muñoz  
Título: Robots móviles. 
                                                      
Nota: Si necesita más casos, añádalos utilizando las funciones de copiar y pegar con el 2º caso. 



Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: IV Cursos de Especialización en Automática de la CEA-IFAC.  
 
Entidad organizadora: CEA-IFAC 
Lugar celebración: Benalmádena Costa, Málaga Fecha: Junio 2003 
 

 
 
 
 
 
 

 
Autores: A. Ollero, V. F. Muñoz  
Título: Diseño de un robot. Experiencia de la Universidad de Málaga. 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: III Congreso Nacional de la SECLA. 
 
Entidad organizadora: SECLA (Sociedad española de cirugía laparoscópica).  
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Octubre 2003 
 

 

 
Autores: V. F. Muñoz  
Título: Robótica en Medicina. 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: Cursos de Verano Universitario “Intendente Olavide”. Robótica: pasado, presente y futuro.  
 
Entidad organizadora: Universidad de Jaen 
Lugar celebración: La Carolina (Jaen) Fecha: Julio 2004 
 

 
Autores: V. F. Muñoz  
Título: Robótica en Medicina. 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: Integración de las comunicaciones móviles en la vida cotidiana Participación: Ponencia invitada.  
 
Entidad organizadora: Fundación General Universidad de Málaga  
Lugar celebración: Vélez-Málaga, Málaga Fecha: Julio 2006 
 

 
Autores: V. F. Muñoz  
Título: La robótica en la medicina y la cirugía. 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: IV Jornadas de Imaginática: hacia la informática del futuro  
 
Entidad organizadora: Universidad de Sevilla 
Lugar celebración: Sevilla Fecha: Marzo 2007 
 

 
Autores: V. F. Muñoz  
Título: La automática y la robótica aplicada a la medicina. 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso: Cursos de verano de la UNIA. La automática en la ingeniería biomédica.  
 
Entidad organizadora: Universidad internacional de Andalucía. 
Lugar celebración: Málaga Fecha: Julio 2007 



 

 
Autores: V. F. Muñoz  
Título: La automática y la robótica aplicada a la medicina. 
Tipo de participación: Ponencia Invitada 
Congreso:  I Workshop de robótica, ROBOT 2007 
 
Entidad organizadora: CEDI (Congreso español de informática, 2007) 
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Septiembre 2007 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, J.F. Lozano 
Título: Mobile Robot Architectures 
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Summer School 2007 “Architectures for real-time processing for robotics”   
 
Entidad organizadora: TU Dresden y Universidad de Málaga 
Lugar celebración: Dresden, Alemania Fecha: Septiembre 2007 
 

 
 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, S. Garrido  
Título: LAPROB: ROBot controlado por voz para cirugía laparoscópica.  
Tipo de participación: Ponencia invitada 
Congreso: 1st Medical Engineering Meeting (Memeet 2007)  
 
Entidad organizadora: Centro de cirugía mínimamente invasiva Jesús Uson. 
Lugar celebración: Cáceres Fecha: Noviembre 2007 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, I. García Morales.   
Título: Robots quirúrgicos de patente española: presente y futuro 
Tipo de participación: Ponencia invitada 
Congreso: XVI Winter course of CATAI 
 
Entidad organizadora: CATAI  
Lugar celebración: Tenerife, Islas Canarias Fecha: Marzo 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: La automatización y la robótica en la cirugía.  
Tipo de participación: Ponencia  
Congreso: Curso de doctorado de Ingeniería de procesos y sistemas: robótica. Universidad de Valladolid.  
 
Entidad organizadora: Universidad de Valladolid.  
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Febrero 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: El control de movimientos en asistentes robóticos para cirugía. 
Tipo de participación: Ponencia invitada 
Congreso: Curso de doctorado de Ingeniería de procesos y sistemas: robótica. Universidad de Valladolid. 
 
Entidad organizadora: Universidad de Valladolid.  
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Febrero 2008 



 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: La automatización y la robótica en la cirugía.  
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Máster en bioingeniería.  
 
Entidad organizadora: Universidad de Zaragoza.  
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Mayo 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: El control de movimientos en asistentes robóticos para cirugía.  
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Máster en bioingeniería.  
 
Entidad organizadora: Universidad de Zaragoza.  
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Mayo 2008 
 

 
 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: La experiencia del grupo de robótica médica de la UMA.  
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Máster en bioingeniería.  
 
Entidad organizadora: Universidad de Zaragoza.  
Lugar celebración: Zaragoza Fecha: Mayo 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz, J.F. Lozano.   
Título: Mobile Robot Architectures.  
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Summer School 2008 “Architectures for real-time processing for robotics”   
 
Entidad organizadora: TU Dresden y Universidad de Málaga.  
Lugar celebración: Dresden, Alemania Fecha: Septiembre 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: Cirugía asistida por computador y robótica.  
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Seminario Investigando antes de la Universidad.  
 
Entidad organizadora: Ministerio de Igualdad. Centro Eurolatino de la Juventud.  
Lugar celebración: Mollina (Málaga) Fecha: Octubre 2008 
 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: Robots en entornos quirúrgicos.   
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Robótica en entornos industriales y robots de servicio.  
 
Entidad organizadora: Universidad de Valladolid.  
Lugar celebración: Valladolid Fecha: Noviembre  2008 



 

 
Autores: V. F. Muñoz 
Título: REsquemas cognitivos en los robots quirúrgicos 
Tipo de participación: Ponencia 
Congreso: Simposio CEA de Bioingeniería 
 
Entidad organizadora: Comité Español de Automática 
Lugar celebración: Malaga Fecha: 2015 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Tesis Doctorales dirigidas 
 

 

 
Título: Navegación de Robots Móviles Basada en Comportamientos 
 
Doctorando: Antonio Mandow Andaluz 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Informática 
Fecha: 1998 
 

 
Título: Navegación autónoma de robots en entornos parcialmente conocidos 
 
Doctorando: Raquel Fernández Ramos 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Industriales 
Fecha: 2001 
 

 
Título: Robots para movimiento de la cámara en cirugía laparoscópica 
 
Doctorando: Juan Jesús Fernández Lozano 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Industriales 
Fecha: 2002 

 

 
Título: Planificación de trayectorias en sistemas multirrobot 
 
Doctorando: Ana Maria Cruz Martín 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Informática 
Fecha: 2004 
 

 
Título: Control Operacional de un Robot Asistente para Cirugía Laparoscópica 
 
Doctorando: Isabel García Morales 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Industriales 
Fecha: 2006 
 

 
Título: Robot Asistente Semiautónomo de dos Brazos para Intervenciones de Cirugía Laparoscópica 
 
Doctorando: Enrique Bauzano Núñez 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Industriales 
Fecha: 2012 
 

 
Título: Diseño e Implantación de un Sistema Multimodal para un Asistente Robótico 
 
Doctorando: María Belén Estebanez Campos 
Universidad: Universidad de Málaga 
Facultad / Escuela:E.T.S. I. Industriales 



Fecha: 2013 
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Experiencia de gestión de I+D 

Gestión de programas, planes y acciones de I+D 

 
Título: Secretario del Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática 
 
 
Tipo de actividad: Elaboración de los Estatutos del Departamento de Ingeniería de sistemas y Automática, Responsable de 
los presupuestos del Departamento, Procedimiento para agilizar la aprobación de actas, Creación de un sitio web para 
Secretaría del Departamento... 
Fecha: 1995 a 2002 
 

 
Título: Director de Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática 
 
 
Tipo de actividad: Coordinador de la docencia del Departamento, negociación de plazas de profesorado, participación en las 
comisiones del Departamento, actividades de promoción de la titulación de Ingeniero en Automática y Electrónica 
industrial... 
Fecha: 2002 a 2004 
 

 
Título: Director de Secretariado de OTRI y Centros de I+D 
 
 
Tipo de actividad: Gestión contratos artículo 83 LOU, tramitación de patentes y gestión de proyectos europeos, participación 
Plan Estratégico de la UMA, certificación OTRI con norma ISO 9001-2000, acreditación formal de la competencia técnica de 
laboratorios universitarios 
Fecha: 2004 a 2006 
 

 
Título: Director de Secretariado de Transferencia Tecnológica e Investigación 
 
 
Tipo de actividad: Actividades de director de Secretariado OTRI, participación en las Comisiones de Investigación de la 
UMA, representación institucional, implantación de la admon. electrónica dentro de un proyecto de la UMA con la Consejería 
de Gobernación de la Junta 
Fecha: 2007 a 2008 
 

 
Título: Director de Secretariado de Investigación y Transferencia 
 
 
Tipo de actividad: Responsabilidades de Director de OTRI, representación Institucional, creación de la oficina de proyectos 
europeos (Eurociencia), creación y gestión de la oficina de divulgación científica (FECYT), petición y gestión de ayudas de 
equipo científico 
Fecha: 2008en adelante 
 

 
 
 
 
6 

                                                      
Nota: Si necesita más casos, añádalos utilizando las funciones de copiar y pegar con el 2º caso. 



Otros méritos o aclaraciones que se desee hacer constar 
(utilice únicamente el espacio equivalente a una página). 

 

 

 Sexenios de investigación en los tramos 1994-1999 y 2000-2005. 

 Reconocidos cuatro tramos de Complemento Autonómico de docencia/investigación/gestión de la Junta de Andalucía 

(1992-2004) 

 La patente "Sistema robótico de asistencia a la cirugía mínimamente invasiva capaz de posicionar un instrumento qui-

rúrgico en respuesta a las órdenes de un cirujano sin fijación a la mesa de operaciones ni calibración previa del punto 

de inserción" ha sido calificada como novedad mundial según el estudio sobre el estado de la técnica realizado por la 

Oficina Europea de Patentes y la Oficina Española de Patentes y Marcas, concedida con examen previo. Asimismo, ha 

sido ganadora del premio a la mejor patente de la Universidad de Málaga en 2007 (INVENTUM 2007). Asimismo, esta 

patente ha sido concedida con examen previo. 

 Premio día de Andalucía al grupo de investigación "Robot Quirúrgico" 28 de febrero de 2007, por el diseño, construc-

ción y la realización de pruebas clínicas con el asistente robótico desarrollado en el marco de los proyectos FIS-

00/0050-02 y PI-021708 

 Premio SPIN-OFF de la Universidad de Málaga al proyecto de empresa "Española de Robótica Médica" en 2002 y al 

proyecto de empresa "Tecnolex"en 2008. 

 El solicitante ha actuado como investigador principal en los proyectos de investigación del Plan Nacional con referencia 
1FD1997-1584-C02-01, FIS-00/0050-02 y PI-021708. Todos ellos han conducido a resultados científicos que han dado 
lugar a tecnologías plasmadas en las patentes 009900173, 200000603, 200102639, 200200708 y PCTES2007000442 
las cuales se encuentran todas en explotación. 

 El solicitante es responsable de dos proyectos con resultados patentados y transferidos a la industria (a SENER S.A y 
CETECOM). En cuanto a los contratos de investigación ha actuado como investigador principal en 8.06/56.2006, 
8.07/5.56.3202 CTAN 

 Asimismo, el solicitante ha creado y coordina el grupo de investigación de robótica médica de la Universidad de Mála-
ga, que se constituyó en 1997 y se encuentra formado por profesores, del mencionado organismo, pertenecientes al 
Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática (E.T.S. Ingenieros Industriales), y a la Primera Cátedra de Ciru-
gía (Facultad de Medicina). Este grupo ha concebido y desarrollado el primer asistente robótico para cirugía laparoscó-
pica en España, que ha sido utilizado en clínica humana, siguiendo íntegramente todos los protocolos clínicos requeri-
dos por la legislación sanitaria. 

 Evaluador de la ANEP en proyectos del Plan Nacional en la Ponencia de Diseño y Producción Industrial y en la modali-
dad de Transferencia de Tecnología. 

 Editor Asociado para Europa del International Conference on Intelligent Robots (IROS) del IEEE. 

 Labores de gestión universitaria desde 1995 pasando por los cargos de Secretario de Departamento, director de depar-
tamento, Director de la Oficina de Transferencia de Resultados de la Investigación, Director de Secretariado de Investi-
gación y Transferencia u Asesor de la Rectora para el Campus de Excelencia Internacional, cargo que ocupa en la ac-
tualidad. 


